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Yasal bilgi ve uyarilar
ikaz bilgisi konsepti

Bu kullanma kilavuzu, kendi glivenliginiz ve mal kaybi veya zarar olusmasini 6nlemek i¢in dikkat etmeniz gereken
bilgi ve uyarilar icermektedir. Kisisel gtivenliginiz ile ilgili bilgi ve uyarilar bir ikaz tiggeni ile belirtilmistir, genel mal
hasari ile ilgili bilgi ve uyarilar icin ise ikaz ticgeni kullaniimamistir. Tehlike kademesine bagli olarak, ikaz bilgi ve
uyarilari, en 6nemliden daha az 6nemlilere gore, asagidaki sekilde siralanmistir.

/N\TEHLIKE

eger bildirilen dikkat etme 6nlemlerine uyulmazsa, 6lim veya agir yaralanma olacagi anlamina gelir.

/\ikAz

eger bildirilen dikkat etme dnlemlerine uyulmazsa, 6lim veya agir yaralanma olabilecegi anlamina gelir.

/\DIKKAT

eger bildirilen dikkat etme 6nlemlerine uyulmazsa, hafif yaralanma olabilecegdi anlamina gelir.

DiKKAT

eger bildirilen dikkat etme 6nlemlerine uyulmazsa, mal hasari olabilecedi anlamina gelir.

Birden fazla tehlike derecesinin ayni anda ortaya ¢ikmasi halinde, en yliksek tehlike derecesine ait uyari bilgisi
kullanilir. Eger ikaz ticgenli bir uyari bilgisinde insanlara zarar gelebilecedi hususuna dikkat cekiliyorsa, ayni ikaz
bilgisine ayrica bir mal hasari ile ilgili uyari da eklenmis olabilir.

Yetkili personel

Bu dokiimantasyon icinde agiklanan Grlini/sistemi sadece ilgili gérev icin uygun nitelikte olan kalifiye personel
kullanabilir. Uriiniin/Sistemin kullanimi esnasinda ilgili géreve iliskin dokiimantasyona ve &ézellikle bu
dokiimantasyon icinde belirtilen giivenlik ve uyari bilgilerine dikkat edilecektir. Kalifiye personel, gerekli egitime ve
deneyime sahip oldugundan bu urlnleri/sistemleri kullanirken riskleri fark edebilecek ve olasi tehlikeleri
onleyebilecek bilgiye sahiptir.

Siemens lriinlerinin amaca uygun kullanimi
Litfen sunlara dikkat ediniz:

/\ikAz

Siemens Urlinleri sadece katalogda ve ilgili teknik doklimantasyonda 6ngdérilmus kullanim durumlari icin
kullanilmalidir. Eger yabanci trlinler ve yabanci bilesenler kullanilirsa, bu driin ve bilesenler Siemens tarafindan
tavsiye edilmis ya da kullanimina izin verilmis olmalidir. Uriinlerin kusursuz ve giivenli kullanimi icin, gerektigi
sekilde tasinmasi, gerektigi sekilde depolanmasi, yerlestirilmesi, montaji, kurulmasi, devreye sokulmasi,
kullanilmasi ve muhafaza edilmesi ya da onarilmasi sarttir. izin verilen cevre kosullarina uyulmalidir. ilgili
dokiimantasyonlarda verilen bilgi ve uyarilara dikkat edilmelidir.

Markalar

Tescil ibaresi @ ile isaretlenmis tlim isim ve tanimlar, tescil edilmis Siemens Aktiengesellschaft markalaridir. Bu
yazidaki diger isim ve tanimlar, tglincl kisiler tarafindan kendi amaglari icin kullaniimalari halinde sahiplerinin
haklarina tecaviiz edilmis olmasi s6z konusu olabilecek markalar olabilir.

Sorumluluk listlenmeme mesuliyeti

Bu yazinin icerigini, tarif edilen donanim ve yazilima uygunlugu agisindan kiyasladik. Yine de farkliliklar ve
sapmalar olabilir ve bu nedenle tamamen uyumluluk hususunda herhangi bir sorumluluk tstlenmiyoruz ve garanti

vermiyoruz. Bu yazida verilen bilgiler muntazam araliklar ile kontrol edilmektedir ve gerekli diizeltmeler yazinin
miiteakip baskilarina islenmektedir.
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Ons6z

Bu kilavuzun amaci

Bu kilavuz SINAMICS V20 konvertdrlerin dogru kurulumu, devreye alinmasi, calistirlmasi ve
bakimi icin gereken bilgileri size sunar.

SINAMICS V20 kullanici dokiimantasyonu bilesenleri

Belge icerik Mevcut diller
isletme Kilavuzu (bu kilavuz) ingilizce
Cince (Basitlestirilmis)
Fransizca
Almanca
jtalyanca
Korece
Portekizce
ispanyolca
Tlrkce
Kompakt isletme Kilavuzu SINAMICS V20 konvertérii nasil kuracaginizi, | ingilizce
gallgtlracaglnm \./e.b.ir temel devreye alma Cince (Basitlestirilmis)
gerceklestireceginizi aciklar - 7 7
Almanca
Uriin Bilgileri Asagidaki opsiyonlari veya yedek parcalari ingilizce
nasil kuracaginizi ve calistiracaginizi aciklar: Cince (Basitlestirilmis)
e Parametre Yikleyiciler
e Dynamic Braking Module'ler
¢ Harici Temel Operator Panelleri (BOP'lar)
e BOP Interface Module'ler
¢ Gecis montaj kiti
e Koruma Baglanti Kitleri
¢ 1/O Extension Module
e SINAMICS V20 Smart Access
* Yedek fanlar
Asadidaki opsiyonu nasil kuracaginizi ve ingilizce

cahstiracaginizi aciklar:

e Koruma donanimi
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Uriin hakkinda bilgi edinme

Uriin bakimi

Konvertor etiketindeki ve Uriin paketindeki QR kodu, kimlik baglantisini igerir.
ID link, IEC 61406-1'e gore bir kiiresel benzersiz tanimlayicidir.

Kimlik baglantisini, Griintiniz hakkindaki Grtin verilerine, kilavuzlara, Uygunluk Beyanlarina,
sertifikalara ve diger bilgilere erismek icin kullanabilirsiniz.

Ik HC

ID Link

el oin e

ID linki, sag altta siyah cerceve kenarli cerceveyle gosterilmistir.

Ayrica trin paketinde, Kompakt Isletme Kilavuzuna hizli erisim saglayan baska bir QR kodu da
vardir. Kompakt Isletme Kilavuzunu bir Internet tarayicisinda agmak icin, mobil cihazinizdaki
QR kodu tarayicisini kullanarak QR kodunu tarayin.

Bilesenler, trlin bakimi kapsaminda siirekli olarak gelistiriimektedir (saglamlik alaninda
gelismeler, bilesenlerin liretimine devam edilmemesi, vb.).

Bu gelistirmeler "yedek parca uyumludur" ve siparis numarasi ile birlikte degismez.

Bu tur yedek parca uyumlu gelistirmeler kapsaminda konnektdr pozisyonlari bazen biraz
degisebilir. Bilesenler usulline uygun olarak kullanildiginda bu durum hicbir problem
olusturmaz. Ozel kurulum durumlarinda liitfen bu olguyu dikkate alin (6rnegin kablo
uzunlugu icin yeterli mesafe saglanmalidir).

Uctincii taraf diriinlerin kullanimi

Bu belge lg¢lincd taraf trlnler ile ilgili dneriler icermektedir. Siemens bu tglincl taraf
drtinlerin temel uygunlugunu kabul eder.

Diger ureticilerden esdeger Urtnleri kullanabilirsiniz.

Siemens Uglncd taraf Grlinlerin 6zellikleri icin garanti vermez.

SINAMICS V20 Konvertdr
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Teknik asistanlik

Ulke Yardim Hatti

Cin +86 400 810 4288
Fransa +33 0821 801 122
Almanya +49 (0) 911 958 1231
italya +39 (02) 24362000
Brezilya +55 11 3833 4040
Hindistan +91 22 2760 0150
Kore +82 234507114
Tarkiye +90 (216) 4440747
Amerika Birlesik Devletleri +1423 2625710
Polonya +48 22 870 8200

Ek servis irtibat bilgisi: Destek irtibatlari (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps)

Geri doniisiim ve imha

X

Eski cihazinizin cevreye duyarli geri donlstiim icin, litfen elektrik ve elektronik ekipman

imha sertifikasina sahip bir firma ile iletisime gecin ve eski cihazi kullanilan tlkeye gore
aciklandigi sekilde imha edin.

Veri glivenligi genel diizenlemesine uyulmasi

Siemens veri glivenligi temel prensiplerine, 6zellikle de veri minimizasyonu (privacy by

design) konusundaki yasaklara uyar.

Bu riin icin bunun anlami:

Uriin kisisel verileri islemez veya kaydetmez, sadece teknik fonksiyon verilerini
(6rnedin zaman damgasi) isler ve kaydeder. Kullanici bu verileri diger verilerle
(6rnegdin vardiya planlari) baglantilandirirsa veya kisisel verileri ayni ortamda (6rnedin sabit

disk) saklarsa ve boylece kisisel referanslara olanak saglarsa, veri glivenligi yasasinin

diizenlemelerine uymak icin gereken 6nlemleri kendisi almak zorundadir.

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004


https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps

Onséz

SINAMICS V20 Konvertdr
6 isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004



icindekiler

ONSBZ euvveeireeeieteeeete et e et e e et e se et e e et e se et e sesa st e s e et e b ase st ebese s et ese st et eset et ere e esese e et e s et et esenn et enannetans 3
1 TemMel GUVENTTK UYATTIATT ..uviiiiiiiiiieiineeeieieiiieesiineeeeesssssssssneeeessssssssssnssssessssssssssnsssssssssssssssanssssssssssssssnnns 11
1.1 GeNel GUVENITK UYATITATT woiiiiiiiiiiieeieeeeeeeeee e 11
1.2 Elektrik alanlari veya elektrostatik desarj nedeniyle cihaz hasari......cccccoeveeeeeeiiiiiiiiin, 18
1.3 Uygulama 6rnekleriicin garanti ve sorumluluk ... 18
1.4 Siber GUVENIik Bilgilendirmesi c....ceiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeee e 19
1.5 Tahrik sistemlerindeki (Power Drive Systems) diger riskler .........cccovvviveeeiiiecciiiiieeee e, 20
2 LT - PSPPSR 23
2.1 Konvertor degiskenleri.......ooi i 23
2.2 KONVEIOT ETIKEEI ..eeeieiiiiiiiieee ettt e ettt e e e e eee e e e e e e saennee 26
3 MEKaNTK KUFUIUM . .cciiiiiiiiiiiiiiiittiiitcnstt ettt eet e aet e s sat e s ase e sessaas e ssessas e e sesnneessssnsasssnnns 29
3.1 Montaj yONU Ve DOSIUK...ccoeiiiii 30
3.2 Bir salt KUtUSUNG MONTA] coiiiiiiiiiiiiiie 31
3.3 Bir SINAMICS V20 Diiz Plakali degisken montajl ....cceeiiiiiiiiiiiiiiiiii, 34
3.4 Push-through montaj (cerceve boyutlar B ... E) .ueveveeeeereiiiiiiee et e e 35
3.5 DIN rayr montaji (cerceve boyutlart AA, AB, AC, AVE B) ceeeeiiiiiieee et 39
4 EICKEITK YalITIMI.eeeriiiiiiiiiiiieiiiriiiiinnneeeesneeessssneeeeessseesssnnsesessssssssssnssesessssssssssnssssesssssssssnnnsasssssssssssnnns 45
4.1 TipiK SIStEM DAGIaNTIAIT .. 45
4.2 TermMiNAl ACIKIAMAST c.evvieeieiie e et e et e e e e e e e e ee e e e ea e eeees 49
4.3 Makine ve tesislerde birden fazla sayida tek fazli konvertor kullanimi.........cccccn. 55
4.4 Elektromanyetik uygunluk acisindan uyumlu kurma ... 56
4.5 EMU uyumlu Kabin tasarimie ... 59
4.6 DC link kapasitorlerinin olUuStUIUIMASI......ciiiiiiiiiee e e e e e e et e e e e e eeeeaeeees 60
5 Entegre BOP ile deVIeYe alMa .......ceviiiiiiiiiiiiinniiiiiiiinnneeeennisissssnneseesssssssssnnsssssssssssssasssssssssssssssanssaes 61
5.1 Entegre Temel Operatdr Paneli (BOP) ....coiiieiieiiiiiiieee ettt e e e e e e e e e 61
5.1.1 ENtEgre BOP'a GiliS.ciiiiiiiiiieieeeeee e 61
5.1.2 KONVEITOr MENU YAPIST cevttieeeeeeeeetiiitee ettt e e e ettt ettt e e e e e eettetba e e e e eeeeeaetnaaaeeeeeeeeennnas 63
5.1.3 Konvertdr durumunun gorlntllenmMESi....ceeiiiiiiiiiiiiiiiiiiii e 65
5.1.4 Parametrelerin dUzZeNIENMESi....ccovuiiiiiiiiiiii e et e e e e 66
5.1.5 EKran goOSterMIBII..cciiiiiiieieieeeeeee e 68
5.1.6 LED AUIUIMIGIT ..eitiiieeee ettt ettt e e e sttt e e e e s nneeeeeeesnannnns 70
5.2 Enerji verme dncesinde KONtrol.......oooviiiiiiiiiiiiiiii 70
5.3 50/60 Hz S€GIM MENUST @YAIT.ccciiitiiiiiiiiiiiiietiieeeeeeee ettt e e e e e e e e e e e e e e aaaaaaaaaaaaeas 71

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004 7



icindekiler

5.4 Motorun test calismast icin baslatiimast.........eeeeiiiiiiiii e 72
5.5 HIZI dEVIEYE @lMa. .. ettt e e e e e e ettt e e e e e e e eeeeabae e e e eaeees 72
5.5.1 Ayar menUst ile NizIl deVIEYE @lMa .....uuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiae e beereaaeereeeeeeessasaresessssssaraee 72
5.5.1.1 AYAE MENUST YAPIST. ettt ettt e ettt e ettt e e e et e e ettt e eetta e e etaaseeetaanseetauanseeesnaeeeesnnaeranannaes 72
5.5.1.2 MoOtOr VErilerinin @YarlanmMasi. oo e e eeeeeeeeeeeee e nan 73
5.5.1.3 Baglantl Makrolar @Yar ........e e e e e e e 75
5.5.1.4 Ayar uygulama Makrolarn.......uee e 86
5.5.1.5 Ortak parametrelerin ayarlanmasl .......coovviiiiiiiiiiic 89
5.5.2 Parametre menUsli ile hizli deVreye alMa.....cooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee s 90
5.6 FONKSIYON AEVIEYE @IMa...iiiiiiiiiiiiiiiii ettt e e e e e ettt e e e e e e e bbeeeeas 93
5.6.1 Konvertdr fonksiyonlarina genel bakiS.......o..ueuiiiiiiiiiii e 93
5.6.2 Devreye alma temel fONKSIYONIAT .....coiiiiiiiiiiiiiii e 95
5.6.2.1 DUIUS MOAUNUN SECIHTMESI ciiieeeeeeeeeeeeeeee e e e e e nnan 95
5.6.2.2 Konvertorin JOG modunda galiStinImast.....eeeeeeiieiioeeeieiieeiiceee e e e e e 98
5.6.2.3 Gerilim takviyesinin @yarlanmast ..........eeiieeeriiiiiiiie et e e e e et e e e e e 99
5.6.2.4 PID kontrolorlinlin @yarfanmast ..o 102
5.6.2.5 Frenleme fonksiyonunun ayarlanmast ........c..eueeeiiieeeiiiiiiiiiiee et eeeeieeeee e e e e e e 104
5.6.2.6 Rampa SUIeSi @yarlanmas .....eeeeeeeeiiiieie ettt e e e ettt e e e e e e e teeeeeeeeeeennnes 113
5.6.2.7 Imaks kontrolOriniin @yarlanmast ......... e e eeeeeiiieee e e e et e e e e e e eeeeaaaaeeeeeaees 115
5.6.2.8 Vdc kontroldrinin ayarlanmast .......oeeeuuieeiree et e e 116
5.6.2.9 YUk torku izIeme fONKSIYONU @Yari.......uuuuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiireiieereeeareeseereaeesseeeersessersrsrrraaa——.. 117
5.6.3 Devreye alma gelismis fONKSIYONIAr.......cooviiiiiiiiiiee e e e 119
5.6.3.1 Motorun siiper tork modunda baslatilmast ........uueeeeeiiiiiiiiie e 119
5.6.3.2 Motorun darbeli baslatma modunda baslatilmasi..............uueeeeeiiiiiiiiiiieeee e 120
5.6.3.3 Motorun blokaj temizleme modunda baslatilmasi.........c..eeeeiiiiiiiiiiiiiiiee e, 122
5.6.3.4 Konvertoriin Ekonomi modunda caliStirmast.......eeeeeeiiiiiiiiieeeee e 125
5.6.3.5 UL61800-5-1-uyumlu motor asiri isinma korumasinin ayarlanmasl .....oeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeennns 126
5.6.3.6 PTC senSOrl ile MOTOr KOTUMASH ..uvvviiiiieeeeeiiiitte e e e e e ettt e e e e e ettt e e e e e s esenaeeeeeeeeesennnnes 126
5.6.3.7 Serbest fonksiyon bloklarinin ayarlanmasi (FFBS) ........ceiieriiiiiiiieeeeeiiiieeeee e 128
5.6.3.8 Hizlanarak baslatma fonKSiyOnU @yari........ccc.vuviiiiieeiiiiiiiiee et ee e e e e 129
5.6.3.9 Otomatik yeniden baslama fonksiyonunun ayarlanmasi..........cccceeeeeeciieeeeeeeinncciiieeeeeennnn 130
5.6.3.10 Konvertoriin donma koruma modunda caliStirlmash........oevveeeiiiiiie e 132
5.6.3.11 Konvertoriin yogusma koruma modunda ¢alistirnlmasi....cooeeeeeeeeeeeeeeee e 133
5.6.3.12 Konvertorin uyku modunda Galistirmasi. ... . 134
5.6.3.13 Yalpalama rejeNEATOIT AYarI.....uuuiiiieeeiieeiiiieeeeeeeeeeiittee e e e e e ettt eeeeeesesnnrraeeeeeeesennnnneeeeeas 137
5.6.3.14 Konvertoriin motor kademe modunda caliStIrlmash......c.oovvueeeiiiiieei i 138
5.6.3.15 Konvertoriin kavitasyon koruma modunda ¢aliStirllmas! .........eeeeeeciiiiieeeeeiriciiieeee e e 141
5.6.3.16 Kullanici varsayilan parametre setinin ayarlanmast .......c..eeeeieeeeiieoiiiieeeeeeeeeecieeeeeee e e e 142
5.6.3.17 Cift rampa fonksiyonu ayarlanmast ...........eeeeeecoiiiiieee e 143
5.6.3.18 DC baglant! fONKSIYONU @YaIT..ccceeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e e e nas 144
5.6.3.19 Yiiksek/diistik asirt yiik (HO/LO) MOGU @YAIT ..eeiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeiiiiiiiee ettt e e 147
5.7 Varsayllanlara geri YUKIEME. .. ... i uuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieiae i eeaevaaeeaeaeessesssasssssssessssssssrsssrsaaaee 148
6 SINAMICS V20 Smart Access ile devreye alma .......ccoovvieiieeiiiiiiiiiiniieeiiininineeecessssesssassssessssesssnns 149
6.1 SISTEM GEIEKSINIMIBIT ...ttt e e e e et eeee e 150
6.2 SINAMICS V20 Web sayfalarina risim ........cooiviiiiiiiiiiii, 150
6.2.1 AdIMIAra genel DaKIS.....coooiiiiiiie e 151
6.2.2 SINAMICS V20 Smart Access cihazinin konvertdre takilmast .........ooovveiiieiiiieieiniiiiiiieeeeennn, 151
6.2.3 Kablosuz ag baglantisinin Saglanmasi..........oeeviiiiiiiieeieiiiieee e 152
6.2.4 Web sayfalarina @riSim ........oeiiiiiiiiiiiee 154

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004



icindekiler

6.3 Web sayfalarina genel DAKIS .........ueeuuueeiiiiiiiiiiiiiiiiietiiieieieaeeeaeeeeeeeeeseeessassssssssssssssssessesssreee 155
6.4 Baglantl dUrumuUNU GOIMIE ....coiiiiiiiiee e e e e e e ettt e e e e e e eeeaaaeeeeeeeeeennnns 156
6.5 Konvertor bilgilerinin gorintllenmesi.......cevviiiiiiiiiii 156
6.6 Opsiyonel Web erisim ayarlar Yapilmas! .....eeeeeieieiieiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeee e 157
6.6.1 R Y= ToT1 =T aTe [T 4 o T PSP PPPPPPPPPRS 157
6.6.2 Ekran dilinin degistiriimesi ......cooviiiiiiii 159
6.6.3 SAAtIN SENKIONIZASYONU eviiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeee e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaaaaaaaaaaaaaaeas 159
6.6.4 SUNUM YUKSEIME ettt e e e e ettt eee e e e e e et ettt e e e e eeeeeesaaaeeeeeeeeeesnnes 159
6.6.5 EK bilgileri gOrlntlleme ..., 160
6.7 HIZI deVIEYE @lMa. i e e e ettt e e e e e e eeeaabe e e e eeeeeesnnas 160
6.8 Parametrelerin ayarlanmasi........occe i, 165
6.9 Motor test calismasinin baslatiimasi (JOG/HAND) ........ccoviiiiiiiiiiiiiee e, 170
6.10 TZIBITIE 1.ttt ettt ettt ettt bbbttt ettt b et ene s 173
6.11 TS NIS ettt e e e e e e e e e e e 173
6.12 Yedekleme Ve geri YUKIEME. ..o s 176
6.12.1 D =Te 1= 1= 0 TSP SRR 176
6.12.2 GEIT YUKIEIME ettt e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aeeae s 178
6.13 SUNUM YUKSEIEME e e e ettt e e e e e e e ettt e e e eeeeeeeanaa e eeeeeeeennnes 180
6.14 Destek bilgilerini gorlintlleme .....ccoiiiiiiiiieee 183
7 PLC ile haberlesme Nalind@ ......oueeuieiiiiiiiireecceceeeceteeetceeeeeeceeeeeaaseeeeeeeeesssssssssseesessssnssssssssssessssnnns 185
7.1 USS IETISIMI e e, 185
7.2 MOADUS TTETISIM ...t e e e e ettt e e e e e e e e et e e e eeeeeeaaaes 190
8 Parametre liSTeSi cuuuiuiiiiiiiiiiiiiiiiiiceeeeeerrrererrrrr s s e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eesseseeseseeeseesassasaasaasasaaaasaanaaanaaaaans 203
8.1 PAramMEtrElEre GiriS..iiiiiiiiiiiiieii e, 203
8.2 Parametre [ISteSI covueiiiiiieeeee e, 208
9 F NG b 2 T Y1 T4 1Y G 345
9.1 Hatalar oo 345
9.2 N =Y 0] - 355
A TEKNITK BZEIIKIET c.eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeeeeeeseessesssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnes 359
B (0] 0131V o] ETVIRVZ-To 11 Qo -1 of- ] -1 U RPRPRE 371
B.1 Yo=Y 1) =T RO 371
B.1.1 Parametre YUKIEYICH cooeeeviieiieieieeeecee e, 371
B.1.2 Harici BOP ve BOP Interface Module .......coovviiiiiiiiii, 376
B.1.3 Dinamik frenleme ModUll .....ccoeeiieiiiiie 381
B.1.4 Frenleme dir€NCi e 384
B.1.5 AKIM dUZENIEME DAIASTE et e 389
B.1.6 CIKIS SOK DODINI ..ttt e e e e e e e e e eeaaaas 395
B.1.7 HaArIC SEDEKE FIIESI..oeeeiiieeee et e e e 399
B.1.8 Koruma Baglantl Kitleri ........oooiiiiiii 405
B.1.9 HATIZA KATTE ceeiiiieeee ettt et e e e e e e e e e e e e e e eaaaa 410
B.1.10 RS485 soNIandirma dir€NCi........ceeuiiieeee it e e eaaaaa 410

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004 9



icindekiler

10

B.1.11 Kalan akim devre KeSICi (RCCB) ... .cuue ittt e 410
B.1.12 DIN ray1 montaj kitleri (sadece FSAA, AB, AC, AVE B iCiN) ceceeeeeeeeeeeeieeeeeeeeeeeeeeceeeee e 412
B.1.13 FSAA ... FSAD igin gegis MONTA] Kitieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee s 412
B.1.14 SINAMICS V20 SMAIT ACCESS enieneiieieeei et ee et et e e et e e et e e et e e e e eeeaeraeens 415
B.1.15 O EXEENSION MOQUIE....eniiiiiie e e e e e es 417
B.2 Yedek parcalar - yedek fanlar ... 419
GENEI LISANS KOSUIIATT ...ttt rcceeeeeeeeertreeeeeeeeeeesansseeeeeeeesesnnssssssssssesessnnnsssnsesssesssnnnnnnns 425

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004



Temel glivenlik uyarilari

1.1 Genel guvenlik uyarilari

AiKAz

Diger enerji kaynaklari nedeniyle elektrik carpmasi tehlikesi ve hayati tehlike

Gerilim altindaki parcalara temas etmeniz 6lim veya agir yaralanma ile sonuglanabilir.

e Yalnizca gerekli yetkinlige sahipseniz elektrikli cihazlar tizerinde ¢alisma gergeklestiriniz.

e Calismalar sirasinda Ulkeye 6zgu glivenlik kurallarina uyunuz.

Glvenligin saglanmasi icin genel olarak su adimlar gecerlidir:
1. Devre disi birakma icin hazir olunmalidir. islemle ilgili olan tiim kisiler bilgilendirilmelidir.

. Tahrik sistemi gerilimsiz duruma getirilmeli ve tekrar calismaya karsi emniyete alinmalidir.

2
3. Uyari levhalarinda belirtilen desarj sliresi kadar bekleyiniz.
4

. Tim gucg baglantilar birbirlerine ve koruyucu iletken baglantisina karsi gerilim akisi
kesilmesi bakimindan kontrol edilmelidir.

5. Mevcut yardimci gerilim devrelerinin gerilimsiz durumda olup olmadigini kontrol ediniz.
6. Motorlarin hareket edemiyor oldugundan emin olunuz.

7. Diger tum enerji kaynaklarini tanimlayiniz, érn. basingh hava, hidrolik veya su. Enerji
kaynaklari glivenli bir duruma getirilmelidir.

8. Dogru tahrik sisteminin tamamen kilitlendiginden emin olunmalidir.

Cahsmalar tamamlandiktan sonra, tersi sirayla devam ederek calismaya hazir olma
durumunu tekrar elde ediniz.

AiKAz

Yiiksek empedanslh besleme sebekelerinde elektrik carpmasi ve yangin tehlikesi

Cok kictk kisa devre akimlari, koruma donanimlarinin tetiklenmemesine veya cok geg
tetiklenmesine ve bu durumda elektrik carpmasina veya yangina neden olabilir.

* lletken-iletken veya iletken-toprak kisa devresi durumlarinda, konvertériin sebeke
baglanti noktasindaki kisa devre akiminin en azindan kullanilan koruma donanimina
uygun oldugundan emin olunmalidir.

« iletken-toprak kisa devresinde koruma donaniminin devreye girmesi icin gereken kisa
devre akimina ulasiimiyorsa ek olarak bir kagak akim koruyucu tertibati (RCD)
kullaniimalidir. Gerekli kisa devre akimi 6zellikle TT aglarinda ¢ok distk olabilir.
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Temel glivenlik uyarilari

1.1 Genel glivenlik uyarilari

AiKAZ

Diisiik empedanslh besleme sebekelerinde elektrik carpmasi ve yangin tehlikesi

Cok buyuk kisa devre akimlari, koruma donanimlarinin bu kisa devre akimlarini
kesememesine, bu nedenle arizalanmasina ve sonucta elektrik carpmasina veya
yangina neden olabilir.

* Konvertorin sebeke baglanti noktasindaki etkilenmemis kisa devre akiminin, kullanilan
koruma donaniminin kapatma kapasitesini (SCCR (kisa devre akim dederi) veya lcc)
asmadigindan emin olun.

AiKAZ

Topraklamanin eksik olmasi elektrik carpmasina neden olabilir

Koruma sinifi | olan cihazlarda topraklama hatti baglantisinin eksik veya yanlhs yapilmasi
nedeniyle govdede veya aciktaki parcalarda tehlikeli gerilimler mevcut olabilir, bunlarla
temas edilmesi agir yaralanmalara veya 6liime neden olabilir.

¢ Cihazi usuliine uygun bicimde topraklayiniz.

AiKAZ

Uygun olmayan bir akim beslemesi baglantisinda elektrik carpmasi tehlikesi s6z
konusudur

Uygun olmayan bir akim beslemesi baglantisi durumunda, temas edilen parcalar tehlikeli
gerilim altinda bulunabilir. Tehlikeli gerilimle temas, agir yaralanmalara ve 6liime neden
olabilir.

* Elektronik yapi gruplarindaki tim baglantilar ve terminaller icin yalnizca SELV (SELV =
Safety Extra Low Voltage - Glvenlik Ekstra Dustk Gerilim) veya PELV (PELV = Protective
Extra Low Voltage - Koruyucu Ekstra Dislk Gerilim) cikis gerilimleri sunan akim
beslemeleri kullaniniz.

AiKAZ

Hasarl cihazlarda elektrik carpmasi tehlikesi mevcuttur

Usultine uygun olmayan kullanim cihazlarin hasar gérmesine neden olabilir. Hasarli
cihazlarda govdede veya aciktaki parcalarda tehlikeli gerilimler mevcut olabilir, bunlarla
temas edilmesi agir yaralanmalara veya 6liime neden olabilir.

* Nakliye, depolama ve calistirma sirasinda, teknik verilerde belirtilen sinir degerlere
uyunuz.

e Hasarli cihazlar kullanmayiniz.
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Temel glivenlik uyarilari

1.1 Genel glivenlik uyarilari

AiKAZ

Hat blendajinin takilmamis olmasi elektrik carpmasina neden olabilir

Kapasitif asiri ortlisme nedeniyle hat yalitim kiliflar takilmadiginda hayati tehlike yaratacak
temas gerilimleri olusabilir.

e Hat yalitim kiliflarini ve kullanilmayan gii¢ hatti tellerini (6rnegin fren telleri) en azindan
bir taraftan topraklanmis gévde potansiyeline baglayiniz.

AiKAZ

isletim sirasinda fis-priz baglantisi ayrilirsa elektrik arki s6z konusu olabilir

isletim sirasinda bir fis-priz baglantisi ayrilirsa, elektrik arki ortaya cikabilir ve agir
yaralanmalara veya 6liime neden olabilir.

« sletim sirasinda ayrilmasina acik bicimde izin verilmis olanlar haric, fis-priz baglantilari
sadece gerilimsiz durumdayken ayrilmalidir.

AiKAZ

Gii¢ bilesenlerinde kalan yiikler nedeniyle elektrik carpmasi tehlikesi mevcuttur

Besleme kesildikten sonra 5 dakika slireyle kondansatérlerde tehlikeli diizeyde gerilim
mevcuttur. Gerilim ileten parcalara temas edilmesi 6lime veya agdir yaralanmalara neden
olabilir.

e Gerilim olmadigindan emin olmak ve calismaya baslayabilmek icin 5 dakika bekleyin.

DiKKAT

Uygun olmayan vidalama takimlari nedeniyle cihaz hasari

Uygun olmayan vidalama takimlari veya uygun olmayan vidalama yontemleri cihazin
vidalarina hasar verebilir.

¢ Vidalama kafasina tamamen uyan vidalama uglari kullanin.

¢ Vidalari teknik dokiimantasyonda belirtilen torkla sikin.

e Bir tork anahtari veya dinamik tork sensdrii ve devir sinirlamasina sahip mekanik bir
hassas tornavida kullanin.

¢ Kullanilan takimlar diizenli olarak kalibre edin.
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Temel glivenlik uyarilari

1.1 Genel glivenlik uyarilari

DiKKAT

Gevsek gili¢c baglantilari nedeniyle maddi hasarlar

Sikma torklarinin yetersiz olmasi veya titresimler, glic baglantilarinin gevsemesine neden
olabilir. Bu nedenle yanginlar, cihaz arizalari veya fonksiyon arizalari ortaya cikabilir.

* Tim glic baglantilari dngorilen sikma torkuyla sikilmalidir.

e Tim glic baglantilari dizenli araliklarla kontrol edilmelidir, 6zellikle bir nakliye
sonrasinda.

AiKAZ

Yetersiz blendaj tabakasindan kaynaklanan elektromanyetik arizalar

Glg hatlarinin yetersiz bir blendaj tabakasi, calisma arizalarina ve izin verilemeyecek kadar
ylksek ariza génderimlerine neden olabilir.

* Birlikte teslim edilen veya 6nerilen blendaj baglantisi saclarini kullanin.
+ Onerilen blendaj baglantisi kelepcelerini kullanin.

AiKAZ

Elektromanyetik alanlar nedeniyle aktif implantlarin etkilenme tehlikesi

Konvertorler calisirken esnasinda elektromanyetik alanlar (EMF) olusturur. Elektromanyetik
alanlar aktif implantlari etkileyebilir, 6rn. kalp pili. Bu nedenle aktif implantlara sahip kisilerin
konvertoriin cok yakininda bulunmasi tehlikelidir.

e EMF olusturan bir tesisatin isletmecisi olarak, aktif implant sahibi kisilerin icinde
bulundugu tehlikeleri de§erlendirmek sizin sorumlulugunuzdadir.

+ Uriin dokiimantasyonunda yer alan EMF emisyonuna ydnelik bilgiler dikkate alinmalidir.

/!\DiKKAT

Kimyasallara karsi semptomatik solunum ve cilt reaksiyonlari

Yeni satin alinan bir tirlin, hassaslastirici olarak tanimlanan eser miktarda madde icerebilir.

Hassaslastiricilar, maruz kaldiktan sonra akciger ve cilt hassasiyetine neden olabilen
maddelerdir.

Hassaslastirildiktan sonra, daha fazla maruz kalma, disik seviyelerde bile olsa ciddi
reaksiyonlara neden olabilir. En asir durumlarda, hastalar astim veya dermatit gelistirebilir.

« Uriiniin giiclii bir kokusu varsa 14 giin boyunca iyi havalandirilan bir odada saklayin.
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Temel glivenlik uyarilari

1.1 Genel glivenlik uyarilari

AiKAZ

Telsiz cihazlar veya mobil telefonlar nedeniyle beklenmeyen makine hareketi

Bilesenlerin hemen yaninda telsiz cihazlar, cep telefonlari veya mobil WLAN cihazlari
kullanilirsa cihazlar arizalanabilir veya ariza veya hasar olusabilir. Bu fonksiyon arizalari
makinenin fonksiyonel givenligini etkileyebilir ve kisiler icin yaralanma veya maddi hasar
tehlikesi ortaya cikabilir.

e Telsiz cihazlari, cep telefonlarini ve WLAN cihazlarini konvertor ve kumanda Unitelerinin
cok yakininda kullanmaktan kaginin.

* Makineyle okunabilen kodlari, 6rn. bir QR kodunu olabildigince uzak mesafeden tarayin
veya taramadan 6nce konvertoriin akim beslemesini kapatin.

e Takilan cihazlar ancak salter dolabinin kapilari kapaliyken calistirin.

» Salter dolabi kapilari acikken servis ve bakim calismalarini ancak uzman elektrikciler
gerceklestirebilir.

ADiKKAT

Konut bolgelerindeki radyo frekans karismalari

EMU C2 kategorisindeki cihazlari konut bolgelerinde kullandi§inizda, cihazlar radyo frekans
karismalarina neden olabilir.

EMU C3 veya C4 kategorisindeki cihazlari konut bolgelerinde kullandi§inizda, cihazlarin
radyo frekans karismalarina neden olmasi beklenebilir.
e EMU C2 kategorisindeki cihazlari konut bélgelerinde kullanmayin.

* EMU C3 veya C4 kategorisindeki cihazlari, konut bolgelerini besleyen kamu alcak gerilim
sebekelerinde kullanmayin.

DiKKAT

Cok yiiksek gerilimler nedeniyle motor izolasyonunda hasar

Topraklanmis dis iletkenli sebekelerdeki isletimlerde veya IT aginda toprak kacagi olmasi
durumunda, toprak yonindeki yiiksek gerilim nedeniyle motor izolasyonu hasar gorebilir.
izolasyonlari topraklanmis dis iletkenle isletim icin tasarlanmamis motorlar kullaniyorsaniz
asagidaki énlemleri almahisiniz:

e IT agi: Bir topraklama hatasi izleyici kullanin ve hatayi miimkiin oldugunca hizli giderin.

e Topraklanmis dis iletkenli TN veya TT aglarinda: Sebeke tarafinda bir ayirma
transformatori kullanin.
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Temel glivenlik uyarilari

1.1 Genel glivenlik uyarilari

AiKAZ

Uygunsuz motor sicakligi degerlendirmesinin elektrik carpmasi

IEC 61800-5-1 uyarinca sicaklk sensoriiniin elektriginin glivenli bir sekilde ayriimadigi
motorlarda, motorda bir ariza oldugunda konvertoriin elektroniginde gerilim atlamalari
olusabilir.

e Birsicaklik denetim rélesini 3RS1... veya 3RS2... kurun

¢ Sicakhk denetim rélesinin cikisi, konvertoriin bir dijital girisi Gzerinden, 6rn. "Harici arniza"
fonksiyonuyla degerlendirin.

AiKAZ

Yetersiz havalandirma cikisi nedeniyle yangin

Yeterli havalandirma acikligi olmamasi bilesenlerin asiri Isinmasina ve buna bagli olarak
duman olusumu ve yangina neden olabilir. Bunun sonucunda 6lim veya agir bedensel
yaralanmalar meydana gelebilir. Ayrica cihazlarin/sistemlerin kullanim 6mri kisalabilir ve
kesintiler artabilir.

« lgili bilesenler icin havalandirma acikliklari olarak belirtilen asgari mesafelere uyunuz.

DiKKAT

izin verilmeyen montaj pozisyonunda asiri isinma

izin verilmeyen montaj pozisyonunda cihaz asiri isinabilir ve bundan dolayi hasarlanabilir.
e Cihaz sadece izin verilen montaj pozisyonlarinda isletilmelidir.

/!\iKAz

Eksik veya okunmayan uyari levhalari nedeniyle olasi tehlikeler hakkinda bilgi sahibi
olunamaz

Eksik veya okunmayan uyari levhalari tehlikeleri 5ngérememenize neden olabilir.
Ongorilemeyen tehlikeler, agir yaralanmalara veya 6lime neden olan kazalara yol acabilir.

* Doklimantasyon yardimiyla uyari levhalarinin eksiksiz olup olmadigini kontrol ediniz.
* Eksik uyari levhalari ilgili bilesenlere yerlestirilmelidir, gerekirse ilgili Glke dilinde.
e Okunmayan uyari levhalarini degistiriniz.
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Temel glivenlik uyarilari

1.1 Genel glivenlik uyarilari

DiKKAT

Yanlis yalitim direnci kontrollerinden kaynaklanan cihaz hasarlari

Yiiksek kontrol gerilimleri cihaz hasarlarina neden olabilir.

¢ Makine veya tesislerin alcak gerilim elektrik devrelerinin yalitim direncini ancak < 500 V
dogru gerilimle 6l¢lin.

¢ Makine veya tesislerin alcak gerilim SELV akim devrelerinin yalitim direncini ancak
< 250 V dogru gerilimle 6l¢lin.

DiKKAT

Yanlis gerilim kontrollerinden kaynaklanan cihaz hasarlari

Yiiksek kontrol gerilimleri cihaz hasarlarina neden olabilir. Kapasite giden akimlarinda
kontrol sonuclarini yaniltici olabilir.

* Makinede gerilim kontrolleri yapmadan 6nce bilesenleri ayirin.

D Bilesenler kontrol normu IEC 61800-5-1 uyarinca gerilim kontroliinden gecirilmistir ve
IEC 60204-1:2021 boélim 18.4 uyarinca kontrol sirasinda ayrilabilirler.

AiKAZ

Aktif olmayan giivenlik fonksiyonlari nedeniyle beklenmeyen makine hareketi

Aktif olmayan veya ayarlanmamis glivenlik fonksiyonlari beklenmeyen makine hareketlerini
tetikleyebilir ve bunun neticesinde agir yaralanmalar veya 6liimler s6z konusu olabilir.

+ Isletmeye alma isleminden &nce ilgili {iriin dokiimantasyonundaki bilgileri dikkate aliniz.

e Guvenlikle iliskili fonksiyonlar icin tim glvenlik iliskili bilesenleri de iceren tiim sisteme
yonelik bir glivenlik degerlendirmesi yarttlinz.

¢ Uygulanan glvenlik fonksiyonlarinin sizin tahrik ve otomasyon gdrevlerinize uygun ve
devrede oldugunu, ilgili parametrelestirme ile glivenceye aliniz.

¢ Fonksiyon testi yapiniz.

e Guvenlikle ilgili fonksiyonlarin dogru is akislarini sagladiginizdan emin olmadan 6nce
sisteminizde gercek Uiretime gecmeyiniz.

AiKAZ

Hatali veya degistirilmis parametreleme nedeniyle makinede hatali fonksiyonlar

Hatali veya degistirilmis parametrelendirme nedeniyle makinede hatal fonksiyonlar
tetiklenebilir, bu durum da yaralanmalara ve 6lime neden olabilir.

e Parametrelendirmeye yetkisiz erisim engellenmelidir.

* Olasi hatali fonksiyonlar uygun énlemlerle kontrol altina alinmalidir, &rn. ACIL
DURDURMA veya ACIL KAPATMA.
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Temel glivenlik uyarilari
1.2 Elektrik alanlari veya elektrostatik desarj nedeniyle cihaz hasari

1.2 Elektrik alanlan veya elektrostatik desarj nedeniyle cihaz hasari

Elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlari (EGB), elektrostatik alanlar veya elektrostatik
bosalmalar nedeniyle hasar gorebilecek miinferit yapi parcalari, entegre devreler, yapi
gruplari ve cihazlardir.

DIKKAT
A Elektrik alanlari veya elektrostatik desarj nedeniyle cihaz hasar

Elektrikli alanlar veya elektrostatik desarj; miinferit parcalarin, entegre devrelerin, yapi

gruplarinin veya cihazlarin hasar gérmesi sonucu fonksiyon arizalarina neden olabilir.

* Elektronik parcalarin, yapi gruplarinin veya cihazlarin ambalajlanmasi, depolanmasi ve
nakliyesi yalnizca orijinal paketinde veya baska uygun bir malzemeden (6rn. iletken
kopukli lastik veya aliminyum folyo) yapilmis paket icinde gerceklestiriimelidir.

* Parcalara, yapi gruplarina ve cihazlara yalnizca asagidaki 6nlemleri aldiktan sonra
dokununuz:

— EGB kol bandi takiniz

— iletken zeminlerin bulundugu EGB bdlgelerinde EGB ayakkabilari ve EGB topraklama
seritleri kullaniniz

* Elektronik parcalari, yapi gruplarini veya cihazlar yalnizca iletken althklar izerine
yerlestiriniz (6rn. EGB altlikli bir masa, iletken EGB kopik malzeme, EGB ambalaj torbasi
veya EGB nakliye haznesi).

1.3 Uygulama ornekleri icin garanti ve sorumluluk

Uygulama 6rnekleri baglayici degildir ve hicbir durumda "konfigtirasyon ve donanimin
eksiksiz durumda olmasi gerektigi" sorumlulugunu ortadan kaldirmaz. Uygulama &rnekleri
muisteriye 6zgli ¢bzlimler lretmez, aksine benzeri is emri durumlarindaki yardim amaciyla

verilmistir.

Kullanicr olarak, agiklanan trlinlerin usulline uygun isletim sorumlulugu size aittir. Uygulama
ornekleri kullanim, kurulum, isletim ve bakim sireclerinde ilgili sorumluluklarin ortadan
kaldinimasi icin kullanilamaz.
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Temel glivenlik uyarilari
1.4 Siber Glivenlik Bilgilendirmesi

1.4 Siber Guvenlik Bilgilendirmesi

Siements, tesislerin, sistemlerin, makinelerin ve aglarin glvenli sekilde calismasini destekleyen
enddstriyel siber glivenlik islevlerine sahip Urlinler ve ¢6ziimler sunmaktadir.

Tesislerin, sistemlerin, makinelerin ve aglarin siber tehditlere karsi korunmasi amaciyla,
bitlinsel, son teknoloji Grtinii bir endUstriyel glivenlik konseptinin uygulanmasi ve bunun
strekli olarak stirdliriilmesi gerekmektedir. Siemens tarafindan sunulan trlinler ve ¢cézlimler
bu konseptinsadece bir unsurunu olusturmaktadir.

Tesislerine, sistemlerine, makinelerine ve aglarina yetkisiz erisimi 6nlemek misterilerin
sorumlulugu altindadir. S6z konusu sistemler, makineler ve bilesenler bir kurumsal aga veya
internete sadece boyle bir badlantinin gerekli oldugu &lclide ve yalnizca uygun givenlik
onlemleri (6rnegin glivenlik duvarlari velveya a§ segmantasyonu) alinarakbaglanmalidir.

Uygulanabilecek enddstriyel siber gtivenlik dnlemlerine iliskin daha fazla bilgi icin Iitfen
https://lwww.siemens.com/cybersecurity-industry adresini ziyaret ediniz.

Siemens'in Urlinleri ve ¢oztimleri, onlari daha giivenli hale getirmek icinstrekli olarak
gelistiriimektedir. Siemens, Urlin glincellemelerinin miimkiin olan en kisa slirede
uygulanmasini ve en son {riin siirimlerinin kullaniimasini siddetle tavsiye etmektedir. Artik
desteklenmeyen Uriin stirimlerinin kullaniimasi ve en yeni glincellemelerin uygulanmamasi
siber tehditlere maruz kalma riskinizi artirabilmektedir.

Uriin glincellemeleri hakkinda bilgi sahibi olmak icin liitfen

https:/lwww.siemens.com/cert adresinde bulunan Siemens Endustriyel Glivenlik RSS Yayinina
abone olunuz.

Daha fazla bilgiyi internette bulabilirsiniz:

Proje (konfigiirasyon) kitabi Industrial Security
(https:/lsupport.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109975311)

AiKAZ

Yazilim manipiilasyonu nedeniyle giivensiz isletim durumlar

Yazilim manipilasyonlari, 6rnegin virtsler, truva atlari veya solucanlar, sisteminizde
glivensiz isletme durumlarina neden olabilir ve bu durum maddi hasarlarla, ciddi
yaralanmalarla ve 6ltimlerle sonuglanabilir.

* Yaziminizi giincel tutun.

e Otomasyon ve tahrik bilesenlerini en glincel teknolojiye uygun bir makine veya sistem
bitlincll Endustriyel Siber Glivenlik konsepti dahilinde entegre ediniz.

e Tum kullanilan GrrGinlerde bitlncil Endistriyel Siber Glvenlik konseptinizi dikkate aliniz.

e Cikanlabilir kayit ortamlarindaki dosyalar, zararh yazilimlara karsi uygun koruyucu
onlemler ile korunmalidir, 6rnedin virlis programi.

« Isletim alma sonlandirilirken siber giivenlikle ilgili tiim ayarlar kontrol edilmelidir.
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Temel glivenlik uyarilari

1.5 Tahrik sistemlerindeki (Power Drive Systems) diger riskler

1.5 Tahrik sistemlerindeki (Power Drive Systems) diger riskler

Makine Ureticisi veya sistem ylkleyicisi yerel talimatlar uyarinca (6rn. AB Makine
Yonetmeligi), makine veya sisteme yonelik ylriitilecek risk dederlendirmesi sirasinda tahrik
sistemindeki kumanda ve tahrik bilesenlerine iliskin asagidaki diger riskleri de dikkate
almahdir:

1. Isletime alma, isletim, bakim ve onarim sirasinda calisan makine veya sistem parcalarinin
asagidaki nedenlerle istem disi hareket etmesi:

Sensor sisteminde, kumandada, aktorikte ve baglanti tekniginde donanim vel/veya
yazilim hatalari

Kumanda ve tahrik iliskili tepki stireleri

Spesifikasyon haricindeki ¢calisma ve / veya ortam kosullari
Yogdusma / iletken kirlenme

Parametrelendirme, programlama, kablo sistemi ve montaj hatalari

Elektronik parcalarin hemen yakininda telsiz cihazlarinin / mobil telefonlarin
kullaniimasi
Dis etkiler / hasarlar

Rontgen isinlari, iyonlastirici ve kozmik 1sima

2. Bilesenlerin icinde ve disinda, alev alma da dahil olmak lizere beklenmedik ytikseklikte
sicakliklar ve 151k, ses, partikiil, gaz vb. emisyonlar ariza durumlarinda meydana gelebilir,
orn.:

— Yapi elemani arizalan
Yazilim hatasi
Spesifikasyon haricindeki ¢calisma ve / veya ortam kosullar
Dis etkiler | hasarlar
— Konvertoriin dogru akim ara devresinde kisa devre veya topraklama hatasi
3. Asagidakiler nedeniyle olusabilecek tehlikeli temas gerilimleri:

— Yapi elemani arizalan

— Elektrostatik sarjlardan etkilenme

— Hareketli motorlarda gerilim indiiksiyonu

— Spesifikasyon haricindeki calisma ve / veya ortam kosullari

— Yogusma / iletken kirlenme

— Dis etkiler [ hasarlar

4. Normal calisma kosullari altindaki elektrikli, manyetik ve elektromanyetik alanlar (6rn. kalp
pili, implant veya metalik cisim tasiyicilari igin), yeterli mesafe korunmadiginda tehlikeli
olabilir

5. Sistemin usuliine uygun olmayan sekilde kullanilmasi ve / veya bilesenlerin usultine uygun
olmayan sekilde imha edilmesi sonucu ortaya ¢ikan, cevreye zararli maddeler ve emisyon
salinimi

SINAMICS V20 Konvertdr
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Temel glivenlik uyarilari
1.5 Tahrik sistemlerindeki (Power Drive Systems) diger riskler

6. Aga bagli veya kablosuz iletisim sistemlerinin etkisi, drnegin dalgacikla kontrol vericileri veya
ag veya mobil telsiz, WLAN veya Bluetooth (izerinden veri iletisimi

7. Patlama tehlikesi bulunan ortamlardaki kullanim icin motorlar:

Hareketli bilesenlerin, 6rnedin yataklarin asinmasi sonucunda isletmede, gévde
parcalarinda beklenmedik yliksek sicakliklar ve bunun sonucunda da patlama tehlikesi
bulunan atmosfer olan alanlarda tehlikeler olusabilir.

Tahrik sistemi bilesenlerinden kaynaklanan diger risklerle ilgili ayrintil bilgileri teknik kullanici
doklimantasyonunun ilgili bélimlerinde bulabilirsiniz.
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Temel glivenlik uyarilari

1.5 Tahrik sistemlerindeki (Power Drive Systems) diger riskler
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2.1 Konvertor degiskenleri

SINAMICS V20 (ic fazli asenkron motorlarin hizini kontrol etmek icin tasarlanmis bir konvertor
grubudur.

Ug fazh AC 400 V degiskenleri

Ug fazli AC 400 V konvertérler asagidaki cerceve dlciilerinde mevcuttur.

Cergeve boyutu A (FSA)

Cergeve boyutu B
(FSB)

Cergeve boyutu C (FSC)

fansiz fanh

SINAMICS V20 Konvertdr
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Giris

2.1 Konvertér degiskenleri

Parca Anmacikis | Anma Anma 480V ve Siparis numarasi

guici giris sikis 4kHZI‘}OOC filtrelenmemis filtrelenmis

akimi akimi degerinde cikis
akimi

FSA 0,37 kW 1.7A 1.3A 1.3A 6SL3210-5BE13-7UV1 6SL3210-5BE13-7CV1
(fansiz) 0,55 kW 2.1A 1.7A 1,6 A 6SL3210-5BE15-5UV1 6SL3210-5BE15-5CV1

0,75 kW 2.6A 2,2A 2,2A 6SL3210-5BE17-5UV1 6SL3210-5BE17-5CV1

0,75 kw " 2.6A 2,2A 2,2A - 6SL3216-5BE17-5CV1
FSA 1,1 kW 4.0A 3.1A 3.1A 6SL3210-5BE21-1UV1 6SL3210-5BE21-1CV1
(tek fanh) 1,5 kW 5.0A 4,1 A 4,1 A 6SL3210-5BE21-5UV1 6SL3210-5BE21-5CV1

2,2 kW 6.4 A 56A 4.8 A 6SL3210-5BE22-2UV1 6SL3210-5BE22-2CV1
FSB 3,0 kW 8.6 A 7.3A 7.3A 6SL3210-5BE23-0UV1 6SL3210-5BE23-0CV1
(tek fanh) 4,0 kW 11.3A 8.8A 8.24 A 6SL3210-5BE24-0UV1 6SL3210-5BE24-0CV1
FSC 5,5 kW 15.2A 12.5A 11TA 6SL3210-5BE25-5UV1 6SL3210-5BE25-5CV1
(tek fanl)
FSD 7,5 kW 20.7 A 16.5A 16.5A 6SL3210-5BE27-5UV0 6SL3210-5BE27-5CV0
(iki fanlr) 11 kW 30.4 A 25A 21A 6SL3210-5BE31-1UV0O 6SL3210-5BE31-1CV0

15 kW 38.1A 31A 31A 6SL3210-5BE31-5UV0 6SL3210-5BE31-5CV0
FSE 18,5 kW 45 A 38A 34 A 6SL3210-5BE31-8UV0 6SL3210-5BE31-8CV0
(iki fanh) (HO)»

22 kW (LO) |54A 45 A 40A

22 kW (HO) |54 A 45 A 40 A 6SL3210-5BE32-2UV0 6SL3210-5BE32-2CV0

30kW (LO) |[72A 60 A 52A

1 Bu degisken diiz plaka sogutucuya sahip Dlz Plakali konvertor ile ilgilidir.

2 "HO"ve "LO" yuksek asiri yik ve disik asirt yiik anlamina gelir. HO/LO modunu ilgili parametre ayarlarindan
belirleyebilirsiniz.
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Giris

2.1 Konvertér degiskenleri

Tek fazli AC 230 V degiskenleri

Tek fazh AC 230 V konvertorler asagdidaki cerceve oOlglilerinde mevcuttur.

Cergeve boyutu AA/AB
(FSAA/FSAB)

Cergeve boyutu AC
(FSAC)

Cergeve boyutu AD
(FSAD)

T
I
I
1
I
I
I
1
I
I
I
1
1
I
I
1
1
1
I
1
1
|

Parca Anma cikis | Anma giris Anma cikis | Siparis numarasi
glici akimi akimi filtrelenmemis filtrelenmis
FSAA 0,12 kW 2.3A 0.9A 6SL3210-5BB11-2UV1 65SL3210-5BB11-2BV1
(fansiz) 0,25 kW 45A 1.7 A 6SL3210-5BB12-5UV1 6S1.3210-5BB12-5BV1
0,37 kW 6.2A 2.3A 6SL3210-5BB13-7UV1 65L3210-5BB13-7BV1
FSAB 0,55 kW 7.7 A 3.2A 6SL3210-5BB15-5UV1 6SL3210-5BB15-5BV1
(fansiz) 0,75 kW 10A 4.2 A 6SL3210-5BB17-5UV1 65L3210-5BB17-5BV1
FSAC 1,1 kW 14.7 A 6.0 A 6SL3210-5BB21-1UV1 6SL3210-5BB21-1BV1
(tek fanh) 1,5 kw 19.7 A 7.8A 6SL3210-5BB21-5UV1 65L3210-5BB21-5BV1
FSAD 2,2 kW 27.2 A 11A 6SL3210-5BB22-2UV1 6S1.3210-5BB22-2BV1
(tek fanh) 3,0 kW 32A 13.6 A 6S5L3210-5BB23-0UV1 65L3210-5BB23-0BV1

Opsiyonlar ve yedek pargalar

Opsiyonlar ve yedek parcalar hakkinda daha fazla bilgi icin "Secenekler (Sayfa 371)" ve "Yedek
parcalar - yedek fanlar (Sayfa 419)" eklerine bakin.

Calistinlabilir ictincti parti motorlar

Diger Ureticilere ait standart asenkron motorlari ¢calistirmak icin konvertéri kullanabilirsiniz.

DiKKAT

Uygun olmayan lic¢iincii parti motor nedeniyle motor hasari

Sebeke calismasina gore konvertér modunda motor yalitiminda daha ytksek ytik olusur.
Sonucunda motor sariminda hasar olusabilir.

+ Litfen "Uclincii parti motorlar icin gereksinimler" Sistem kitabindaki notlara bakin

Daha fazla bilgi internette bulunabilir: Uciincii parti motorlar icin gereksinimler
(https:/Isupport.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/79690594)
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Giris

2.2 Konvertor etiketi

2.2

26

Konvertor etiketi

Asadidaki resim bir konvertor etiket 6rnegi gdstermektedir:

SIEMENS

INPUT:3AC 400-480V 14.9A 50/60Hz
OUTPUT:3AC O-input V 12.5A 0-550Hz mn_co“T_EnF us
MOTOR:7.5HP 4TR2 LISTED

INPUT:3AC 380-480V 15.2A 50/60Hz FS:01
OUTPUT:3AC O-input V 12.5A 0-550Hz
MOTOR:5.5kW P20 Un-Filtered

1P 6SL3210-5BE25-5UV1 S ZVL5XY8042268

SNC-A5E53978777
SCCR: 65kA Use 75°C Copper Wires only
Use in PD2 and OVC IIl environment only

UK Importer UK: Efficiency Class: 1E2
Siemens plc, Standby Losses: 10W 0.12%

Cn Manchester M20 2UR Year of Manufacture: 2024
Freq. |0 0 0 50% |50% |50% [90% |90%
Current|{25% [50% |100%|25% [50% |100%]|50% |100%
Losses [0.9%[1.1% [ 1.6%|1.0%|1.2%|1.8% [1.3%[2.1%

CEIH X

KCC-REM-S49-
SINAMICS Refer to user manual

Siemens AG, Frauenauracher Str.80, DE-91056 Erlangen
Made in China

@  Siparis numarasi ®  Urln seri numarasl

@  Siparis numarasi @  Kirlilik derecesi ve asir voltaj kategorisi
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Giris
2.2 Konvertor etiketi

Seri numarasi aciklamasi (6rnek)

S Z V H7 Y16 001420

Siemens SNC Tip kimligi Sira numarasi

Uretim verisi (yil/ay)

Kod * Takvim yili Kod * Ay

A 1990, 2010 1 Ocak

B 1991, 2011 2 Subat

C 1992, 2012 3 Mart

D 1993, 2013 4 Nisan

E 1994, 2014 5 Mayis

F 1995, 2015 6 Haziran
H 1996, 2016 7 Temmuz
J 1997, 2017 8 Agustos
K 1998, 2018 9 Eylul

L 1999, 2019 0 Ekim

M 2000, 2020 N Kasim

N 2001, 2021 D Aralik

P 2002, 2022 * DIN EN 60062'ye uygun
R 2003, 2023

S 2004, 2024

T 2005, 2025

u 2006, 2026

\ 2007, 2027

W 2008, 2028

X 2009, 2029
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2.2 Konvertor etiketi
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Mekanik kurulum 3

AiKAz

Yanginin yayilmasi

Acik yapi tarzindaki cihazlar (takilabilir cihazlar) hata durumunda, agir yaralanmalara ve
maddi hasara neden olan bir yangina veya basin¢ dalgasina neden olabilir. Konvertoriin
glict ne kadar yuksek olursa, bir isik arkinin veya basing milinin etkileri o kadar tehlikeli olur.

* Cihazlari, alevin disari citkmasini dnlemeye uygun, saglam bir metal panoya kurun.
* Cihazlari sadece pano kapagi kapaliyken isletin.

» Salter dolabi kapilari agikken servis ve bakim calismalarini ancak uzman elektrikgiler
gerceklestirebilir.

*  Minimum pano hacmine uyun.

Minimum pano hacmiyle ilgili bilgileri internet'te bulabilirsiniz:

SINAMICS V20 icin Koruma Donanimlari
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109799776)

Yanginin yayilmasina karsi koruma

Cihaz sadece kapall muhafazalarda veya kapali koruyucu kapaklara sahip daha yliksek
seviyedeki panolarda ve koruyucu cihazlarin timd kullanildiginda calistirilabilir. Cihazin metal

bir pano icerisine veya esdeder baska bir yéntemle korunmasi yanginin yayilmasini ve pano
disina giden emisyonlari 6nlemelidir.

Yogusma ve elektriksel iletken kirlilige karsi korunma

Cihazi koruyun, 6rn. [EC 60529 veya NEMA 12'ye gére IP54 koruma seviyesine sahip bir pano
icerisine takarak. Ozellikle kritik calisma ortamlarinda ek énlemler gerekebilir.

Eder kurulum sahasinda yo§usma veya iletken kirlilik engellenebiliyorsa daha diistk bir pano
korumasina izin verilebilir.
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Mekanik kurulum

3.1 Montaj yénii ve bosluk

3.1 Montaj yonii ve bosluk

Montaj yonii

Montaj boslugu

30

Konvertor kapali bir elektriksel calisma alanina veya bir salt kutusu icerisine monte

edilmelidir.

Konvert6rli her zaman dikey olarak diiz ve yanmayacak bir ylizeye monte edin.

[]

Konvertor|

onvertor

Ustte minimum hava boslugu

100 mm

Altta minimum hava boslugu

100 mm (cerceve boyutlar AA ... AD, B ... E ve fansiz cerceve boyutu

Aicin)

85 mm (fan sogutmali cerceve boyutu A icin)

Birden fazla konvertér arasinda | 0 mm
minimum yanal hava boslugu
Kabin panosunun yanina 15 mm

minimum yanal hava boslugu

Kabin panosunun yani

[4C 4y 11 ERRRS

E i

Kabin panosunun yani

SINAMICS V20 Konvertor
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Mekanik kurulum

3.2 Bir salt kutusuna montaj

3.2 Bir salt kutusuna montaj

Konvert6rli dogrudan uygun bir salt kutusu icerisine montaj paneli ylizeyine monte

edebilirsiniz.

Farkli cerceve boyutlari icin iki adet ek montaj yontemi de mevcuttur. Daha fazla bilgi icin

asagidaki kisimlara bakiniz:

* Push-through montaj (cerceve boyutlar B ... E) (Sayfa 35)

* DIN rayr montaji (cerceve boyutlar AA, AB, AC, A ve B) (Sayfa 39)

Genel boyutlar ve delme semalari

Boyutlar (mm)

Delme semasi (mm)

Cerceve boyutu AA/AB

107.8

1
127.8

V) FSAB derinligi

87.8
o~
i <

58

132

Y6

Sabitlemeler: 2 x M4 vidalar, somunlar,
pullar

Sikma torku: 1,8 Nm = %10

Cerceve boyutu AC

147

103

160.9

79

\%@

140

Sabitlemeler: 4 x M4 vidalar, somunlar,
pullar

Sikma torku: 1,8 Nm += %10

SINAMICS V20 Konvertdr
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Mekanik kurulum

3.2 Bir salt kutusuna montaj

Boyutlar (mm)

Delme semasi (mm)

Cerceve boyutu AD

. 158.8 r 136.6

176.5

122

\%@

159

Sabitlemeler: 4 x M4 vidalar, somunlar,
pullar

Sikma torku: 1,8 Nm += %10

Cerceve boyutu A

| 145.5

79

166 2
150

2 Fanli cerceve boyutu A yiksekligi
3) Dliz Plakali konvertor derinligi (sadece 400 V 0,75 kW degisken)

4 400 1101 (SRR

140

Sabitlemeler: 4 x M4 vidalar, somunlar,
pullar

Sikma torku: 1,8 Nm + %10

Cerceve boyutu B

| 164.5 140

127

\%@

135

Sabitlemeler: 4 x M4 vidalar, somunlar,
pullar

Sikma torku: 1,8 Nm + %10

32

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004



Mekanik kurulum

3.2 Bir salt kutusuna montaj

Boyutlar (mm)

Delme semasi (mm)

Cerceve boyutu C

169 | 184

170

140

Sabitlemeler: 4 x M5 vidalar, somunlar,
pullar

Sikma torku: 2,5 Nm + %=+10

Cerceve boyutu D

172.5

223

©
©
e) G
Sabitlemeler: 4 x M5 vidalar, somunlar,
pullar
Sikma torku: 2,5 Nm + %=+10
Cerceve boyutu E 228
| 209 P 245 | N
y o®
; e
[{e)
[
N
[¢) e
Sabitlemeler: 4 x M5 vidalar, somunlar,
pullar
Sikma torku: 2,5 Nm + %=+10
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Mekanik kurulum

3.3 Bir SINAMICS V20 Diiz Plakali degisken montaji

3.3 Bir SINAMICS V20 Diiz Plakali degisken montaji

SINAMICS V20 Diiz Plakali degisken konvertoriin kurulumunda daha yliksek esneklik
saglayacak sekilde tasarlanmistir. Dogru isi yaytlimini saglamak icin yeterli dnlemler
alinmahdir, bunun icin de elektrik panosu disina ek bir harici sogutucu takilmasi gerekebilir.

AiKAZ

Ekis1 yiiki

400 V ve 50 Hz Gzerinde bir giris gerilimi veya 4 kHz izerinde bir pals frekansi ile calisma
konvertorde ek is1 yiikiine neden olacaktir. Kurulum kosullar tasarlanirken bu etkenler g6z
onlinde bulundurulmali ve pratik bir yik testi ile do§rulama yapiimalidir.

/!\DiKKAT

Sogutma konulari

Konvert6riin altinda tGstiinde minimum 100 mm dikey mesafe birakilmalidir. SINAMICS V20
konvertorler icin y1§in montaja izin verilmez.

Teknik veriler

Diiz Plakali degisken Ortalama giig cikisi
6SL3216-5BE17-5CV0 370 W 550 W 750 W
Ortalama sicaklik araligi -10 °Cile 40 °C arasl

Maks. sogutucu kaybi 24 W 27 W 31TW
Maks. kontrol kaybi * 9,25 W 9,25 W 9,25 W
Onerilen sogutucu isil direnci 1,8 KIW 1,5 KIW 1,2 KIW
Onerilen ¢ikis akimi 1.3A 1.7A 2,2A

*1/0 tam yiik ile

SINAMICS V20 Konvertdr
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Mekanik kurulum

3.4 Push-through montaj (cerceve boyutlari B ... E)

Kurma

1. "Bir salt kutusuna montaj (Sayfa 31)" kisminda verilen boyutlari kullanarak konvertor icin
montaj ylizeyini hazirlayin.

2. Kaba kenarlarin delinmis deliklerden temizlenmis olmasini, diiz plakali sogutucunun temiz
olmasini ve kir ve gres bulunmamasini ve montaj ylizeyinin ve gegerliyse dis sogutucunun
diiz ve boyasiz metalden Gretilmis olmasini (celik veya aliminyum) saglayin.

3. Duz Plakali soutucu arka ytizeyi ve arka plaka ylizeyine minimum 0,9 W/m.K isil transfer
katsayisina sahip silikonsuz bir 1si transferi bileseni esit bir sekilde uygulayin.

4. DoOrt M4 vida ve 1,8 Nm (tolerans: = %10) sikma momenti kullanarak konvertori sabit bir
sekilde monte edin.

5. Eger harici bir sogutucu kullaniimasi gerekiyorsa, ilk olarak 3. adimda bahsedilen macunu
harici sogutucunun ylizeyine ve arka plakaya esit bir sekilde uygulayin ve sonrasinda arka
plakanin diger tarafinda bulunan harici sogutucuya baglayin.

6. Kurulum tamamlandiginda, konvertori istenen uygulamada calistirin ve bu sirada sogutma
etkinligini dogrulamak icin r0037[0] (6lclilen sogutucu sicakligi) parametresini izleyin.

Sogutucu sicakhgi normal calisma sirasinda uygulama icin beklenen dis sicaklk aralidi icin
pay birakildiktan sonra 90 °C'yi gecmemelidir.

Ornek:

Eger 6lglimler 20 °C sicaklkta bir ortamda yapiliyorsa ve makine 40 °C'ye kadar 6zellige
sahipse, sogutucu sicaklik okumasi [40-20] = 20 °C artiriimali ve 90 °C altinda kalmahdir.

Eger sodutucu sicakligi st limiti gecerse, kosullar saglanana kadar ek sogutma
saglanmalidir (6rnegin, ekstra bir sogutucu ile).

Not

Sogutucu sicakhgmin 100 °C lizerine ¢ikmasi halinde konvertér F4 ariza durumu ile
atacaktir. Bu konvertéri yiksek sicaklik nedeniyle potansiyel hasarlara karsi korur.

3.4 Push-through montaj (cerceve boyutlarn B ... E)

B ile E arasi cerceve boyutlari "push-through" uygulamalara uygun olmalari icin tasarlanmistir
ve size konvertoriin so§utucusunu pano panelinin arkasindan monte etme imkani sunar.
Konvertor bir push-through degisken olarak monte edildiginde, daha yliksek bir IP
siniflandirmasi elde edilmez. Pano icin gereken IP siniflandirmasinin saglandigindan emin
olun.

Farkli cerceve boyutlari icin iki adet ek montaj yéntemi de mevcuttur. Daha fazla bilgi icin
asagidaki kisimlara bakiniz:

e Birsalt kutusuna montaj (Sayfa 31)

* DIN rayl montaji (cerceve boyutlar AA, AB, AC, A ve B) (Sayfa 39)
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Mekanik kurulum

3.4 Push-through montaj (cerceve boyutlari B ... E)

Genel boyutlar, delme semalari ve acikhklar

Boyutlar (mm)

Delme semasi ve aciklik (mm)

Cerceve boyutu B

164.5

106"

160

125
118
N
Lo
[0
Kesme alani = o
o e
0
o
S8

Sabitlemeler: 4 x M4 vidalar
Sikma torku: 1,8 Nm = %10

Cerceve boyutu C

169

108"

170
161
AN o
s
©
Kesme alani [~
o
o G
©

Sabitlemeler: 4 x M5 vidalar
Sikma torku: 2,5 Nm = %=+10

Cerceve boyutu D

172.5

98"

223
214

142
222

Kesme alani

59

Sabitlemeler: 4 x M5 vidalar

Sikma torku: 2,5 Nm + %=+10
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Mekanik kurulum

3.4 Push-through montaj (cerceve boyutlari B ... E)

Boyutlar (mm)

Delme semasi ve aciklik (mm)

Cerceve boyutu E

209 | L 245 228
118.5 1 | 219
(IRRRINA .
~ S
Kesme alani -
N
e}
N
™
[ce]

Sabitlemeler: 4 x M5 vidalar
Sikma torku: 2,5 Nm + %=+10

" Kabin icerisindeki derinlik
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Mekanik kurulum

3.4 Push-through montaj (cerceve boyutlari B ... E)

Montaj

n FSB ile FSD arasi icin: Sogutucunun bir tarafini kabin panelinin arka tarafindan itin.
FSE icin: Sogutucunun sag tarafini kabin panelinin arka tarafindan itin.

g Sogutucunun icbiikey yuvasi kesme alaninin kenarina gecene kadar
sogutucuyu kesme alaninin kenarina dogru getirin.

a Sogutucunun diger tarafini kabin panelinin arka tarafindan itin.

@ Sogutucunun tamamini kabin panelinin arkasina dogru itecek yeterli alan kalana
kadar sogutucuyu kesme alaninin kenarina dogru getirin.

B Sogutucunun timiind kabin panelinin arka tarafindan itin.

B Konvertérdeki dort montaj deligini kabin panosundaki karsilik gelen delikler ile
hizalayin. Hizalanmis delikleri dort vida ile sabitleyin.

Not

Konvert6r cikarilmadan fanin kabin disina ¢ikariimasini saglamak icin aciklk alaninin alt
kisminda bir bosluk birakilmistir.

Fan ¢ikarma igin
ayrilmis bosluk

SINAMICS V20 Konvertdr
38 isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004



Mekanik kurulum
3.5 DIN ray1 montaji (cerceve boyutlari AA, AB, AC, A ve B)

3.5 DIN ray1 montaji (cerceve boyutlar AA, AB, AC, A ve B)

Opsiyonel DIN rayr monta kiti ile cerceve boyutu AA, AB, AC, A veya B'yi DIN rayina monte
edebilirsiniz.

Farkli cerceve boyutlari icin iki adet ek montaj yontemi de mevcuttur. Daha fazla bilgi icin
asagidaki kisimlara bakiniz:

e Bir salt kutusuna montaj (Sayfa 31)

e Push-through montaj (cerceve boyutlari B ... E) (Sayfa 35)

Not
Konvertori takmak veya cikarmak icin bir yildiz veya diiz tornavida kullanin.

DIN ray1 montaj kiti icin toprak hatti yeterli bir toprak baglantisi saglar. Saglamhgi artirmak
icin toprak hatti baglantisi daha yiksek bir kesit alana sahip sekilde tasarlanabilir (6rn. giris
toprak baglantisi icin 2,5 mm?2 ve ¢ikis toprak baglantisiicin 4,0 mm?2).

DIN rayina FSAA/FSAB/FSAC takilmasi ve cikarilmasi
Daha fazla bilgi icin "FSAA ... FSAD icin gecis montaj kiti (Sayfa 412)" kismina bakiniz.
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Mekanik kurulum

3.5 DIN ray1 montaji (cerceve boyutlari AA, AB, AC, A ve B)

DIN rayina FSA/FSAC takilmasi

40

Maks. tork 2,0 Nm

I

HE o o=
T bl I 'F-‘
L [N

[’g=

&\

@] ZOMOJEI\IO'

FSA
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Mekanik kurulum

3.5 DIN ray1 montaji (cerceve boyutlari AA, AB, AC, A ve B)

DIN rayindan FSA/FSAC cikarilmasi

SINAMICS V20 Konvertdr
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Mekanik kurulum

3.5 DIN ray1 montaji (cerceve boyutlari AA, AB, AC, A ve B)

DIN rayina FSB takilmasi

SINAMICS V20 Konvertdr
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Mekanik kurulum

3.5 DIN ray1 montaji (cerceve boyutlari AA, AB, AC, A ve B)

DIN rayindan FSB cikarilmasi

SINAMICS V20 Konvertdr
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Mekanik kurulum

3.5 DIN ray1 montaji (cerceve boyutlari AA, AB, AC, A ve B)

SINAMICS V20 Konvertdr
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Elektrik yalitimi

4.1

Tipik sistem baglantilan
1AC200V...240V
3AC380V...480V

Tipik sistem baglantilari

[ —1

Sigorta, devre kesici veya Tip E
[] birlesik motor kontrolori

Kalan akim devre kesici
(secenek)

Kontaktor

BOP Interface
Module (opsiyon)

meER A A

Sebeke balasti
(opsiyon)

Filtre (opsiyon)

(Koruyucu
toprak)

V20

pe  L1,L2IN(230V)
veya
L1, L2, L3 (400 V)

Genisletme portu

(opsiyon)

SINAMICS V20
Smart Access

(opsiyon)

Frenleme direnci

Harici BOP
(opsiyon)

Parametre Yikleyici

(opsiyon) | .

Ll

Bu secenek sadece 230V
konvertorler icindir.

moduli

Cikis sok bobini

Dinamik frenleme

(opsiyon)

(opsiyon)
Y PE o '
=
(Koruyucu'toprak)

" Bu bransman devre koruma cihazlari icin izin verilen tiplgr hakkinda daha fazla bilgi icin bkz.
SINAMICS V20 konvertor icin Koruyucu Cihazlar hakkinda Urdn Bilgileri
(https:/Isupport.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109799776).
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Elektrik yalitimi

4.1 Tipik sistem baglantilari

46

Not
Birlesik Devletler / Kanada kurulumlari igin gereksinimler (UL/cUL)

UL/cUL'ye uygun sekilde konfiglrasyon icin UL/cUL onayh sigortalar, devre kesiciler ve Tip E
kombine motor kontrolorleri (CMC) kullanin. Herbir konvertor ve karsilik gelen Kisa Devre
Akim Siniflandirmasi (SCCR) icin 6zel bransman devre koruma tipleri icin SINAMICS V20
konvertér icin Koruyucu Cihazlar hakkinda Uriin Bilgileri
(https:/lsupport.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109799776)'ye bakiniz. Herbir cerceve
boyutu icin sadece 75 °C bakir tel kullanin.

Bu ekipman UL61800-5-1 standardina gore dahili motor asiri yiik korumasi saglama 6zelligine
sahiptir. UL61800-5-1'e uygunluk saglamak icin PO610 parametresi fabrika ayari olan 6'dan
degistiriimemelidir.

Kanada (cUL) kurulumlari icin konvertor sebeke gerilimi, asagidaki 6zelliklere sahip harici bir
Onerilen parazit giderici ile birlikte kullaniimalidir:

¢ Dalgalanma koruyucu cihazlar; cihaz Listelenmis bir Akim koruyucu cihaz olmalidir
(Kategori kodu VZCA ve VZCA7)

¢ Ana nominal gerilimi 480/277 VAC (400 V degiskenler icin) veya 240 VAC (230 V
degiskenler icin), 50/60 Hz, li¢c faz (400 V degiskenler icin) veya tek faz (230V degiskenler
icin)

* Baglama gerilimi VPR = 2000 V (400 V degiskenler i¢in)/1000 V (230 V degiskenler igin), IN
= 3 kA min, MCOV = 508 VAC (400 V degiskenler icin)/264 VAC (230V degiskenler igin),
kisa devre nominal akim araligi (SCCR) = 40 kA

e Tip 1 veya Tip 2 SPD uygulama icin uygun
e Baglama fazlar arasinda ve ayrica faz ve toprak arasinda saglanmalidir

AiKAZ

Kesilmis toprak hatti sonucu olusan yiiksek kacak akimlar nedeniyle hayati tehlike

Konvertor parcalar toprak hatti ile bir yiiksek kacak akim ytratir. SINAMICS V20 konvertor
toprak kacak akimi 3,5 mA AC degerini gegebilir.

Toprak hatti kesildiginde iletken parcalara dokunulmasi 6l¢ciim veya ciddi yaralanma ile
sonuclanabilir.

Sabit bir toprak baglantisi veya to IEC 60309'a uygun enddstriyel kullanima uygun
konnektorlere sahip cok merkezli baglanti kablosu gereklidir ve koruyucu topraklama
iletkeninin minimum &l¢lsi yiiksek kacak akimina sahip ekipmanlar icin yerel glivenlik
talimatlarina uygun olmalidir.

AiKAz

Uygun olmayan veya hatali monte edilmis fren direnci sonucu yanginin yayilmasi
nedeniyle hayati tehlike

Uygun olmayan veya hatali monte edilmis fren direnci kullanilmasi yangina veya duman
olusmasina neden olabilir. Yangin ve duman gelisimi ciddi kisisel yaralanma veya malzeme
hasarina neden olabilir.

¢ Sadece konvertor icin onaylanmis olan fren direnclerini kullanin.
e Fren direnclerini diizenlemelere uygun sekilde takin.
e Fren direncinin sicakligini izleyin.
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Elektrik yalitimi

4.1 Tipik sistem baglantilari

Kablo semasi

- - - 1
]
o230V |
| |
P50
[ D ] :
1l 1
I “=====,
[} A A 1
PE | DC+ _DC- |
T == N — oo
400V —= L2
L — = 3| Ana devre
Tty T
1230y T = !
— 1

--------- 1
Dijital cikislar 1

Dijital girisler

1
| Harici 24V besleme Dahili 24V besleme H
1 - 1
: o DI 1 —oDI 1 ——0 Dl 1 — =0 DI 1 Tran5|storg|k|§|:
1
' o DI2 —0DI2 ——oDI2 [—9DI2 !
1
! ——0 . !
DI3 |
:z —oDI3 a —obI3 z Di3 5 Réleg|k|§|:
1 =
:% —oDpl4 > =0 Dl4 Z ——oDI4 >0 Di4 :
h 1
: _':°D'C +|__°DIC DIC DIC I TTmmmem—oopm--------
! 24V 24V I::
: 24V 24V
1
| o0V o0V
e o o o - - ——————————————————— -————
: Analog girisler
1
| 1m0V
1
I O
| ] Al1
| :
1 -
! AR oV
[
J: 1y l"|
| 1 1
= : »E:k—p—)AIZ OIv...10V)
L e L __ i
s ettt ettt ettt
1
| L Cemletmepory |
Not

Her analog giris icin direng = 4,7 kQ olmahdir.
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Elektrik yalitimi

4.1 Tipik sistem baglantilari

Opsiyonel 1/0 Extension Module V20 1/0O terminal sayisini artirabilir. 1/0 Extension Module
kablo semasi icin asagidakine bakiniz:

SINAMICS V20 I/O Extension Module

Dijital girigler [T ! Dijital gikis|ar !
| 1 [} 1
! Harici 24V besleme Dahili 24V besleme - 1 DO3NO [ rsje cikislar |
| | ; |
[} L} ]
] —-oDI5 —oDI 5 — —oDI5 DI 5 ! ! 1
| & o z :1 ' 1 DO4NOJ, Role gikislari !
' 2 |——oDI6 &}——oDI6 T ——oDI6 DI 6 : : :
| DIC DIC l T (U |
l vl 24\7 - V200V V2024V i
[} [}
: DIC V20 DI Co¢DIC !
1 V20 DIC V20 DI C 1
! —o V20 DIC i
L PP EIP.

|V - - - [}

! Genisletme portu !

AiKAZ

Uygun olmayan bir gii¢c sistemine baglanti nedeniyle elektrik carpmasi ve hayati
tehlike

Eger DO3 ve DO4 asiri gerilim kategorisi Il (OVC Il) asan bir glic besleme sisteminde
kullanilirsa, V20 konvertor ve genisletme portlar dahil opsiyonlarinin canl parcalar, SELV
(glivenlikli cok duslik gerilim) terminaller ve bagli kablolar ile temas edilmesi 6liim veya
ciddi yaralanma ile sonuglanabilir.

* Sadece gerilim degeri OVC Il'yi gecmeyen glic sistemlerinde DO3 ve DO4 kullanin.

Not

* Tek bir DI grubu olarak V20 ve /O Extension Module'de DI'lari kullanmak icin V20 DI C'yi
I/O Extension Module Gzerindeki DI C'ye baglayin (6nceki sekle bakiniz).

« ki ayri grup Dl icin V20 ve 1/O Extension Module'de DI'lari kullanmak icin V20 DI C'yi I/0
Extension Module tizerindeki DI C'ye baglamayin.

Kablo semast ilgili daha fazla bilgi igin bakiniz Kisim "Baglanti makrolari ayar (Sayfa 75)".

Motor devresi icin ariza korumasi
Konvertdr, motorun cikis uglarinda kisa devre korumasi sunar.

Uretici beyaninda, motor devresindeki bir yalitim arizasi durumunda elektrik carpmasina karsi
korumayla ilgili kosullar agciklanmistir.

Daha fazla bilgiyi internette bulabilirsiniz: Ureticinin beyani
(https:/lsupport.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109476638)
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Elektrik yalitimi

4.2 Terminal aciklamasi

Terminal diizeni

4.2 Terminal aciklamasi

Sebeke terminalleri

3AC400V L1 L2 L3 1AC230V L1 L2IN
FSA..FSD @ & & FSAA..FSAD & &
3AC400V EMC L1 L2 L3 HEEEEEEEEEERE
FSE 5D DG

Ust kapak

(sadece FSE) Lae

Ust kapagi acmak icin kapagin kilit mandalini diiz bir
tornavida ile asagi dogru itin.

Sebeke terminallerini ve motor terminallerini baglamak icin dnerilen
kablo tipleri:

FSAA ...FSD  FSE

UL/cUL-sertifikali catal
/ x sikistirmaya sahip kablo

UL/cUL-sertifikali halka
x / sikistirmaya sahip kablo

PE terminali

Cerceve boyutu A

Genisletme portu

Kullanici terminalleri

Cikis toprak terminali

Dz bir tornavidayi (parca 6lclsi: 0,4 x 2,5 mm) terminal ile

hizalayin. Maksimum 12 N kuvvetle asagi dogru itin ve
asagidan kontrol telini takin.

Motor terminalleri

FAALFSAD (D @ @8 & | tminale
pUovoowDCe DCri
Fon o 0 © 6 6 O
P UV W R2:DC s
oo ! | :
FSB FSEE@E@@@E@E@ @:
(@i u v w!R2;DC GG
Toprak Frenleme direnci terminalleri
(R1,R2)
Alt kapak
(sadece FSE)

@|vvwe®| =« [°]Rs
- el e e R SRR R R

Alt kapagr acmak icin kapagin kilit mandalini diiz bir tornavida
ile yukari dogru cekin.

Not

FSE Uzerindeki entegre EMU filtresini topraklama noktasindan ayirmak icin L1 ile L3 arasindaki
sebeke terminallerinin yanindaki EMU vidasini ¢ikarmak icin bir Pozidriv veya dlz tornavida

kullanin.
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Elektrik yalitimi

4.2 Terminal aciklamasi

FSAA ile FSAD arasi icin kullanici terminalleri:

Dijital girisler icin referans potansiyel

1,2,3,4,6,7, 13 terminalleri icin referans potansiyel

A

A

Transistor cikislar

24V |24V 0OV | OV | DIC|DO 1+DO 1-
13 13 14 14 12 15 16
R
Dijital cikislar Role cikislar
1ov|a]az|aoi|ov ]| pes|N-|oi1|Di2]|Di3] D4 DO21D02{D02
NC | NO C
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 17 18 19
- N \ ,
Analog girisler RS485 Dijital girisler Dijital cikislar

1,2,3,4,6,7, 13 terminalleri icin referans potansiyel

Analog cikis

FSA ile FSE arasi icin kullanici terminalleri:

Dijital girisler icin referans potansiyel
1,2,3,4,6,7 13 terminalleri icin referans potansiyel
Transistor cikislari Réle cikislar

tov|afa2]|ao1]ov| e+ | nN-|Di1|Di2]|DI3]|DI4]DIC|24V]| 0V [DO1+{DO1- Dﬁcz DI\?OZ D%Z

1" 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 16 17 18 19
— I — " Y

Analog girisler RS485 Dijital girisler Dijital cikislar

Analog cikis

1,2,3,4,6,7, 13 terminalleri icin referans potansiyel

DiKKAT

Asiri gerilim nedeniyle konvertor hasari

Dijital girislerde ve 24 V gli¢ kaynaginda 30 m Uzerinde sinyal kablolarinin kullaniimasi
anahtarlama islemleri sirasinda asiri gerilime neden olabilir. Bu konvertore zarar verebilir.

» Dijital girislerde ve 24 V gli¢ kaynaginda 30 m'den daha kisa sinyal kablolari
kullandiginizdan emin olun.

I/0 Extension Module igin kullanici terminalleri (opsiyon):

Dijital girisler icin referans potansiyel

ileride kullanim icin ayrilmistir Role cikislari
A p A \
DO3 | DO3 | DO4 | DO4
NC | NC D5 | Di6 | DicC vol c Inol ¢
[ — \ v J
Dijital girisler Dijital cikislar

50
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Elektrik yalitimi

Onerilen kablo kesitleri, sikistirma tipleri ve vida sikkma momentleri

Malzeme
Sikistirma govdesi: bakir
Yalitim: naylon
Kaplama: kalay

Catal sikistirma

d,

Halka sikistirma

]

4.2 Terminal aciklamasi

Cerceve |Anma Sikisti |Sebeke ve PE terminalleri Motor/DC/fren direnci/cikis toprak
boyutu (cikis rma terminalleri
guici tipi Kablo kesit |d W L Vida sikma |Kablo kesit|d w L Vida sikma
(kW) alam (mm) |(mm) |(mm) [momenti alam (mm) |(mm) |(mm) [momenti
(Nm/lbf.in) 2 (Nm/lbf.in) 2
400V
A 0.37 .. U 1,0mm2(14) |=3,7 |<8 |[>22 |1.0/8.9 1,0mm2z  |=3,7 [<6,5(>22 [1.4/12
0.75 (14)
1.1...2.2 1,5 mm2 (14) 1,5 mm?2
(14)
B 3.0...4.0 4mm2(10) |=3,7 |<8 |>25 (2,5)mm2 >4,2 |<8 [>22 |1.4/10.53
12
C 5.5 4mm2(10) |=4,2 |<9,9 |>25 |1.4/10.5 4mm2(10)|=4,2 |<9,9 [>25 [1.4/10.5
D 7.5 6mm2(10) (=5,2 |<12 |>28 (2.4/21.2 6 mm2(10)|=5,2 |<12 [>28 |2.4/21.2
11...15 10 mm?2 (6) 10 mm2(6)
E 18.5 0 10mm2(6) |=5,2|<13 [>30 6mm2(8) |=5,2 <13 |>30
22 16 mm2 (4) 10 mm?2 (6)
30 25 mm2 (3) 16 mm2(4)
230V
AAIAB |0.12... |U 1,0mm2(14) |=4,2 |<7 |>22 |1.0/8.9 1,0mm2z  |=3,2 <7 |>22 [1.0/8.9
0.25 (14)
0.37 ... 1,5 mm2 (14)
0.55
0.75 2,0 mm2 (14)
AC 1.1..15 4,0 mm2 (12) 2,5 mm?2
(12)
AD 2.2...3.0 6 mm?2 (8) <10 |>25 |1.6/14.2 El,O)mm2 >3,7 |<7,5|>25 |1.0/8.9
12

1

2)

Tolerans: + %10

Koseli parantez icerisindeki veri karsilik gelen AWG degerlerini gosterir.

DiKKAT

Sebeke terminallerinde hasar

Konvertor cerceve boyutlari AA ile D arasi icin elektrik tesisati sirasinda, sebeke terminal
baglantilari icin sadece ULIcUL-sertifikali catal sikistirmalar kullanilabilir; cerceve boyutu E
icin sebeke terminal baglantilari icin sadece UL/cUL-sertifikali halka sikistirmalar kullanilir.
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Elektrik yalitimi

4.2 Terminal aciklamasi

Maksimum motor kablo uzunluklari

Konvertor Maksimum kablo uzunlugu

degiskeni EMU uyumlu Cikis sok bobini olmadan Cikis sok bobini ile

400V Entegre EMU Harici sebeke Blendajsiz Blendajli Blendajsiz Blendajli
filtresiile V filtresi ile 2

FSA 10 m 25m 50 m 25m 150 m 150 m

FSBile FSD arasi |25 m 25m 50 m 25m 150 m 150 m

FSE 50 m 25m 100 m 50 m 300 m 200 m

230V Entegre EMU Harici sebeke Blendajsiz Blendajli Blendajsiz Blendajli
filtresi ile filtresi ile

FSAAIFSAB 5m?3 5m?3 50 m 25m 200 m 200 m

FSAC 10m3 10m?2 50 m 25m 200 m 200 m

FSAD 5m3,25m?2 5m3 50 m 25m 200 m 200 m

" EMU (RE/CE C3) uyumlu, ikinci ortam (enddistriyel alan). RE/CE C3 Radyasyon ve iletilen Emisyonlar icin EN61800-3
Kategori C3 EMU uygunlugu anlamina gelir (EN55011, Sinif A2 degerine esdeger seviye).

2 EMU (RE/CE C2) uyumlu, birinci ortam (konut alani). RE/CE C2 Radyasyon ve iletilen Emisyonlar icin EN61800-3 Kategori
C2 EMU uygunlugu anlamina gelir (EN55011, Sinif A1 degerine esdeder seviye). Harici sebeke filtreleri teknik 6zellikleri

icin B.1.7 kismina bakiniz.

3)  EMU (RE/CE C1) uyumlu, birinci ortam (konut alani). RE/CE C1 Radyasyon ve iletilen Emisyonlar icin EN61800-3 Kategori
C1 EMU uygunlugu anlamina gelir (EN55011, Sinif B dederine esdeder seviye).

Motor yildiz licgen baglantisi

Asagidaki kosullardan biri olmasi halinde ticgen devre secin:

* 400V konvertorde calisan bir 230 V/400 V motor (50 Hz yerine 87 Hz frekansta galisan)

e 230V konvertorde calisan bir 120 VI230 V motor (50 Hz yerine 87 Hz frekansta galisan)

Uggen devre Yildiz devre
( 3~Mot. EN 60034
1LA71304AAT0 |
No UD 0013509-0090-0031 TICIF 1325 IP55 IMB3 ! | w2 _u2 vz |
w2Quz2Qv2; | OO O
[s0Hz | [230400Vv Arv]|[60Hz | [ 4s0v] ! ! l
Huigvigwl | 8 & 8 |
O|5.5kW| [ 19.711. A [[65 kW | | 10.9A|O YooY Y iy Y Y
[Cosp 0.81| [ 1455 /min||[Cosp 0.82| | 1755/min|
[ A7y 220-240/380-420 V | [y 440-480v | [ 95.75%| U1 vt
[19.7206/11.4-11.9A | |[114:113A] [ 45kg]
- J
leri V1 V1
Motor verileriyle siralama levhasi W1 W1
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Elektrik yalitimi
4.2 Terminal aciklamasi

Kullanici terminalleri

Asagidaki resim 6rnek olarak FSA ile FSE arasi kullanici terminal diizenini alir.

10V | Al1 | A2 |JAO1| OV | P+ | N- |DI1|DI2 |DI3 |DI4 |DIC|24V]|OV [DO1+|DO1-{DO2|DO2|DO2
NC | NO C
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19

No. |Terminal Aciklama
isareti
1 M0V 10 V ¢ikis (20 °Ciile 30 °C sicaklik arahidi icin tolerans = %2) OV, maksimum 11 mA, kisa
devre korumal
Analog 2 Al1 Mod: Al1: Tek uglu, cift kutuplu akim ve gerilim modu
girisler 3 Al2 Al2: Tek uclu, tek kutuplu akim ve gerilim modu
Kontrol devresi izolasyonu: Hicbiri
Gerilim arahg: Al1:-10 Vile 10 V arasi; Al2: 0 Vile 10 V arasi
Akim araligi: 0 mA ile 20 mA arasi (4 mA ile 20 mA arasi -
yazilimdan segilebilir)
Gerilim modu dogrulugu: + %1 20 °Cile 30 °C sicaklik araligi icin tam dlcek
Akim modu dogrulugu: + %1 20 °Cile 30 °C sicaklik aralidi igin tam 6lgcek
Giris direnci: Gerilim modu: > 30K
Akim modu: 235 R
Cozinrlik: 12-bit
Tel kopmasi algilama: Evet
Esik deder 0 = 1 (Dl olarak 4,0V
kullanilir):
Esik deder 1 = 0 (DI olarak 1,6V
kullantlir):
Tepki suresi (dijital giris modu): 4 ms+4ms
Analog cikis |4 AO1 Mod: Tek uglu, tek kutuplu akim modu
Kontrol devresi izolasyonu: Hicbiri
Akim araligi: 0 mA ile 20 mA arasi (4 mA ile 20 mA arasi -
yazilimdan secilebilir)
Dogruluk (0 mA ile 20 mA arasl): -10 °Ciile 60 °C sicaklik arahgr icin = 0,5 mA
Cikis 6zelligi: 20 mA, 500 R'a
5 ov 1,2,3,4,6,7 ve 13 terminalleri i¢in referans potansiyel
6 P+ RS485 P +
7 N- RS485 N -
Dijital 8 DI1 Mod: PNP (referans terminal disiik)
girisler * 9 DI2 NPN (referans terminal yiiksek)
10 DI3 NPN moduna donistirilmis karakteristik
11 DI4 de(jerleri.
Kontrol devresi izolasyonu: Elektrik yalitimh
Mutlak maksimum gerilim: Her 50 saniyede bir 500 ms icin = 35V
Calisma gerilimi: -3Vile30Varasi
Esik deder 0 = 1 (maksimum): 11V
Esik deder 1 = 0 (minimum): 5V
Giris akimi (garanti edilen kapali): 0,6 mA ile 2 mA arasl
Giris akimi (maksimum acik): 15 mA
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Elektrik yalitimi

4.2 Terminal aciklamasi

No. |Terminal Aciklama
isareti
2-wire Bero uygunlugu: Hayir
Tepki verme siiresi: 4 ms+4ms
Pals dizisi girisi: Hayir
12 DI C Dijital girisler icin referans potansiyel
13 24V 24 V cikis (tolerans: - %15 ile + %20 arasi) referans 0 V, maksimum 50 mA,
izolasyonsuz
14 oV 1,2,3,4,6,7ve 13 terminalleri icin referans potansiyel
Dijital 15 DO1 + Mod: Normalde acik gerilimsiz terminaller, kutuplu
gikislar 16 DO1 - Kontrol devresi izolasyonu: 500 VDC (fonksiyonel algak gerilim)
(transistor) - -
Terminaller arasinda maksimum | £35V
gerilim:
Maksimum yik akimi: 100 mA
Tepki verme siiresi: 4 ms+4ms
Dijital 17 DO2 NC Mod: Degistirme gerilimsiz terminaller, kutupsuz
glklslar (rdle) | 18 DO2 NO Kontrol devresi izolasyonu: 4 kV (230 V sebeke)
19 Do2C Terminaller arasinda maksimum 240 VAC/30 VDC + %10
gerilim:
Maksimum yik akimi: 0,5 A @ 250 VAC, direng
0,5 A @ 30 VDC, direng
Tepki verme siiresi: Acik: 7 ms =7 ms
Kapali: 10 ms + 9 ms

* Opsiyonel 1/0 Extension Module, SINAMICS V20 konvertor tzerindekiler ile ayni teknik 6zelliklere sahip ek DI ve DO'lar
sunar.

AiKAZ

Elektrik carpmasi riski

1 ile 16 arasinda numaralandiriimis giris ve cikis terminalleri glivenlikli cok dustik gerilim
(SELV) terminalleridir ve sadece diisik gerilim beslemelerine baglanmalidir.

Onerilen sikistirma terminal tipi ve kablo kesit alanlari

(mm) 0.8
Yalitimh pim terminali
Kablo tipi Onerilen kablo kesit alani *
Tek telli veya cok telli kablo 0,5 mm2ile T mm2 (20 ile 18) arasi
izolasyon kilifina sahip yiiksiik 0,25 mm?2 (24)

* Koseli parantez icerisindeki veri karsilik gelen AWG degerlerini gosterir.

SINAMICS V20 Konvertdr
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4.3 Makine ve tesislerde birden fazla sayida tek fazli konvertér kullanimi

Genisletme portu

Genisletme portu konvertoriin harici bir opsiyon modiilline baglanmasi icin tasarlanmistir -
Asadidaki fonksiyonlari gerceklestirmek icin BOP Interface Module, Parametre Yikleyici,
SINAMICS V20 Smart Access veya |/O Extension Module:

e BOP Interface Module'ye bagli harici BOP'den konvertdriin calistirilmasi
e Parametre Yikleyici ile konvertér ve standart bir SD kartindan parametrelerin klonlanmasi
e Sebeke giicli bulunmayan Parametre Yiikleyiciden konvertdre enerji verilmesi

¢ SINAMICS V20 Smart Access ile bagli bir cihazdan konverttre erisim (kurulu bir kablosuz
ag adaptoriine sahip konvansiyonel bir bilgisayar, tablet veya akilli telefon)

¢ 1/O Extension Module ile daha fazla konvertor kontrol fonksiyonu gerceklestirmek icin ek
DI ve DO'lar sunulmasi

Bu opsiyon modiilleri hakkinda daha fazla bilgi igin bkz. "Parametre Yiikleyici (Sayfa 371)",
"Harici BOP ve BOP Interface Module (Sayfa 376)", "SINAMICS V20 Smart Access ile devreye
alma (Sayfa 149)" ve "l/O Extension Module (Sayfa 417)" kisimlari.

4.3 Makine ve tesislerde birden fazla sayida tek fazli konvertor
kullanimi

Genel bakis

Makinenizdeki veya tesisinizdeki tek fazli konvertérlerin giris akimlarini harmonikler ve
dengesizlik acisindan kontrol edin.

Aciklama

Elverissiz kosullarda, notr (N) iletkene bagli olan birkag konvertérden gelen harmonik
akimlarin toplami hat iletkenlerinin (L1, L2, L3) akimlarindan yiiksek bir degere erisebilir. Notr
iletkenin akim tasima kapasitesi buna yetecek diizeyde olmalidir. N6tr iletkenin boyutlari igin
IEC 60364-5-52:2019, bdlim 524 icinde 6neriler sunulmustur. Elde daha ayrintili bir bilgi
yoksa, standardin dnerisine gore noétr iletkenin boyutu, hat iletkenlerinin akim tasima
kapasitesinin 1,45 katina gore ayarlanmaldir.

AiKAZ

Notr (N) iletkenin asin yiiklenmesi sonucu yangin

Notr iletken harmonik akimlar nedeniyle isinabilir ve bu durum yangina neden olabilir.
¢ Notr iletkenin boyutu belirlenirken harmonik akimlar dikkate alinmahdir.

AiKAz

PEN iletkenindeki asiri yiik nedeniyle elektrik carpmasi

TN-C besleme aglarinda, harmonik akimlara maruz kalmasi nedeniyle PEN iletkeninin
koruyucu fonksiyonu olumsuz sekilde etkilenebilir.

e PEN iletkenin boyutu belirlenirken harmonik akimlar dikkate alinmalidir.
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Elektrik yalitimi
4.4 Elektromanyetik uygunluk agisindan uyumlu kurma

4.4 Elektromanyetik uygunluk acisindan uyumlu kurma

Konvertoriin EMU uyumlu kurulumu

Koruma baglanti kiti her cerceve boyutu icin bir opsiyon olarak sunulur. Bu opsiyon hakkinda
daha fazla bilgi icin bkz. Ek "Koruma Baglanti Kitleri (Sayfa 405)". Konvertérde EMU uyumlu
kurulum saglamak icin gereken kolay ve verimli koruma baglantisini sunar. Eger bir koruma
baglanti kiti kullaniimiyorsa, alternatif olarak cihazi ve ek parcalart miikemmel elektrik
iletkenligi ve genis bir kontak alani ile metal bir montaj plakasina monte edin. Bu montaj
plakasi kabin paneli ve PE veya EMU barasina baglanmalidir.

Asagidaki sema, konvertor cerceve boyutu B/C'nin EMU uyumlu tesisati icin bir 6rnek gosterir.

Koruma saci

Kablo blendaji
icin EMU

Motor
kelepceler

DiKKAT

Uygun olmayan yiik ayirmasi nedeniyle konvertor hasari

Hatali ylik ayirma, konvertdr hasarina neden olabilir.

Konvertor calisir durumdayken ve cikis akimi sifir degilken sistemin motor tarafinda yik
ayirma gerceklestirmeyin.

SINAMICS V20 Konvertdr
56 isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004



Elektrik yalitimi
4.4 Elektromanyetik uygunluk agisindan uyumlu kurma

Not
Kablo baglantisi

Kontrol kablolarini miimkiin oldugunca glc kablolarindan ayirin.

Baglanti kablolarini dénen mekanik parcalardan uzak tutun.

Harici sebeke filtresi opsiyonlari EMU uyumlu tesisati

Tim 400 V konvertorler kapi cevresinde 6zel EMU contasina sahip bir kabine monte
edilmelidir.

Asagidaki ferrit ylkstklerin tamami EN 5501 1'e uygun sekilde onerilir.

Kisim B.1.7 icerisinde aciklanan filtrelere sahip 400 V filtrelenmemis cerceve boyutu D
konvertorler igin:

Sinif A radyasyon ve iletim emisyon sinifini karsilamak icin konvertoér sebeke terminallerinin
yakinina Tip "Wurth 742-715-5" veya esdegeri 2 x ferrit merkez takin; harici sebeke filtresi
sebeke terminallerinin yakinina Tip "Wurth 742-712-21" veya esdegeri 1x ferrit merkez takin.

Kisim B.1.7 icerisinde aciklanan filtrelere sahip 400 V filtrelenmemis cerceve boyutu E
konvertorler igin:

Sinif A radyasyon ve iletim emisyon sinifini karsilamak icin konvertoér sebeke terminallerinin
yakinina Tip "Seiwa EO4SRM563218" veya esdederi 1 x ferrit merkez takin; konvertériin motor
terminalleri yakinina Tip "Seiwa EO4SRM563218" veya esdederi 2 x ferrit merkez takin.

230 V filtrelenmemis cerceve boyutu AA/AB konvertorler icin:

Sinif B radyasyon ve iletim emisyon sinifini karsilamak icin konvertoriin motor cikis
terminalleri (U, V ve W, PE terminali hari¢) yakinina Tip "K3 NF-110-A(N)GY0Q" veya esdegeri 1
x ferrit merkez takin; kabinin disli deliginin disindaki motor kablosuna Tip "K3 NF-110-
A(N)GYQ" veya esdegeri 1x ferrit merkez takin; motorun yakinindaki motor kablosuna Tip "K3
NF-110-A(N)GYOQ" veya esdederi 2 x ferrit merkez takin.

Kabin

V20
FSAA/FSAB

0

i (0]

[nE= E_

D>z |w ol
Cekir- = 2
dek 1 |t|’

Cekirdek 3
Cekirdek 4%

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004 57



Elektrik yalitimi
4.4 Elektromanyetik uygunluk agisindan uyumlu kurma

10 m maksimum motor kablo uzunluguna sahip 230 V filtrelenmis ve filtrelenmemis cerceve
boyutu AC konvertorler icin:

Sinif B radyasyon ve iletim emisyon sinifini karsilamak igin konvertériin motor c¢ikis
terminalleri (U, V ve W, PE terminali haric) yakinina Tip "BRH A2 RC 16*28*9 MB" veya
esdegeri 1 x ferrit merkez takin.

Koruma yontemi
Asadidaki resim ekranlama saci ile veya olmadan bir 6rnek géstermektedir.

Koruma saci veya
metal montaj

plakasindaki kablo Koruma saci
€D Serit kablo blendajina bastirin
yalitimi = -
(=
TA Montaj plakasi
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4.5 EMU uyumlu kabin tasarimi

4.5 EMU uyumlu kabin tasarimi

Salt kutusu icerisinde parazit giderme énlemleri icin en uygun maliyetli ydntem parazit
kaynaklarinin ve potansiyel olarak etkilenebilecek ekipmanin birbirlerinden ayri bir sekilde
monte edilmesidir.

Salt kutusu EMU bdlgelerine ayrilmalidir ve salt kutusu icerisindeki cihazlar asagdidaki kurallar
takip edilerek bu bélgelere atanmalidir.

SINAMICS V20 Konvertor

Sebeke
Kabin
|
Sigorta . I .
29 _ I Bolge A | Bolge C
Kontaktor |
L
|
____________ _|
Akim diizenleme balasti
- - — - — - Kontrol
Filtre srn. SIMATIC
BolgeB | [~~~ —
— Konvertor Sensorler

| Cikis sok bobini

(6rn. pozisyon,
sicaklik, basing)

—

Dinamik frenleme
moduli

Frenleme direnci

Bolge D

isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004
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‘ — Motor -

Topraklanmis ayirma
plakasi

:[I]: Tahrik edilen
makine

Farkli bolgeler ayri metalik muhafazalar veya topraklanmis ayirma plakalari kullanilarak
elektromanyetik olarak ayriimahdir.

Gerekiyorsa, filtreler velveya baglanti modulleri bolgelerin arabirimlerinde kullaniimalidir.

Farkli bolgeleri baglayan kablolar ayrilmalidir ve ayni kablo grubu veya kablo kanali
icerisine dosenmemelidir.

Kabinden cikan tim haberlesme (6rn. RS485) ve sinyal kablolari blendajli olmalidir.
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4.6 DC link kapasitérlerinin olusturulmasi

4.6 DC link kapasitorlerinin olusturulmasi

Genel bakis

Ekstra isleri dnlemek icin Siemens konvertoriin yilda bir kez ana sebeke gerilimi ile %100
calistirilmasini 6nerir. Konvertorin bir yildan uzun siire stokta beklemesi halinde DC link
kapasitorlerini yeniden olusturmaniz gereklidir. Olusturulmamis DC link kapasitorleri calisir
durumdaki konvertore zarar verebilir.

On kosul

Konvertor kullaniimamis olmali ve tretim tarihinin Gzerinden bir yildan fazla gegmis
olmamalidir.

Uretim tarihi icin konvertériin seri numarasini kontrol edin. Konvertériin tiretim tarihi
etiketteki ve Urlin paketleme etiketindeki seri numarasinin 3. ve 4. basamagina kodlanmistir.

Konvertor etiketi (Sayfa 26)

Fonksiyon aciklamasi

DC link kapasitorlerini konvertdre tanimli bir stire boyunca bir sebeke gerilimi < %100 anma
gerilimi uygulayarak olusturabilirsiniz.

1 ... 2 yil saklama siiresi icin form verme

AV
U (%] 2 ... 3 yil saklama siresi icin form verme

100 _I H
75 | H
50 A - S
25 | 3 yil ve Uizeri saklama siiresi icin form verme

t[h]
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Entegre BOP ile devreye alma 5

Not

Hizli devreye alma parametre ayari icin detayli bir aciklama icin "Hizli devreye alma (Sayfa 72)"
konusuna bakin.

AiKAZ

Sicak ylizey

Calisma sirasinda ve konvertdre glic beslemesi kapatildiktan sonra kisa bir siire boyunca,

konvertoriin isaretlenmis ylzeyleri yiiksek sicakliklara ulasabilir. Bu yiizeylere temas
etmekten kaginin.

5.1 Entegre Temel Operator Paneli (BOP)
5.1.1 Entegre BOP'a giris
Alarm Ters
Afiiza Galisma | \UTo J HAND /J0G modu

Durum LED
LCD
ekrani YUKARI
ASAGI

DURDUR FONKSIYON

CALISTIR

SINAMICS V20 Konvertor
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Entegre BOP ile devreye alma

5.1 Entegre Temel Operatér Paneli (BOP)

Diigme fonksiyonlar

Konvertorii durdurur

Tek basma OFF1 durdurma tepkisi: konvertér motoru parametre P1121 icerisinde
tanimlanmis yavaslama siiresi icerisinde hareketsiz duruma getirir.

istisna:
Konvertoriin terminallerden veya OTOMATIK modda RS$485 (PO700=2 or

P0700=5) lizerindeki USS/IMODBUS ile kontrol edilmek lizere yapilandiriimis
olmasi halinde digme aktif degildir.

Cift basma (< 2 s) veya | OFF2 durdurma tepkisi: konvertér motorun herhangi bir yavaslama siresi
uzun basma (> 3s) olmadan hareketsiz duruma yavaslamasina imkan tanir.

Konvertorii baslatir
Eger konvertér HAND/JOG/AUTO modda baslatilirsa, konvertor calisma simgesi ( @ ) gosterilir.
istisna:

Konvertoriin terminallerden veya AUTO modda RS485 (PO700=2 or PO700=5) lzerindeki
USS/MODBUS ile kontrol edilmek tizere yapilandiriimis olmasi halinde diigme aktif degildir.

Cok fonksiyonlu diigme

M Kisa basma (< 2's) ¢ Parametre ayari menusiine girer veya ayar menisiindeki sonraki ekrana
gecer
* Secilen 6§ede basamak basamak dlizenlemeyi yeniden baslatir
* Ariza kodu g0Osterimine geri doner
» Basamak basamak diizenlemede iki kez basilirsa, diizenlenmekte olan
0geyi degistirmeden bir 6nceki ekrana geri déner
Uzun basma (> 2's) ¢ Durum ekranina geri déner
e Ayar mendsiine girer
Kisa basma (< 2's) e Durum degerleri arasinda gegis yapar
0K o . . o
¢ Deger diizenleme moduna girer veya sonraki basamadga gecer
* Arnizalarn temizler
* Arniza kodu gdsterimine geri doner
Uzun basma (> 2's) e Hizli parametre numarasi veya deger diizenleme
* Arniza bilgileri verilerine erisim saglar
Manuel/Kesik Calistirma/Otomatik
Farkli modlar arasinda gecis yapmak icin basin:
o]
M 0K
+

Otomatik mod Manuel mod Kesik galistirma modu

(El simgesiile) (Yanip s6nen el simgesi ile)

= =\

(Simge yok)

Not:
Kesik Calistirma modu sadece motor durdugunda kullanilabilir.
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Entegre BOP ile devreye alma

5.1 Entegre Temel Operatér Paneli (BOP)

* Bir men icerisinde gezinirken kullanilabilir ekranlar arasinda yukari dogru secimi kaydirir.

¢ Bir parametre degeri diizenlenirken goriintiilenen degeri artirir.

e Konvertdr Calistirma modundayken, hizi artirir.

¢ Uzun basma (> 2 s) parametre numaralari, endeksleri veya degderlerini hizli sekilde yukari kaydirir.

¢ Bir meni icerisinde gezinirken kullanilabilir ekranlar arasinda asagi dogru secimi kaydirir.

Bir parametre degeri dlizenlenirken goriintiilenen degeri azaltir.

¢ Konvertor Calistirma modundayken, hizi azaltir.

¢ Uzun basma (> 2 s) parametre numaralari, endeksleri veya degderlerini hizli sekilde asagi kaydirir.

Motor donls yoninu ters cevirir. Tek seferde iki tusa basiimasi ters motor déniistinii etkinlestirir. Tek
seferde iki tusa yeniden basilmasi motorun ters yonde donlsiinl devreden cikarir. Ekrandaki ters
A v simgesi ( ¥~ ) cikis hizinin ayar noktasina karsi oldugunu gosterir.

Not: AUTO modunda, e§er P1113 (BI: Ters) varsayilan BICO parametresi r0019.11'e bagh degilse,
YUKARI + ASAGI diigme kombinasyonu gecersiz duruma gelir.

Not

Aksi belirtilmedigi stirece, yukaridaki tuslarin calistirilmasi her zaman kisa basma (< 2 s) olarak
distntlmelidir.

Konvertor durum simgeleri

(x] konvertorde en az bir bekleyen ariza mevcuttur.
A konvertdrde en az bir bekleyen uyari mevcuttur.
@ S: konvertor galisir durumdadir (motor hizi O 1/min olabilir).
@ (yanip sénme): Konvertdr beklenmedik sekilde baslayabilir (6rnedin donma koruma
modunda).
Motor ters yonde doner.
N
N N Konvertor HAND modundadir.
2 (yanip sénme): Konvertér JOG modundadir.
5.1.2 Konvertér menti yapisi
Menii Aciklama
50/60 Hz se¢cim mensi Bu ment sadece ilk glic vermede veya bir fabrika sifirlamasi
sonrasinda gorindr.
Ana menii
Gosterge menisi (varsayilan Frekans, gerilim, akim, DC-link gerilim ve benzeri ana
gosterim) parametrelerin temel izleme goriinimd.
Ayar menisi Konvertoriin hizli devreye alinmasi icin parametrelere erisim.
Parametre menusi Mevcut tiim konvertdr parametrelerine erisim.
Ariza arsiv mendsl Konvertor ariza kodu gostergesi.
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Entegre BOP ile devreye alma

5.1 Entegre Temel Operatér Paneli (BOP)

e

ik enerji verme/fabrika sifirlama )

- A
50/60 Hz segimi: P0100 A
So° 6EOhPP 607
v v
M | 0K
Gosterge menusi Ayar menusU
Cikis frekansi (Hz) Motor verisi
(r0024)
Frekans ayar noktasi (Hz ; ; IEI Yanip s6nen yesil
Sabit yesil LED LED
(r1078) (>25s)
<
ikis gerilimi (V
Gikis g V) Ortak Baglanti makrosu
(r0025) parametreler
Vdc (V) Cikis akimi (A)
(r0026) (r0027) Uygulama makrosu

o If [

Parametre menusti

Akim gosterimi

Ariza aktif

[o] 29

Ariza kodu goésterimi

64

. .
(56 [v]

(r0955)
Cikis akimi (A) Vdc (V)
(r0957) (r0956)

Ariza arsiv menusu

RFG sonrasinda frequency ayar noktasi (Hz)
(r0954)

Cikis gerilimi (V)

(r0958

~

Konvertor
durumu
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Entegre BOP ile devreye alma

5.1 Entegre Temel Operatér Paneli (BOP)

5.1.3 Konvertér durumunun goriintilenmesi

Gosterge menusu frekans, gerilim, akim, DC-link gerilim ve benzeri bazi ana parametrelerin

temel izleme goriinim saglar.

Parametre menusi

A

= || Eees

Gosterge meniisii Cikis voltaji

\Y

Motor akimi Vdc ] (Ayar noktas)
A Vv Hz

(Deger yanip soner)

[M]e29

Ayar menusu

Not

e Eger POOO5 parametresini POOO5 icerisinde secili parametre numarasini temsil eden sifir
olmayan bir deger olarak belirlediyseniz, konvertor varsayilan durumda gdsterge
menisinde secilen parametrenin dederini goriintiler. POO05'i O'a veya gercek bir
parametre numarasini temsil etmeyen sifir disindaki bir dedere ayarladiginizda, varsayilan
gosterge degismeden kalir. Parametrelerin normal diizenlenmesi ilgili daha fazla bilgi icin
bkz. Kisim "Parametrelerin diizenlenmesi (Sayfa 66)".

e Aktif anzalar ile birlikte gosterge mentisi yapisi hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. Kisim

"Hatalar (Sayfa 345)".
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Entegre BOP ile devreye alma

5.1 Entegre Temel Operatér Paneli (BOP)

5.1.4 Parametrelerin diizenlenmesi

Bu kisim parametrelerin nasil diizenlenecegini aciklar.

Parametre tipleri

Parametre tipi

Aciklama

CDS bagimli parametreler

*  Komut Veri Kiimesi'ne (CDS) bagli
e Herzaman [0...2] endeksine sahiptir *
* P0810 ve PO811 ile CDS gecisi icin kullanilabilir

DDS bagimli parametreler

e SUrlcl Veri Kiimesi'ne (DDS) baghdir
¢ Herzaman [0...2] endeksine sahiptir
e P0820 ve P0821 ile DDS gecisi icin kullanilabilir

Diger
parametreler

Cok endeksli parametreler

Bu parametreler bagimsiz parametreye bagli
endeks araligi ile endekslenir.

Endekssiz parametreler

Bu parametreler endekslenmemistir.

* Herbir CDS'ya bagl parametre, kendi (ic endeksi disinda bir varsayilan degere sahiptir.
istisna: P1076 [0...2], Cl: ek ayar noktasi &lceklendirme. Varsayilan durumda, P1076[0] ve
P1076([2] 1 olarak ayarlanirken P1076[1] O olarak ayarlanmistir.

Parametrelerin normal diizenlenmesi

Not

Parametre numaralarini veya degerlerini hizli bir sekilde artirmak veya azaltmak icin (4] veya
[v] zerine iki saniyeden uzun siire basiimasi sadece parametre menisiinde mimkindr.

Bu dlizenleme y6ntemi parametre numaralari, endeksleri veya degerlerinde kiigiik
degisiklikler gerektiginde en uygundur.

* Parametre numarasi, endeksi veya degerini artirmak veya azaltmak icin iki saniyeden kisa
stire [&] veya [¥] tzerine basin.

e Parametre numarasi, endeksi veva degerini hizli bir sekilde artirmak veya azaltmak icin iki
saniyeden uzun siire (4] veya [v] uzerine basin.

¢ Ayarionaylamak igin Uzerine basin.

e Ayari iptal etmek icin [#] iizerine basin.
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5.1 Entegre Temel Operatér Paneli (BOP)

Ornek:

Parametre degerlerinin diizenlenmesi

N ey

(>25s) |I| El 1. Durum gdstergesinden parametre listesini girin

| Pono3|

IZl 2. Parametreyi segin
[#] |Pooio |
|I| 'IE 3. Parametre diizenleme girin
Lo |
|Z| 4. Degeri degistir
A

0|

IE' 5. Ayari onaylayin
v

pooid

[E

Basamak basamak diizenleme

Not

Parametre numaralarinda veya endekslerinde basamak basamak diizenleme sadece
parametre menutsinde mimkindir.

Basamak basamak diizenleme parametre numaralari, parametre endeksleri veya parametre
degerlerinde gergeklestirilebilir. Bu diizenleme ydntemi parametre numaralari, endeksleri
veya degerlerinde biylk degisiklikler gerektiginde en uygundur. Konvertér mend yapisi
hakkinda bilgi icin "Konvertér ment yapisi (Sayfa 63)" kismina bakin.

e Herhangi bir diizenleme veya gezinme modunda, basamak basamak diizenlemeye [oc]
Uzerine uzun basiimasi (> 2 s) ile girilir.

¢ Basamak basamak dilizenleme her zaman en sagdaki basamaktan baslar ve s6z konusu
basamak yanip soner.

* Herbir basamak Uzerine basilarak sirayla secilir.
o [*] tizerine bir kez basilmasi imleci mevcut 06genin en sagindaki basamaga gottirlr.

o [] tizerine arka arkaya iki kez basilmasi, diizenlenmekte olan 6§e degistiriimeden
basamak basamak modundan cikis yapar.

¢ Solda bir basamak kalmadiginda bir basamak tzerindeki lzerine basilmasi degeri
kaydeder.

e Eger sol tarafta daha fazla basamaga ihtiyac varsa, bunlar sola daha fazla basamak
eklemek icin en soldaki basamak degeri 9 lizerine getirilerek yapilir.

- [& veya [v] iizerine iki saniye Uzerinde basiimasi hizli basamak kaydirma saglar.
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5.1 Entegre Temel Operatér Paneli (BOP)

Ornek 1:

Diizenleme parametre numaralari

Ornek 3:
Parametre degerlerinin diizenlenmesi

Ornek 2:
diizenleme parametre endeksleri

Eder bir parametre bir sira ise endeks
diizenleme asagida gosterilmistir:

|r59"l-’|

(1]} = ‘=
—> 0 000 +—— — n 000 je—
oliloEr B =
x o SEEE
A
Q
£ [x] || (& 3 [ 29
< E§_|m00§| Eﬁ —| 38Q|
®© 3 =
s M= 5 HIE B&
o ) B (Y R S ey IREEF]
A
n063
F0947 . —El
ey (o3
parametre degeri / n063
endeksi
,
Parametre degeri
dizenle
5.1.5 Ekran g6sterimleri
Asagidaki iki tablo temel ekran gdsterimlerini gérlntuler:
Ekran bilgileri Ekran Anlam
"88888" Konvertor dahili veri isleme ile mesguldir.
88888
R " islem tamamlanmadi veya miimkiin degil
"Pxxxx" Yazilabilir parametre
PO3CH
“rxxxx” Salt okunur parametre
r0026
"inxxx" Endeksli parametre
n00 !
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5.1 Entegre Temel Operatér Paneli (BOP)

Ekran bilgileri Ekran Anlam
Heksaondalik Heks formatta parametre degeri
numara Eb3J!
"bxx x" Bit formatinda parametre degeri
bOb
==
Bit numarasi sinyal durumu:
0: Duisiik
1: Yuksek
“Fxxx" Hata kodu
F335
“Axxx" Alarm kodu
R930
"Cnxxx" Ayarlanabilir baglanti makrosu
{nO00 !
"-Cnxxx" Mevcut durumda secili baglanti makrosu
-Lnl0 1
“"APxxx" Ayarlanabilir uygulama makrosu
RPO3C
"-APxxx" Mevcut durumda secili uygulama makrosu
-ARPO 1D
"A H 9 “N" M T t
"B" "o" u
O ¥
b h U
C r ( P P V u
L
D" ( Q e
d u q H
"E" “R" Y
| r (__’
£ L
"F" r S VA
F I S E
Oile 9 arasi "
0 561885 7
g iddH ! ,
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Entegre BOP ile devreye alma

5.2 Enerji verme dncesinde kontrol

5.1.6 LED durumlarni

SINAMICS V20 durum gdsterimleri icin sadece bir LED'e sahiptir. LED turuncu, yesil veya
kirmizi yanabilir.

Eder birden fazla konvertér durumu mevcutsa, LED asagidaki dncelik sirasina gore yanar:
* Parametre kopyalama

* Devreye alma modu

* Tam arizalar

* Haazr (arza yok)

Ornegin, eger konvertdr devreye alma modundayken aktif bir ariza mevcutsa, LED 0,5 Hz
frekansla yanip soner.

konvertor durumu LED rengi

Enerji verme Turuncu I:I

Hazir (ariza yok) Yesil .

Devreye alma modu 0,5 Hz degerinde yavas yanip sonme H

Tim anzalar 2 Hz degerinde hizli yanip sénme E

Parametre kopyalama 1 Hz degerinde yanip sénme L__I
5.2 Enerji verme oncesinde kontrol

Konvert6re enerji vermeden 6nce asagidaki kontrolleri yapin:

e TUm kablolarin dogru baglanmis ve ilgili tiim driin ve tesis/lkonum giivenlik dnlemlerinin
alinmis oldugunu kontrol edin.

e Motor ve konvertériin dogru sebeke gerilimi icin yapilandirildigindan emin olun.

e TUm vidalari belirlenen sikma momentine uygun sekilde sikin.
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5.3 50/60 Hz secim mendisi ayari

5.3 50/60 Hz secim mendisii ayari

Not

50/60 Hz secim mendisii sadece bir fabrika sifirlamasi sonrasinda ilk enerji vermede (P0970)
gorindr. BOP kullanarak bir secim yapabilir veya bir secim yapmadan mentiden cikabilirsiniz
ve men bir fabrika sifirlamasi gerceklestirilene kadar goriintiilenmez.

Motor baz frekansi da PO100 istenen degere degistirilerek secilebilir.

Fonksiyon

Bu meni motorun kullanildigi bélgeye uygun sekilde motor baz frekansini ayarlamak igin
kullantlir. Men( guc ayarlarinin (6rnegin, anma motor giicti P0307) [kW] veya [hp] biriminde

olacagini belirler.

Parametre Deger Aciklama

PO100 0 Motor baz frekansi 50 Hz (varsayilan) — Avrupa [kW]
1 Motor baz frekansi 60 Hz — Birlesik Devletler/Kanada [hp]
2 Motor baz frekansi 60 Hz — Birlesik Devletler/Kanada [kW]

ik enerji verme/fabrika
sifirlama

U

50/ 60 Hz se¢im mendisi

SINAMICS V20 Konvertdr
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Ayar menusu Gosterge menUsu
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Entegre BOP ile devreye alma

5.4 Motorun test calismasi icin baslatiimasi

5.4 Motorun test calismasi icin baslatiimasi

7

Bu kisim motor hizinin ve déntsiiniin dogru oldugunu kontrol etmek amaciyla motorun bir
test calismasina nasil baslatilacagini aciklar.

Not

Motoru calistirmak icin konvertér gdsterge menistinde (varsayilan gosterim) ve P0O700
(komut kaynadi secimi) = 1 varsayilan enerji verme durumunda olmahdir.

Eger simdi ayar mentslindeyseniz (konvertdr "P0304" goriintiler), ayar mentsinden ¢ikmak
icin iki saniyeden uzun [#] tizerine basin ve gOsterge mendsiine girin.

Motoru HAND veya JOG modunda baslatabilirsiniz.

Motorun HAND modda baslatiimasi

1.

> wWN

Motoru baslatmak icin B iizerine basin.

Motor hizini degistirmek icin E veya E tusuna basin.

Motorun donis yonini tersine cevirmek icin &l + [¥] tusuna basin.

Motoru durdurmak icin B izerine basin.

Motorun JOG modunda baslatiimasi

1. HAND modundan JOG'a gegis icin (W] + lzerine basin (& simgesi yanip soner).

2. Motoru baslatmak icin B iizerine basin. Motoru durdurmak icin M birakin.

5.5 Hizli devreye alma
5.5.1 Ayar mentsu ile hizl devreye alma
5.5.1.1 Ayar meniisii yapisi

Ayar meniisii fonksiyonu

Ayar mensu konvertdriin hizli devreye alinmasi icin sizi adimlar arasinda yonlendirir.
Asagidaki dort alt meniliden olusur:

Alt menii

Fonksiyon

Motor verisi

Hizli devreye alma icin nominal motor parametrelerini ayarlar

Baglanti makro secimi

Standart kablolama diizenleri icin gereken makrolari ayarlar

Uygulama makro secimi

Belirli ortak uygulamalar icin gereken makrolari ayarlar

HlwWI(N |-

Ortak parametre secimi

Konvertdr performans optimizasyonu icin gereken parametreleri
ayarlar
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5.5 Hizli devreye alma

Ment yapisi

Parametre
menusi

exoo]|

y
Gosterge menusu

| Bees
Ayar menusu
E> Motor verisi ) |:>

v

PO 100 PO304|.-|P1300

=

Deger dizenle

—>

A

Gaglantl makrosu )I:> -LA000

Y ra00 il a0t

A

v Izl
Gygulama makrosu ) I:> -RPOOO

RPO I0|...|RPO30

A

A

o]
COrtak parametreler)lz> P 108D

(]

\ 4

P 1082 |- |P2ao3

v
Deger diizenle

A

HE BB =2EBE EHE

5.5.1.2 Motor verilerinin ayarlanmasi

Fonksiyon

Bu meni nominal motor isim plakasi verilerinin kolay ayari igin tasarlanmistir.

Metin menisi

P8553 parametresini 1 olarak ayarlarsaniz, bu mentdeki parametre numaralari kisa bir
metinle degistirilir.
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5.5 Hizli devreye alma

Parametrelerin ayarlanmasi

Not

Asadidaki tabloda, "@" bu parametre degerinin motorun etiketine uygun sekilde girilmesi
gerektigini gosterir.

Parametre | Erisim seviyesi | Fonksiyon Metin menusii
(eger P8553 =1 ise)
PO100 1 50/60 Hz secimi
= 0: Avrupa [kW], 50 Hz (fabrika varsayilan) EU-US
= 1: Kuzey Amerika [hp], 60 Hz (EU - US)
= 2: Kuzey Amerika [kW], 60 Hz
PO304[0] @ |1 Anma motor gerilimi [V]
Etiket verilerinin girisinin motorun kablolamasina karsilik Mokt wu
I i ktigini t Idiz/delt
gelmesi gerektigini unutmayin (yildiz/delta) (MOTV)
PO305[0] @ |1 Anma motor akimi [A]
Etiket verilerinin girisinin motorun kablolamasina karsilik Mot R
I i ktigini t Idiz/delt
gelmesi gerektigini unutmayin (yildiz/delta) (MOT A)
PO307[0] ® |1 Anma motor giicii [kW/hp] PO100 = 0 veya 2:
Eder PO100 = 0 veya 2 ise, motor gli¢ birimi = [kW]
Eder PO100 = 1 ise, motor gli¢ birimi = [hp] Mot P
(MOT P)
P0O100=1:
Mokt hP
(MOT HP)
PO308[0] @ |1 Anma motor giicii faktérii (cose)
Sadece PO100 = 0 veya 2 oldugunda goérindr N Lo$§
(M COS)
PO309[0] @ |1 Anma motor verimi [%]
Sadece PO100 = 1 oldugunda goriinur n EFF
0 ayari dederin dahili hesaplanmasina neden olur. (M EFF)
PO310[0] @ |1 Anma motor frekansi [Hz]
NFrEQ
(M FREQ)
PO311[0] @ |1 Anma motor hizi [1/min]
nrPN
(M RPM)
P1900 2 Motor verisi tanimlamasinin secilmesi
= 0: Devre Disi Mot d
= 2: Hareketsiz durumda tiim parametrelerin tanimlanmasi (MOT ID)
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5.5 Hizli devreye alma

5.5.1.3 Baglanti makrolari ayari
DIKKAT
Baglanti makro ayarlan
Konvert6r devreye alinirken baglanti makro ayari bir kez yapilan bir ayardir. Baglanti makro
ayarini bir 6nceki ayardan farkli bir degere almadan dnce asagidaki sekilde ilerlediginizden
emin olun:
1. Bir fabrika sifirlamasi gerceklestirin (PO010 = 30, P0970 = 1)
2. Hizh devreye almayi tekrarlayin ve baglanti makrosunu degistirin
Buna dikkat edilmemesi konvertoriin hem mevcut hem de 6nce secilmis makrolardan
parametre ayarlarini kabul etmesine sebep olur ve bu tanimsiz ve aciklanamayan konvertor
calismasina yol acabilir.
Ancak, Cn010 ve Cn011 baglanti makrolari icin P2010, P2011, P2021 ve P2023 haberlesme
parametreleri bir fabrika sifirlamasi sonrasinda otomatik sifirlanmaz. Gerekiyorsa bunlari
manuel sifirlayin.
Cn010 veya Cn011 icin P2023 ayarini degistirdikten sonra konvertort kapatip agin. Glg
cevrimi sirasinda, yeniden enerji vermek icin LED sénene veya ekran kapanana (birkag saniye
slirebilir) kadar bekleyin.
Not
Bu kisimda daha sonra verilen kablo semalari 6érnek olarak PNP kontrol modunu kullanir.
Fonksiyon
Bu meni standart kablolama diizenleri icin hangi makronun gerekli oldugunu secer.
Varsayilan baglanti makrosu 0 icin "Cn000" degeridir.
Tim baglanti makrolari sadee CDSO (komut veri kiimesi 0) parametrelerini degistirir. CDS1
parametreleri BOP kontroli icin kullanilir.
Baglanti Aciklama Gosterim 6rnegi
makrosu
Cn000 Fabrika varsayilan ayar. Bir parametre degisikligi yapmaz.
Cn001 Tek kontrol kaynagi olarak BOP -Ln000
Cn002 Terminallerden kontrol (PNP/NPN)
Cn003 .Sa.t?ltlenmls h|z|e?r E A0 !
Cn004 Ikilik modda sabit hizlar
Cn005 Analog giris ve sabit frekans Eksi isareti bu makrounun
Cn006 Harici basma diigmesi kontrol ”’;SVEUt durgn:dq secili makro
Cn007 Analog ayar noktasina sahip harici basma digmeleri oldugunu gosterir.
Cn008 Analog giris referansina sahip PID kontrol
Cn009 Sabit deger referansina sahip PID kontrol
Cn010 USS kontrol
Cn011 MODBUS RTU kontrol
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5.5 Hizli devreye alma

Baglanti makrolari ayar

@otor verisi

Eksi isareti mevcut durumda
secilmis olan makroyu gésterir

)

[+]

y

Bl :

Gaglantlmakrosu )I:> -[~000 ra00 ! Cal !
|
Gygulama makrosu )4 III (-Cnxxx) Mevcut durumda secilmis olan makro

Baglanti makrosu Cn001 - Tek kontrol kaynagi olarak BOP

1 2 3 5 8 9 10 11 12 13 14
10V Al1 AI2 OV DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V OV -Cn00 1|5
I- —_—— DO2
ov [©f [ [+] [«]
P+ N- ]
l—O0—O0—
17 19 6 7
220V
Hiz Calisma Hata
0~20 mA = 0~50/60 Hz
Baglanti makrosu ayarlari:
Parametre | Aciklama Varsayilan fabrika Cn001 icin varsayilan | Notlar
ayarlari
PO700[0] Komut kaynagi secimi 1 1 BOP
P1000[0] Frekans secimi 1 1 BOP MOP
P0731[0] BI: Dijital ¢ikis 1 fonksiyonu 52.3 52.2 Konvertor calisir durumda
P0732[0] BI: Dijital ¢ikis 2 fonksiyonu 52.7 52.3 Konvertor ariza aktif
P0771[0] Cl: Analog cikis 21 21 Mevcut frekans
P0810[0] Bl: CDS bit 0 0 0 Manuel mod
(Manuel/Otomatik)
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Entegre BOP ile devreye alma

Baglanti makrosu Cn002 - Terminallerden kontrol (PNP/NPN)

Harici kontrol - Ayar noktasina sahip potensiyometre

5.5 Hizli devreye alma

Hem NPN hem de PNP ayni parametreler ile gerceklestirilebilir. Moda karar vermek icin dijital
giris ortak terminal baglantisini 24 V'den 0 V'ye degistirebilirsiniz.

0~10 V=0~50/60 Hz

ON/OFF1

10V A1 AI2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV

Ters

Ariza onay!
JOG ileri
13

[——

oV

I- —— DO2

ov O [ [+] [«

P+ N- Lad
\—O0—O0——
17 19 6 7
Hiz Calisma Hata
0~20 mA=0~50/60 Hz PNP
0~10 V=0~50/60 Hz ON/OFF1
Ters

DO2

O R I I Jo_im 2 M
10V Al1 A2 OV DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V OV

o— Ariza onay!

o— JOG ileri

AO1 0V DO1+ DO1- P+ N-
g5 (16 171 18 |19 & 7
= 220V
Hiz Calisma Hata
0~20 mA=0~50/60 Hz NPN
Baglanti makrosu ayarlari:
Parametre | Aciklama Varsayilan fabrika | Cn002 icin Notlar
ayarlari varsayilan
P0700[0] Komut kaynadi secimi 1 2 Komut kaynagi olarak terminal
P1000[0] Frekans secimi 1 2 Analog ayar noktasi 1
P0701[0] Dijital giris 1 fonksiyonu 0 1 ON/OFF
P0702(0] Dijital giris 2 fonksiyonu 0 12 Ters
P0703[0] Dijital giris 3 fonksiyonu 9 9 Ariza onayi
P0704[0] Dijital giris 4 fonksiyonu 15 10 JOG ileri
P0771[0] Cl: Analog cikis 21 21 Mevcut frekans
P0731[0] Bl: Dijital ¢ikis 1 fonksiyonu 52.3 52.2 Konvertor calisir durumda
P0732[0] Bl: Dijital ¢ikis 2 fonksiyonu 52.7 52.3 Konvertor ariza aktif
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5.5 Hizli devreye alma

Baglanti makrosu Cn003 - Sabit hizlar
ACIKIOFF1 ile U¢ sabit hiz

Eger ayni anda bir tane sabit frekans secilirse, secilen frekanslar toplanir, yani FF1 + FF2 +

FF3.

1 2 3

ON/OFF1

5

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V 0V

Hiz disik
o— Hiz orta

Hiz ylksek

-Ln003
|- —_—— & DO2
AO1 0V DO1+ DO1- P+ N- Ch ELLIJEl
H 15 16 17 9 6 7
220V
Calisma Hata
0~20 mA=0~50/60 Hz
Baglanti makrosu ayarlari:
Parametre | Aciklama Varsayilan fabrika Cn003 icin Notlar
ayarlari varsayilan
PO700[0] Komut kaynagi secimi 1 2 Komut kaynagi olarak
terminal
P1000[0] Frekans secimi 1 3 Sabit frekans
P0701[0] Dijital giris 1 fonksiyonu 0 1 ON/OFF
P0702[0] Dijital giris 2 fonksiyonu 0 15 Sabit hiz bit 0
P0703[0] Dijital giris 3 fonksiyonu 9 16 Sabit hiz bit 1
P0704[0] Dijital giris 4 fonksiyonu 15 17 Sabit hiz bit 2
P1016[0] Sabit frekans modu 1 1 Dogrudan secim modu
P1020[0] Bl: Sabit frekans secimi bit0 | 722.3 722.1 DI2
P1021[0] Bl: Sabit frekans secimi bit 1 722.4 722.2 DI3
P1022[0] Bl: Sabit frekans secimi bit2 |722.5 722.3 Dl4
P1001[0] Sabit frekans 1 [Hz] 10 10 Hiz dislik
P1002[0] Sabit frekans 2 [Hz] 15 15 Hiz orta
P1003[0] Sabit frekans 3 [Hz] 25 25 Hiz yliksek
P0771[0] Cl: Analog cikis 21 21 Mevcut frekans
P0731[0] BI: Dijital cikis 1 fonksiyonu 52.3 52.2 Konvertor calisir durumda
P0732[0] BI: Dijital ¢ikis 2 fonksiyonu 52.7 52.3 Konvertor ariza aktif
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5.5 Hizli devreye alma

Baglanti makrosu Cn004 - ikilik modda sabit hizlar

ikilik modda ACIK komutu ile sabit hizlar

Sabit frekans seciciler (P1020 ile P1023 arasi) tarafindan 16 adede kadar farkli sabit frekans
degeri (0 Hz, P1001 ile P1015 arasi) secilebilir. ikilik modda sabit frekanslar hakkinda daha
fazla bilgi icin "Parametre listesi (Sayfa 208)" kismindaki P1001 ile P1016 arasi parametre
aciklamalarina bakin.

Sabit hiz bit 0 (ON)

(

Sabit hiz bit 1 (ON)
(
(

Sabit hiz bit 2 (ON)
Sabit hiz bit 3 (ON)

1 2 3 5
10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V 0V

— DO2
[ oV
AO1 0V DO1+ DO1- P+ N-
T 16 17 ™ & 7
220V
Hiz Calisma Hata
0~20 mA=0~50/60 Hz
Baglanti makrosu ayarlari:
Parametre | Aciklama Varsayilan Cn004 icin Notlar
fabrika ayarlari varsayilan
P0700[0] Komut kaynadi secimi 1 2 Komut kaynadi olarak terminaller
P1000[0] Frekans secimi 1 3 Sabit frekans
P0701[0] Dijital giris 1 fonksiyonu 0 15 Sabit hiz bit 0
P0702(0] Dijital giris 2 fonksiyonu 0 16 Sabit hiz bit 1
P0703[0] Dijital giris 3 fonksiyonu 9 17 Sabit hiz bit 2
P0704[0] Dijital giris 4 fonksiyonu 15 18 Sabit hiz bit 3
P1001[0] Sabit frekans 1 [Hz] 10 10 Sabit hiz 1
P1002[0] Sabit frekans 2 [Hz] 15 15 Sabit hiz 2
P1003[0] Sabit frekans 3 [Hz] 25 25 Sabit hiz 3
P1004[0] Sabit frekans 4 [Hz] 50 50 Sabit hiz 4
P1016[0] | Sabit frekans modu 1 2 ikilik mod
P0840[0] Bl: ON/OFF1 19,0 1025.0 Konvertor secilen sabit hizda
baslatilir
P1020[0] Bl: Sabit frekans secimi bit0 | 722.3 722.0 DI1
P1021[0] Bl: Sabit frekans secimi bit 1 722.4 722.1 DI2
P1022[0] Bl: Sabit frekans secimi bit2 | 722.5 722.2 DI3
P1023[0] Bl: Sabit frekans secimi bit3 | 722.6 722.3 DI4
P0771[0] Cl: Analog cikis 21 21 Mevcut frekans
P0731[0] Bl: Dijital ¢ikis 1 fonksiyonu 52.3 52.2 Konvertor calisir durumda
P0732[0] Bl: Dijital ¢ikis 2 fonksiyonu 52.7 52.3 Konvertor ariza aktif
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5.5 Hizli devreye alma

Baglanti makrosu Cn005 - Analog giris ve sabit frekans

Analog giris ek ayar noktasi olarak calisir.

Eger dijital giris 2 ve dijital giris 3 birlikte aktifse, secilen frekanslar toplanir, yani FF1 + FF2.

Sabit hiz bit 0

e— Sabit hiz bit 1

Ariza onayi

10V AI1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V OV

I' -_—-— DO2
ov
AO1 0V DO1+ DO1- P+ N-

5 +]15 16 17 19 6 7
@ - 220V

Hiz Calisma Hata

0~20 mA=0~50/60 Hz

Fonksiyon semasi

Sabit hiz secildiginde, analogdan ek ayar noktasi kanali devreden cgikarilir. E§er bir sabit hiz
ayar noktasi yoksa ayar noktasi kanali analog girise baglanir.

Ek ayar noktasi
devre disi

Analog giris

Ayar noktasi
FF 01

FF 02

Sabitlenmis

Baglanti makrosu ayarlar:

Parametre | Aciklama Varsayilan Cn005 icin Notlar
fabrika ayarlari | varsayilan
P0700[0] Komut kaynagi secimi 1 2 Komut kaynadi olarak terminaller
P1000[0] Frekans secimi 1 23 Sabit frekans + analog ayar noktasi 1
P0701[0] Dijital giris 1 fonksiyonu 0 1 ONJ/OFF
P0702[0] Dijital giris 2 fonksiyonu 0 15 Sabit hiz bit 0
P0703[0] Dijital giris 3 fonksiyonu 9 16 Sabit hiz bit 1
PO704[0] Dijital giris 4 fonksiyonu 15 9 Ariza onayI
P1016[0] Sabit frekans modu 1 1 Dogrudan secim modu
P1020[0] Bl: Sabit frekans secimi bit 0 | 722.3 7221 DI2
P1021[0] Bl: Sabit frekans secimi bit 1 | 722.4 722.2 DI3
P1001[0] Sabit frekans 1 [Hz] 10 10 Sabit hiz 1
P1002[0] Sabit frekans 2 [Hz] 15 15 Sabit hiz 2
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Parametre | Aciklama Varsayilan Cn005 icin Notlar
fabrika ayarlari | varsayilan
P1074[0] Bl: Ek ayar noktasini 0 1025.0 FF ek ayar noktasini devreden cikarir
devreden cikar
P0771[0] Cl: Analog cikis 21 21 Mevcut frekans
P0731[0] Bl: Dijital ¢ikis 1 fonksiyonu |52.3 52.2 Konvertor calisir durumda
P0732[0] BI: Dijital ¢ikis 2 fonksiyonu | 52.7 52.3 Konvertor ariza aktif

Baglanti makrosu Cn006 - Harici basma diigmesi kontrol

Komut kaynaklarinin pals sinyalleri oldugunu unutmayin.

1 2 3

5

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V 0V

OFF1/tut
ACIK pals
MOP yukari
MOP asag

_—— DO2
[ ov

AO1 0V DO1+ DO1- P+ N-

I B .15 |16 17 9 6 7

@ 220V

Hiz Calisma Hata
0~20 mA=0~50/60 Hz
Baglanti makrosu ayarlar:
Parametre | Aciklama Varsayilan Cn006 icin | Notlar
fabrika ayarlan | varsayilan
P0700(0] Komut kaynagi secimi 1 2 Komut kaynagi olarak terminaller
P1000[0] Frekans secimi 1 1 Ayar noktasi olarak MOP
P0701(0] Dijital giris 1 fonksiyonu 0 2 OFF1/tut
P0702[0] Dijital giris 2 fonksiyonu 0 1 ACIK pals
P0703(0] Dijital giris 3 fonksiyonu 9 13 MOP yukari pals
P0704[0] Dijital giris 4 fonksiyonu 15 14 MOP asadi pals
P0727[0] 213 iletkenli yontem segimi 0 3 3 iletken
ACIK palsi + OFF1/tut + Geri

P0771[0] Cl: Analog cikis 21 21 Mevcut frekans
P0731[0] Bl: Dijital ¢ikis 1 fonksiyonu 52.3 52.2 Konvertor calisir durumda
P0732[0] Bl: Dijital ¢ikis 2 fonksiyonu 52.7 52.3 Konvertor ariza aktif
P1040[0] MOP ayar noktasi [Hz] 5 0 ilk frekans
P1046[0] MOP adim artis [Hz] 0,1 0,1 PID-MOP icin kullaniimaz
P1047[0] MOP RFG hizlanma sliresi [s] | 10 10 Sifirdan maksimum frekansa hizlanma siiresi
P1048[0] MOP RFG yavaslama siresi [s] | 10 10 Maksimum frekanstan sifira yavaslama siresi
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5.5 Hizli devreye alma

Baglanti makrosu Cn007 - Analog kontrole sahip harici basma diigmeleri

Komut kaynaklarinin pals sinyalleri oldugunu unutmayin.

0~10 V=0~50/60 Hz

KAPALI tutma

‘o)
®

Hiz

[——

AO1 0V DO1+ DO1-

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V oV

ileri pals + ACIK
Ters pals + ACIK

Ariza onay palsi

ov

Calisma

0~20 mA=0~50/60 Hz

DO2
P+ N-
19 6 7
Hata

Komut yoksayildi

' 1

OFFJ

ileri

8~ f

—

Ters

!

f

-

\

Baglanti makrosu ayarlar:

—

Parametre | Aciklama Varsayilan Cn007 icin Notlar
fabrika ayarlari | varsayilan

P0700[0] Komut kaynagi secimi 1 2 Komut kaynagi olarak terminaller

P1000[0] Frekans secimi 1 2 Analog ayar noktasi 1

P0701[0] Dijital giris 1 fonksiyonu 0 1 KAPALI tutma

P0702[0] Dijital giris 2 fonksiyonu 0 2 ileri pals + ACIK

P0703[0] Dijital giris 3 fonksiyonu 9 12 Ters pals + ACIK

PO704[0] Dijital giris 4 fonksiyonu 15 9 Ariza onayi

P0727[0] 213 iletkenli yontem segimi | O 2 3 iletken

DURUS + ileri pals + Geri pals

P0O771[0] Cl: Analog cikis 21 21 Mevcut frekans

P0731[0] Bl: Dijital cikis 1 fonksiyonu |52.3 52.2 Konvertor calisir durumda

P0732[0] Bl: Dijital ¢ikis 2 fonksiyonu | 52.7 52.3 Konvertor ariza aktif
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Baglanti makrosu Cn008 - Analog referansa sahip PID kontrol

5.5 Hizli devreye alma

PID ayar
noktasi

0~20mA
Mevcut deger

10V AT1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V OV

ON/OFF1

Ariza onay palsi

0~20 mA=0~50/60 Hz

|» —— DO2
AO1 OV DO1+ DO1- P+ N-
0—0
% 19
_J— 220v & 7
Hiz Calisma Hata

PID kontrol birimi

Not

PID kontroll icin negatif bir ayar noktasi isteniyorsa, ayar noktasi ve geri bildirim
kablolamasini gereken sekilde degistirin.

PID kontrol modundan Manuel moda gecis yaptiginizda, P2200 PID kontrollini devreden
¢ikarmak icin O olur. Otomatik moda geri aldi§inizda, P2200 PID kontrollinii yeniden devreye

almak icin 1 olur.

Baglanti makrosu ayarlar:

Parametre | Aciklama Varsayilan Cn008 icin Notlar
fabrika ayarlari | varsayilan

P0700[0] Komut kaynadi secimi 1 2 Komut kaynadi olarak terminaller
P0701(0] Dijital giris 1 fonksiyonu 0 1 ON/OFF
P0703[0] Dijital giris 3 fonksiyonu 9 9 Ariza onayi
P2200][0] BI: PID kontrolori 0 1 PID etkinlestir

etkinlestirin
P2253[0] Cl: PID ayar noktasi 0 755.0 PID ayar noktasi = Al1
P2264[0] Cl: PID geri bildirim 755.0 755.1 PID geri bildirim = Al2
PO756(1] Analog giris tipi 0 2 Al2, 0 mA ile 20 mA arasi
P0771[0] Cl: Analog cikis 21 21 Mevcut frekans
P0731[0] Bl: Dijital ¢ikis 1 fonksiyonu |52.3 52.2 Konvertor calisir durumda
P0732[0] Bl: Dijital ¢ikis 2 fonksiyonu |52.7 52.3 Konvertor ariza aktif
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Baglanti makrosu Cn009 - Sabit deger referansina sahip PID kontrol

0~20mA
Mevcut deger

ON/OFF1

Sabit PID ayar noktasi 1

Sabit PID ayar noktasi 2
Sabit PID ayar noktasi 3

== o | 2% [ [+
AO1 0V DO1+ DO1- P+ N- Lad
12 6 .15 ]16 17 8 7
B 220V
Hiz Calisma Hata
0~20 mA=0~50/60 Hz PID kontrol birimi
Baglanti makrosu ayarlar:
Parametre | Aciklama Varsayilan Cn009 icin Notlar
fabrika ayarlari | varsayilan
P0700[0] Komut kaynagi secimi 1 2 Komut kaynagi olarak terminaller
P0701[0] Dijital giris 1 fonksiyonu 0 1 ON/OFF
P0702[0] Dijital giris 2 fonksiyonu 0 15 DI2 = PID sabit deger 1
P0703[0] Dijital giris 3 fonksiyonu 9 16 DI3 = PID sabit deger 2
P0704[0] Dijital giris 4 fonksiyonu 15 17 DI4 = PID sabit deger 3
P2200][0] Bl: PID kontroldri 0 1 PID etkinlestir
etkinlestirin
P2201[0] Sabit PID ayar noktasi 1 [%] |10 10 -
P2202[0] Sabit PID ayar noktasi 2 [%] |20 20 -
P2203[0] Sabit PID ayar noktasi 3 [%] |50 50 -
P2216][0] Sabit PID ayar noktasi modu | 1 1 Dodrudan se¢im
P2220[0] BI: Sabit PID ayar noktasi 722.3 722.1 BICO baglantisi DI2
secimi bit 0
P2221[0] Bl: Sabit PID ayar noktasi 722.4 722.2 BICO baglantisi DI3
secimi bit 1
P2222[0] BI: Sabit PID ayar noktasi 722.5 722.3 BICO baglantisi DI4
secimi bit 2
P2253[0] Cl: PID ayar noktasi 0 2224 PID ayar noktasi = sabit deger
P2264[0] Cl: PID geri bildirim 755.0 755.1 PID geri bildirim = Al2
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Baglanti makrosu Cn010 - USS kontrolii

5.5 Hizli devreye alma

1 2 3 5 8 9 10 11 12 13 14
10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V 0V
—— D02
[ Y
AO1 0V DO1+ DO1- P+ N-
H 15 116 17 19 6 |7
@ 220V
Hiz Calisma Hata
RS-485 USS
ON/OFF1, hiz
0~20 mA=0~50/60 Hz
Baglanti makrosu ayarlari:
Parametre | Aciklama Varsayilan Cn010 icin Notlar
fabrika ayarlari | varsayilan
P0700[0] Komut kaynadi secimi 1 5 Komut kaynagi olarak RS485
P1000[0] Frekans secimi 1 5 Hiz ayar noktasi olarak RS485
P2023[0] RS485 protokol secimi 1 1 USS protokolii
P2010][0] USS/MODBUS baud hizi 6 8 Baud hizi 38400 bps
P2011[0] USS adresi 0 1 Konvertor icin USS adresi
P2012[0] USS PZD uzunlugu 2 2 PZD kelime sayisi
P2013[0] V | USS PKW uzunlugu 127 127 Degisken PKW kelimeleri
P2014[0] USS/MODBUS telegram 2000 500 Veri almak icin siire
kapali siiresi [ms]

D Konvertérler haberlesme icin TIA Portalinda USS fonksiyon bloklarini kullanmak istiyorsaniz,

P2013[0] = 4 olarak ayarladi§inizdan emin olun.
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5.5 Hizli devreye alma

Baglanti makrosu Cn011 - MODBUS RTU kontrolii

1 2

3

8 9 10

11

12 13 14

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V 0V

[—— D02
ov
AO1 0V DO1+ DO1- P+ N-
H 15 16 17 9 6 |7
@ 220V
Hiz Calisma Hata
RS-485 MODBUS RTU
ON/OFF1, hiz
0~20 mA=0~50/60 Hz
Baglanti makrosu ayarlari:
Parametre |Aciklama Varsayilan Cn011 icin Notlar
fabrika ayarlar varsayilan
PO700[0] Komut kaynagi secimi 1 5 Komut kaynadi olarak RS485
P1000[0] Frekans secimi 1 5 Hiz ayar noktasi olarak RS485
P2023[0] RS485 protokol secimi 1 2 MODBUS RTU protokolii
P2010[0] USS/MODBUS baud hizi 6 6 Baud hiz1 9600 bps
P2021[0] MODBUS adresi 1 1 Konvertor icin MODBUS adresi
P2022[0] MODBUS cevap siire asimi [ms] | 1000 1000 Cevabi master'a geri géndermek igin
maksimum stire
P2014[0] USS/MODBUS telegram kapali 2000 100 Veri almak icin stre
sliresi [ms]
P2034 RS485 (izerinde MODBUS 2 2 RS485 (izerinde MODBUS telegramlar
eslesmesi eslesmesi
P2035 RS485 (izerinde MODBUS durus | 1 1 RS485 (izerinde MODBUS
bit'leri telegramlarindaki durus bitleri sayisi
5.5.1.4 Ayar uygulama makrolari
DIKKAT
Uygulama makro ayarlari
Konvertor devreye alinirken uygulama makro ayari bir kez yapilan bir ayardir. Uygulama
makro ayarini bir 6nceki ayardan farkli bir degere almadan 6nce asagidaki sekilde
ilerlediginizden emin olun:
1. Bir fabrika sifirlamasi gergeklestirin (PO010 = 30, P0970 = 1)
2. Hizl devreye almayi tekrarlayin ve uygulama makrosunu degistirin
Buna dikkat edilmemesi konvertdriin hem mevcut hem de 6nce secilmis makrolardan
parametre ayarlarini kabul etmesine sebep olur ve bu tanimsiz ve aciklanamayan calismaya
yol acabilir.
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Fonksiyon
Bu meni belirli ortak uygulamalari tanimlar. Her uygulama makrosu belirli bir uygulama icin
bir parametre ayar seti saglar. Bir uygulama makrosu sectikten sonra, devreye alma islemini
basitlestirmek icin karsilik gelen ayarlar konvertére uygulanir.
Varsayilan uygulama makrosu uygulama makro 0 icin "APO0O0"dir. E§er uygulama
makrolarindan higbiri uygulamaniz icin uygun degilse, uygulamaniza en yakin olani secin ve
istenen sekilde daha fazla parametre degisikligi yapin.
Uygulama Aciklama Gosterim 6rnegi
makrosu
AP00O Fabrika varsayilan ayar. Bir parametre degisikligi yapmaz.
APO10 Basit pompa uygulamalari -ARPLCOD
AP020 Basit fan uygulamalari
AP021 Kompresor uygulamalar RPO 1D
APO30 Konveyor uygulamalar Eksi isareti bu makrounun mevcut
durumda segcili makro oldugunu
gosterir.

Ayar uygulama makrolari

Eksi isareti mevcut durumda
segilmis olan makroyu gosterir

[a]e29

Gaglantl makrosu ) '

[v]e29

VIII :

[4]

CUyguIama makrosu)lz:> -RPOOO <

»RPoio|..| APO3D

[v]

1]

TR [v]
Ortak parametreler ) Mevcut durumda

C f (-APXXX) | secilmis olan makro
Uygulama makrosu AP010 - Basit pompa uygulamalar
Parametre | Aciklama Varsayilan AP010 icin | Notlar

fabrika ayarlan | varsayilan
P1080[0] Minimum frekans [Hz] 0 15 Daha diistik hizda calisan konvertor engellenir
P1300[0] Kontrol modu 0 7 ikinci derece VIf
P1110(0] Bl: Negatif frekans ayar |0 1 Pompanin ters dontist engellendi
noktasi engelleme

P1210[0] Otomatik yeniden baslat | 1 2 Sebeke kapanmasi sonrasinda yeniden baslatma
P1120[0] Hizlanma siresi [s] 10 10 Sifirdan maksimum frekansa hizlanma stresi
P1121[0] Yavaslama suresi [s] 10 10 Maksimum frekanstan sifira yavaslama siiresi

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004

87



Entegre BOP ile devreye alma

5.5 Hizli devreye alma

Uygulama makrosu AP020 - Basit fan uygulamalari

Parametre | Aciklama Varsayilan AP020 icin Notlar
fabrika varsayilan
ayarlari
P1110[0] Bl: Negatif frekans ayar 0 1 Fanin ters doniist engellendi
noktasi engelleme
P1300][0] Kontrol modu 0 7 ikinci derece VIf
P1200[0] Hizlanarak baslatma 0 2 Motorun ayar noktasina kadar calismasi igin
agir bir atalet yikiine sahip motor calisma
hizini arayin
P1210[0] Otomatik yeniden baslat 1 2 Sebeke kapanmasi sonrasinda yeniden
baslatma
P1080[0] Minimum frekans [Hz] 0 20 Daha diistik hizda calisan konvertor
engellenir
P1120[0] Hizlanma siresi [s] 10 10 Sifirdan maksimum frekansa hizlanma siiresi
P1121[0] Yavaslama stiresi [s] 10 20 Maksimum frekanstan sifira yavaslama siresi

Uygulama makrosu AP021 - Kompresor uygulamalan

Parametre | Aciklama Varsayilan AP021 icin Notlar
fabrika ayarlar | varsayilan
P1300][0] Kontrol modu 0 0 Dogrusal VIf
P1080[0] Minimum frekans [Hz] 0 10 Daha distik hizda calisan konvertor engellenir
P1312[0] Baslatma takviyesi [%] 0 30 Takviye sadece ilk kez hizlanirken etkindir
(hareketsiz durum)
P1311[0] Hizlanma takviyesi [%] | O 0 Takviye sadece hizlanma veya frenleme sirasinda
etkindir
P1310[0] Siirekli takviye [%] 50 50 Tum frekans araliginda ek takviye
P1120[0] Hizlanma siiresi [s] 10 10 Sifirdan maksimum frekansa hizlanma stiresi
P1121[0] Yavaslama stiresi [s] 10 10 Maksimum frekanstan sifira yavaslama siresi

Uygulama makrosu AP030 - Konveyo6r uygulamalari

Parametre | Aciklama Varsayilan AP030 icin Notlar
fabrika ayarlan | varsayilan
P1300[0] Kontrol modu 0 1 FCC'li VIf
P1312[0] Baslatma takviyesi [%] 0 30 Takviye sadece ilk kez hizlanirken etkindir
(hareketsiz durum)
P1120[0] Hizlanma siiresi [s] 10 5 Sifirdan maksimum frekansa hizlanma stiresi
P1121[0] Yavaslama stiresi [s] 10 5 Maksimum frekanstan sifira yavaslama siresi
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5.5.1.5

Fonksiyon

Ortak parametrelerin ayarlanmasi

5.5 Hizli devreye alma

Bu ment konvertor performans optimizasyonu icin bazi ortak parametreleri saglar.

Metin menisi

P8553 parametresini 1 olarak ayarlarsaniz, bu mentdeki parametre numaralari kisa bir
metinle degistirilir.

Parametrelerin ayarlanmasi

Parametre | Erisim Fonksiyon Metin menisii | Parametre | Erisim Fonksiyon Metin
seviyesi (eger P8553 = seviyesi menlisii
1ise) (eger P8553 =
1ise)
P1080[0] 1 Minimum motor P1001[0] 2 Sabit frekans ayar
frekansi N.n F noktasi 1 F . HF !
(MIN F) (FIX F1)
P1082[0] 1 Maksimum P1002[0] 2 Sabit frekans ayar
motor frekansi NAH F noktasi 2 F.H Fo
(MAX F) (FIXF2)
P1120[0] 1 Hizlanma siiresi P1003[0] 2 Sabit frekans ayar
,.ﬂ PUP noktasi 3 FlHFB
(RMP UP) (FIXF3)
P1121[0] 1 Yavaslama stresi P2201[0] 2 Sabit PID frekans
M Pdn ayar noktasi 1 P.dF I
(RMP DN) (PID F1)
P1058[0] 2 JOG frekansi P2202[0] 2 Sabit PID frekans
Ja9PpP ayar noktasi 2 PldFE
(JOG P) (PID F2)
P1060[0] 2 JOG hlzlanma P2203[0] 2 Sabit PID frekans
sresi Jo9upP ayar noktasi 3 P.dF]3
(JOG UP) (PID F3)
P1061[0] 2 JOG yavaglama
sresi Jo9dn
(JOG DN)
SINAMICS V20 Konvertor
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5.5.2 Parametre mendsii ile hizli devreye alma

Ayar mensu ile hizli devreye almaya bir alternatif olarak parametre menusd kullanilarak
devreye alma, hizli devreye alma icin baska bir ¢c6ziim sunar. Bu, konvertori bu yolla devreye
almaya alisik olanlar icin faydahdir.

Hizli devreye alma yontemleri

* Konvansiyonel hizli devreye alma

Bu yontem icin asagidaki parametre ayari tablosunda verilen motor verilerinin tamami ile
hizli devreye almayl tamamlamis olmaniz gereklidir.

* Hesaplanan hizli devreye alma

Bu yontem, sinirli motor verileri ile hizli devreye almanin tamamlanmasi icin daha kolay bir
yontemdir. TUm motor verilerinin girilmesi yerine, anma motor gliciinii (P0301, kW
olarak) girersiniz ve sonrasinda konvertér P0304, P0305, P0307, P0308, P0310 ve PO311
dahil olmak lizere motor verilerinin geri kalani icin degerleri hesaplar ve ayarlar.

Hesaplanan devreye alma ile ilgili sinirlamalar:

Bu fonksiyon anma besleme geriliminde onerilir.

Bu fonksiyon 1LEO0O1, 1TLOOO1, 1LE1 ve 1LA7 Siemens motorlari icin veriler
cercevesinde tasarlanmistir, ancak diger motor tipleri icin de mantikli yaklasimlar
yapabilir.

Bu fonksiyon motor verisi de§erleri ile ilgili bir hesaplama verir; ancak, motorun
yetkinlik seviyesine yakin limitlerde calistinimasi durumunda (anma glicti ve akimi),
konvansiyonel hizli devreye alma gerceklestirmelisiniz.

Deger hesaplamalari sadece yildiz konfiglirasyonunda baglanmis motorlar icin calisir ve
besleme frekansi 50 Hz oldugu varsayilr.

Hesaplamalar DC link gerilim élcimund kullanir ve bu nedenle sadece sebeke bagh
oldugunda calisir.

Hesaplamalar sadece 4 kutuplu motorlar icin dogrudur.

87 Hz karakteristik egrisi desteklenmez.

Parametrelerin ayarlanmasi

Not

Asagidaki tabloda, "®" simgesi konvansiyonel hizli devreye alma gergeklestirdiginizde bu
parametrenin degerini motorun etiketine uygun sekilde girmeniz gerektigi anlamina gelir.
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Konvansiyonel
hizli devreye
alma icin
parametreler

Hesaplanan
hizli devreye
alma icin
parametreler

Fonksiyon

Ayar

PO003 =3

PO003 =3

kullanici erisim diizeyi

= 3 (Uzman erisim seviyesi)

P0O010 =1

P0O010 =1

Devreye alma parametresi

=1 (hizli devreye alma)

PO100

P0O100=0

50/60 Hz se¢imi

Gerekiyorsa bir deger belirleyin:

= 0: Avrupa [kW], 50 Hz (fabrika varsayilan)
= 1: Kuzey Amerika [hp], 60 Hz

= 2: Kuzey Amerika [kW], 60 Hz

Not:

Hesaplanan hizli devreye alma gerceklestirmek
istiyorsaniz bu parametreyi O olarak ayarlayin.

P0301=0

P0301 >0

Anma motor glici [kW]

Aralik: O ile 2000 arasi
= 0: Konvansiyonel hizli devreye alma (fabrika varsayilan)
> 0: Hesaplanan hizli devreye alma

Bu parametreyi sifir olmayan bir dedere ayarladiginizda,
sadece anma motor gliciinl girmeniz gereklidir ve
sonrasinda konvertdr motor verilerinin geri kalaninin
dederlerini hesaplar ve ayarlar (P0304, P0305, P0307,
P0308, P0310 ve PO311).

P0304[0] ®

Anma motor gerilimi [V]

Aralik: 10 ile 2000 arasi
Not:

Etiket verilerinin girisinin motorun kablolamasina karsilik
gelmesi gereklidir (yildiz/delta).

PO305[0] ®

Anma motor akimi [A]

Aralik: 0,01 ile 10000 aras!
Not:

Etiket verilerinin girisinin motorun kablolamasina karsilik
gelmesi gereklidir (yildiz/delta).

PO307[0] @

Anma motor giicti [kW/hp]

Aralik: 0,01 ile 2000.0 arasi

Not:

Eder PO100 = 0 veya 2 ise, motor gli¢ birimi = [kW]
Eger PO100 = 1 ise, motor gli¢ birimi = [hp]

PO308[0] @

Anma motor glicl faktori
(cosp)

Aralik: 0,000 ile 1,000 arasi
Not:

Bu parametre sadece PO100 = 0 veya 2 oldugunda
gorundr.

P0O309[0] ®

Anma motor verimi [%]

Aralik: 0,0 ile 99,9 arasi

Not:

Sadece PO100 = 1 oldugunda gorundr

0 ayari dederin dahili hesaplanmasina neden olur.

P0310[0] ®

Anma motor frekansi [Hz]

Aralik: 12,00 ile 550,00 arasi

PO311[0] @

Anma motor hizi [1/min]

Aralik: 0 ile 40000 arasi

P0335[0]

P0335[0]

Motor sogutma

Mevcut motor sogutma yéntemine uygun sekilde
ayarlayin

= 0: Kendinden sogutmali (fabrika varsayilan)
= 1: Zorunlu sogutmali

= 2: Kendinden sogutmali ve dahili fan

= 3: Zorunlu sogutmali ve dahili fan

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004

91



Entegre BOP ile devreye alma

5.5 Hizli devreye alma

Konvansiyonel |Hesaplanan Fonksiyon Ayar

hizli devreye hizli devreye

alma icin alma icin

parametreler parametreler

P0640[0] P0640[0] Motor asiri yik faktorii [%] | Aralik: 10,0 ile 400,0 arasi (fabrika varsayilan: 150,0)
Not:
Parametre PO305 parametresine (anma motor akimi)
gbre motor asir yiik akim limitini tanimlar.

PO700][0] PO700][0] Komut kaynagi secimi = 0: Fabrika varsayilan ayar
= 1: Operator paneli (fabrika varsayilan)
= 2: Terminal
= 5: RS485 lizerinde USS/IMODBUS

P1000[0] P1000[0] Frekans ayar noktasi secimi | Aralik: O ile 77 arasi (fabrika varsayilan: 1)
= 0: Ana Ayar Noktasi Yok
= 1: MOP Ayar Noktasi
= 2: Analog ayar noktasi 1
= 3: Sabit frekans
= 5: RS485 lizerinde USS/IMODBUS
= 7: Analog ayar noktasi 2
Ek ayarlar icin bkz Bolim "Parametre listesi (Sayfa 203)".

P1080[0] P1080[0] Minimum frekans [Hz] Aralik: 0,00 ile 550,00 arasi (fabrika varsayilan: 0.00)
Not:
Burada ayarlanan deger hem saat yoniinde hem de saatin
tersi yonde gegerlidir.

P1082[0] P1082[0] Maksimum frekans [Hz] Aralik: 0,00 ile 550,00 arasi (fabrika varsayilan: 50.00)
Not:
Burada ayarlanan deger hem saat yoniinde hem de saatin
tersi yonde gecerlidir

P1120[0] P1120[0] Hizlanma siiresi [s] Aralik: 0,00 ile 650,00 arasi (fabrika varsayilan: 10,00)
Not:
Burada ayarlanan deger, herhangi bir yuvarlama
kullanilmadan motorun hareketsiz durumdan maksimum
motor frekansina (P1082) hizlanmasi icin gereken
stredir.

P1121[0] P1121[0] Yavaslama stiresi [s] Aralik: 0,00 ile 650,00 arasi (fabrika varsayilan: 10.00)
Not:
Burada ayarlanan deger, herhangi bir yuvarlama
kullanilmadan motorun maksimum motor frekansindan
(P1082) hareketsiz duruma yavaslamasi icin gereken
stredir.

P1300[0] P1300[0] Kontrol modu = 0: Dogrusal karakteristik egrisine sahip VIf (fabrika

varsayilan)

=1: FCC'li VIf

= 2: Karesel Ozellikli VIf

= 3: Programlanabilir Ozellikli V/f

= 4: Dogrusal eco ozellikli V/If

= 5: Tekstil Uygulamalari icin V/f

= 6: Tekstil Uygulamalari icin FCC'li VIf

= 7: ikinci derece eco 6zellikli V/f

= 19: Bagimsiz Voltaj Ayar Noktali V/IF Kontroli
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Konvansiyonel | Hesaplanan Fonksiyon Ayar
hizli devreye hizli devreye
alma icin alma icin
parametreler parametreler
P3900 =3 P3900 =3 Hizli devreye alma bitisi = 0: Hizli devreye alma yok (fabrika varsayilan)
= 1: Fabrika sifirlamasi ile hizli devreye almayi sonlandirin
= 2: Hizli devreye almayi sonlandirin
= 3: Hizli devreye almayi sonlandirin ve motor veri
hesaplamasini baslatin
Not:
Hesaplamanin tamamlanmasi sonrasinda P3900 ve
PO010 otomatik olarak orijinal degerleri olan 0'a sifirlanir.
Konvertor "8.8.8.8.8" goriintiler, bu da dahili veri isleme
ile mesgul oldugunu gosterir.
P1900 =2 P1900 =2 Motor verisi = 0: Devreden ¢ikarildi (fabrika varsayilan)
tanimlamasinin secilmesi | _ 2. Hareketsiz durumda tiim parametrelerin
tanimlanmasi
5.6 Fonksiyon devreye alma
5.6.1 Konvertor fonksiyonlarina genel bakis

Asagidaki liste SINAMICS V20'nin destekledigi ana fonksiyonlar hakkinda bir genel bakis
sunar. Bagimsiz parametrelerin detayli aciklamasi icin bkz Bolim "Parametre listesi
(Sayfa 203)".

SINAMICS V20 Konvertdr
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213 telli kontrol (P0727)

50/60 Hz 6zellestirme (Sayfa 71) (PO100)

Ayarlanabilir PWM moddilasyonu (P1800 ile P1803 arasi)

Analog giris terminali fonksiyon kontrolli (PO712, PO713, r0750 ile PO762 arasi)
Analog cikis terminali fonksiyon kontrol(i (PO773 ile r0785 arasi)

Otomatik yeniden baslama (Sayfa 130) (P1210, P1211)

BICO fonksiyonu (r3978)

Blokaj temizleme modu (Sayfa 122) (P3350 ile P3353 arasi, P3361 ile P3364 arasi)
Kavitasyon korumasi (Sayfa 141) (P2360 ile P2362 arasi)

Komut ve ayar noktasi kaynagi secimi (P0700, PO719, P1000 ile r1025 arasi, P1070 ile
r1084 arasi)

Komut veri kiimesi (CDS) ve sirici veri kiimesi (DDS) (r0050, r0051, PO809 ile P0821
arasl)

Yogusma korumasi (Sayfa 133) (P3854)

Siirekli takviye, hizlanma takviyesi ve baslatma takviyesi seviye kontrolii (Sayfa 99) (P1310
ile P1316 arasi)
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Konvertor calisir durumda tutma islemi (P0O503)

Arizada konvertor durumu (Sayfa 345) (r0954, r0955, r0956, r0957 ve r0958)
Bu fonksiyon ilgili parametreler ile ilgili ariza bilgilerini okumaniza imkan tanir.
DC baglanti fonksiyonu (Sayfa 144)

DC-link gerilim kontrolii (Sayfa 116) (P0210, P1240 ile P1257 arasi)

Dijital giris terminali fonksiyon kontroll (PO701 ile PO713 arasi, r0722, r0724)
Dijital ¢ikis terminali fonksiyon kontrolii (P0731, P0732, PO747, PO748)

Cift rampa islemi (Sayfa 143) (r1119 to r1199, P2150 ile P2166 arasl)

Ekonomi modu (Sayfa 125) (P1300, r1348)

Enerji tiketimi izleme (r0039, PO040, PO042, PO043)

Ariza ve uyari tepki ayari (r0944 to P0952, P2100 ile P2120 arasl, r3113, P3981)
Hizlanarak baslatma (Sayfa 129) (P1200 ile r1204 arasi)

Serbest fonksiyon bloklari (FFB'ler) (Sayfa 128) (P2800 ile P2890 arasi)

Donma korumasi (Sayfa 132) (P3852, P3853)

Darbeli baslatma modu (Sayfa 120) (P3350 ile P3354 arasi, P3357 ile P3360 arasl)
Uyku modu (Sayfa 134) (P2365 ile P2367 arasi)

Yiiksek/diistk asirt yiik (HO/LO) modlari (Sayfa 147) (P0205)

Agirldistik yak uygulamalari icin HO/LO secimini etkinlestirmek amaciyla yeni bir
parametre P0205 eklenmistir.

Imaks kontroll (Sayfa 115) (P1340 ile P1346 arasi)
JOG modu ¢alismasi (Sayfa 98) (P1055 ile P1061 arasi)
Degistirilen parametrelerin listesi (P0004)

Degistirilen parametrelerin gérlintiilenmesine imkan tanimak icin P0004 parametresine
yeni bir deger eklenmistir.

MODBUS eslesmel/durus bit secimi (P2034, P2035)

Yeni parametreler P2034 ve P2035 MODBUS eslesmel/durus bit secimi etkinlestirmek tzere
eklenmistir.

Motor blokaj, yik eksik, kayis ariza tespiti (Sayfa 117) (P2177 ile r2198 arasi)

Motor freni kontrolleri (Sayfa 104) (tutma freni, DC fren, birlesik fren ve dinamik fren)
(P1215 ile P1237 arasi)

Motor frekansi ekran 6lceklendirmesi (P0O511, r0512)

PTC sensorii ile motor korumasi (Sayfa 126) (P0610)

Motor kademesi (Sayfa 138) (P2370 ile P2380 arasi)

Motorlastiriimis potansiyometre (MOP) mod secimi (P1031 ile r1050 arasi)
Dijital girisler icin ON/OFF2 fonksiyonu (PO701)

Motoru ON komutu ile calistirmak veya OFF2 komutu ile konvertér palslarini iptal etmek
icin PO701 parametresine yeni bir deger eklenmistir.
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5.6.2

5.6.2.1

Fonksiyon

SINAMICS V20 Konvertor

5.6 Fonksiyon devreye alma

Parametre kopyalama (Sayfa 371) (P0802 ile PO804 arasi, P8458)
PID kontrolori (Sayfa 102) (P2200 ile P2355 arasi)

Onceden yapilandiriimis baglanti makrolari ve uygulama makrolari (P0507, P0717) (bkz
ayrica "Baglanti makrolari ayar (Sayfa 75)" ve "Ayar uygulama makrolari (Sayfa 86)".)

Programlanabilir VIf koordinatlari (P1320 ile P1333 arasi)

Kullanici tanimh parametrelerin korunmasi (PO011, PO012, PO013)
Atlama frekansi ve rezonans soniimleme (P1091 ile P1101 arasi, P1338)
Kayma kompanzasyonu (P1334 ile P1338 arasi)

Stiper tork modu (Sayfa 119) (P3350 ile P3356 arasi)

Metin menusil gosterimi (P8553) (ayrica bkz "Motor verilerinin ayarlanmasi (Sayfa 73)" ve
"Ortak parametrelerin ayarlanmasi (Sayfa 89)".)

Kullanici erisim seviyesi kontrolii (PO003)

RS485 lizerinde USS/IMODBUS haberlesme (P2010 ile P2037 arasi) (Sayfa 185)
Cesitli durus modu secimi (Sayfa 95) (P0840 ile PO886 arasi)

Oynama fonksiyonu (Sayfa 137) (P2940 ile r2955 arasi)

Hizli stop fonksiyonu (P0701 ila PO704, PO881 ila P0O886, P1121)

Hizli stop fonksiyonu hakkinda daha fazla bilgi icin internet'te bulunan SSS
(https:/Isupport.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109783712)'ye bakin.

Devreye alma temel fonksiyonlar

Durus modunun secilmesi

Hem konvertdr hem de kullanici genis kapsamli durumlara cevap vermeli ve gerekiyorsa
konvertori durdurmalidir. Yani calisma gereksinimleri ile birlikte konvertor koruyucu
fonksiyonlar (6rn. elektrik ve termik asiri yiik) ya da insan-makine koruyucu fonksiyonlari
dikkate alinmalidir. Farkli Kapai fonksiyonlari nedeniyle (OFF1, OFF2, OFF3) konvertor esnek
bir sekilde bahsedilen gereksinimleri karsilayabilir. Bir OFF2/OFF3 komutu sonrasinda
konvertoriin "ACMA engelleme" durumunda oldugunu unutmayin. Motoru yeniden acmak
icin ACIK konusunda bir distik — ytiksek gereklidir.
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OFF1

96

OFF1 komutu ACIK komutu ile yakin baglantihdir. ACIK komutu geri ¢ekildiginde, OFF1
dogrudan etkinlestirilir. Konvertér OFF1 ile yavaslama stiresi P1121 icerisinde frenlenir. Eger
cikis frekansi parametre degeri P2167 altina diiserse ve P2168 icerisindeki slire gegmisse,
konvertor palslari iptal edilir.

fa(:t
P1082 A
fmax \\\ &
f2 S OFF1
P2167
——p 42\ >t
P2168
— t >
r0052 Bit 02 down, OFF1
A — P1121 >
Kullanma t . o
Pals iptali . down. OFF1 = . Ll

Not

OFF1 BICO parametresi P0O840 (Bl: ON/OFF1) ve P0842 (Bl: ON/OFF1 ters calistirmaile) ile
cok sayida komut kaynagi kullanilarak girilebilir.

BICO parametresi P0840 PO700 kullanilarak komut kaynagi tanimlamasi icin 6nceden
atanmistir.

ACIK ve takip eden OFF1 komutu ayni kaynaga sahiptir.

Eder ACIKIOFF1 komutu bir dijital giristen fazlasi icin ayarlanmissa, sadece son ayarlanan
dijital giris gecerlidir.

OFF1 aktif dlistktr.

Cok sayida KAPALI komutu ayni anda secilirse, asagidaki dncelik gecerlidir: OFF2 (en
ylksek 6ncelik) — OFF3 — OFF1.

OFF1 DC akim frenleme veya birlesik frenleme ile birlestirilebilir.

Motor tutma freni MHB (P1215) etkinlestirildiginde, bir OFF1 i¢in, P2167 ve P2168 dikkate
alinmaz.
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OFF2
Konvert6r palslart OFF2 komutu tarafindan hemen iptal edilir. Bu nedenle motor yavaslar ve
kontrollii bir sekilde durdurulmasi mimkiin olmaz.
fact
pros2d Ll
Fmax Y OFF2
>t
r0052 Bit 02
Kullanma
Pals iptali > t

Not

e OFF2 komutu bir veya birkag kaynaga sahip olabilir. Komut kaynaklari BICO parametreleri
P0844 (BI: 1. OFF2) ve P0845 (BI: 2. OFF2) kullanilarak tanimlanir.

+ On atama sonucunda (varsayilan ayar), OFF2 komutu BOP'a ayarlanir. Bu kaynak baska bir
komut kaynadi tanimlanmis olsa dahi halen kullanilabilir (6rn. komut kaynadi olarak
terminal = PO700 = 2 ve OFF2 dijital giris 2 = P0702 = 3 kullanilarak segilir).

» OFF2 aktif distktdr.

* Cok sayida KAPALI komutu ayni anda secilirse, asagidaki 6ncelik gecerlidir: OFF2 (en
yliksek 6ncelik) — OFF3 — OFF1.

OFF3

OFF3 frenleme karakteristigi bagimsiz OFF3 yavaslama stiresi P1135 disinda OFF1 ile aynidir.
Eger cikis frekansi parametre dederi P2167 altina diiserse ve P2168 icerisindeki stire
gecmisse, OFF1 komutundaki gibi konvertor palslari iptal edilir.

fact
P1082 A
f max \\ Q
f2 X OFF3
P2167
\ >t
p2i68 [
-t >
r0052 Bit 02 down, OFF3
A «— P1135 »>
Kullanma | f2]
t =P1135.-
Pals iptali .t OFF3 P1082
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Not

e OFF3 BICO parametreleri P0848 (BI: 1. OFF3) ve P0O849 (BI: 2. OFF3) ile ¢ok sayida komut
kaynagi kullanilarak girilebilir.

e OFF3 aktif diisuktar.

* ok sayida KAPALI komutu ayni anda secilirse, asagidaki 6ncelik gecerlidir: OFF2 (en
yliksek 6ncelik) — OFF3 — OFF1

5.6.2.2 Konvertoriin JOG modunda calistirilmasi

Fonksiyon

JOG fonksiyonu (entegre) BOP veya dijital girislerle kontrol edilebilir. BOP ile kontrol
edildiginde, CALISTIR diigmesine basilmasi motorun baslatilmasini ve énceden ayarlanan JOG
frekansinda (P1058) dénmesini sadlayacaktir. CALISTIR digmesi birakildiginda motor durur.

JOG komut kaynagi olarak dijital girisler kullanildiginda, JOG frekansi P1058 tarafindan JOG
sag ve P1059 tarafindan JOG sol olarak ayarlanir.

JOG fonksiyonu asagidakilere imkan tanir:

e devreye alma tamamlandiktan sonra motorun ve konvertoriin fonksiyonunu kontrol etmek
icin (ilk gecis hareketi, donis yoninin kontrol edilmesi, vb.)

* bir motoru veya bir motor yikini belirli bir pozisyona getirmek icin

¢ motorda gecis yapmak igin, érn. bir program kesildikten sonra

f A
P1060 | [ |
P1058 |---- : : :
i i iP1061
! ! ——
= | ! t
|P1061° I
P1058 P L ....... J ..... y
| f— |
i {P1060 i
I i i

BOP kullanarak JOG c¢alismasi
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Parametre Fonksiyon Ayar
P1055[0...2] Bl: JOG sag etkinlestir Bu parametre, P0719 = 0 oldugunda JOG sag kaynagini
tanimlar (Komut/ayar noktasi kaynagdi otomatik secimi).
Fabrika varsayilan: 19.8
P1056[0...2] Bl: JOG sol etkinlestir Bu parametre, P0719 = 0 oldugunda JOG sol kaynagini
tanimlar (Komut/ayar noktasi kaynagdi otomatik secimi).
Fabrika varsayilan: 0
P1057 JOG etkinlestir = 1: Kesik ¢alistirma etkinlestirilmistir (varsayilan)
P1058]0...2] JOG frekansi [Hz] Bu parametre kesik ¢alistirma etkin oldugunda konvertériin
calisacagi frekansi belirler.
Aralik: 0,00 ile 550,00 arasi (fabrika varsayilan: 5.00)
P1059][0...2] JOG frekansi sol [Hz] Bu parametre JOG sol segildiginde konvertoriin calisacagi
frekansi belirler.
Aralik: 0,00 ile 550,00 arasi (fabrika varsayilan: 5.00)
P1060]0...2] JOG hizlanma siiresi [s] Bu parametre, kesik calistirma aktif oldugunda kullanilan kesik
calistirma hizlanma stiresini belirler.
Aralik: 0,00 ile 650,00 arasi (fabrika varsayilan: 10.00)
P1061][0...2] JOG yavaslama siiresi [s] Bu parametre, kesik calistirma aktif oldugunda kullanilan kesik
calistirma yavaslama suresini belirler.
Aralik: 0,00 ile 650,00 arasi (fabrika varsayilan: 10.00)
5.6.2.3 Gerilim takviyesinin ayarlanmasi
Fonksiyon

Dusuk cikis frekanslari icin VIf karakteristik egrisi sadece distik ¢ikis gerilimi verir. Stator
sariminin ohmik direngleri distik frekanslarda rol oynar, bunlar VIf kontroliinde motor
manyetidi belirlenirken g6z ardi edilir. Bu, asagdidakileri yapmak Uzere cikis voltajinin cok

disiik olacagi anlamina gelir:

¢ asenkron motor manyetiklesmesini uygulayin

e yuki tutun

¢ sistemdeki kayiplarin Uistesinden gelin.
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Cikis gerilimi asagidaki tabloda go&sterilen parametreler kullanilarak konvertérde artirilabilir
(takviye).

Parametre Takviye tipi Aciklama

P1310 Stirekli takviye [%] Bu parametre hem dogrusal hem de ikinci derece VIf egriler icin gegerli olan
P0305'e (anma motor akimi) gore takviye seviyesini tanimlar.

Aralik: 0,0 ile 250,0 arasi (fabrika varsayilan: 50.0)

Gerilim takviyesi komple frekans araligi boyunca etkindir, burada deger yiiksek
frekanslarda siirekli olarak diser.

vV A

Vmax -1---————— - — — — — = = — - —

Vn
(PO304) T —— —— = = — 7 T T

A ¥

|

|

|

|

|

|

/ 9 \
VconBoost |
S ‘
|

|

|

|

>
fmax f

(P0310) (P1082)
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5.6 Fonksiyon devreye alma

Parametre Takviye tipi Aciklama
P1311 Hizlanma takviyesi [%] Bu parametre pozitif bir ayar noktasi degisimi sonrasinda PO305'e (anma motor
akimi) takviyeyi uygular ve ayar noktasina ulasildiginda ise geri doner.
Aralik: 0,0 ile 250,0 arasi (fabrika varsayilan: 0.0)
Gerilim takviyesi sadece hizlanma veya frenleme sirasinda etkindir.
VA
Vmax ___________________
|
Vn :
B ~—
(P0304) 40\@\ | :
2 I
~ Q& < : |
S |
< | [
! |
I
VAccBoost - : | I
|
\ : :
RFG aktif : | !
\ | |
‘ | ' >
0 fset fa fmax f
(P0310) (P1082)
P1312 Baslatma takviyesi [%] Bu parametre bir ACIK komutu sonrasinda PO305'e gére (anma motor akimi)

aktif VIf egrisine (dogrusal veya ikinci derece) sabit dogrusal ofset uygular ve
asagidakilere kadar aktif kalir:

e rampa cikisi ilk kez ayar noktasina ulasana kadar

* ayar noktasi mevcut rampa cikisinin altina disurilene kadar
Aralik: 0,0 ile 250,0 arasi (fabrika varsayilan: 0.0)
Gerilim takviyesi sadece ilk kez hizlanirken etkindir (hareketsiz durum).

VA
Vmax ___________________
1
1
Vh |
1l ___ —
(P0304) \\o\@\ | |
@ 1
A o | |
W\ |
A |
1
|
| | |
VstartBoost 4 | | ]
| | |
| | |
RFG aktif | | 1
| | |
‘ 1
|
‘ -
0 fset fn fmax f

(P0310) (P1082)
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5.6 Fonksiyon

5.6.2.4

Fonksiyon

devreye alma

PID kontroldrunin ayarlanmasi

Entegre PID kontrolori (teknoloji kontroldri) tim basit proses kontrol islemlerini destekler,
orn. basing, seviye veya akis hizlarinin kontrol edilmesi. PID kontrol6rli motorun hiz ayar
noktasini, kontrol edilecek olan proses degiskeni ayar noktasina karsilik gelecek sekilde

Parametrele

belirler.
PID trim p2256 PID kontrol PID kontrolérii
birimi etkinlestirin
p2254 p2280 p2285 P2200
; v 3
PID ayar p2255 K, T,
noktasi N
p2253 * |:
e - p2274
PID geri bildirim p2i65 02269 i
T, Kontrol sistemi
p2264 —» | : '

PID kontrolér igin ilgili parametreler

Y

Sensor

rin ayarlanmasi

Parametre

Fonksiyon

Ayar

Ana fonksiyon

parametreleri

P2200[0...2] | BI: PID kontrol6rii etkinlestirin Bu parametre kullanicinin PID kontrolori
etkinlestirmesine/devreden cikarmasina imkan tanir. 1 olarak
ayarlanmasi PID kapali devre kontroléri etkinlestirir.

1 olarak ayarlanmasi otomatik olarak P1120 ve P1121 igerisinde
belirlenmis normal rampa sirelerini ve normal frekans ayar
noktalarini devreden cikarir.

Fabrika varsayilan: 0

P2235[0...2] | BI: PID-MOP (UP-cmd) etkinlestirin Bu parametre UP komut kaynagini tanimlar.

Olasi kaynaklar: 19.13 (BOP), 722.x (Dijital Giris), 2036.13
(RS485 lizerinde USS)
P2236[0...2] | BI: PID-MOP (DOWN-cmd) etkinlestirin Bu parametre DOWN komut kaynagini tanimlar.

Olasi kaynaklar: 19.14 (BOP), 722.x (Dijital Giris), 2036.14
(RS485 lizerinde USS)

Ek devreye alm

a parametreleri

P2251

PID modu

= 0: Ayar noktasli olarak PID (fabrika varsayilan)
= 1: Trim kaynadi olarak PID

P2253[0...2]

Cl: PID ayar noktasi

Bu parametre PID ayar noktasi girisi icin ayar noktasi kaynagini
tanimlar.

Olasi kaynaklar: 755[0] (Analog input 1), 2018.1 (USS PZD 2),
2224 (Mevcut sabit PID ayar noktasi), 2250 (PID-MOP ¢ikis ayar
noktast)

P2254[0...2]

Cl: PID trim kaynagi

Bu parametre PID ayar noktasi i¢in trim kaynagini secer.

Olasi kaynaklar: 755[0] (Analog input 1), 2018.1 (USS PZD 2),
2224 (Mevcut sabit PID ayar noktasi), 2250 (PID-MOP c¢ikis ayar
noktast)

102
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5.6 Fonksiyon devreye alma

Parametre Fonksiyon Ayar
p2255 PID Ayar Noktasi Kazang Faktori Aralik: 0,00 ile 100,00 arasi (fabrika varsayilan: 100.00)
pP2256 PID Trim Kazang Faktori Aralik: 0,00 ile 100,00 arasi (fabrika varsayilan: 100,00)
p2257 PID ayar noktasl i¢in hizlanma siiresi [s] Aralik: 0,00 ile 650,00 arasi (fabrika varsayilan: 1.00)
pP2258 PID ayar noktasi icin yavaslama siiresi [s] | Aralik: 0,00 ile 650,00 arasi (fabrika varsayilan: 1.00)
P2263 PID kontrolér tipi = 0: Geri bildirim sinyalindeki D bileseni (fabrika varsayilan)

= 1: Hata mesajindaki D bileseni
P2264[0...2] | Cl: PID geri bildirim Olasi kaynaklar: 755[0] (Analog giris 1), 2224 (Mevcut sabit PID

ayar noktasi), 2250 (PID-MOP cikis ayar noktasi)

Fabrika varsayilan: 755[0]
P2265 PID geri bildirim filtre zaman sabiti [s] Aralik: 0,00 ile 60,00 arasi (fabrika varsayilan: 0.00)
pP2267 I[:’ID] geri bildirim icin maksimum deger Aralik: -200,00 ile 200,00 arasi (fabrika varsayilan: 100.00)

%

P2268 PID geri bildirim icin minimum deder [%] | Aralik: -200,00 ile 200,00 arasi (fabrika varsayilan: 0.00)
P2269 PID geri bildirim uygulanan kazang Aralik: 0,00 ile 500,00 arasi (fabrika varsayilan: 100.00)
P2270 PID geri bildirim fonksiyon secici = 0: Devreden cikarildi (fabrika varsayilan)

= 1: Kare kok (kok(x))

= 2: Kare (x*x)

= 3: Kiip (x*x*x)
P2271 PID transdiser tipi =0 : Devreden cikarildi (fabrika varsayilan)

= 1: PID geri bildirim sinyali ters cevrilmesi
pP2274 PID tiirev stresi [s] Aralik: 0,000 ile 60,000 arasi

Fabrika varsayilan: 0,000 (tirev siresi bir etkiye sahip degildir)
P2280 PID Orantili Kazang Aralik: 0,000 ile 65,000 arasi (fabrika varsayilan: 3.000)
pP2285 PID integral siresi [s] Aralik: 0,000 ile 60,000 arasi (fabrika varsayilan: 0.000)
P2291 PID cikis st limit [%] Aralik: -200,00 ile 200,00 aras! (fabrika varsayilan: 100.00)
P2292 PID cikis alt limit [%] Aralik: -200,00 ile 200,00 arasi (fabrika varsayilan: 0.00)
P2293 PID limit hizlanmalyavaslama siresi [s] Aralik: 0,00 ile 100,00 arasi (fabrika varsayilan: 1.00)
P2295 PID cikisi uygulanan kazang Aralik: -100,00 ile 100,00 arasi (fabrika varsayilan: 100.00)
P2350 PID otomatik ayar etkinlestirme = 0: PID otomatik ayar devreden cikarildi (fabrika varsayilan)

= 1: PID otomatik ayar, Ziegler Nichols (ZN) standardi ile

= 2: PID otomatik ayar 1 biraz sapma (O/S) ile

= 3: PID otomatik ayar 2 az veya sifir sapma (OIS) ile

= 4: PID otomatik ayar sadece PI, ceyrek séniimlemeli talep
P2354 PID ayar slire asim uzunlugu [s] Aralik: 60 ile 65000 arasi (fabrika varsayilan: 240)
P2355 PID ayar ofset [%] Aralik: 0,00 ile 20,00 arasi (fabrika varsayilan: 5.00)

Cikis degerleri

12224

CO: Mevcut sabit PID ayar noktasi [%]

r2225.0 BO: PID sabit frekans durumu

r2245 CO: PID-MOP RFG giris frekansi [%]

r2250 CO: PID-MOP cikis ayar noktasi [%]

r2260 CO: PID-RFG sonrasi PID ayar noktasi [%]

P2261 PID ayar noktasi filtre zaman sabiti [s]

12262 CO: Filtrelenmis RFG sonrasi PID ayar noktasi [%]
12266 CO: PID filtrelenmis geri bildirim [%]

r2272 CO: PID olgeklendirilmis geri bildirim [%]

r2273 CO: PID hatasi [%]

r2294 CO: Mevcut PID gikisi [%]
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5.6 Fonksiyon devreye alma

5.6.2.5

Fonksiyon

DC frenleme

Siralama 1

104

Frenleme fonksiyonunun ayarlanmasi

Motor asagidaki frenler ile konvertér tarafindan elektriksel veya mekanik olarak frenlenebilir:
e Elektrikli frenler

— DCfren

— Birlesik fren

— Dinamik fren
¢ Mekanik fren

— Motor tutma freni

DC frenleme bir DC frenleme akimi uygulanarak motorun ani bir sekilde durmasina neden
olur (uygulanan akim ayni zamanda mili sabit tutar). DC frenleme igin bir DC akim stator
sarimina etki eder ve bu da asenkron motor icin dnemli bir frenleme torku olusturur.

DC frenleme asagidaki sekilde secilir:
¢ Siralama 1: OFF1 veya OFF3 sonrasi segilir (DC freni P1233 ile birakilr)
¢ Siralama 2: BICO parametresi P1230 ile dogrudan secilir

1. P1233 kullanilarak etkinlestirilir
2. DC frenleme OFF1 veya OFF3 komutu ile etkinlestirilir (asagidaki sekle bakiniz)

3. Konvertor frekansi parametrelestiriimis OFF1 veya OFF3 yavaslama ile DC frenlemenin
baslatilacagi frekansa yavaslatilir - P1234.

4. Konvertor palslart manyetiklik giderme stiresi P0347 boyunca engellenir.

5. Gereken frenleme akimi P1232 sonrasinda secilen frenleme siiresi P1233 boyunca etki eder.
Durum sinyal r0053 bit 00 kullanilarak goriintilenir.

Konvertor palslari frenleme siiresi bittikten sonra engellenir.

ON%| _
OFF1/OFF3 >t

P0347
OFFZT I
>t
1] A Y AY Y
P1234 OFF2
\D<nleme
Pt
DC frenleme aktif
r0053 1 .
Bit 00 0 H -t
«— P1233 —>]
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Siralama 2

5.6 Fonksiyon devreye alma

1. BICO parametresi P1230 ile etkinlestirilir ve secilir (asagidaki sekle bakiniz).

2. Konvertor palslar manyetiklik giderme stiresi P0347 boyunca engellenir.

3. Talep edilen frenleme akimi P1232 secilen siire boyunca etki eder ve motor frenlenir. Bu
durum sinyal r0053 bit 00 kullanilarak gérintdlenir.

4. DC frenleme iptal edildikten sonra konvertér motor hizi konvertér gikis frekansina esitlenene
kadar ayar noktasi frekansina hizlanir.

ON / OFF1 T
Bl: DC frenleme etkinlestirin t
1
) @), -
t
L Y Y f_set
* — 4
DC frenleme
A N
f_act
- v
i A P0347
| in
| AR
| WATALILLLLLL
DC frenleme aktif
r0053 1 |
Bit 00 0 t>
Parametrelerin ayarlanmasi
Parametre Fonksiyon Ayar
P1230[0...2] Bl: DC frenleme etkinlestirin Bu parametre harici bir kaynaktan uygulanan sinyal ile DC
frenlemeyi etkinlestirir. Fonksiyon harici giris sinyali aktiften
etkin kalir.
Fabrika varsayilan: O
P1232[0...2] DC frenleme akimi [%] Bu parametre anma motor akimina (P0305) gore DC akim
seviyesini tanimlar.
Aralik: O ile 250 arasi (fabrika varsayilan: 100)
P1233][0...2] DC frenleme siiresi [s] Bu parametre bir OFF1 veya OFF3 komutunu takiben DC
frenlemenin ne kadar siire etkin olacagini tanimlar.
Aralik: 0,00 ile 250,00 arasi (fabrika varsayilan: 0.00)
P1234[0...2] DC frenleme baslatma frekansi [Hz] Bu parametre DC frenlama baslatma frekansini belirler.
Aralik: 0,00 ile 550,00 arasi (fabrika varsayilan: 550.00)
P0347[0...2] Manyetiklik giderme siiresi [s] Bu parametre palslar yeniden etkinlestiriimeden 6nce
OFF2/ariza durumu sonrasinda izin verilen siireyi degistirir.
Aralik: 0,000 ile 20,000 arasi (fabrika varsayilan: 1.000)
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AiKAZ

Motorda asiri Isinma

DC akim frenlemesi icin motor kinetik enerjisi motorda termik enerjiye cevrilir. Eger
frenleme cok uzun silirerse motor asiri isinabilir.

Not
"DC frenleme" fonksiyonu sadece asenkron motorlar icin kullanishdir.
DC frenleme askidaki ytkleri tutmak icin uygun degildir.

DC frenleme sirasinda harici bir kontrol kullanarak konvertoriin hizini etkilemenin baska bir
yolu yoktur. Konvertorli parametrelestirip ayarlarken mimkiin oldugunca gercek yiikler
kullanilarak test edilmelidir.

Birlesik frenleme

106

Birlesik frenleme icin (P1236 kullanilarak etkinlestirilir), DC frenleme rejeneratif frenleme ile
birlestirilir (konvertor rampada frenleme yaparken DC-link beslemesine rejeneratif besleme
yapar). Yavaslama stiresi (OFF1 veya f1'den f2'ye frenleme yaparken P1121 veya OFF3 icin
P1135) optimize edilerek veya birlesik frenleme P1236 kullanilarak ek bilesen kullaniimasina
gerek olmadan etkin frenleme elde edilebilir.

P1236 =0 P1236 >0
Birlesik frenleme olmadan Birlesik frenleme ile
If1A ¢ set [l A ; set
f_act _f act
| >t
i i
t t
VDC-ink DC-link
A A
VDC-Comp o
> t >t

P1254 = 0: V(o cono = 113 -4/2 - PO210
P1254 #0: Vo oo =0.98 - r1242
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Parametrelerin ayarlanmasi

5.6 Fonksiyon devreye alma

Parametre Fonksiyon Ayar

P1236[0...2] | Birlesik frenleme akimi [%] Bu parametre, birlesik frenleme DC link gerilim esik degeri asildiktan
sonra AC dalga formu ile birlestirilen DC seviyesini tanimlar. Deger [%]
olarak anma motor akimina (P0305) gore girilir.
Aralik: O ile 250 arasi (fabrika varsayilan: 0)

P1254 Otomatik tespit Vdc agma

seviyeleri

Bu parametre Otomatik rampalanma i¢in agma seviyelerinin otomatik
tespitini etkinlestirir/devreden cikarir.

= 0: Devre Disi
= 1: Devrede (fabrika varsayilan)

P1254 = 1 olarak ayarlanmasi 6nerilir (Vdc agma seviyeleri otomatik
tespit devrede). Otomatik tespitin sadece konvertoriin 20s lizerinde
bekleme durumunda olmasi halinde calisacagini unutmayin.

AiKAZ

Motorda asiri Isinma

Birlesik frenleme icin rejeneratif frenleme DC frenleme ile birlestirilir (bir rampada frenleme).
Bu motorun ve motor yukinun kinetik enerji bilesenlerinin motorda isi enerjisine dénlistigl
anlamina gelir. Bu gli¢ kaybi ¢cok yiiksekse veya fren calismasi cok uzun sirtiyorsa bu
motorun asiri Isinmasina sebep olabilir!

Not

Birlesik frenleme sadece DC link gerilimine baghdir (yukaridaki diyagramdaki esik degere
bakiniz). Bu OFF1, OFF3 ve herhangi bir rejeneratif durumda meydana gelecektir. Birlesik
frenleme asagidaki durumlarda devreden cikarilir:

¢ hizlanarak baslatma aktifse

¢ DC frenleme aktifse.
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Dinamik frenleme

Dinamik frenleme motor yavaslarken ortaya cikan rejeneratif enerjiyi 1siya dénusturir.
Dinamik frenleme icin entegre bir frenleme modiill veya harici bir fren direncini kontrol
edebilen harici bir dinamik frenleme modull gereklidir. Konvertor veya harici dinamik
frenleme modlt DC link gerilimine bagl olarak dinamik frenlemeyi kontrol eder. DC ve
birlesik frenlemenin aksine bu teknik icin harici bir fren direncinin takili olmasi gereklidir.

Tek fazli AC 230 V konvertorler

Frenleme direnci

o —

Dinamik frenleme
modulu

Dinamik frenleme modiilii hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. Ek "Dinamik frenleme modili
(Sayfa 381)".

Uc fazli AC 400 V konvertérler

Frenleme direnci

; I _L Braking
T T Module
I ~ : ~

Daimi glic Pos ve fren direnci calisma dongusi dinamik frenleme moduili (tek fazl AC 230V
konvertorler icin) veya parametre P1237 (li¢ fazli AC 400 V konvertérler icin) kullanilarak
degistirilebilir.

DiKKAT

Fren direncinde hasar

Dinamik frenleme moddliiniin ortalama giicl fren direncinin glg siniflandirmasini gecemez.
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A
Pioo [ [ | [ |
Dinamik frenleme agma seviyesi:
P1254 = 0: VDC-Chopper =113 1/5 -P0210
Pos o P1254%0: Voo =098 1242
it tee —>
D t(;evrim >

5.6 Fonksiyon devreye alma

Calisma déngiisii tacik (s) tkapaLl (S) teevrim (S) Pos
5% 12,0 228.0 240.0 0.05
10% 12,6 114.0 126.6 0.10
20% 14,2 57.0 71.2 0.20
50% 22,8 22,8 45.6 0.50
100% Sonsuz 0 Sonsuz 1,00
Parametrelerin ayarlanmasi
Parametre Fonksiyon Ayar
P1237 Dinamik frenleme Bu parametre fren direnci anma calisma dénglistinii tanimlar. Dinamik
frenleme fonksiyon devreye alindiginda ve DC-link gerilimi dinamik frenleme
acma seviyesini gectiginde etkinlestirilir.
= 0: Devreden ¢ikarildi (fabrika varsayilan)
=1: %5 calisma donglsu
=2:%10 calisma dongusu
= 3: %20 calisma dongusu
=4: %50 calisma dongusu
=5: %100 calisma donguisu
Not: Bu parametre ancak Ug fazli AC 400 V konvertérler icin gecerlidir. Tek
fazh AC 230 V konvertorler icin, fren direncinin calisma déngusi dinamik
frenleme moddli ile secilebilir.
P1240[0...2] |Vdc kontrolérii Bu parametre Vdc kontroloriinii etkinlestirir/devreden cikarir.
konfigtirasyonu = 0: Vdc kontroldrii devre disi
Not: Bu parametre dinamik frenlemeyi etkinlestirmek icin O olarak
ayarlanmalidir (Vdc kontrol6rii devre disi).
P1254 Otomatik tespit Vdc acma Bu parametre Otomatik rampalanma icin agma seviyelerinin otomatik

seviyeleri

tespitini etkinlestirir/devreden c¢ikarir.

= 0: Devre Disi

= 1: Devrede (fabrika varsayilan)

P1254 = 1 olarak ayarlanmasi 6nerilir (Vdc agma seviyeleri otomatik tespit
devrede). Otomatik tespitin sadece konvertoriin 20s lizerinde bekleme

durumunda olmasi halinde ¢alisacagini unutmayin. P1240 = 0 oldugunda,
P1254 ancak (g fazli AC 400 V konvertorler icin gecerlidir.

AiKAZ

Uygun olmayan fren direnclerinin kullanimi nedeniyle riskler

Konvertére monte edilecek fren direngleri kaybedilen gicli tolere edecek sekilde
tasarlanmalidir. EGer uygun olmayan bir fren direnci kullanilirsa, yangin tehlikesi ortaya cikar
ve ilgili konvertér 6nemli oranda hasar gorir.
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Motor tutma freni

Motor tutma freni, konvertoriin glic kaynagi kapatildiginda istenmeyen déntis nedeniyle
motorun zarar gérmesini engeller. Konvertdr, motor tutma frenini kontrol etmek icin dahili

bir mantiga sahiptir.

ON/OFF1/OFF3:

ONT
OFF1/OFF3

Motor tetikleme bittiT

r0056 Bit 04

fmin

(P1080, eger P1215=1ise)} — — —

o o vt - T - - = = -I— o S,
(P1219, eger P1215=3ise) | — — — fmmmi- — o — — — oo o
P121|5‘12:>|P1216 p1217 et 11217
‘ |
AABER

1

r0052.C Bit 12 T
0

\/

wo

Fren Ly f
durumu  Kapal

|
|
\
T 1
!

|

\ 4

Fren birakma stiresi —| | H—
— -
Fren birakma siresi

110

—
Fren kapatma s[jresi—r'

— ,4—

Fren kapatma siresi

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004



Entegre BOP ile devreye alma
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ON/OFF2:
A
Etkin degil
OFF2
Aktif >t
ONT
OFF1/OFF3 | >t

Motor tetikleme bittiT |
|

r0056 Bit 04 >t
P0346 | *
f A
v : '
|
|
fmin |
(P1080, eger P1215=11ise) | — — —| et — 4 — — — — — — — — ]
(P1219, eger P1215=3 ise) ==, .
P1216 <> o
e P1216 |
. | I
r0052.CBit 12
' 1T o lv N y
) 1 -
\ | I
Fren A(’:T [y
durumu  Kapali N | >t
Fren birakma siiresi
I retEy e Fren birakma siresi
D Eger normal motor calismasi sirasinda motor frekans ayar noktasi P1080 icerisinde
ayarlanan minimum frekansin altindaysa, motor frekans ayar noktasindan bagimsiz olarak
P1080 minimum frekansinda calisir.
Parametrelerin ayarlanmasi
Parametre | Fonksiyon Ayar
P1215 Tutma freni etkinlestir Bu parametre tutma freni fonksiyonunu etkinlestirir/devreden ¢ikarir. Motor tutma
freni (MHB) durum kelimesi 1 r0052 bit 12 ile kontrol edilir.
= 0: Motor tutma freni devre disi (fabrika varsayilan)
= 1: Motor tutma freni P1080 icerisinde ayarlanan frekansta devrede
= 3: Motor tutma freni P1219 icerisinde ayarlanan frekansta devrede
P1216 Tutma freni birakma Bu parametre konvertoriin hizlanmadan 6nce ne kadar siire gegerli minimum
gecikmesi[s] frekansta (P1080 veya P1219) calisacagini tanimlar.
Aralik: 0,0 ile 20,0 aras! (fabrika varsayilan: 1.0)
P1217 Yavaslama sonrasi Bu parametre konvertoriin yavaslama sonrasinda ne kadar stire gecerli minimum
tutma stresi [s] frekansta (P1080 veya P1219) calisacadi siireyi tanimlari.
Aralik: 0,0 ile 20,0 aras! (fabrika varsayilan: 1.0)
P1219[0...2] | Motor tutma freni icin Bu parametre motor tutma freninin (MHB) calistigi minimum motor frekansini
minimum frekans [Hz] ayarlar.
Aralik: 0,00 ile 550,00 arasi (fabrika varsayilan: 0.00)
Not:
Bu parametre sadece P1215 = 3 ve P1219 < P1080 olmasi durumunda gegerlidir.
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Motor tutma freninin baglanmasi

Motor tutma freni dijital ¢cikislar (DO1/D0O2) ile konvertdre baglanir. Dijital ¢cikisin motor tutma
frenini etkinlestirmesi veya devreden cikarmasina imkan tanimak icin ek bir réle gereklidir.

SINAMICS V20

P0732

Motor tutma freni igin

kontrol 1 r0052.12 ) 52.12 ---

P0731

Fren rélesi igin Motor tutma
glc kaynagi freni igin glg
kaynagi
- DO 2NC
r{ Do 2NO dk
DO 2 COM
"C DO 1 POS
DO 1 NEG
=1

Tutma frenine sahip motor

AiKAZ

Potansiyel tehlikeli yiik

ylikler).

Eger konvertdr motor tutma frenini kontrol ediyorsa, yik sabitlenmedigi stirece potansiyel
tehlikeli bir ylk icin bir devreye alma gergeklestirilebilir (6rn. ving uygulamasi icin askidaki

Motor tutma freninin calistirma freni olarak kullanilmasina izin verilmez. Bunun nedeni
genelde bunun sinirh sayida acil durum frenleme calismasi icin tasarlanmis olmasidir.
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5.6.2.6

Fonksiyon

Hizlanmalyavaslama siiresi ayari

5.6 Fonksiyon devreye alma

Rampa siiresi ayarlanmasi

Ayar noktasi kanalindaki rampa fonksiyon jeneratdri ayar noktasi degisim hizini sinirlar. Bu
motorun daha diizglin hizlanmasina ve yavaslamasina imkan tanir, bu sayede tahrik edilen
makinenin mekanik pargalari korunmus olur.

¢ Hizlanma ve yavaslama stiresi P1120 ve P1121 icerisinden ayarlanabilir.

¢ Gereken hizlanma ve yavaslama siiresi P1120 veya P1121 maksimum degerinin (izerine
cikarsa, P1138 veya P1139 icerisinde belirlenen bir 6lgeklendirme faktéri ile maksimum
degeri artirabilirsiniz. Bu durumda hizlanma veya yavaslama siiresini asagidaki sekilde

hesaplayin:

— Hizlanma siiresi=P1120 * P1138

— Yavaslama sliresi=P1121 * P1139

A

—_— [f2-0]
up = P1120
P1082 R P1082
T ! !
Q Ayarfad.--co . y ' '
g noktasi i i i
o ; : : P1080
g_ , i i /Min. frekans
o : : :
1 1 1
0 R s N >
— tup—» i ioP1121 ! t
3 P1120 !
Parametrelerin ayarlanmasi

Parametre Fonksiyon Ayar

P1082[0...2] | Maksimum frekans [Hz] Bu parametre motorun frekans ayar noktasindan bagimsiz bir sekilde calisacagi
maksimum motor frekansini ayarlar.

Aralik: 0,00 ile 550,00 arasi (fabrika varsayilan: 50.00)

P1120[0...2] | Hizlanma slresi [s] Bu parametre herhangi bir yuvarlama kullanilmadan motorun hareketsiz
durumdan maksimum motor frekansina (P1082) hizlanmasi icin gereken siireyi
tanimlar.

Aralik: 0,00 ile 650,00 arasi (fabrika varsayilan: 10.00)

P1121[0...2] |Yavaslama siiresi [s] Bu parametre herhangi bir yuvarlama kullanilmadan motorun maksimum
motor frekansindan (P1082) hareketsiz duruma yavaslamasi icin gereken siireyi
tanimlar.

Aralik: 0,00 ile 650,00 arasi (fabrika varsayilan: 10.00)
P1138 Hizlanma sdresi Bu parametre hizlanma siiresi icin dlceklendirme faktoriinii ayarlar.
olgeklendirme faktori Aralik: 1,00 ile 10,00 arasi (fabrika varsayilan: 1.00)
P1139 Yavaslama siresi Bu parametre yavaslama suresi icin 6lceklendirme faktdriini ayarlar.

Olceklendirme faktori

Aralk: 1,00 ile 10,00 arasi (fabrika varsayilan: 1.00)
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Hizlanmalyavaslama yuvarlama siiresi ayari

Yuvarlama sireleri 6nerilir ¢linkl ani tepki verilmesini engeller, bu sayede mekanik kisimda
koti etkiler olmasinin 6niline gecilir.

Analog girisler kullanildiginda yuvarlama siireleri 6nerilmez, ¢clinkli bu konvertor tepkisinde
degerin lzerine cikilmasinalaltina distilmesine neden olabilir.

fA

fa

(C

P))

h P1132 "P1133 T
—— tdown —p
_ 1 fo -1
tup = 5 (P1130 + P1131) + 221 - P1120
_1 fa-f4
taown = 5 (P1132 + P1133) + 2L P1121

Parametrelerin ayarlanmasi

Parametre Fonksiyon

Ayar

P1130]0...2] Hizlanma ilk yuvarlama siiresi [s]

Bu parametre hizlanma baslangicindaki yuvarlama suresini
tanimlar.

Aralk: 0,00 ile 40,00 arasi (fabrika varsayilan: 0.00)

P1131][0...2] Hizlanma son yuvarlama siresi [s]

Bu parametre hizlanma sonundaki yuvarlama stresini
tanimlar.

Aralk: 0,00 ile 40,00 arasi (fabrika varsayilan: 0.00)

P1132[0...2] Yavaslama ilk yuvarlama siresi [s]

Bu parametre yavaslama baslangicindaki yuvarlama suresini
tanimlar.

Aralk: 0,00 ile 40,00 arasi (fabrika varsayilan: 0.00)

P1133][0...2] Yavaslama son yuvarlama siiresi [s]

Bu parametre yavaslama sonundaki yuvarlama siiresini
tanimlar.

Aralk: 0,00 ile 40,00 arasi (fabrika varsayilan: 0.00)
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5.6.2.7 Imaks kontrol6ruiniin ayarlanmasi

Fonksiyon

Eger hizlanma suresi cok kisaysa konvertér A501 ikazini goriintiileyebilir, bu da ¢ikis akiminin
cok yiksek oldugu anlamina gelir. Imaks kontrolord, cikis akiminin maksimum cikis akimi
limitini (r0067) gegmesi halinde konvertér akimini azaltir. Bu konvertoriin cikis frekansi veya
¢ikis geriliminin azaltilmasi ile saglanir.

Motor akimi
A
r0067
-
Imaks kontrolori aktif t
4—— A501 ——p
r0056 Bit 13 1
0 >
t
1A
|
t
A
Imax devre disi
.
i Imax etkinlestirildi
. .
. 1
| .
: |
| 1
ikis akimi I i ! .
Grias akimi | R ! t
| ' Asiri akim
i | !
- 1
| : . Imax etkinlestirildi
AR b e ] S
%150 anma akimi | :\(
A501 Ilmax devre disi |
Mevcut limit 1 1
: .
1 1
1 1

[l 4
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Parametrelerin ayarlanmasi

Yalnizca akim limitine ulasti§inda konvertor salinim yapma egilimine giriyorsa veya asiri akim
nedeniyle kapaniyorsa, Imaks kontrolori fabrika varsayilan ayarlarini degistirmeniz gereklidir.

Parametre Fonksiyon Ayar
P0305]0...2] Anma motor akimi [A] Bu parametre etiketten gelen nominal motor akimini tanimlar.
P0640]0...2] Motor asiri yik faktori [%] Bu parametre PO305 parametresine (anma motor akimi) gére motor asiri
yuk akim limitini tanimlar.
P1340]0...2] Imaks kontrolori oransal kazang | Bu parametre Imaks kontrolori oransal kazancini tanimlar.
Aralik: 0,000 ile 0,499 arasi (fabrika varsayilan: 0.030)
P1341[0...2] Imaks kontrolori integral sliresi | Bu parametre Imaks kontrolori integral zaman sabitini tanimlar. P1341
[s] degerinin 0 olarak ayarlanmasi Imaks kontrol6riini devreden gikarir.
Aralik: 0,000 ile 50,000 arasi (fabrika varsayilan: 0.300)
P1345[0...2] Imaks gerilim kontrol6rii oransal | Bu parametre Imaks gerilim kontrolorii oransal kazancini ayarlar. EGer
kazang cikis akimi (r0068) maksimum akim (r0067) (izerine ¢ikarsa konvertor
¢ikis gerilimi azaltilarak dinamik kontrol edilir.
Aralik: 0,000 ile 5,499 arasi (fabrika varsayilan: 0.250)
P1346[0...2] Imaks gerilim kontrol6ri Bu parametre Imaks gerilim kontrolorl integral zaman sabitini tanimlar.
integral stiresi [s] Aralik: 0,000 ile 50,000 aras! (fabrika varsayilan: 0.300)
r0056.13 Motor kontrolli durumu: Imaks kontrolori aktif
5.6.2.8 Vdc kontroloriiniin ayarlanmasi
Fonksiyon
EJer yavaslama suresi cok kisaysa konvertdr A911 ikazini gértintlleyebilir, bu da DC link
geriliminin ¢ok yuksek oldugu anlamina gelir. Vdc kontroloru, yiiksek ataletli sistemlerde
yuksek voltaj atmalarini engellemek icin DC link gerilimini dinamik kontrol eder.
Voc A
r1242 \
Az
>
VDC_maks kontrolérii aktif t
4—— A9 —P
r0056 Bit 14 L
0 >
t
Ifl A
f_act
K
\\\
\/\f set N\
A N e o o o o o o
>
t
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Vdc_max devre disi

Vdc_max etkinlestirildi

DC-baglanti 4
voltaji |

870V / 410V frmimimemim e

[1242 [remeggrrmmmessssssnsy
A1

aktif

~ Vv

F2

Asiri gerilim
Vdc_max
etkinlestirildi

Vdc-max kontroléri,

1 Vdc_max devre

S

, disi

-~V

r1242 = 115 % /2 * Vimains = 1.15 *4/2 + P0210

Parametrelerin ayarlanmasi

Parametre

Fonksiyon

Ayar

P1240[0...2]

Vdc kontrolorii konfiglirasyonu

Bu parametre Vdc kontroloriinii etkinlestirir/devreden cikarir.
= 0: Vdc kontrolori devre disi

= 1: Otomatik rampalanma devrede (fabrika varsayilan)

= 2: Kinetik tampon (Vdc min kontrol6ri devrede)

= 3: Otomatik rampalanma ve kinetik tampon (KIB) devrede

Not: Bu parametre bir fren direnci kullaniliyorsa 0 olarak ayarlanmalidir
(Vdc kontrol6ri devre disi).

P0210

Besleme gerilimi [V]

Bu parametre sebeke gerilimini tanimlar. Varsayilan deger konvertor
tipine baghdir.

Aralik:
e 380 ile 480 arasi (li¢ fazli AC 400 V konvertorler icin)
e 200 ile 240 arasi (tek fazli AC 230 V konvertorler icin)

5.6.2.9

Fonksiyon

Yiik torku izleme fonksiyonu ayari

Yiik torku izleme fonksiyonu motor ve tahrik edilen ylik arasindaki mekanik kuvvet iletiminin
izlenmesine imkan tanir. Bu fonksiyon tahrik edilen yikin bloke oldugunu veya kuvvet
iletiminin kesintiye ugradnginin tespit edilmesini saglar.

Konvertér motorun yik torkunu farkh yéntemlerle izler:

¢ Motor blokaj tespiti

e Yikslz izleme

¢ Hiza bagh yik tork izleme
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Parametrelerin ayarlanmasi

Parametre Fonksiyon Ayar
P2177[0...2] Motorun bloke oldugu zaman gecikme Motorun bloke oldugunu belirlemek icin gereken gecikme
sliresi [ms] sdresini tanimlar.
Aralik: O ile 10000 aras! (fabrika varsayilan: 10)

P2179 Yiiksek tanimlamasi icin akim limiti [%] | Bu parametre PO305 (anma motor akimi) ile kiyaslandiginda
A922 (konvertdre yiik uygulanmamasi) icin esik de§er akimini
tanimlar.

Aralik: 0,0 ile 10,0 aras! (fabrika varsayilan: 3.0)
P2180 Yiikstiz tanimlamasi icin gecikme siiresi | Bir ¢ikis yiki bulunmadiginin tespiti icin gecikme siresini
[ms] tanimlar.
Aralik: O ile 10000 arasi (fabrika varsayilan: 2000)

P2181[0...2] Yk izleme modu Yiik izleme mevcut frekans/tork egrisinin programlanan
cerceve ile karsilastiriimasi ile saglanir (P2182 ile P2190 arasi
parametreler tarafindan belirlenir). Eger egri cerceve
disindaysa, bir uyari veya atma meydana gelir.
= 0: YUk izleme devre disi (fabrika varsayilan)
= 1: Uyari: Dusuk tork/frekans
= 2: Uyar: Yuksek tork/frekans
= 3: Uyar: YUksek/duslk tork/frekans
= 4: Atma: Disik tork/frekans
=5: Atma: Yilksek tork/frekans
= 6: Atma: Yiksek/dusik tork/frekans

P2182[0...2] Yiik izleme esik deger frekansi 1 [Hz] Aralik: 0,00 ile 550,00 arasi (fabrika varsayilan: 5.00)

P2183][0...2] Yik izleme esik deger frekansi 2 [Hz] Aralik: 0,00 ile 550,00 arasi (fabrika varsayilan: 30.00)

P2184]0...2] Yiik izleme esik deger frekansi 3 [Hz] Aralik: 0,00 ile 550,00 arasi (fabrika varsayilan: 30.00)

P2185]0...2] Ust tork esik degeri 1 [Nm] Aralik: 0,0 ile 99999,0 arasi (fabrika varsayilan: r0333
icerisindeki deger)

P2186]0...2] Alt tork esik degeri 1 [Nm] Aralk: 0,0 ile 99999,0 arasi (fabrika varsayilan: 0.0)

P2187]0...2] Ust tork esik degeri 2 [Nm] Aralik: 0,0 ile 99999,0 arasi (fabrika varsayilan: r0333
icerisindeki deger)

P2188]0...2] Alt tork esik degeri 2 [Nm] Aralk: 0,0 ile 99999,0 arasi (fabrika varsayilan: 0.0)

P2189]0...2] Ust tork esik degeri 3 [Nm] Aralik: 0,0 ile 99999,0 arasi (fabrika varsayilan: r0333
icerisindeki deger)

P2190]0...2] Alt tork esik degeri 3 [Nm] Aralk: 0,0 ile 99999,0 arasi (fabrika varsayilan: 0.0)

P2192][0...2] Yiik izleme gecikme siiresi [s] Aralik: O ile 65 arasi (fabrika varsayilan: 10)
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5.6.3

5.6.3.1

Fonksiyon

5.6 Fonksiyon devreye alma

Devreye alma gelismis fonksiyonlar

Motorun siiper tork modunda baslatilmasi

Bu baslatma modu motorun ¢alismasina yardimci olmak icin belirli bir stire boyunca bir tork

palsi uygular.

Tipik uygulama alani

Yapiskan pompalar

Parametrelerin ayarlanmasi

Parametre

Fonksiyon

Ayar

P3350[0..

2]

Suiper tork modlari

= 1: Super tork modunu etkinlestir

Not: P3350 degeri degistirildiginde, P3353 dederi de asagidaki
sekilde degistirilir:

e P3350=2:P3353=0,0s

e P3350 = 2: P3353 =varsaylilan

Os rampa sliresi, darbeli baslatma kullanildiginda ek bir "itici' etki
olusturur.

P3351]0...

2]

Bl: Sliper tork etkinlestirme

Bu parametre sliper tork etkinlestirme kaynagini tanimlar. P3352
= 2 oldugunda ayar etkindir.

Fabrika varsayilan: 0 (asla etkinlestirilmis)

P3352]0...

2]

Siper tork baslatma modu

Bu parametre siiper tork fonksiyonunun ne zaman aktif olacagini
tanimlar.

= 0: Enerji verme sonrasinda ilk calismada etkinlestirilir
= 1: Her calismada etkinlestirilir

= 2: Dijital giris tarafindan etkinlestirilir (etkinlestirme kaynagi
P3351 ile tanimlanir; O = asla etkinlestirilmis, 1 = her calismada
etkinlestirilir)

P3353]0...

2]

Stiper tork rampa stiresi [s]

Bu parametre sliper tork frekansina hizlanma sirasinda kullanilan
rampa siresini tanimlar.

Aralik: 0,0 ile 650,0 arasi (fabrika varsayilan: 5.0)

P3354]0...

2]

Stper tork frekansi [Hz]

Bu parametre siiper tork modu i¢in uygulanan ek takviyenin
frekansini tanimlar.

Aralik: 0,0 ile 550,0 arasi (fabrika varsayilan: 5.0)

P3355]0...

2]

Stiper tork takviye seviyesi [%]

Bu parametre sliper tork modu icin gecici takviye seviyesini
ayarlar.

Stiper tork frekansina P3356 icerisinde tanimlanan sire icinde
ulasildiginda P0305'e gre (anma motor akimi) takviyeyi [%]
uygular.

Aralik: 0,0 ile 200,0 arasi (fabrika varsayilan: 150.0)

P3356]0..

2]

Stper tork takviye siiresi [s]

Bu parametre cikis frekansi P3354 degerinde tutuldugunda ek
takviyenin uygulanacadi sireyi ayarlar.

Aralik: 0,0 ile 20,0 arasi (fabrika varsayilan: 5.0)
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Fonksiyon semasi

5.6.3.2

Fonksiyon

Aciklama:

Stiper Tork modu ACIK komutu verildiginde etkinlestirilir ve asagdidaki siralama gergeklestirilir:

¢ P1310, P1311 ve P1312 ile tanimlanan takviye seviyesi ile P3354 Hz degerine ylikselir

e P3355 tarafindan belirlenen takviye seviyesini P3356 s korur

e Takviye seviyesini P1310, P1311 ve P1312 ile belirlenene getirir

* "Normal" ayar noktasina doner ve cikisin P1120 kullanilarak rampalanmasini saglar

Takviye (%)
A

P3355

y

Cikis frekansi (Hz)

A

P3356

. e
sure

A

P3354

Y

y

1

Super tork rampa suresi
P3353

—>
i sure

Hizlanma siresi

P1120

Motorun darbeli baslatma modunda baslatiimasi

Bu baslatma modu motoru calistirmak icin bir dizi tork palsi uygular.

Tipik uygulama alani

120

Cok yapiskan pompalar
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Entegre BOP ile devreye alma

Parametrelerin ayarlanmasi

5.6 Fonksiyon devreye alma

Parametre Fonksiyon Ayar

P3350[0...2] Stper tork modlari = 2: Darbeli baslatma modunu etkinlestir
Not: P3350 degeri degistirildiginde, P3353 degeri de asagidaki
sekilde degistirilir:
¢ P3350=2:P3353=0,0s
e P3350 = 2:P3353 =varsayilan
Os rampa siiresi, darbeli baslatma kullanildiginda ek bir "itici' etki
olusturur.

P3351][0...2] Bl: Sliper tork etkinlestirme Bu parametre sliper tork etkinlestirme kaynagini tanimlar. P3352
= 2 oldugunda ayar etkindir.
Fabrika varsayilan: O (asla etkinlestirilmis)

P3352[0...2] Super tork baslatma modu Bu parametre siiper tork fonksiyonunun ne zaman aktif olacagini
tanimlar.
= 0: Enerji verme sonrasinda ilk calismada etkinlestirilir
= 1: Her calismada etkinlestirilir
= 2: Dijital giris tarafindan etkinlestirilir (etkinlestirme kaynagi
P3351 ile tanimlanir; O = asla etkinlestirilmis, 1 = her calismada
etkinlestirilir)

P3353[0...2] Siiper tork rampa siresi [s] Bu parametre stiper tork frekansina hizlanma sirasinda kullanilan
rampa siresini tanimlar.
Aralik: 0,0 ile 650,0 arasi (fabrika varsayilan: 5.0)

P3354[0...2] Stper tork frekansi [Hz] Bu parametre sliper tork modu i¢in uygulanan ek takviyenin
frekansini tanimlar.
Aralik: 0,0 ile 550,0 arasi (fabrika varsayilan: 5.0)

P3357]0...2] Darbeli baslatma takviye seviyesi [%] | Bu parametre darbeli baslatma modu icin gegici takviye
seviyesini ayarlar.
Stper tork frekansina P3356 icerisinde tanimlanan siire icinde
ulasildiginda P0305'e gre (anma motor akimi) takviyeyi [%]
uygular.
Aralik: 0,0 ile 200,0 arasi (fabrika varsayilan: 150.0)

P3358]0...2] Darbe cevrimi sayisi Bu parametre darbeli baslatma modunun kag kez uygulandigini
tanimlar.
Aralik: 1 ile 10 arasi (fabrika varsayilan: 5)

P3359(0...2] Darbe acik stiresi [ms] Bu parametre her tekrar icin ek takviyenin uygulandigi stireyi
ayarlar (en az 3 x motor manyetiklesme siiresi olmalidir).
Aralik: O ile 1000 arasi (fabrika varsayilan: 300)

P3360(0...2] Darbe kapali sliresi [ms] Bu parametre her tekrar igin ek takviyenin kaldinldigi stireyi

ayarlar (en az 3 x motor manyetiklesme siiresi olmalidir).
Aralik: O ile 1000 arasi (fabrika varsayilan: 100)
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5.6 Fonksiyon devreye alma

Fonksiyon semasi
Aciklama:

Darbeli baslatma modu ACIK komutu verildiginde etkinlestirilir ve asagidaki siralama
gerceklestirilir:

e P1310, P1311 ve P1312 ile tanimlanan takviye seviyesi ile P3354 Hz degerine ylikselir
¢ Takviye seviyesini P1310, P1311 ve P1312 ile belirlenene getirir

* "Normal" ayar noktasina doner ve cikisin P1120 kullanilarak rampalanmasini saglar

Takviye (%) P3359 P3360
A

P3357

€ N I 5 N
> < >»—€

4

I si]re'
Cikis frekansi (Hz)

Darbe gevrimi sayisi
A P3358

P3354

y

.- >
sure

Super tork rampa siresi Hizlanma sdresi

P3353 P1120

5.6.3.3 Motorun blokaj temizleme modunda baslatiimasi

Fonksiyon

Bu baslatma modu bir pompa blokajini temizlemek icin motoru anlik ters yénde dnédurdr.

Tipik uygulama alani

Pompa temizleme

SINAMICS V20 Konvertor
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Entegre BOP ile devreye alma

Parametrelerin ayarlanmasi

5.6 Fonksiyon devreye alma

Parametre

Fonksiyon

Ayar

P3350]0..

.2]

Siper tork modlari

= 3: Blokaj temizleme modu etkinlestir

Not: P3350 degeri degistirildiginde, P3353 degeri de asagidaki
sekilde degistirilir:

¢ P3350=2:P3353=0,0s

e P3350 =+ 2: P3353 =varsayilan

Os rampa siiresi, darbeli baslatma kullanildiginda ek bir "itici' etki
olusturur.

Eder blokaj temizleme modu etkinlestirilmisse (P3350 = 3), ters
yoéniiniin engellenmemis oldugundan emin olun, érn. P1032 =
P1110=0.

P3351]0...

2]

Bl: Siiper tork etkinlestirme

Bu parametre sliper tork etkinlestirme kaynagini tanimlar. P3352
= 2 oldugunda ayar etkindir.

Fabrika varsayilan: 0 (asla etkinlestirilmis)

P3352]0...

2]

Siper tork baslatma modu

Bu parametre siiper tork fonksiyonunun ne zaman aktif olacagini
tanimlar.

= 0: Enerji verme sonrasinda ilk calismada etkinlestirilir
= 1: Her calismada etkinlestirilir

= 2: Dijital giris tarafindan etkinlestirilir (etkinlestirme kaynagi
P3351 ile tanimlanir; O = asla etkinlestirilmis, 1 = her calismada
etkinlestirilir)

P3353[0...

2]

Stper tork rampa siresi [s]

Bu parametre sliper tork frekansina hizlanma sirasinda kullanilan
rampa suresini tanimlar.

Aralik: 0,0 ile 650,0 arasi (fabrika varsayilan: 5.0)

P3361[0...

2]

Blokaj temizleme frekansi [Hz]

Bu parametre blokaj temizleme ters yon siralamasi esnasinda
konvertoriin ayar noktasina ters yonde calisacagi frekansi
tanimlar.

Aralik: 0,0 ile 550,0 arasi (fabrika varsayilan: 5.0)

P3362[0...

2]

Blokaj temizleme ters yon siiresi [s]

Bu parametre blokaj temizleme ters yon siralamasi esnasinda
konvertoriin ayar noktasina ters yonde calisacagi slireyi
tanimlar.

Aralik: 0,0 ile 20,0 arasi (fabrika varsayilan: 5.0)

P3363[0...

2]

Ani rampa etkinlestir

Bu parametre konvertoriin blokaj temizleme frekansina
rampalanacagini mi yoksa dogrudan oradan mi baslayacagini
tanimlar

= 0: Blokaj temizleme icin ani rampa devreden cikar (P3353
icerisinde belirlenen rampay: kullanir)

= 1: Blokaj temizleme ani rampa etkinlestir (ters yone frekansina
ziplama - bu blokaji temizlemek icin bir "darbe" etkisi kullanir)

Aralik: O ile 1 arasi (fabrika varsayilan: 0)

P3364[0...

2]

Blokaj temizleme cevrim sayisi

Bu parametre blokaj temizleme cevriminin kag kez tekrar
edilecegini belirler.

Aralik: 1 ile 10 arasi (fabrika varsayilan: 1)

SINAMICS V20 Konvertdr
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5.6 Fonksiyon devreye alma

Fonksiyon semasi

Aciklama

Blokaj temizleme modu ACIK komutu verildiginde etkinlestirilir ve asagidaki siralama
gerceklestirilir:

e Ayar noktasina kadar ters yonde P3361 Hz degerinde rampa veya adim (P3363'e bagl)
e P3364 kez igin:

— P1121 igerisinde belirlenen normal rampa siiresini kullanarak O Hz dederine yavaslama

— Ayar noktasina kadar ters yonde P3361 Hz dederinde rampa veya adim (P3363'e bagl)

* "Normal" ayar noktasina doner ve cikisin P1120 kullanilarak rampalanmasini saglar.

Cikis frekansi (Hz)
Blokaj temizleme ¢evrim sayisi
A N
P Orn. P3364 =2 R
Ayar
noktasi Blokaj temizleme ters galistirma
suresi
 P3362
P3361 LT EP R . R -
\\\ t'
A T \\
P3361 !
P1120 N
P3353 Hizlanma siiresi i
Super tork rampa stresi, sadece ani \\
rampa (P3363) devre disi oldugunda AN
aktif N\
Ayar A
noktasi Pozitif ayar noktasi  --------- Negatif ayar noktasi
v
ON I
OFF1 >
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Entegre BOP ile devreye alma

5.6 Fonksiyon devreye alma

5.6.3.4 Konvertoriin Ekonomi modunda calistirilmasi
Fonksiyon

Ekonomi modu minimum giris glictint bulmak icin ¢ikis gerilimini asagi veya yukari hafifce
degistirerek calisir.

Not

Ekonomi modu optimizasyonu sadece istenen frekans ayar noktasinda calisirken aktiftir.
Optimizasyon algoritmasi ayar noktasina ulasildiktan 5 saniye sonra aktif hale gelir ve bir ayar
noktasi dedisiminde veya Imaks veya Vmaks kontrolori aktif hale gelirse devreden ¢ikar.

Tipik uygulamalar

Dengeli veya yavas degisen ylikler

Parametrelerin ayarlanmasi

Parametre Fonksiyon Ayar
P1300[0...2] Kontrol modu = 4: Dogrusal karakteristik egrisine sahip VI/f Eko Modu

= 7: ikinci derece karakteristik egrisine sahip V/f Eko Modu
r1348 Ekonomi modu faktorl [%] Bu parametre istenen cikis gerilimine uygulanacak hesaplanan

ekonomi modu faktoriint gériintdler (aralik: %80 ile %120
arasl).

Deger cok duslikse sistem dengesiz hale gelebilir.

Fonksiyon semasi
Vv //—120%
. 100%
_ 80%

/ .7 ECO
faktori

ECO, dogrusal

SINAMICS V20 Konvertdr
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5.6 Fonksiyon devreye alma

5.6.3.5

Fonksiyon

UL61800-5-1-uyumlu motor asiri isinma korumasinin ayarlanmasi

Fonksiyon motoru asiri sicakliga karsi korur. Fonksiyon motor sicakligi uyari esik degerine
ulastiginda konvertériin tepkisini tanimlar. Konvertor glic kapatma sirasindaki mevcut motor
sicakligini hatirlar ve PO610 icerisindeki ayari baz alarak sonraki glic vermede tepki verir.
PO610 icerisine O veya 4 disinda bir deder ayarlanmasi motor sicakliginin uyari esik degerinin
P0604 %10 lizerine cikmasi halinde konvertoriin atmasina (F11) sebep olacaktir.

Not

UL61800-5-1'e uygunluk saglamak icin PO610 parametresi fabrika ayari olan 6'dan

degistirilmemelidir.

Parametrelerin ayarlanmasi

Parametre

Fonksiyon

Ayar

P0610]0...2]

Motor I2t sicaklik reaksiyonu

Bu parametre motor sicakligi esik degere ulastigindaki
reaksiyonu tanimlar.

0 ile 2 arasindaki ayarlar glic verme sirasinda motor sicakhigini
geri cagirmaz (gii¢c kapatmada saklanan):

= 0: Sadece uyari

= 1: Imaks kontrolii ile uyari (motor akimi disuriliir) ve atma
(F11)

= 2: Uyari ve atma (F11)

4 ile 6 arasindaki ayarlar glic verme sirasinda motor sicakligini
geri ¢caginir (glic kapatmada saklanan):

= 4: Sadece uyari

= 5: Imaks kontrolii ile uyari (motor akimi diistirtillir) ve atma
(F11)

= 6: Uyari ve atma (F11)

5.6.3.6

Fonksiyon

126

PTC sensori ile motor korumasi

Konvertér motor asiri sicakliga karsi korumak icin bir PTC sensorl kullanir. Konvertor
yaklasik 1650 Q direnci bir asiri sicaklik durumu olarak yorumlar ve P0610 ayarina uygun

sekilde tepki verir.
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5.6 Fonksiyon devreye alma

Elektromanyetik uygunluk acisindan uyumlu kurma

PTC sensériinii motora baglamali ve sonrasinda bunu asagida gosterilen sekilde konvertor
kontrol terminallerine baglamalisiniz:

PNP NPN

24V 924V

—————*DIC

L 7.8kQ
PTC R2 11 kQ Dahili direng
———————eDIx ;

——————#®DlIx

>7.8KQ
R11.1kQ < Dahili direng Pre \é\

-+ oDIC

o0V o0V

Direng 1,56 Q uzerinde oldugunda Direng 1,59 Q uzerinde oldugunda
kapatir kapatir

Not

Atma fonksiyonunu etkinlestirmek icin dijital girislerden birini DI1 (P0701), DI2 (P0702), DI3
(PO703) veya DI4 (P0704) kullanarak 29 olarak ayarlayin (harici atma).

EMU uyumlu tesisat saglamak icin PTC sensortint baglarken asagidaki aksiyonlari
gerceklestirin:

e Kablonun uglarini diizglin bir sekilde sonlandirin, blendajsiz telleri miimkiin oldugunca
kisa tutun.

e Sensor kablolarini, ayri bir borulama kullanarak mimkiin oldugunca gti¢ kablolarindan
ayirin. Gerekiyorsa birbirleri Gzerinden 90° acida gegcmelerini saglayin.

e Motor baglantilari igin her iki ucta kablo kelepgeleri ile blendajli veya zirhli kablolar
kullanin.

Kablo uzunluklar

Yukarida bahsedilen talimatlara uyuldugu siirece, birkag yliz metrelik PTC kablolari
kullanilabilir. Daha uzun kablolar icin 6lcim hatalarini engellemek icin iletken kesitini artirin.
V20 sinyal kablosu kesiti ve kullanici terminalleri hakkinda daha fazla bilgi icin "Terminal
aciklamasi (Sayfa 49)" kismina bakin.

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004 127



Entegre BOP ile devreye alma

5.6 Fonksiyon devreye alma

Parametrelerin ayarlanmasi

Parametre Fonksiyon Ayar
P0610[0...2] Motor 12t sicaklik reaksiyonu | Bu parametre motor sicakligi esik degere ulastigindaki reaksiyonu
tanimlar.
0 ile 2 arasindaki ayarlar glic verme sirasinda motor sicakligini geri
cagirmaz (gi¢ kapatmada saklanan):
= 0: Sadece uyari
= 1: Imaks kontroli ile uyari (motor akimi diistiriiliir) ve atma (F11)
= 2: Uyari ve atma (F11)
4 ile 6 arasindaki ayarlar glic verme sirasinda motor sicakligini geri
cagirir (glic kapatmada saklanan):
= 4: Sadece uyari
= 5: Imaks kontrolii ile uyar (motor akimi diistriliir) ve atma (F11)
= 6: Uyari ve atma (F11)
5.6.3.7 Serbest fonksiyon bloklarinin ayarlanmasi (FFBs)
Fonksiyon
Konvertor icerisindeki ek sinyal baglantilari serbest fonksiyon bloklari (FFB'ler) ile kurulabilir.
BICO teknolojisi ile kullanilabilen herbir dijital ve analog sinyal serbest fonksiyon bloklarinin
uygun girislerine désenebilir. Serbest fonksiyon bloklarinin cikislari da BICO teknolojisi
kullanilarak diger fonksiyonlara baglanabilir.
Ornek

128

1
1
iiBit: 3 45 6 7 8 9 10 11 12
i | o722 |D|1|D|2|DI3|DI4| | | | | | | |DI5|DI6|
P K
N
o5t b r2811 = AND (722.1, 722.2)
- L [P2si0) [Port]
r0722.2 ) ) [01} |
& Hr2811.0)) 1

07221 ) ) [}
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Parametrelerin ayarlanmasi

5.6 Fonksiyon devreye alma

Parametre Fonksiyon Ayar
P0702 Dijital giris 2 fonksiyonu = 99: Dijital giris 2 BICO parametrelendirme etkinlestir
P0703 Dijital giris 3 fonksiyonu = 99: Dijital giris 3 BICO parametrelendirme etkinlestir
P2800 FFB'leri etkinlestir = 1: Etkinlestir (tim serbest fonksiyon bloklari igin genel
etkinlestirme)
P2801[0] FFB'leri etkinlestir =1: AND 1 etkinlestir
P2810[0] BI: AND 1 =722.1 P2810[0] ve P2810[1] AND 1 bileseninin
P2810[1] —722.2 girislerini tanimlar ve ¢ikis r2811.0'dir.
PO731 BI: Dijital cikis 1 fonksiyonu Bu parametre dijital ¢cikis 1 kaynagini tanimlar.
=r2811.0: LED'i acmak icin AND'I (DI2, DI3) kullanin
FFB'ler ve bagimsiz parametrelerin ek ayarlari hakkinda daha fazla bilgi icin "List kitabi
(Sayfa 203)" bolimiine bakin.
5.6.3.8 Hizlanarak baslatma fonksiyonu ayari
Fonksiyon

Hizlanarak baslatma fonksiyonu (P1200 kullanilarak etkinlestirilir) konvertoriin, gercek motor
hizi bulunana kadar ¢ikis frekansini hizl bir sekilde degistirerek halen dénmekte olan bir
motor icin acilmasina imkan tanir. Sonrasinda, motor normal rampa siresini kullanarak ayar

noktasina kadar cikar.

Hizlanarak baslatma motorun halen déniyor olabilecegi (6rn. kisa bir sebeke kesintisi
sonrasinda) veya ylk tarafindan tahrik edilebilecegi durumlarda kullanilmahdir. Aksi takdirde,
asirt akim nedeniyle kapatmalar meydana gelecektir.

fA
f_search, maks

Ayar noktasi frekansi

P0347
Manyetiklik
kaldirma siresi
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P1203 Manyetiklesme
Hizlanarak siiresi
baslatma

Rampa Yukari
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5.6 Fonksiyon devreye alma

Parametrelerin ayarlanmasi

Parametre Fonksiyon Ayar

P1200 Hizlanarak baslatma 1 ile 3 arasi ayarlar her iki yonde arama yapar:
= 0: Hizlanarak baslatma devre disi
= 1: hizlanarak baslatma her zaman aktif
= 2: Glg acik sonrasinda hizlanarak baslatma aktif, ariza, OFF2
= 3: Ariza sonrasinda hizlanarak baslatma acik, OFF2
4 ile 6 arasindaki ayarlar sadece ayar noktasi yonliinde arama
yapar:
= 4: hizlanarak baslatma her zaman aktif
= 5: Glc¢ acik sonrasinda hizlanarak baslatma aktif, ariza, OFF2
= 6: Ariza sonrasinda hizlanarak baslatma acgik, OFF2

P1202][0...2] Motor akimi: hizlanarak baslatma [%] | Bu parametre hizlanarak baslatma icin kullanilan arama
akimini tanimlar.

Aralik: 10 ile 200 arasi (fabrika varsayilan: 100)

Not: P1202 icerisinde %30 altinda olan arama akimi ayarlari
(ve bazen P1202 ve P1203 igerisindeki diger ayarlar) motor
hizinin cok erken veya cok ge¢c bulunmasina neden olabilir ve
bu F1 veya F2 atmalara yol acar.

P1203]0...2] Arama orani: hizlanarak baslatma [%] | Bu parametre, dénen motor ile senkronize olmasi igin
hizlanarak baslatma sirasinda cikis frekansinin degisecegi
faktori (sadece VIf modunda) ayarlar.

Aralik: 10 ile 500 arasi (fabrika varsayilan: 100)
Not: Daha yuiksek bir deder daha diiz bir e§im ve sonucunda
daha uzun bir arama siiresi tretir. Daha distik bir deger zit
etkiye sahiptir.

5.6.3.9 Otomatik yeniden baslama fonksiyonunun ayarlanmasi

Fonksiyon

Bir sebeke kesintisi sonrasinda (F3 "Diistk Gerilim"), otomatik yeniden baslama fonksiyonu

(P1210 kullanilarak etkinlestirilir) acik komutunun aktif olmasi durumunda otomatik olarak

acilir. Herhangi bir hata konvertdr tarafindan otomatik kabul edilir.

Konu sebeke kesintisi (sebeke besleme arizasi) oldugunda asagidaki kosullar arasinda bir

ayrim yapilmahdir:

* "Sebeke disiik gerisim (sebeke diistikligl)" sebeke beslemesinin kesildigi ve entegre BOP
ekrani kararmadan once geri geldigi (bu DC link'in ¢6kmedigi ¢cok kisa siireli bir sebeke
besleme kesintisidir) bir durumdur.

* "Sebeke arizasi (sebeke kesilmesi)" sebeke beslemesi geri ddonmeden énce entegre BOP
ekranin karardigi (bu DC link'in tamamen ¢6ktligl daha uzun siireli bir sebeke kesintisini
temsil eder) bir durumdur.

SINAMICS V20 Konvertdr
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Parametrelerin ayarlanmasi

5.6 Fonksiyon devreye alma

Parametre

Fonksiyon

Ayar

P1210

Otomatik yeniden
baslat

Bu parametre otomatik yeniden baslama fonksiyonunu yapilandirir.

= 0: Devre Disl

= 1: Glg¢ verme sonrasidna atma sifirlama, P1211 devre disi

= 2: Sebeke kapanmasi sonrasinda yeniden baslatma, P1211 devre disi

= 3: Sebeke kesintisi veya ariza sonrasinda yeniden baslatma, P1211 etkinlestirildi
= 4: Sebeke kesintisi sonrasinda yeniden baslatma, P1211 etkinlestirildi

= 5: Sebeke kapanmasi ve ariza sonrasinda yeniden baslatma, P1211 devre disi

= 6: Sebeke kesintisilkapanmasi veya ariza sonrasinda yeniden baslatma, P1211
etkinlestirildi

= 7: Sebeke kesintisilkapanmasi veya ariza sonrasinda yeniden baslatma, P1211 sonra
erdiginde atma

= 8: F3 ile sebeke kesintisilkapanmasi sonrasinda yeniden baslatma ve P1214, P1211
tarafindan belirlenen saniye cinsinden bir aralik birakma devre disi

=9: P1214 tarafindan belirlenen deneme siiresi sirasinda F3 ile sebeke
kesintisilkapanmasi sonrasinda yeniden baslatma, P1211 devre disi

= 10: P1214 tarafindan belirlenen deneme siiresi sirasinda F3 ile sebeke
kesintisi/kapanmasi veya manuel ariza kabulili sonrasinda yeniden baslatma, P1211
devre disi

=11: F3 ile sebeke kesintisi/lkapanmasi sonrasinda gti¢ atma sifirlamasi ve herhangi
bir Acma komutu aktif degilse; P1211 devre disi

P1211

Yeniden baslatma
deneme sayisi

Bu parametre P1210 etkinlestirilmis olmasi durumunda konvertériin kag kez yeniden
baslatmayi deneyecegini belirler.

Aralik: O ile 10 arasi (fabrika varsayilan: 3)

P1214

Yeniden baslatma
zaman araligi

Bu parametre asagidaki fonksiyonlardan birine sahiptir:
¢ P1210 =8 oldugunda yeniden baslatma araligi

* P1210=9 veya P1210 = 10 oldugunda toplam yeniden baslatma deneme siiresi
belirlenmesi

Aralik: O ile 1000 arasi (fabrika varsayilan: 30)
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5.6 Fonksiyon devreye alma
5.6.3.10 Konvertoriin donma koruma modunda calistiriimasi

Fonksiyon

Eger ortam sicakligi verilen bir esik degerin altina diiserse, donmayi 6nlemek icin motor
otomatik doner.

fout

P3853 (Hz) |-- 7—/_\/—/_ o\

]

OFF1 [ loFFa:  oFF1 | |

ON /T
OFF1/ OFF3

A

OFF2

A
Hata

S PR Y I N M

P3852T

||

OFF1/OFF3: Donma koruma fonksiyonu OFF3 etkinlestirildiginde kapanir ve OFF1
etkinlestirildiginde tekrar acilir.

OFF2/ariza: Motor durur ve donma korumasi devreden cikarilir.

Parametrelerin ayarlanmasi

Parametre Fonksiyon Ayar

P3852[0...2] Bl: Donma korumasi etkinlestir Bu parametre koruma etkinlestirme komut kaynagini tanimlar.
Eger ikilik giris bire esitse, koruma baslatilacaktir (fabrika
varsaylilan: 0).

P3853 = 0 ise, donma korumasi motora verilen frekans
uygulanarak uygulanir.

Asagidaki durumlarda koruma fonksiyonunun gecersiz

kilinabilecegini unutmayin:

e Eger konvertor calisiyorsa ve koruma sinyali aktif hale
gelirse, sinyal yok sayilr

* Eger konvertor aktif bir koruma sinyali nedeniyle motoru
dondiriyorsa ve bir Calistir komutu alinmissa, Calistir
komutu donma sinyalini gecersiz kilar

¢ Koruma aktifken bir Kapali komutu verilmesi motoru
durduracaktir

P3853]0...2] Donma koruma frekansi [Hz] Bu parametre donma korumasi aktif oldugunda motor
uygulanan frekansi belirler.

Aralik: 0,00 ile 550,00 arasi (fabrika varsayilan: 5.00)
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5.6 Fonksiyon devreye alma
5.6.3.11 Konvertoriin yogusma koruma modunda calistiriimasi

Fonksiyon

Eger bir harici yogusma sensori asiri yogusma tespit ederse, yogusmayi 6nlemek amaciyla
konvertér motoru sicak tutacak sekilde bir DC akim uygular.

....................................................................... P3854 (%)

/ out

fout 4

ON /T
OFF1/ OFF3

1
OFF1 loFrsi  oFF1 I L]
1
1
1

=== -4 - - -4

A :
OFF2 i |
1 >
i .
A ! !
Hata " I |—‘—I
! >
] ]
1 1
P3852 T ! !

* OFF1/OFF3: Yogusma koruma fonksiyonu OFF3 etkinlestirildiginde kapanir ve OFF1
etkinlestirildiginde tekrar acilir.

* OFF2/ariza: Motor durur ve yogusma korumasi devreden cikarilir.

Parametrelerin ayarlanmasi

Parametre Fonksiyon Ayar

P3852[0...2] Bl: Donma korumasi etkinlestir Bu parametre koruma etkinlestirme komut kaynagini tanimlar. Eger
ikilik giris bire esitse, koruma baslatilacaktir (fabrika varsayilan: 0).

Eger P3853 = 0 ve P3854 = 0 ise, yogusma korumasi motora verilen
akim uygulanarak uygulanir.

Asagidaki durumlarda koruma fonksiyonunun gegersiz kilinabilecegini

unutmayin:

* Eger konvertor calisiyorsa ve koruma sinyali aktif hale gelirse,
sinyal yok sayilir

e Eger konvertor aktif bir koruma sinyali nedeniyle motoru
dondiriyorsa ve bir Calistir komutu alinmissa, Calistir komutu
donma sinyalini gecersiz kilar

e Koruma aktifken bir Kapali komutu verilmesi motoru durduracaktir

P3854(0...2] Yogdusma koruma akimi [%] Bu parametre yogusma korumasi aktif oldugunda motora uygulanan
DC akimini (nominal akimin bir ylizdesi olarak) belirler.

Aralik: O ile 250 arasi (fabrika varsayilan: 100)
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5.6 Fonksiyon devreye alma

5.6.3.12 Konvertoriin uyku modunda calistiriimasi

Fonksiyon

Enerji tasarruflu calisma saglamak icin konvertori frekans uyku modu (P2365 = 1) veya PID
uyku modunda (P2365 = 2) calismak Uzere etkinlestirebilirsiniz.

¢ Frekans uyku modu: Talep edilen frekans minimum frekans altina diistiiglinnde (P1080),
kapatma gecikmesi (P2366) baslatilir. Kapatma gecikmesi sona erdiginde konvertor
durusa kadar yavaslatilir ve uyku moduna girer. Yeniden baslatmadan énce konvertériin
acma gecikmesine (P2367) girmesi gereklidir.

P2365 =1

Talep frekansi

+Fmin

-Fmin

R2366

Kapatrq'a gecikmesi
Cikis frekansi !

Kapatm;'a ecikm:e&

P2367

! R2367
Agm? Tecikmesi i A(;mai gecikmesi
AR L |

\3

Uyku modu aktif —/Tyku modu aktif
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PID uyku modu: PID kontroliindeki konvertor PID uyku modu ayar noktasi (P2390) altina
distiiglnde, PID uyku modu zamanlayici (P2391) baslatilir. Zamanlayici sona erdiginde
konvertor durusa kadar yavaslatilir ve uyku moduna girer. Konvertér PID uyku modu
yeniden baslatma noktasina (P2392) geldiginde yeniden baslatilir.

P2365 =2
PID geri bildirim
% 4 (Sensor)
PID ayar noktasi
P2392
> t
f 4 APID
fset
(PID ayar fotor
noktasi)
f L) -
festart restart [%]=P2390 + 5%
P2390 [Hz] = 1080 byy4nq
P1082
R
ty= e—Start-PHZO
P1080 Y™ P1082
< » t
- P2391 < tx - ty ”
»i¢ >
PID aktif Uyku modu aktif PID aktif

Parametrelerin ayarlanmasi

gecikme [s]

Parametre Fonksiyon Ayar
P2365[0...2] Uyku modu Uyku modu fonksiyonunu secin veya secimini kaldirin.
etkinlestirme/devreden ¢ikarma — 0: Devre Dis|
= 1: Frekans uyku modu (uyandirma tetiklemesi olarak frekans ayar
noktast)
= 2: PID uyku modu (uyandirma tetiklemesi olarak PID hatasi)
Aralik: O ile 2 arasi (fabrika varsayilan: 0)
P2366]0...2] Motor durdurmadan 6nce Uyku modu etkinlestirildiginde, bu parametre konvertor uyku modunu
gecikme [s] etkinlestirmeden onceki gecikmeyi tanimlar.
Aralik: O ile 254 arasi (fabrika varsayilan: 5)
P2367]0...2] Motor baslatiimadan 6nce Uyku modu etkinlestirildiginde, bu parametre konvertor uyku modunu

"uyandirma” (devreden ¢ikarma) 6ncesindeki gecikmeyi tanimlar.
Aralik: O ile 254 arasi (fabrika varsayilan: 2)
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Parametre

Fonksiyon

Ayar

P2390

PID uyku modu ayar noktasi [%]

PID uyku modu ayar noktasi P2390 anma motor frekansi P0310'ln bir
ylizdesidir.

P2365 dederi 2 olarak ayarlandiginda ve PID kontroll altindaki
konvertor PID uyku modu ayar noktasi altina diistiigiinde, PID uyku
modu zamanlayici P2391 yeniden baslatilir. PID uyku modu
zamanlayici sona erdiginde konvertdr durusa kadar yavaslatilir ve
uyku moduna girer.

Aralk: -200,00 ile 200,00 aras! (fabrika varsayilan: 0)

P2391

PID uyku modu zamanlayici [s]

PID uyku modu zamanlayici P2391 sona erdiginde konvertoér durusa
kadar yavaslatilir ve uyku moduna girer.

Aralik: O ile 254 arasi (fabrika varsayilan: 0)

P2392

PID uyku modu yeniden baslatma
ayar noktasi [%]

PID uyku modundayken, PID kontrol&rii r2273 hatasini vermeye
devam eder. Bu yeniden baslatma noktasina P2392 ulastiginda,
konvertor hemen PID kontrol6rii tarafindan hesaplanan ayar
noktasina hizlanir.

Aralik: -200,00 ile 200,00 arasi (fabrika varsayilan: 0)

r2399

CO/BO: PID uyku modu durum
kelimesi

PID uyku modu durum kelimesini gortintler.
Bit 00: Kullaniimiyor

Bit 01: PID uyku modu etkinlestirildi (PID uyku modu etkinlestirilir ve
konvertor bu modda degildir.)

Bit 02: Uyku modu aktif (PID uyku modu etkinlestirilir ve konvertor bu
moddadir.)

Fabrika varsayilan: O

P1080[0...2]

Minimum frekans [Hz]

Motorun frekans ayar noktasindan bagimsiz olarak calisacagi
minimum motor frekansini ayarlar. Burada ayarlanan deder hem saat
yoéniinde hem de saatin tersi yénde gecerlidir.

Aralik: 0,00 ile 550,00 arasi (fabrika varsayilan: 0.00)

136

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004




Entegre BOP ile devreye alma

5.6.3.13

Fonksiyon

5.6 Fonksiyon devreye alma

Yalpalama rejeneatori ayari

Yalpalama rejeneatori elyaf endistrisinde teknolojik kullanim icin ana ayar noktasina
uygulanan 6nceden tanimlanmis periyodik bozulmalar yirGtir. Yalpalama fonksiyonu P2940
ile etkinlestirilebilir. Bu ayar noktasi yoniinden bagimsizdir, yani ayar noktasinin sadece
mutlak degeri 6nemlidir. Yalpalama sinyali ek ayar noktasi olarak ana ayar noktasina eklenir.

Ayar noktasi degisiminde

yalpalama rejeneatdrii etkin degildir. Yalpalama sinyali de

maksimum frekans (P1082) ile sinirlanmistir.

Dijital girigler | reo8a0
r0722.x

1 _______________

BOP / STARTER | %—

r0019
RS485'te USS

r2036

0

i
0

P2946
-P2946
0
Yalpalama fonksiyonu bozma sinyali
Parametrelerin ayarlanmasi
Parametre | Fonksiyon Ayar
P2940 Bl: Yalpalama fonksiyonunun Bu parametre yalpalama fonksiyonu icin birakma kaynagini tanimlar.
birakiimasi Fabrika varsayilan: 0,0
P2945 Yalpalama sinyal frekansi [Hz] Bu parametre yalpalama sinyal frekansini ayarlar.
Aralik: 0,001 ile 10,000 arasi (fabrika varsayilan: 1.000)
P2946 Yalpalama sinyal blytklugl [%] | Bu parametre yalpalama sinyalinin bykIigu icin degeri mevcut rampa
fonksiyon jeneratéri (RFG) cikisinin bir orani olarak belirler.
Aralik: 0,000 ile 0,200 arasi (fabrika varsayilan: 0.000)
P2947 Yalpalama sinyali azaltma adimi | Bu parametre pozitif sinyal periyodunun sonundaki azaltma adimi igin
degeri ayarlar.
Aralik: 0,000 ile 1,000 arasi (fabrika varsayilan: 0.000)
P2948 Yalpalama sinyali artirma adimi Bu parametre negatif sinyal periyodunun sonundaki artirma adimi igin
degeri ayarlar.
Aralik: 0,000 ile 1,000 arasi (fabrika varsayilan: 0.000)
P2949 Yalpalama sinyali pals genisligi Bu parametre artan ve azalan palslar icin bagil genislikleri ayarlar.

(%]

Aralik: O ile 100 arasi (fabrika varsayilan: 50)
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5.6.3.14 Konvertoriin motor kademe modunda calistiriimasi

Fonksiyon

Motor kademesi bir PID kontrol sistemi baz alinarak 2 ek kademeli pompaya kadar kontrole
imkan tanir. Sistemin tamami konvertor tarafindan kontrol edilen bir pompa ve kontaktor
veya motor yolverici tarafindan kontrol edilen 2 adede kadar pompadan olusur. Kontaktorler
veya motor yolverici konvertorden gelen dijital ¢ikislar ile kontrol edilir.

Asagidaki diyagram tipik bir pompa sistemini gostermektedir.

Sebeke

Konvertor Basin¢ sensori
«—
Metor yolivericiler Konvertor PID girisine

IS

I " L% \I\. - L - L% - L%
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Kademelendirme:
f A
P1082

5.6 Fonksiyon devreye alma

act

P10g2.P2378 /

100 /

< t, >

«— P1121 —>

v

% A
Apip /\
P2373 /1 N \/
P2374
2379
: 1
Bit 01
2 an 1
Bit 00 0
Kademe kosulu:
@ faq =P1082 _(,_P2378)
® App 2P2373 v={""00 ) P
© tg@E >P2374
Kademe kaldirma:
f A
*t
P2378
P1082-
100 \
fsef
P1080.
€ t, Ple— p1120—> g
% A
W
-P2373 \\VAI //
2379 P2375
; 1
Bit 01 0
: 1
Bit 00 0

Kademe kaldirma kosulu:

@ f,y < P1080
® App <-P2373
© tee > P2375
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Parametrelerin ayarlanmasi

Parametre

Fonksiyon

Ayar

P2370]0..

2]

Motor kademesi durus modu

Bu parametre motor kademesi kullaniimadiginda harici
motorlar icin durus modunu secer.

= 0: Normal durus (fabrika varsayilan)
= 1: Siralama durdurma

P2371[0...

2]

Motor kademe konfiglirasyonu

Bu parametre motor kademe 6zelligi icin kullanilan harici
motorlarin konfigiirasyonunu (M1, M2) secer.

= 0: Motor kademe devre disi
=1:M1=1xMV, M2 =Takili degil
=2:M1=1xMV,M2=1xMV
=3:M1=1xMV,M2=2xMV

P2372]0...

2]

Motor kademe cevrim

Bu parametre motor kademe 06zelli§i icin motor ¢evrimini
etkinlestirir.

= 0: Devreden cikarildi (fabrika varsayilan)
= 1: Etkinlestirildi

P2373[0...

2]

Motor kademe histerizis [%]

Kademe gecikmesi baslamadan 6nce PID ayar noktasinin
yuzdesi olarak PID P2373 PID hatasi r2273 olacak sekilde
gecilmelidir.

Aralik: 0,0 ile 200,0 arasi (fabrika varsayilan: 20.0)

P2374]0...

2]

Motor kademe gecikmesi [s]

Bu parametre, kademe baslamadan 6nce PID hatasi r2273'(in
motor kademe histerizis degeri P2373' gegmesi gerektigini
tanimlar.

Aralik: O ile 650 arasi (fabrika varsayilan: 30)

P2375]0...

2]

Motor kademe kaldirma gecikmesi [s]

Bu parametre, kademe kaldirma baslamadan 6nce PID hatasi
r2273'in motor kademe histerizis degeri P2373'i gecmesi
gerektigini tanimlar.

Aralik: O ile 650 arasi (fabrika varsayilan: 30)

P2376]0...

2]

Motor kademe gecikmesi gegersiz
kilma [%]

PID ayar noktasinin ylizdesi olarak P2376. PID hatasi r2273 bu
degeri gectiginde, gecikme zamanlayicilardan bagimsiz motor
kademelenir/kademe disi kalr.

Aralik: 0,0 ile 200,0 arasi (fabrika varsayilan: 25.0)

Not: Bu parametrenin degeri her zaman kademe histerizis
P2373 degerinden yliksek olmahdir.

P2377[0...

2]

Motor kademe kilitleme zamanlayici

[s]

Bu parametre bir motor kademelendiginde veya kademe disi
kaldiginda gecikme gecersiz kilma igcin zamani tanimlar.

Aralik: O ile 650 arasi (fabrika varsayilan: 30)

P2378[0...

2]

Motor kademe frekansi f_st [%]

Bu parametre bir kademe (dis1) olayinda, motor maksimum ile
minimum frekans arasinda gegis yaparken (veya tersi) dijital
cikisin anahtarlanacagdi frekansi belirler.

Aralk: 0,0 ile 120,0 arasi (fabrika varsayilan: 50.0)

r2379.0...

CO/BO: Motor kademesi durum
kelimesi

Bu parametre harici baglantilarin yapilmasina imkan taniyan
motor kademe 6zelliginden cikis kelimesini goriintuler.

Bit 00: Motor baslat 1 (1 icin evet, 0 i¢in hayir)
Bit 01: Motor baslat 2 (1 icin evet, 0 icin hayir)

P2380]0...

2]

Motor kademe saati calisma [saat]

Bu parametre harici motorlar icin ¢alisma saatini gortintdler.
Endeks:

[0]: Motor 1 saat calisma

[1]: Motor 2 saat calisma

[2]: Kullaniimiyor

Aralik: 0,0 ile 4294967295 arasi (fabrika varsayilan: 0.0)
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5.6.3.15

Fonksiyon

5.6 Fonksiyon devreye alma

Konvertoriin kavitasyon koruma modunda calistiriimasi

Kavitasyon pervane ylizeyinin cevresinde hava baloncuklari olustugunda meydana gelir ve
pompa hasari, beklenmedik ses ve boru sisteminde dislik akis veya basing ile sonuglanir.
Kavitasyon korumasi, kavitasyon kosullari olustugu diisiintldiigiinde bir ikaz/uyari verecektir.
Eger konvertdr pompa transdiserinden bir geri bildirim almazsa, kavitasyon hasarini dnlemek
amaciyla atacaktir. Bu fonksiyon bakim ¢abalarindan tasarruf saglar ve émur beklentilerini

uzatir.

PID Olgeklendirilmis
Geri bildirim akisi /' geri bildirim [%]
basing sensori

r2272

Kavitasyon Esik
Atma seviyesi Degeri 0,00 ile 200,00
arasi [%]
P2361 (40.00)

Durum kelimesi 2 bit 11 PID maksimum
limite ulasildi

R53.11

Durum kelimesi 1 bit 2 PID konvertor galisiyor

[R52.02

>

Durum kelimesi 2 bit 10 PID minimum limite ulasildi

R53.10

Kavitasyon koruma gecikmesi

PID etkinlestir / devre disi birak

P2200.CDS
> (0)

0...65000 [s]
P2362 (30)
\ 4
|T 0| |
>1 & 1
>
0
Kavitasyon korumasi etkinle$tir|
.2 »
P2360 (0) [ ¢
Kavitasyon korumasi devre digi -----1 o 00
Tetikleyici kavitasyon arizasi F410 -----+ to 01¥<_
Tetikleyici kavitasyon uyarisi A930 -0 10
Kullaniimiyor- 1"

Kavitasyon korumasi Mantik Diyagrami

Parametrelerin ayarlanmasi

Parametre Fonksiyon

Ayar

P2360]0...2] Kavitasyon korumasi etkinlestir

Bu parametre kavitasyon koruma fonksiyonunu etkinlestirir.
=1: Hata
= 2: Uyar

P2361][0...2] Kavitasyon esik degeri [%]

Bu parametre bir arizaluyari tetiklenecek geri bildirim esik
dederini tanimlar, ylizde olarak (%).

Aralik: 0,00 ile 200,00 arasi (fabrika varsayilan: 40.00)

P2362[0...2] Kavitasyon koruma siiresi [s]

Bu parametre bir arizaluyari tetiklenmeden 6nce bulunmasi
gereken kavitasyon kosullari icin slreyi ayarlar.

Aralik: O ile 65000 arasi (fabrika varsayilan: 30)
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5.6.3.16 Kullanici varsayilan parametre setinin ayarlanmasi

Fonksiyon

Kullanici varsayilan parametre seti fabrika varsayilanlarindan farkli degistirilmis bir varsayilan
setinin saklanmasina imkan tanir. Bir parametre sifirlamasi sonrasinda degistirilmis bu
varsayilan degerler kullanilacaktir. Kullanici varsayilan dederlerini silmek ve konvertériin
fabrika varsayilan parametre setini geri yliklemek icin ek bir fabrika sifirlama modu mevcuttur.

Kullanici varsayilan parametre setinin olusturulmasi
1. Konvertorii gereken sekilde parametrelendirin.

2. P0971 = 21 olarak ayarlayin ve mevcut konvertdr durumu kullanici varsayilan degeri olarak
saklanir.

Kullanici varsayilan parametre setinin degistirilmesi

1. PO0O10 =30 ve P0970 = 1 olarak ayarlayarak konvertori varsayilan duruma geri alin.
Yapilandiriimissa konvertor simdi kullanici varsayilan durumundadir; aksi takdirde konvertor
fabrika varsayilan durumundadir.

2. Konvertori gereken sekilde parametrelendirin.

3. Mevcut durumu kullanici varsayilani olarak ayarlamak icin P0971 = 21 olarak ayarlayin.

Parametrelerin ayarlanmasi

Parametre Fonksiyon Ayar

PO010 Devreye alma parametresi Bu parametre parametreleri filtreler, yani sadece belirli bir fonksiyonel
grupla ilgili parametreler segilir. Kullanici varsayilanlarini saklamak
veya silmek icin 30 olarak ayarlanmahdir.

= 30: Fabrika ayari

P0970 Fabrika ayarlarina sifirlama Bu parametre tim parametreleri kullanici varsayilan/fabrika varsayilan
degerlerine sifirlar.

= 1: Daha 6nce P0971 = 21 olarak saklanmislarsa tim parametreleri
(kullanici varsayilanlarini degil) kullanici varsayilanlarina sifirlar; aksi
takdirde, tiim parametreleri fabrika varsayilanlarina sifirlar

= 21: Tim parametreleri ve kullanici varsayilanlarini fabrika
varsaylilanlarina sifirlar

= 31: Ozel fabrika ayarlarina sifirlama. EEPROM icerisindeki tiim
kullanici varsayilanlarini fabrika varsayilanlarina sifirlar. Sonrasinda
konvertor yeniden baslatilacaktir.

P0971 Verilerin RAM'dan EEPROM'a Bu parametre degerleri RAM'dan EEPROM'a transfer eder.
transferi = 1: Transferi baslat

= 21: Transferi baslatin ve parametre degisikliklerini kullanici
varsayilan degerleri olarak saklayin

Konvert6ri fabrika varsayilanlarina geri yiikleme hakkinda bilgi icin "Varsayilanlara geri
ylkleme (Sayfa 148)" kismina bakin.
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5.6.3.17

Fonksiyon

Hizlanma:

Yavaslama:

5.6 Fonksiyon devreye alma

Cift rampa fonksiyonu ayarlanmasi

Cift rampa fonksiyonu kullanicinin konvertori parametrelendirmesine imkan tanir, bu sayede
bir ayar noktasina hizlanirken veya yavaslarken bir rampa oranindan digerine gecis yapabilir.
Bu, hizli yavaslama veya hizlanma siresi ile baslatmanin hasara neden olabileceg§i hassas
ylkler icin kullanish olabilir. Fonksiyon asagidaki sekilde calisrr:

e Konvertér P1120'den rampa stiresini kullanarak hizlanmayi baslatir

e f act>P2157 oldugunda, P1060'dan rampa sliresine gecis yapin

e Konvertér P1061'den rampa stiresini kullanarak yavaslamayi baslatir
e f act<P2159 oldugunda, P1121'dan rampa sliresine gecis yapin

Cikis frekansi (Hz)

JOG JOG y?va§lama
hizlanma suresi Yavasla-
Hizlanma siresi ma suresi
suresi P1060 P1061
P1120 T ¢
P2159 (Hz) l %&
P2157 (Hz)
 zaman )
-P2157 (Hz) =, s
\'\_ /',
N, /7
-P2159 (Hz) ‘\' -
N, P
+ve ayar noktasi N Prad
——————— -ve ayar noktasi by P
ACIK
OFF 1 I
P1175 |
0

Cift rampa algorimasi (f_act > P2157) ve (f_act < P2159) belirlemek icin r2198 bitleri 1 ve 2'yi
kullanir.
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5.6 Fonksiyon devreye alma

Parametrelerin ayarlanmasi

Parametre Fonksiyon Ayar
P1175[0...2] Bl: Cift rampa etkinlestir Bu parametre cift rampa etkinlestirme komut kaynagini
tanimlar. Eger ikilik giris bire esitse, ¢ift rampa uygulanacaktir.
Fabrika varsayilan degeri O'dir.
P1060]0...2] JOG hizlanma stiresi [s] Bu parametre JOG hizlanma siresini ayarlar.
Aralik: 0,00 ile 650,00 arasi (fabrika varsayilan: 10.00)
P1061][0...2] JOG yavaslama siiresi [s] Bu parametre JOG yavaslama siresini ayarlar.
Aralik: 0,00 ile 650,00 arasi (fabrika varsayilan: 10.00)
P1120]0...2] Hizlanma siresi [s] Bu parametre herhangi bir yuvarlama kullaniimadan motorun
hareketsiz durumdan maksimum frekansa (P1082) hizlanmasi
icin gereken sureyi tanimlar.
Aralik: 0,00 ile 650,00 arasi (fabrika varsayilan: 10.00)
P1121]0...2] Yavaslama suresi [s] Bu parametre herhangi bir yuvarlama kullaniimadan motorun
maksimum frekanstan (P1082) hareketsiz duruma yavaslamasi
icin gereken slreyi tanimlar.
Aralik: 0,00 ile 650,00 arasi (fabrika varsayilan: 10.00)
P2157]0...2] Esik deger frekansi f_2 [Hz] Bu parametre hizi veya frekansi esik degerler ile karsilastirmak
icin threshold_2 tanimlar.
Aralik: 0,00 ile 550,00 arasi (fabrika varsayilan: 30.00)
P2159]0...2] Esik deger frekansi f_3 [Hz] Bu parametre hizi veya frekansi esik degerler ile karsilastirmak
icin threshold_3 tanimlar.
Aralik: 0,00 ile 550,00 arasi (fabrika varsayilan: 30.00)
5.6.3.18 DC baglanti fonksiyonu ayari
Fonksiyon
SINAMICS V20 konvertor DC link baglantilarini kullanarak iki esit boyutta konvert6rii biraraya
getirecek sekilde elektrik baglantisi araci sunar. Bu baglantinin ana faydalari:
« ikinci konvertdrde tahrik enerjisi olarak bir konvertdrden gelen rejeneratif enerji
kullanilarak enerji maliyetinin distridlmesi.
e Konvertorlerin ihtiyac duyuldugunda ortak bir dinamik frenleme modulini paylasmasina
izin vererek kurulum maliyetlerinin disdrtlmesi.
e Bazi uygulamalarda dinamik frenleme moduiliine olan ihtiyacin ortadan kaldiriimasi.
En ¢ok kullanilan uygulamada, asagidaki sekilde gosterilmistir, esit 6l¢cli ve siniflandirmaya
sahip iki SINAMICS V20 konvertdriin baglanmasi bir yiikii yavaslatmakta olan bir
konvertérden enerjinin DC link lizerinden ikinci konvertére beslenmesine imkan tanir. Bu
sayede sebeke beslemesinden daha az enerji kullanilir. Bu senaryoda toplam elektrik tiketimi
azalir.
SINAMICS V20 Konvertor
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DC baglanti icin baglanti

5.6 Fonksiyon devreye alma

Asadidaki sekil DC baglantisi kullanarak sistem baglantisini gosterir.

1TAC200V...240V
3AC380V...480V

| Sigorta

jKontaktb’r

3d

#

PE L1,L2/IN(230V)
veya

V20

PE UVW

L1,12, L3 (400 V)

Genisletme

portu

(opsiyon)
L

Frenleme direnci ;I

Bu secenek sadece 230
V konvertorler icindir.

FE Dinamik

frenleme
modulu

PE L1, L2/N(230V)
2,13 (400V)

V20

Genisletme
portu

p R2/ R1/
(opsiyon) PE UVW DC- DC+
PE
T -
V ol
u
p---- -..»...?

Motor

PE = Toprak Hatti

= PE

Onerilen kablo kesitleri ve vida sikkma momentleri icin "Terminal aciklamasi (Sayfa 49)"

kismina bakin.

Onerilen sigorta tipi icin SINAMICS V20 Konvertdr icin Koruyucu Cihazlar Uriin Bilgisi
(https:/lsupport.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109799776)'ne bakin.

AiKAz

Konvertoriin imhasi

Konvertérler arasindaki DC lin baglantilarinin polaritesinin dogru olmasinin saglanmasi ¢cok
onemlidir. DC terminallerinin baglantilarinin polaritesi ters cevrilirse, bu konvertoriin
bozulmasina sebep olabilir.

SINAMICS V20 Konvertor
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5.6 Fonksiyon devreye alma

Sinirlamalar

146

ADiKKAT

Giivenlik farkindahgi

Baglanmis SINAMICS V20 konvertorlerin her ikisi de esit glic ve sebeke gerilimi
siniflandirmasina sahip olmalidir.

Bagl olan konvertorler ayni anda calismaz; dolayisiyla bagli konvertorleri sebeke
beslemesine bagladi§inizda tek bir kontaktor ve kullanilan tek konvertér tipinin
siniflandirmasina 6zel sigorta diizenegi tizerinden baglayin.

DC baglanti yéntemi kullanilarak maksimum iki adet SINAMICS V20 konvert6r baglanabilir.

DiKKAT

Entegre frenleme modiilii

Ug fazli AC 400 V konvertérlerdeki entegre frenleme modiilii sadece konvertdriin bir acma
komutu almasi ve mevcut durumda calisir durumda olmasi halinde aktiftir. Konvertoriin
enerjisi kapatildiginda, rejeneratif enerji palsi harici fren direncine verilemez.

e Baglanti kablosunun maksimum uzunlugu 3 metre olmalidir.

* Tek fazli AC 230 V konvertérler icin eger bir dinamik frenleme moduli kullanilacaksa, bir
konvertore dinamik frenleme modiili kablolarini DC+ ve DC-'ye baglamak tzere besleme
kablosu ile ayni akim siniflandirmasina sahip ek bir konnektor kullaniimalidir ¢clinki
konvertor terminaller ek bir baglantiyi desteklemeyebilir.

¢ Dinamik frenleme moduli kablo siniflandirmasi tam gli¢ siniflandirmasi icin bir 5,5 kW tam
glg siniflandirmasi icin en az 9,5 A olmalidir (56 Q minimum direng degeri kullanilarak).
Blendajli kablo kullaniimalidir.

+ Uc fazl AC 400 V konvertérlerde dinamik frenleme devresi kendine yeterlidir ve
konvertdrlerden birine sadece bir harici frenleme direnci baglanmalidir. Uygun frenleme
direnci secimi icin Ek "Frenleme direnci (Sayfa 384)"ya bakin.

e Birlesik frenleme kesinlikle etkinlestirilmemelidir.

Not
Performans ve potansiyel enerji tasarruflar
DC baglanti fonksiyonu kullanildi§inda performans ve potansiyel enerji tasarruflari blytk

oranda kullanilacak uygulamaya baghdir. Bu nedenle Siemens DC baglanti ydonteminin
performansi ve enerji tasarrufu konusunda bir iddiada bulunmaz.

Not
Standartlar ve EMU sorumluluk reddi

SINAMICS V20 konvertorlerin DC baglanti konfiglirasyonu UL/cUL uygulamalarinda kullanim
icin sertifikalanmamistir.

Bu konfiglirasyonun EMU performansi icin herhangi bir iddiada bulunulmamistir.
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5.6 Fonksiyon devreye alma
5.6.3.19 Yiiksek/diisiik asirn yiik (HO/LO) modu ayari

Fonksiyon

HOILO asiri yiik ayari, SINAMICS V20 konvertorlerin en énemli hedef uygulamalari olan
pompalar ve fanlar icin dlslik asiri ylik secmenize imkan tanir. Dlslik asir yiik modu
konvertoriin anma cikis akimini iyilestirebilir ve bu sayede konvertoriin yiiksek giice sahip
motorlari tahrik etmesine imkan tanir.

Tork M~ % M = konst. M~ f M ~f2
Giig p~f p~f3
A
M
Karakteristik P
Ve
7
_ P
//
Saricilar Kaldirma donanimi | Viskoz siirtinmeye Pompalar
Alin tornalari Bant konveyorler sahip silindirler Fanlar
Doéner kesme tezgahlari [Form verme igeren Eddy-current frenler  |Santrfujler
Uygulama proses makineleri
Haddeleme tesisleri
Planyalar
Kompresorler

Tipik uygulama alanlari
e Yiksek Asirt YUk: konveyorler, karistiricilar ve santrfijler

e Duislik asir ylik: pompalar ve fanlar

Giic siniflandirmalari

Anma giicl siniflandirmasi (HO modu) 18,5 kW 22 kW
Anma guicl siniflandirmasi (LO modu) 22 kW 30 kW

22 kW SINAMICS konvertor bir 6rnek olarak alinirsa, HO modu secildiginde bu anma glici
siniflandirmasinin 22 kW oldugu anlamina gelir; LO modu secildiginde ise anma gticl
siniflandirmasi 30 kW olarak degistirilir.

¢ HO modu
Asirt yuk kapasitesi: 60 s boyunca anma ¢ikis akiminin %150'si
Cevrim siiresi: 300 sn

¢ LO modu:
Asin yik kapasitesi: 60 s boyunca anma cikis akiminin %110'u
Cevrim siresi: 300 sn
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5.7 Varsayilanlara geri ylikleme

Parametre ayari

Parametre Fonksiyon Ayar
P0205 Konvertor uygulamalarini Bu parametre ylksek asiri ylk ve dislik asir yik icin
secin konvertor uygulamalarini seger:

= 0: yiksek asir yiik
= 1:duslk asin yik

Fonksiyon semasi
Dusuk Asir Yik (LO) icin .Y(.]kSEK.a§II’I yik (I:IO) icin
izin verilen asirn ylik izin verilen asin ylk

% A % A

60 s boyunca %150 asir1 yiik

60 s boyunca %110 asir ylik /
240 s boyunca baz
150%—— / /248 s boyunca baz 150% /y(Jk
yl
98%—— 1 94.5%— !
] |
| | [ | | 1 | »
60 120 180 240 300 t 60 120 180 240 300 t
5.7 Varsayilanlara geri yukleme
Fabrika varsayilanlarina geri yiikleme
Parametre | Fonksiyon Ayar
PO003 Kullanici erisim dlzeyi =1 (standart kullanici erisim seviyesi)
POO10 Devreye alma = 30 (fabrika ayari)
parametresi
P0970 Fabrika ayarlarina = 21: Tim parametreleri ve kullanici varsayilanlarini fabrika varsayilanlarina sifirlar
sifirlama = 31: Ozel fabrika ayarlarina sifirlama. EEPROM icerisindeki tiim kullanic
varsaylilanlarini fabrika varsayilanlarina sifirlar. Sonrasinda konvertdr yeniden
baslatilacaktir. (Bu deder ayarinin sadece F51 hatasinin temizlenmesi icin bir
¢6zUm olarak kullanildigini unutmayin.)

Kullanici varsayilanlarina geri yiikleme

Parametre | Fonksiyon Ayar

PO003 Kullanici erisim duzeyi =1 (standart kullanici erisim seviyesi)

P0O010 Devreye alma parametresi = 30 (fabrika ayar)

P0970 Fabrika ayarlarina sifirlama = 1: Daha 6nce P0971 = 21 olarak saklanmislarsa tiim parametreleri (kullanici
varsayilanlarini degil) kullanici varsayilanlarina sifirlar; aksi takdirde, tim
parametreleri fabrika varsayilanlarina sifirlar

P0970 parametresinin ayarlanmasi sonrasinda konvertor "8 8 8 8 8" goriintiiler ve ekranda
"P0970" gosterilir. P0970 ve PO010 otomatik olarak orijinal degerleri olan 0'a sifirlanir.
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SINAMICS V20 Smart Access ile devreye alma 6

Konvertoriin devreye alinmasi icin opsiyonel SINAMICS V20 Smart Access (Sayfa 415)
kullaniimasi size akilli bir devreye alma ¢éziimii sunar.

SINAMICS V20 Smart Access entegre Wi-Fi baglantisina sahip bir Web sunucu moduludir.
Bagli bir cihazdan konvertdre web tabanlh erisime imkan tanir (kablosuz ag adaptérii bulunan
konvansiyonel bilgisayar, tablet veya akilli telefon).

SINAMICS V20 Smart Access ile konvertore Web erisimi sayesinde asagidaki islemleri kolayca
gerceklestirebilirsiniz:

e Hizh konvertor devreye alma (Sayfa 160)

* Konvertdr parametrelestirme (Sayfa 165)

¢ JOG/HAND modunda motor ¢alismasi (Sayfa 170)
e Konvertoér durum izleme (Sayfa 173)

* Arizalikaz teshis (Sayfa 173)

* Veri yedekleme ve geri ylikleme (Sayfa 176)

Not

Yetkilendirilmemis herhangi bir Web erisimini engellemek icin sadece Web tabanli konvertor
devreye alma gerceklestirdiginizde konvertorle SINAMICS V20 Smart Access kullanin.

Not

Konvertori kontrol etmek amaciyla SINAMICS V20 Smart Access kullanmak icin desteklenen
konvertor firmware versiyonu 3.93 veya Ustl olmahdir.

indirme icin firmware versiyonlari

V20 konvertdr ve V20 Smart Access en son firmware versiyonlarini asagida internette
bulabilirsiniz:

Firmware indirme (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps/13208/pm)

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004 149


https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps/13208/pm

SINAMICS V20 Smart Access ile devreye alma

6.1 Sistem gereksinimleri

6.1 Sistem gereksinimleri
Ag adaptorii kurulu isletim sistemi Onerilen Web tarayicisi ”
cihaz
PC Windows 7 * Google Chrome stirim 62.0 veya Usti
* Firefox stirim 53.0 veya Usti
* Internet Explorer versiyon 11.0 veya Usti
Windows 10 * Google Chrome siiriim 62.0 veya Ustl

* Firefox stirim 53.0 veya Usti
* Internet Explorer versiyon 11.0 veya Usti

* Edge siirlim 42.0 veya Usti

Mac 0S5 10.12.4 veya Ustli |«  Google Chrome siiriim 75.0 veya Ustii

» Safari
Akilli telefon / tablet Apple iOS 12.2 veya Usti Google Chrome siiriim 73.0 veya istii
e Firefox stirim 16.0 veya Ustl
» Safari
Android 8.0 veya Ust( +  Google Chrome siiriim 70.0 veya Ut

e Firefox stirim 67.0 veya Ustl

D Siemens en iyi Web tarama performansini elde etmek igin yukarida listelenen Web
tarayicilarinin kullanilmasini énerir.

Desteklenen minimum c¢coziiniirliik

SINAMICS V20 Smart Access, sayfalari sizin Web sayfalarina erismek icin kullandiginiz cihaz ile
uyumlu bir bicim ve boyutta goriintiler. Desteklenen minimum ¢dziintirliik 320 x 480
pikseldir.

6.2 SINAMICS V20 Web sayfalarina erisim

SINAMICS V20 Web sayfalarina erismek icin SINAMICS V20 Smart Access'e bagh bir PC veya
mobil cihaz kullanabilirsiniz.

Not

SINAMICS V20 Smart Access'in konvertore takilmasi sadece bilgisayar veya mobil cihazdan
konvertdre Web tabanli erisim saglamak istediginizde gecerlidir.
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6.2.1

6.2.2

6.2 SINAMICS V20 Web sayfalarina erisim

Adimlara genel bakis

1. SINAMICS V20 Smart Access cihazinin konvertore takilmasi (Sayfa 151)
2. Kablosuz ag baglantisinin saglanmasi (Sayfa 152)

3. Web sayfalarina erisim (Sayfa 154)

SINAMICS V20 Smart Access cihazinin konvertore takilmasi

Onerilen stkma momenti: 0,8 Nm = %10

DiKKAT

Hatali takma veya cikarma nedeniyle modiilde hasar

ACIK-KAPALI salteri "ON" pozisyonundayken SINAMICS V20 Smart Access takilmasi veya
¢ikarilmasi modulde hasara yol acabilir.

Modiili takmadan veya cikarmadan dnce ACIK-KAPALI salterini "OFF" getirdiginizden emin
olun.

DiKKAT

Hatali takma veya cikarma nedeniyle ekipman arizalari
V20 konvertor acik durumdayken SINAMICS V20 Smart Access takma veya cikarma
SINAMICS V20 Smart Access'de arizalara neden olabilir.

¢ SINAMICS V20 Smart Access takmadan veya cikarmadan dnce V20 konvertoriin
kapatilmis oldugundan emin olun.

Not
SINAMICS V20 Smart Access calisirken radyo frekansindaki elektromanyetik alanlara

maruziyeti 6nlemek icin viicudunuzla SINAMICS G120 Smart Access cihazi arasinda en az 2,5

cm mesafe birakin.
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6.2 SINAMICS V20 Web sayfalarina erisim

6.2.3 Kablosuz ag baglantisinin saglanmasi

DiKKAT

Konvertoére yetkisiz erisim sonucu ekipman arizalari

Bilgisayar korsanlarinin saldirisi SINAMICS V20 Smart Access cihazi lzerinden konvertore
yetkisiz erisim yapiimasina neden olabilir. Bu durum ekipman arizalarina neden olabilir.

e V20 Web sayfalarinda oturum agmadan 6nce adda giivenlik riski olmadigindan emin
olun.

— Durum LED isiklari sabit veya yanip sonerek yesil renkte yaniyorsa konvertore yetkisiz
erisim olmadigindan emin olun.

— Konvertore yetkisiz erisim mevcutsa, SINAMICS V20 Smart Access'te Wi-Fi parolasini
degistirin ve kablosuz ag baglantisini yeniden baslatin. Parolayi degistirmeyle ilgili
daha fazla bilgi icin bu kismin ilerleyen bélimlerindeki aciklamaya bakin.

Baslangictaki kablosuz ag baglantisinin saglanmasi

1. SINAMICS V20 Smart Access (Sayfa 415)'i konvertore taktiktan sonra diigmesini "ON"
pozisyonuna getirerek SINAMICS V20 Smart Access'i agin.

2. PCveya mobil cihazinizdaki Wi-Fi arayliziint etkinlestirin. PC'nizden kablosuz ag baglantisi
kurmak istiyorsaniz 6nceden otomatik IP ayarlarini etkinlestirmeyi unutmayin.

3. SSID SINAMICS V20 Smart Access kablosuz ag secimi: V20 smart access_xxxxxX ("Xxxxxx"
SINAMICS V20 Smart Access MAC adresinin son alti karakterine karsilik gelir)

4. Kablosuz ag sifresini girerek baglantiyi olusturun (varsayilan sifre: 12345678).

Kendi Wi-Fi adinizi ve kanalinizi yapilandirabilirsiniz. Daha fazla bilgi icin "Wi-Fi
Konfigtirasyonu (Sayfa 157)" kismina bakin.

5. SINAMICS V20 Web sitesini (http://192.168.1.1) desteklenen tarayiciya girin.
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6.2 SINAMICS V20 Web sayfalarina erisim

6. Sifre degisimi icin Web sayfasi acildiktan sonra yeni bir sifre girin.

Daha givenli bir sekilde aga erismek icin yeni sifre 8 ila 12 karakter arasi olmali, asagidaki
tic kategorinin her birinden karakterler kullanilmalidir: @ harfler: A-Z, a-z; @ sayilar: 0-
9; (® ozel karakterler: , -, ~, 1, @, #,%,%, ", & * ve bosluk karakterine izin verilmez.

Bu sifre degistirme sayfasinda bir glivenlik seviye gostergesi bulunduguna dikkat edin.
Gostergede mevcut sifrenizin glivenlik derecesini gostermek tzere farkli renkler kullanihr.
Daha fazla bilgi icin asagidaki tabloya bakin:

Sifre giivenlik | Aciklama

New password: seviyesi
Dustik Sadece tek bir karakter kategorisine
sahip sifre
Orta iki karakter kategorisine sahip sifre
Yiksek Ug karakter kategorisine sahip sifre

Sifreyi gostermek/gizlemek icin ¢
simgesini tiklayin. —

Yeni sifre girisini onayladiginizda modiil otomatik olarak tekrar baslatilir.

7. SINAMICS V20 Smart Access cihazinizin kablosuz ag SSID kodunu secin ve baglantiyi
baslatmak icin yeni Wi-Fi sifresini girin.

Currently connected to: £ 4 V20 smart access_add3el Wireless Network Properties @
l‘b ad001.siemens.net Connection | Security

. Internet access

Wireless Network Connection s Security type: WPA2-Personal -

swscror Comected o |7 e

V20 smart access add3el | Network security key

61 2 & Cannect [Csh,
Gl s_60apgg—"""""")
fetwork and Sharing Cents |:>
:

Of

8. Ana sayfayl agmak icin SINAMICS V20 Web sitesine (http://192.168.1.1) girin.
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6.2 SINAMICS V20 Web sayfalarina erisim

Kablosuz ag baglanti 6rnekleri

On kosul

Cihazinizda kablosuz etkinlestirildiginden emin olun.

Windows 7/Windows 10 icin

Android ve iOS icin (tabletlerde/akilh
telefonlarda)

1. PCnizin gorev cubugunda bulunan @
simgesini tiklayin.

2. Hedef adi secin ve kablosuz ag sifresini girerek
baglantiyr olusturun.

Not connected “r
dj:['] Connections are available

Wireless Network Connection -~
SWSGPO1 ELI
V20Web_XHL PLURE
ESP_APP_Test M
V20 smart access_a4d3el .,ﬂﬂ

| Connect automatically Connect

Y

LieBaoWiFi738 LI 9
»

vienna hotel WIFI Al T

Tabletinizdeki veya akilli telefonunuzdaki Wi-Fi
ayarlari penceresine gidin, hedef agi segin ve
kablosuz ag sifresini girerek baglantiyr olusturun.

V20 smart access_a4d3e1

/

6.2.4 Web sayfalarina erisim

Eder daha 6nce bilgisayariniz veya mobil cihaziniz ile SINAMICS V20 Smart Access ile
konvertor arasinda kablosuz ag baglantisi (Sayfa 152) tesis etmisseniz, bilgisayarinizdan veya
mobil cihazinizdan desteklenen bir Web tarayicisini (Sayfa 150) acin ve sonrasinda SINAMICS
V20 Web sayfasini (ana sayfa) agmak icin Web sitesini (http://192.168.1.1) girin.

Kisitlama

Asagidaki konulara uymazsaniz SINAMICS V20 Smart Access cihazinin bazi 6zellikleri kisitlanir:

* Standart Web sayfalarinda JavaScript kullanilir. Web tarayici ayarlarinizda JavaScript devre
disi birakilmissa 6nce bunlari etkinlestirmeniz gerekir.

¢ SINAMICS V20 Web sayfalarina bir mobil cihazdan erisiyorsaniz yatay modu kullanmayin.

154
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6.3

@0 O00PWELOPO®E®OO

E?_?_

Quick Commissioning

Parameters

Monitoring

Diagnostics

Back up&Restore

Baglanti durumu gdéstergesi (Sayfa 156)

Web sayfalarina genel bakis

~ @ Converter ready

Quick
Commissioning

Diagnostics

SINAMICS V20

_@

Parameters

H

Arizalalarm gostergesi (Sayfa 173)

Hizli devreye alma sihirbazi (Sayfa 160)

Parametre ayarlari (Sayfa 165)

JOG/HAND modunda motor test ¢alistirmasi (Sayfa 170)

Konvertor durum izleme (Sayfa 173)
Teshis (Sayfa 173) (arizalar, ikazlar, 1/0 durumu)
Veri yedekleme ve geri yiikleme (Sayfa 176)
Navigasyon ¢ubugu (sadece alt seviye sayfalarda goriintr)
Geri hareket etme (sadece alt seviye sayfalarda goriinir)

Opsiyonel Web erisim ayarlari (Sayfa 157) (Wi-Fi konfiglirasyonu, kullanici arabirim dili
ayarlari, saat senkronizasyonu ve ylkseltme)

Konvert6r tanimlama verisi (Sayfa 156)

Destek bilgileri (Sayfa 183)

6.3 Web sayfalarina genel bakis

Not

Bu sayfadan sonraki Web sayfasi gorlintiileri sadece standart PC Web sayfasi gériiniimiine

aittir.

SINAMICS V20 Konvertor
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6.4 Baglanti durumunu gérme

6.4

6.5

156

Baglanti durumunu gérme

Baglanti durumunu V20 Web sayfalarinin sol (st kdsesinde gorebilirsiniz. Baglanti durumu her
1,5 saniyede bir glincellenir.

Simge

Durum

Aciklama

Baglanti var

PC/mobil cihaz ve konvertdr arasindaki iletisim kuruldu.

Yesil renkli durum simgesi asagidaki gercek konvertor durumlarindan birini
isaret eder (bkz. r0002):

Devreye alma modu
Konvertor hazir
Konvertor ariza aktif
Konvertor baslatiliyor
Konvertor calisir durumda
Konvertor duruyor

Konvertor engellendi

Bagh degil

PC/mobil cihaz ve konvertor arasindaki iletisim kurulmadi.

Konvertor bilgilerinin gorintilenmesi

Konvert6r tanimlama Web sayfasi mevcut durumda bagh olan konvertor hakkinda detayli
bilgiler sunar:

Identification

Xl

Converter type: V20

Firmware version: 3.94
Rated voltage: 230V
Rated power: 0.75kW

Rated current: 4.18A

Article number: 6SL3210-5BB17-5UV1 N

0}

‘U

SINAMICS V20 Konvertdr
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6.6 Opsiyonel Web erisim ayarlar yapiimasi

6.6 Opsiyonel Web erisim ayarlari yapilmasi
Asagidaki opsiyonel Web erisim ayarlarini yapabilirsiniz:
» Wi-Fi konfiglrasyonu (Sayfa 157)
» Kullanici arabirimi dili secimi (Sayfa 159)
» Bagli cihazla konvertér saat senkronizasyonu (Sayfa 159)
» Firmware versiyon yiikseltme (Sayfa 159)

* Moddlin ek bilgilerinin gériintiilenmesi (Sayfa 160)

Settings X

e ; Y%
Wi-Fi configuration » 9
Wi-Fi SSID: V20 smart access_d520be Frequency N\
channel: 1
Language

Current language: English

Time setting
Current time: 12:37 2017-05-08

Upgrade
Current version: V01.02.01

Additional information

s Lt

(1]
Dy

—

6.6.1 Wi-Fi yapilandirma

Varsayilan Wi-Fi ayarlarini kullanmak istemiyorsaniz, asagidaki iletisim kutusundan Wi-Fi
konfiglirasyonunu yapabilirsiniz:

Settings X Wi-Fi configuration

Wi-Fi configuration > Wi-Fi SSID:

WIi-Fi SSID: V20 smart access_d520be FrequeN\. . ... -
channel: 1 - Password: (5~12 lef ‘*v S
Language ‘\@j Security: -

Current language: English TG :

Time setting é

Current time: 12:37 2017-05-08 h |
1 1

Upgrade

Current version: V01.02.01

e . . Note: After you complete the r

Additional information configuration, restart the SINA{ g

Smart Access to activate the c! e

=~
s e o

v

v

v

Yeni Wi-Fi konfiglirasyonunun sadece SINAMICS V20 Smart Access yeniden baslatildiktan
sonra gecerli olacagini unutmayin.

SINAMICS V20 Konvertdr
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6.6 Opsiyonel Web erisim ayarlari yapiimasi

Wi-Fi SSID (Hizmet Kiimesi Tanimlayicisi)

Wi-Fi sifresi

Frekans kanali

Varsayilan SSID: V20 smart access_xxxxxx ("xxxxxx" SINAMICS V20 Smart Access MAC
adresinin son alti karakterine karsilik gelir)

Ornek SSID: V20 smart access_a4d3e

SSID karakter sinirlamalari: Su karakterlerle sinirli olarak maksimum 30 karakter: A-Z, a-z, 0-9,
L~ @ #, %, %, A, &, * veya bosluk. Ik ve son karakterin bosluk olamayacagini
unutmayin.

Varsayilan sifre: 12345678

Sifre gereksinimleriyle ilgili detayh bilgi icin bakiniz B61im "Kablosuz ag baglantisinin
saglanmasi (Sayfa 152)".

Varsayilan kanal: Kanal 1.

Toplam kanal sayisi: 11. Her kanal ayri bir yayin frekansina karsilik gelir. Birbirini izleyen iki
kanal arasindaki frekans farki 5 MHZz'dir. Kaydirici yardimiyla istediginiz kanali segebilirsiniz.
Sada dogru kaydirdi§iniz zaman yayin frekansi yikselir.

Wi-Fi yapilandirmasini sifirlama

158

Konvertor guic acik durumundayken, SINAMICS V20 Smart Access Uzerindeki sifirlama
diigmesine basiimasi Wi-Fi konfiglirasyonunu varsayilanlara ayarlar.

Not

Wi-Fi konfigtrasyonunu sifirlamak icin sifirlama diigmesine basmadan 6nce durum LED'inin
yesillsari yandigindan veya yesil yanip sondigiinden emin olun. Sifirlama diigmesine
bastiktan sonra, durum LED sari yanip sénene kadar diigmeye basili tutun. Sadece bu
durumda Wi-Fi konfiglirasyonu sifirlama diigmesi ile basarili bir sekilde sifirlanabilir.

SINAMICS V20 Konvertdr
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6.6 Opsiyonel Web erisim ayarlar yapiimasi

6.6.2 Ekran dilinin degistirilmesi

SINAMICS V20 Web sayfalari asagidaki kullanicr araytizi dillerini destekler: ingilizce
(varsayilan), Cince, Almanca, Italyanca ve Fransizca. Asagidaki listenen isteneni segin:

Settings P

Wi-Fi configuration » Language

Wi-Fi SSID: V20 smart access_d520be Frequency

channel: 1 Ol = lish
(®) Englis

Language > O —

Current language: English
Y
Time setting N pjl::: X

Current time: 12:37 2017-05-08 Italiano

Upgrade > Francais
Current version: V01.02.01

Additional information N
&)

6.6.3 Saatin senkronizasyonu

Konvertér ve PC/Imobil cihaz arasindaki baglanti olusturuldugunda bagh PC/mobil cihazin saat
ve tarih bilgisi Web sayfasinda goriintllenebilir (asagi bakiniz). Konvertdr ve bagh PC/mobil
cihaz arasindaki zaman senkronizasyonunu etkinlestirerek konvertdrdeki arizalarin veya
alarmlarin olusma zamanini kaydedebilirsiniz. Senkronizasyonu etkinlestirdiginizde konvertor
saat ve tarih bilgisini baglanan PC/mobil cihazdan alir.

Settings P

Wi-Fi configuration >

Wi-Fi SSID: V20 smart access_d520be  Frequency
channel: 1

Language N

Current language: English Time setting

Time setting N

Current time: 12:37 2017-05-08 Y Current time: 14:19 2017-05-08

Y
Upgrade N K 9
Current version: V01.02.01 l Apply
Additional information N E@?

J o 0

6.6.4 Siirim ytikseltme

Stirim yukseltme, konvansiyonel ve temel stirim yiikseltme islemlerini icerir. Daha fazla bilgi
icin "Stiriim yikseltme (Sayfa 180)" kismina bakiniz.

SINAMICS V20 Konvertdr
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6.7 Hizli devreye alma

6.6.5 Ek bilgileri goriintiileme
Asagidaki pencerede SINAMICS V20 Smart Access ile ilgili ek bilgiler sunulmustur:
Settings X
Wi-Fi configuration >
Wi-Fi SSID: V20 smart access_d520be Frequency Additional information
channel: 1
Client agent:
Language > Mozilla/5.0 (Linux; Android 5.0; SM-G900P
Current language: English Build/LRX21T) AppleWebKit/537.36 (KHTML,
like Gecko) Chrome/48.0.2564.23 Mobile
Time setting N Safari/537.36
Current time: 12:37 2017-05-08 Web application version:
V01.02.01
IEIEEE » Web firmware version:
Current version: V01.02.01 V01.02.01.00
Additional information > MAC address:
y 98:7b:13:d5:20:be
@ Service package:
P {:} o 2.6.0.5_1.4.0.1_1.0.3.34
6.7 Hizli devreye alma

Hizli devreye alma fonksiyonu motor parametrelerini, baglanti makrolarini, uygulama
makrolarini ve SINAMICS V20 konvertoriin dnemli parametrelerini ayarlamaniza imkan tanir.

Calisma siralamasi

160

Ana sayfadan veya gezinme ¢ubugundan hizli devreye alma simgesini secerek hizli

devreye alma Web sayfasini acin.

Asagidaki sekilde devam edin. Hizli devreye alma asagidaki dort parametre grubunu tek

seferde degistirecektir.

Quick commissioning includes:

Motor data
Connection macros
Application macros
Important parameters

Do you want to start quick
commissioning?

o] T

D}

SINAMICS V20 Konvertor
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6.7 Hizli devreye alma

3. Konvert6riin mevcut ayarlari bilinmiyorsa konvertdrde bir fabrika sifirlamasi
gergeklestirin.

It is recommended that you
perform a factory reset first if the
status of the current settings is
unknown.

Do you want to perform a factory
reset first?

4.  isteniyorsa motor parametre ayarlarini (Sayfa 73) degistirin.

— /I\ Quick
o Commissioning
Motor Connection
P0O100 0 M
P0304[0] 400
Rated motor voltage-Drive Dataset 0(DDS0
P0305[0] 1.86 4
Rated motor current-Drive Dataset 0 (DDS0 v__
P0307[0] 0.75 @j
PO30BI0) o I
P0309[0]
Rated motor efficiency-Drive Dataset 0 (DDS0
P0310[0] 50 112
Rated motor frequency-Drive Dataset 0 (DDS0
J
Next

g Y/ o

Bu adimda, eder P1900 = 2 olarak ayarliyosaniz, motor veri tanimlamasi (Sayfa 170)
gerceklestirmelisiniz.

SINAMICS V20 Konvertdr
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6.7 Hizli devreye alma

5.

6.

162

istenen baglanti makrosunu (Sayfa 75) secin.

— /I\ Quick
= Commissioning

Connection Application

®  Factory default setting. Makes no

parameter changes

Cn001

— ) the only control source

Cn000(keep current settings) > A

»
L

Y
87 9
- | from terminals(PNP/NPN)

o
Cn003 R
Fixed speeds
Cn004 5
Fixed speed in binary mode
Cn005

>
Analog input and fixed frequency v,

9

“ i

Cn001

BOP as the only control source

P0700
Selection of command source

P1000
Selection of frequency setpoint

P0731
Function of digital output 0

P0732
Function of digital output 1

PO771
AO

i

1

52.2

52.3

21

istenen uygulama makrosunu (Sayfa 86) secin.

— /T\ Quick
- Commissioning

Application Important parameters

APO000(keep current settings) A

AP010

Simple pump applications

®  Factory default setting. Makes no
parameter changes

. AP010 R

) — 7 s applications N\
M

8p 5

fe fan applications ~_

AP021 X
Compressor applications
AP030 R

Conveyor applications

i

P1080
Min. frequency

P1300

Control mode

P1110

Inhibit neg. freq. setpoint

P1210

Automatic restart

P1120
Ramp-up time

SINAMICS V20 Konvertor
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7.

8.

SINAMICS V20 Konvertor

Asagidaki parametreleri kendi 6zel uygulamaniza gore ayarlayin.

6.7 Hizli devreye alma

Quick
Commissioning

=1

Important parameters

P0700[0] 1

Selection of command source

P0700[0]
of

N
)

0 v:r:rv'ﬂandmnrl‘atasst 0 [

(C)Factory default setting Hz

@R (keypad)

RO
Cu S on RS485

P1080[0]

Min. frequency-Drive Datas:

P1082[0]

Max frequency-D

P1120[0]

Ramp-up time-Drive Dataset 0 (DDS0)

10s

P1121[0]

Acc.Level [

Dependency:

Changing this parameter sets (to default) all settings on item
selected. These are the following parameters: P0701
(function of DI), P0800, P0801, P0840, P0842, P0844, P0845

P0848, P0849, P0852, P1020, P1021, P1022, P1023, P1035
P1036, P1055, P1056, P1074, P1110, P1 1124, P1140,
P1141, P1142, P1230, P2103, P2104, P2106, P2200, P2220
P2221, P2222, P2223, P2235, P2236

RO

Konvertdre parametre ayarlarini yazmaya baslamayi onaylayin.

Commissioning completed

Motor data

Connection macros

Application macros [

Important parameters

Before switching on the moto
A\ that there is no person in the vicinity of the
motor.

Do you want to write the
parameter settings to the
converter?

isletme kilavuzu, 12/2024, A5E51653595-004
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6.7 Hizli devreye alma

9.  Asagidaki pencere gosterildiginde hizli devreye almanin tamamlandi§ini onaylayin. Web
sayfasinda optimizasyonun basarisiz oldugu belirtiliyorsa optimizasyonu yeniden
baslatmayi deneyebilirsiniz.

v

Successful!

1

Tamamlanma onayiniz sonrasinda Web sayfasi otomatik olarak parametrelerim Web
sayfasian gecer (Sayfa 165).

— 1\ Parameters

o m Y+

My parameters

P1001

Fixed frequency

P1002

Fixed frequency 2

P1003

Fixed frequency 3

P1058 ,

)G frequency

P1060

JOG ramp-up time

P1061

JOG ramp-down time:

P1080

Min. frequency
P1082 R

K i)

SINAMICS V20 Konvertdr
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6.8 Parametrelerin ayarlanmasi

6.8 Parametrelerin ayarlanmasi

Ana sayfadan veya navigasyon cubugundan parametreler simgesini secerek parametreler
Web sayfasini acabilirsiniz.

@O

= ’I\ Parameters | |
(D earameer Y +
All parameters
r0002 0
P0003 1
P0004 0
P0005 0 @
P0007 0
PO010 0
POt 0
P0012 - 0
S b o
(1  Parametreleri arama @  Parametrelerin diizenlenmesi
@  Parametreleri gruba gore filtreleme ®  Parametrelerin sifirlanmasi
®  Kullanici taniml parametrelerin ®  Parametreleri kaydetme

belirlenmesi

SINAMICS V20 Konvertdr
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6.8 Parametrelerin ayarlanmasi

Parametrelerin diizenlenmesi

166

Asagidaki resimde, parametre diizenlemek icin kullanilabilecek farkli yontemler g&sterilmistir.
Bir BICO parametresi diizenlenirken (6rnek: P0810), ekrandaki sayisal tus takimini veya
bilgisayar klavyesini kullanarak girdiginiz sayilarla baslayan parametre degerleri arasinda
hizlica gezinebileceginizi unutmayin.

______________________________________________ 1
P0003 1 P0007 607 P0748 2
User access level Backlight delay time Invert digital outputs
O User defined parameter list - see P0013 for 607 0x 2
details on use
‘ bit00 bit01 bit02 bit03
@ Standard: Allows access into most 0 1 2000 0 -
s 1 JEEMELES: @ bito4 bito5 ) bior
Acc.Level [
O Jllows extended access e g. to Dependency
con © functions Description bitos bitoo bit11
P00 S0 07 =1

O Expert: For expert use only. Zeranicing Lol

, ) ) bit12 bit13 bit14 bit15
O Service: Only for use by authorized service,
password protected
Acc. Level [
Dependency Acc.Level B
Description Dependency
Only valid for control units with OP Descriptinn

P0810 0.0 P0007 0 P0748 2

CDS bit 0 (Hand/Auto Backlight delay time Invert digital outputs

0 Ox

1 ! \ 1 }
h bitoo bi 2 bit03
0 /i 2000 0 kj

bit04 bit05 bit06 bit07

Acc. Level
D

Acc.Level E
Dependency

Description
PO007 = 0: Bac

Description
P03 also

PO0O7 =1 - bitos bit09 bit1o bit11

ght will turn

000: Number of seconds after which the bacl

bit12 bit13 bit14 bit15

SINAMICS V20 Konvertdr
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Parametreleri arama

6.8 Parametrelerin ayarlanmasi

Komple parametre numarasi veya bir kismi gibi bir anahtar kelime girerek parametreleri
arayabilirsiniz. Bir anahtar kelime girmezseniz ve bunun yerine dogrudan GO simgesine
basarsaniz, sayfa Web sitesinde gdsterilen parametrelerin timin( veya bir listesini gosterir.

Po%6s

“ R +
All ers
ro09% 5
oot
rQ,9§str 47E
699768: EB31
P096! 11924484

Parametreleri filtreleme

Hedef parametre grubundaki parametreleri gériintiileyebilir ve ayarlayabilirsiniz.

—All parameters

—Modified parameters

Y +)

799

—My parameters
Converter

Motor

13

3

Parameter

Motor

P0003

Y +

41
\

Technology application/units

@<

Commands, binary /O

P0004

Analog inputs and outputs

2!

Setpoint channel/RFG

7

Converter features

(@ Gorilebilen parametrelerin tam listesi
(@ Degistirilen parametrelerin tam listesi

SINAMICS V20 Konvertor

@
S\Gj

3
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6.8 Parametrelerin ayarlanmasi

Kullanici tanimli parametrelerin belirlenmesi

168

Kullanici tanimli parametreler "My parameters" grubunda saklanir. Ortak parametreler

(Sayfa 89)bu parametre grubuna fabrika varsayilan ayarlari olarak eklenmistir. E§er hedef
grupta kullanici tanimli parametreler olarak belirli parametreleri tanimlamak istiyorsaniz
(herhangi bir belirli endekslenmis parametre dahil), asagidaki 6rnekte verilen sekilde ilerleyin:

= Parameters

Y%
| | roo17
Key Status
e tid >
. r0019

“m@

« P0013

User defined parameter
A meter-1st user para H\-L

mv»r' “41-1

Basarili tanimlanan tim parametreler "My parameters" grubuna gidecektir. Bu parametreleri
gorintilemek icin asagidaki islemleri uygulayin:

Parameter ID

Al All parameters

Y +g

Modified parameters

®

~— My parameters

SINAMICS V20 Konvertor
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Parametrelerin varsayilanlara sifirlanmasi

6.8 Parametrelerin ayarlanmasi

Tidm parametreleri varsayilan degerlerine veya fabrika ayarlarina sifirlamayi secebilirsiniz.

Do you want to reset all

parameters to their default

settings?

You can choose between:
¢ Reset to user defaults

Reset to factory defau |

e
B
e

Parametrelerin EEPROM'a kaydedilmesi

Tum parametre ayarlarini sadece EEPROM'a kaydetmeyi veya EEPROM'a yeni kullanici

varsayllanlari olarak kaydetmeyi secebilirsiniz.

All parameter settings will be
saved to the non-volatile memory
(EEPROM).

e Save to EEPROM only

_ Save to EEPROM as 2
user defaults I

SINAMICS V20 Konvertor
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6.9 Motor test calismasinin baslatiilmasi (JOG/HAND)

6.9 Motor test calismasinin baslatilmasi (JOG/HAND)

Bu Web sayfasini kullanarak JOG veya HAND modunda motor test calismasi baslatabilirsiniz.

Calisma siralamasi

1. Anasayfadan veya navigasyon cubugundan JOG simgesini secerek JOG Web sayfasini
acabilirsiniz.
2. Motoru kontrol etmek icin asagida belirtilenleri uygulayin:

=1 Jog

Actual speed 0 rpm

Actual torque O nm

Actual current 0a

Overload utilization 0% | A Attention |
A Please make sure that there is no person in the You can use this function only when

vicinity of the motor. .
strictly observing the safety instructions
— for operating inverters
Speed 0 Hz Failure to observe may cause risks of

personal injury or device damage

Before switching on the motor, make
sure that there is no person in the vicinity
of the motor.

60.00Hz

[ ~Jefol -

3. Motor verisini tanimlayin. Asagdidaki gosterilen adim P1900 = 2 dederini hizli devreye
alma sayfasinda (Sayfa 160) veya parametreler sayfasinda (Sayfa 165) ayarlamaniz
halinde gdsterilecektir.

Motor identification is active. You can only identify
motor data in Hand mode

Free Control

Motor identification is completed. To run the
motor, stop it first, and then press the HAND icon
in Hand mode or the JOG icon in JOG mode.

= o) o)

SINAMICS V20 Konvertor
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6.9 Motor test calismasinin baslatilmasi (JOG/HAND)

4. Motoru JOG veya HAND modunda galistirin (varsayilan mod: JOG).

isterseniz ilgili diigme ("(@") ile motorun déniis ydniinii de test edebilirsiniz. Sayfada, o
sirada secili olan dénis yoni ("®") gériintilenir.

e Motoru JOG modunda ¢alistirmak icin ilgili digmeye ("@") basin:

=1 JoG

Actual speed 0 rpm
Actual torque Onm
Actual current Oa

Overload utilization 0%

A Please make sure that there is no person in the
vicinity of the motor.

Speed p 0 Hz

-

* Motoru HAND modunda calistirmak icin asagida belirtilenleri uygulayin:

=1 JoG

Actual speed 0 rpm

Actual torque 0 nm

Actual current 0a Speed 0.00 |z

Overload utilization 0% g\ |
U_@%/ 60.00Hz

Please make sure that there is no person in the
vicinity of the motor.

Hand JOG “ Free Control

_

Re
U

SINAMICS V20 Konvertdr
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6.9 Motor test calismasinin baslatiilmasi (JOG/HAND)

5.  Motor test calistirmasini tamamladiktan sonra motorun kontroliinden ¢cikmak icin
asagidaki islemleri uygulayin:

LR LR

R TSR Y T TewTTIe | A\ Attention |
Returning the control to the normal
setpoint and command sources may lead

to dangerous situations, if the safety
Sapeiesed instructions are not strictly observed.
To avoid unintentional motor start,
make sure that before terminating the
control function, no ON-commands are
active from other command sources

= U - S o
Y
Y

Kontroll birakmadan 6nce hicbir konvertor cikisinin ve motorun hareketsiz duruma
gelmediginden emin olun. Motor halen calisir durumdaysa asagidaki mesaj gosterilir:

Please stop the motor and wait until the

motor becomes standstill.

SINAMICS V20 Konvertdr
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6.10

6.11

izleme

Monitoring

Running status

Setpoint 5
Output frequency 0.00
Actual speed 0
Actual power 0
Motor temperature 20.00
Output voltage 0.00
Motor current 0.00
Vdc 305.93

Converter status Converter ready

—-— 1114
—— 0024
—— 10022
—— 10032
—— 10035
—— 10025
—— 10027
—— 10026
—— 0002

Teshis

Anzalalarm simgelerinin anlamlari

SINAMICS V20 Konvertor

6.10 izleme

Ana sayfadan veya navigasyon kenar cubugundan gozetim simgesini secerek konvertor
durum izleme Web sayfasini agabilirsiniz.

Ana sayfadan veya navigasyon kenar cubugundan diyagnozlar simgesini secerek diyagnozlar
Web sayfasini acabilirsiniz. Bu sayfada, arizalari/ikazlari gorlintileyebilir, tim arizalari kabul
edebilir veya tlim arizalar e-posta ile génderebilirsiniz; ayrica I/O durumunu ve durum bit
bilgilerini gortintileyebilirsiniz.

Ariza ve alarm simgeleri V20 Web sayfasinin sag st kdsesinde gorlntilenir. Asagida, olasi bir
simge gorlintlsu verilmistir:

Ariza simgeleri

O—_ —0® (o

Aktif bir ariza mevcut degil

Aktif ariza mevcut (bu 6rnekte: bir aktif ariza mevcut)

@_31 !2_@ Alarm

simgeleri

Aktif bir ikaz mevcut degil

Aktif ikazlar mevcut (bu 6rnekte: iki aktif ikaz mevcut)

isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004

Eder anzalikaz simgesi aktif arizalikaz bulundugunu gdsteriyorsa, her zaman detayl bilgileri
goriintlilemek icin teshis sayfasina gidin.
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6.11 Teshis

Arizalikaz teshis

Bu sayfada ariza/alarm bilgilerinin detaylarini gorebilir, tim hatalari onaylayabilir veya
arizalan e-posta ile gonderebilirsiniz (PC'lerde onerilir).

=1 Diagnostics

Faults/Alarms «
Y
No load applied to con @

v 92
Nalad apoiied oo plied to converter v
d is applied to the converter. As a
nay not work as under normal I
Remedy
Check that motor is connected to converter
Acknowledge
P- send all SV

Filtre butonunu kullanarak alarmlarin ve arizalarin hepsini veya sadece aktif olanlarini
goruntileyebilirsiniz.

Buton durumu Aciklama

Sadece aktif arizalari ve alarmlar gériintiiler

«© Tum arizalari ve alarmlar gortintiler

Not: Modiil, tlim arizalari ve ikazlari kapatmadiginiz siirece konvertérden aktif arizalarin veya ikazlarin
glincellemelerin okumaz.

Kaydedilebilecek maksimum ariza/alarm sayisi konusunda daha fazla bilgi icin "List kitabi
(Sayfa 208)" kismindaki r0947/r2110 parametrelerine bakin.

SINAMICS V20 Konvertdr
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I/0 durum teshis

SINAMICS V20 Konvertor

6.11 Teshis
Bu sayfada detayli I/O durum bilgileri gértintllenir.
= ’I\ Diagnostics — ’T\ Diagnostics
Faults/Alarms (@ /0
922
TT{%::: applied to converter 4
v 922 \ Al
No load applied to converter
- Al1(T.2) 0.00
l[: #— Al 2(T.3) 0.01
AO
®- A0 1(T.4)<<210 0.00
- send all N4 ::';:medge DI
® '>\_\ .
B)—°
ilgili parametreler
Parametre Fonksiyon
r0722.0...12 | CO/BO: Dijital giris degerleri
r0747.0...1 CO/BO: Dijital ¢ikislarin durumu
r0752[0...1] | Mevcut analog giris [V] veya [mA]
P0756[0...1] | Analog giris tipi
P0771[0] Cl: Analog cikis
r0774(0] Mevcut analog ¢ikis degeri [V] veya [mA]
175
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6.12 Yedekleme ve geri ylikleme

Durum bit teshis

Bu sayfada detayli durum biti bilgileri gériintilenir.

=1 Diagnostics =1 Diagnostics
110 Status bits
Al 00 Converter ready A
01 Converter ready to run |
@ =
e 0400 02 Converter running [ |
& AI2(T.3) 0.01 03 Converter fault active .
|:> 04 OFF2 active -
A0 05 OFF3 active |
06 ON inhibit active 4
e Gl == 210 .00 07 Converter warning active [ |
08 Deviation setpoint / act. value |
DI 09 PZD control 4
10 |f_actj>=P1082(f_max) [ |
- DI1(T 8] V] »
L °
Yi@\ © o

&

ilgili parametreler

Parametre Fonksiyon
r0052.0...15 | CO/BO: Aktif durum kelimesi 1
r0053.0...11 | CO/BO: Aktif durum kelimesi 2

6.12 Yedekleme ve geri ylikleme

Ana sayfadan veya navigasyon kenar cubugundan yedekle&geri yiikle simgesini secerek
yedekle&geri ylkle Web sayfasini acabilirsiniz.

6.12.1 Yedekleme

Yedek Web sayfasini kullanarak istenen parametreleri SINAMICS V20 Smart Access'e
yedekleyebilir ve bunlari (*.xml dosyasi) lokal siirliclinlize indirebilrsiniz (bilgisayara
indirilmesi 6nerilir).

Not

Yedek islemi erisim diizeyi < 4 olan tiim parametreleri yedekler ve maksimum 20 dosyayi
SINAMICS V20 Smart Access'e yedeklemenize imkan tanir. Yeni bir yedekleme yapmak
isterseniz, mevcut yedek dosyalarinin bazilarini silmeniz istenir.

SINAMICS V20 Konvertdr
176 isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004




SINAMICS V20 Smart Access ile devreye alma

6.12 Yedekleme ve geri ylikleme

1. Anasayfadan veya navigasyon kenar cubugundan yedekle&geri yiikle simgesini secerek
yedekle&geri ylikle Web sayfasini agin.

2. Secilen parametre dosyasini SINAMICS V20 Smart Access cihazina yedeklemek igin
asagidaki islemleri gerceklestirin.

= ’I\ Backup&Restore

Backup
File name: Backing up the file...
2016-09-28
2
®) All parmeters
My parameters EA I
1 _l/
\j 4% parameters backed up
Cancel

BT

° \v\J/

Dosya adina ait karakter sinirlamasi: Su karakterlerle sinirli olarak maksimum 30
karakter: A-Z, a-z, 0-9, , -, (, ), nokta veya bosluk. Eger yeni dosya ile ayni ada sahip
mevcut bir yedekleme dosyasi bulunuyorsa, mevcut dosyanin tizerine yazmak isteyip
istemediginiz ile ilgili bir mesaj gosterilecektir.

Not:

Yedeklemeyi mobil bir cihazdan gerceklestirirken yedek dosyasi adini diizenlemeyi
bitirdiginizde Web sayfasindaki mentiler ve butonlar kaybolursa bunlari geri getirmek
Uzere ekrandaki bos bir noktaya tiklamaniz yeterlidir.

3. Asagidaki pencere gosterildiginde yedekleme islemini tamamlanan icin asagidaki sekilde
devam edin. Web sayfasinda yedeklemenin basarisiz oldugdu belirtiliyorsa yedeklemeyi
yeniden baslatabilirsiniz.

Yerel slirlicliniize indirmenin (bilgisayar 6nerilir) sadece opsiyonel bir adim oldugunu
unutmayin. Eger V20 Web sayfasindan desteklenen Internet Explorer Web tarayici ile
indirme yapacaksaniz, V20 Web sayfasi dosyayi acar. Yedeklenmis dosyayi yerel
surlictiniize manuel yedeklemelisiniz.

v

Successful!

5

&)
SINAMICS V20 Konvertor
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6.12 Yedekleme ve geri ylikleme

6.12.2

Mevcut bir dosyayi karsiya yiikleme (PC'lerde dnerilir)

178

Geri yukleme

Geri ylkleme sayfasini kullanarak secili dosya (*.xml dosyasi) icin ylikleme, indirme, silme
velveya geri yikleme islemlerini yapabilirsiniz.

Not

Geri yukleme isleminde < 4 erisim dlizeyine kadar olan tim parametreler geri yiklenir.

= ’I‘ Backup&Restore

Restore Backup
®  2017-05-11.xml »
2016-10-11.xml »
2016-11-29.xml 4

Upload existing file

Delete selected file @

Restore

|

Please select a file

Dogru yedekleme dosyasini karsiya yuklemeniz gerektigini unutmayin; aksi takdirde modiil

asagidaki hata mesajini verir:

Please select a file

C:\fakepath\userparameters.xml -

Wrong file! Please select a backup file
applicable to V20 Smart Access

Upload

Cancel

SINAMICS V20 Konvertor
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6.12 Yedekleme ve geri ylikleme

Mevcut bir dosyayi indirme (PC'lerde 6nerilir)

= /" Backup&Restore

Restore Backup

® 2017-05-11.xml 4 ®  2017-05-11.xml v
2016-10-11.xml @ All parameters
2016-11-29.xml — 1] sy parzmeters
Dl INAMICS V20
Upload existing file E@Q’"CS V20

Date:2017-05-11
Time:14:43:59 Download

Delete selected file

«

Restore

EJer V20 Web sayfasindan desteklenen Internet Explorer Web tarayici ile indirme
yapacaksaniz, V20 Web sayfasi dosyayi acar. Yedeklenmis dosyayi yerel stirlictiniize manuel

yedeklemelisiniz.

Secilen bir dosyanin silinmesi

= ‘I Backup&Restore

Restore Backup

®\ 2017.05-11.xml 4

: V‘ 70-11.xml
o N\SZ/11-29.xml

Upload existing file
Delete selected file

[ ]

v

v

@]

SINAMICS V20 Konvertdr
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6.13 Siirim ylikseltme

Secilen dosyayi geri yiikleme

6.13

180

1. Geriyuklemeyi baslatmak icin asagidaki islemleri uygulayin.

= ’]‘ Backup&Restore

Restore Backup

®,. 2016:09-15.xml »

@ !e F9-18.xml 4

Upload existing file

Delete selected file

2
-
2. Asagidaki pencere goriindiiglinde geri ylikleme islemi tamamlanmis demektir. Web

sayfasinda geri yliklemenin basarisiz oldugu belirtiliyorsa geri yliklemeyi yeniden
baslatabilirsiniz.

Sonrasinda parametre ayarlarini asagidaki penceredeki kalici bellege kaydetmeyi
secebilirsiniz:

Vv v

Successful! Successful!

Do you want to save the parameter

settings to the non-volatitle memory

(EEPROM)?

&7
U@— |

Strim yukseltme

SINAMICS V20 Web sayfasi tizerinden yapilan siiriim yiikseltme islemiyle SINAMICS V20 Smart
Access Uretici yazilimi Ust striime yikseltilir.

Secim icin iki ylikseltme y&ntemi bulunur:
» Konvansiyonel siriim ylkseltme

* Temel yiikseltme (konvansiyonel yiikseltme gerceklestirilemediginde)

SINAMICS V20 Konvertdr
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6.13 Siirim ylikseltme

Konvansiyonel siiriim yiikseltme

1.

u

SINAMICS V20 Konvertor

Hedef ylikseltme dosyasini (*.bin file) yerel siirliclinlize (bilgisayar 6nerilir) indirmek
icin asagidaki Web sitesini acin ve "Sales release for SINAMICS V20 Smart Access

VXX XX.XX" izerine tiklayin (VXX.XX.XX V20 Smart Access firmware versiyon
numarasini temsil eder):

https://support.industry.siemens.com/cs/wwl/en/ps/13208/pm

V20 Web sayfasina erisim: http://192.168.1.1. Stirim ylkseltme icin asagidaki islemleri
uygulayin:

Settings G Upgrade

Wi-Fi configuration > Upgra de

Wi-Fi SSID: V20 smart access_d520be Frequency

channel: 1 E
Current version: V01.02.00.04! U

Language » Note: If your mobile phone does n

Current language: English uploading files other than pictures o ——
upgrade on your PC

Time setting » ]
Current time: 12:37 2017-05-08
Upgrade Please select a file

»
Current version: V01.02.01 Y V
Additional information » \

2 s @ ekt

5

Asagidaki pencere gosterildiginde yiikseltme isleminin tamamlandigini onaylayin. Web
sayfasinda slriim ylikseltmenin basarisiz oldugu belirtiliyorsa stirim yiikseltmeyi
yeniden calistirabilirsiniz.

Vv

Successful!

Next steps:

1. Restart the Smart Access module.
2. Clear the browser cache.

3. Refresh your Web application.

&y

SINAMICS V20 Smart Access'i yeniden baslatin.
Web tarayici 6n bellegini temizleyin.
Web uygulamanizi yenileyin.
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6.13 Siirim ylikseltme

Temel siiriim yiikseltme

1.  Hedef ylkseltme dosyasini (*.bin file) yerel siirlicliniize (bilgisayar 6nerilir) indirmek
icin asagidaki Web sitesini agin ve "Sales release for SINAMICS V20 Smart Access
VXX XX.XX" Gizerine tiklayin (VXX.XX.XX V20 Smart Access firmware versiyon
numarasini temsil eder):

https://support.industry.siemens.com/cs/iww/en/ps/13208/pm

2. Gulg digmesini "OFF" lizerine getirerek SINAMICS V20 Smart Access'i kapatin. Sifirlama
digmesine basil tutun ve sonrasinda gtic digmesini "ON" lizerine kaydirin.

3. Temel striim ylkseltme icin asagidaki Web sitesini acin:
http://192.168.1.1/factory/basicupgrade.html
4. Susekilde devam edin:

Connection status: connected Connection status: connected

Select file Select fil Zw:
5 elect Tlle:

‘ C:\fakepath\V20SAM.BIN

B ®)
Response data: Response data

Formatting successfull Upgrading successful!

Next steps:

1. Restart the Smart Access module.
2. Clear the browser cache.

3. Refresh your Web application.

Page version:V1.2 Page version:V1.2
Firmware version:\/01.02.05.00 Firmware version:\V01 02 05 00

5.  SINAMICS V20 Smart Access'i yeniden baslatin.
6.  Web tarayici 6n bellegini temizleyin.
7.  Web uygulamanizi yenileyin.

Not

Stirlim ylkseltme sirasinda baglanti durumu beklenmedik bir sekilde "bagh degil" sekline
donistirse temel sirtim ylikseltme sayfasini yenileyin.

SINAMICS V20 Konvertdr
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6.14 Destek bilgilerini gériintiileme

6.14 Destek bilgilerini goriintileme

Bir servis ihtiyaci olmasi durumunda destek bilgilerini goriintiilemek icin asagidaki sekilde

ilerleyin:
o
.
Paral

|4
% B

Monitoring

Support X ]

Telephone number:
[

©

E-mail address:

Siemens Industry Online Support:

W ‘ https://support industry siemens.com

Backup&Restore]

J o 0

A0 ———
Uj
Destek bilgilerini diizenleme (sadece OEM kullanicilari igin)

OEM kullanicilari iletisim telefon numaralarini ve e-posta adreslerini asagidaki kurallar
cercevesinde iletisim kutusuna girebilirler:

Support X

Edit

Telephone number:

Telephone number:

E-mail address: ‘\ \\__\? ’
E-mail address: f
= &)

Siemens Industry Online Support: ‘ ‘
https://support.industry siemens.com

mz@,; O

e Telefon numarasi: maksimum 22 karakter olmali, "+" isareti ve sadece rakamlar, bosluk ve
"-"isareti icermelidir

» E-posta adresi: rakam veya harfle baslamali ve maksimum 48 karakter olmalhdir.

SINAMICS V20 Konvertdr
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6.14 Destek bilgilerini gériintiileme

SINAMICS V20 Konvertdr
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PLC ile haberlesme halinde 7

SINAMICS V20 RS485 Uizerindeki USS ile Siemens PLC'ler ile haberlesmeyi destekler. RS485
arayuziiniin USS veya Modbus RTU protokoliint uygulamasi icin parametreleri
belirleyebilirsiniz. USS varsayilan bus ayaridir. RS485 iletisimi icin blendajli bikiimli bir gift

kablo onerilir.

Veri yolunun bir ucunda cihazin veri yolu terminalleri (P+, N-) arasina bir 120 R veri yolu
sonlandirma direnci ve di§er ucunda da cihazin veri yolu terminalleri arasina bir sonlandirma
agi takarak veri yolunu dogru sekilde sonlandirdiginizdan emin olun. Sonlandirma agi 10
V'dan P+'ya bir 1,5k direng, P+'dan N-'ye 120 R ve N-'den 0 V'ye 470 R olmalidir. Uygun bir
sonlandirma agini Siemens bayinizden temin edebilirsiniz.

Master Cihaz 1 Cihaz 2 Cihaz 31
®
® © ® I

: E
E ©
° PLC V20 V20 X R c V20
= o
© 7]
of 3 e T
§'2 | |°V| @I0V|P+|N-|@ @IOV|P+|N-|@ &’% Dhovle+[n-lov|@
9 2 \ ., Koruma | Koruma L lodadd

© N Koruma 15kefi200f470 ¢

I——hb—n—o [

—
~

—1 |

7.1 USS iletisimi

Genel bakis

Bir PLC (master) seri baglanti araciligiyla maksimum 31 konvertore (cihaz) baglanabilir ve
bunlari USS seri veri yolu protokolu ile kontrol eder. Bir cihaz, bir master ile baslatiimadan
kesinlikle iletim yapamaz, yani cihazlar arasinda dogrudan bilgi transferi miimkiin degildir.

Veri alisverisi:

Kontrol kelimesi

\—> Ana ayar noktasi |:>

V20

PLC

:J] Durum kelimesi
Ana glincel deger :1]

SINAMICS V20 Konvertor
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PLC ile haberlesme halinde

7.1 USS iletisimi

Mesajlar her zaman asagidaki formatta gonderilir (yari duplex haberlesme):

STX |LGE |ADR |1| """ |n| BCC

Master gonderim

Baslangi¢ gecikmesi
l BCC

Tepki gecikme
siresi

—
—_—

Cihaz gdénderme

—_—

1 bit
Calistir

1 bit 1/2 bit
Parite Durus

8-bit veri

e Tepki gecikme siiresi: 20 ms

* Baslangi¢ gecikme siiresi: baud hizina baglidir (2 karakter dizini icin minimum calisma
stresi: 0,12 ile 2,3 ms arasi)

e Mesaj transfer dizisi:

— master, cihaz 1'i sorgular, sonrasinda cihaz 1 cevap verir

— master, cihaz 2'yi sorgular, sonrasinda cihaz 2 cevap verir

* Degistirilemeyen sabit telegram karakterleri:
— 8veri bit

— 1 eslesme bit

— 1 veya 2 durus biti

Kisaltma Anlami Uzunluk Aciklama

STX Metin baslangici ASCII karakterleri 02 altihk

LGE Telegram uzunlugu 1 bayt Telegram uzunlugunu icerir

ADR Adres 1 bayt Cihaz adresini ve telegram tipini icerir
(ikili kodlu)

T n. Net karakter Her 1 bayt Net veri, icerik talebe baglidir

BCC Blok kontrol karakteri | 1 bayt Veri guivenligi karakterleri

Talep ve cevap kimlikleri

Talep ve cevap kimlikleri USS telegraminin PKW (parametre kimlik degeri) kisminda bit 12 ile
15 arasina yazilir.

Talep kimlikleri (master — cihaz)

Talep Aciklama Cevap kimligi
kimligi pozitif negatif
0 Talep yok 0 718
1 Parametre dederini isteyin 112 718
2 Parametre degerini degistirin (kelime) 1 718
3 Parametre dederini degistirin (cift kelime) 2 718
4 Tanimlayici elemani isteyin 3 718
6 Parametre dederini isteyin (dizi) 4/5 718
SINAMICS V20 Konvertor
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PLC ile haberlesme halinde

7.1 USS iletisimi

Talep Aciklama Cevap kimligi

kimligi pozitif negatif
7 Parametre dederini degistirin (dizi, kelime) 4 718

8 Parametre dederini degistirin (dizi, cift kelime) 5 718

9 Dizi elemani sayisini isteyin 6 718

11 Parametre dederini degistirin (dizi, ¢ift kelime) ve EEPROM igerisinde saklayin |5 718

12 Parametre dederini degistirin (dizi, kelime) ve EEPROM icerisinde saklayin 4 718

13 Parametre dederini degistirin (cift kelime) ve EEPROM igerisinde saklayin 2 718

14 Parametre degerini degistirin (kelime) ve EEPROM icerisinde saklayin 1 718

Cevap kimlikleri (cihaz - master)

Cevap kimligi | Aciklama

0 Cevap yok

1 Parametre degerini transfer edin (kelime)

2 Parametre degerini transfer edin (cift kelime)

3 Aciklayici elemani transfer edin

4 Parametre degerini transfer edin (dizi, kelime)

5 Parametre degerini transfer edin (dizi, ¢ift kelime)

6 Dizi elemani sayisini transfer edin

7 Talep isleme alinamiyor, gorev yiiritiilemiyor (hata numarasi ile)

8 PKW arayiizii icin bir master kontrolér durumu/parametre degistirme yok

Cevap kimligi 7 hata numaralari (talep isleme alinamiyor)

No. Aciklama

0 Kural disi PNU (kural disi parametre numarasi; parametre numarasi mevcut degil)

1 Parametre degeri degistirilemiyor (parametre salt okunur)

2 Alt veya Ust limit ihlal edildi (limit asildi)

3 Yanls alt-endeks

4 Dizi yok

5 Yanlis parametre tipi/hatali veri tipi

6 Ayara izin verilmez (parametre dederi sadece sifira sifirlanabilir)

7 Aciklayici eleman degistirilemez ve sadece okunabilir

9 Aciklayici veri mevcut degil

10 Erisim grubu hatali

11 Parametre degistirme hakki yok. P0927 parametresine bakin. Durum olarak master kontrolline sahip olmalidir.

12 Hatali sifre

17 Mevcut konvertor calisma durumu talep islemeye izin vermez

18 Diger hata

20 Kural disi deger. Dederi limitler icerisinde olan bir dedere degistirin, ancak baska sebeplerle buna izin verilmez
(tanimli tek degerlere sahip parametre)

101 Parametre mevcut durumda etkin degil; parametre mevcut konvertdr durumunda bir fonksiyona sahip degil

102 Hlabelilesme kanali genisligi cevap icin yetersiz; PKW sayisi ve konvertdriin maksimum net veri uzunluguna baglh
olara

104 Kural disi parametre degeri

105 Parametre endekslendi
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PLC ile haberlesme halinde
7.1 USS iletisimi

No. Aciklama

106 Talep dahil degillgérev desteklenmiyor

109 PKW talebi erisim siire asimilyeniden deneme sayisi asildi/CPU tarafindan cevap bekleyin
110 Parametre degeri degistirilemiyor (parametre kilitli)

200/201 | Degistirilen alt/ist limitler asildi

202/203 | BOP'da gosterim yok

204 Mevcut erisim yetkilendirmesi parametre degistirmeleri kapsamaz
300 Dizi elemanlari farkli

Parametre numarasi

Parametre numaralari < 2000 PNU = parametre numarasi.

Parametre numarasini PNU'ya (PKE bit 10 ... 0) yazin.
Parametre numaralari = 2000 PNU = parametre numarasi - ofset.

Parametre numarasi eksi ofseti PNU (PKE bit 10 ... 0) icerisine

yazin.
Ofseti sayfa endeksine yazin (IND bit 15 ... 8).

Parametre numaralari ofset ve sayfa endeksi

Parametre Ofset | Sayfa endeksi
numaras Heks Bit 15 | Bit 14 | Bit 13 | Bit 12 | Bit 11 | Bit 10 | Bit9 |Bit8
0000 ... 1999 0 Oaluhk |0 0 0 0 0 0 0 0
2000 ... 3999 2000 80 altillik |1 0 0 0 0 0 0 0
6000 ... 7999 6000 |90altilik |1 0 0 1 0 0 0 0
8000 ... 9999 8000 20 alulik |0 0 1 0 0 0 0 0
10000 ... 11999 | 10000 |AO heks |1 0 1 0 0 0 0 0
20000 ... 21999 | 20000 |50 altilik |0 1 0 1 0 0 0 0
29000 ...29999 |28000 |70altihk |0 1 1 1 0 0 0 0
30000 ...31999 | 30000 |FOheks |1 1 1 1 0 0 0 0
60000 ... 61999 | 60000 |74 altilik |0 1 1 1 0 1 0 0
Temel konvertor ayarlari

Parametre Fonksiyon Ayar

P0O010 Devreye alma parametresi = 30: fabrika ayarlarina geri ytkler

P0970 Fabrika ayarlarina sifirlama Mumkiin olan ayarlar:

= 1: Daha 6nce P0971 = 21 olarak saklanmislarsa tim
parametreleri (kullanici varsayilanlarini degil) kullanic
varsayilanlarina sifirlar; aksi takdirde, tim parametreleri fabrika
varsayilanlarina sifirlar

= 21: Tim parametreleri ve kullanici varsayilanlarini fabrika
varsayilanlarina sifirlar

= 31: Ozel fabrika ayarlarina sifirlama. EEPROM icerisindeki tiim
kullanici varsayilanlarini fabrika varsayilanlarina sifirlar.
Sonrasinda konvertor yeniden baslatilacaktir.

Not: E§er P0970 = 1 veya 21 ise, P2010, P2011, P2023
parametreleri bir fabrika sifirlamasi sonrasinda degerlerini korur.
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PLC ile haberlesme halinde

7.1 USS iletisimi

Parametre Fonksiyon Ayar
P0O003 Kullanici erisim diizeyi =3
PO700 Komut kaynagi secimi = 5: RS485 lizerinde USSIMODBUS
Fabrika varsayilan: 1 (kontrol paneli)
P1000 Frekans ayar noktasi secimi = 5: RS485 lizerinde USS/IMODBUS
Fabrika varsayilan: 1 (MOP ayar noktasi)
P2023 RS485 protokol segimi = 1: USS (fabrika varsayilan)
Not: P2023 degistirildikten sonra konvertori kapatip agin. Glig
cevrimi sirasinda, yeniden enerji vermek icin LED s6nene veya
ekran kapanana (birkag saniye stirebilir) kadar bekleyin. Eger
P2023 bir PLC ile degistirilmisse, degisikligin P0971 ile EEPROM'a
kaydedildiginden emin olun.
P2010[0] USS/MODBUS baud hizi MUmkdin olan ayarlar:
= 6: 9600 bps (fabrika varsayilan)
=7:19200 bps
= 8: 38400 bps
=12: 115200 bps
P2011[0] USS adresi Konvertor icin tek adresi ayarlar.
Aralik: Oile 31 arasi (fabrika varsayilan: 0)
P2012[0] USS PZD (stire¢ durumu dederleri) | USS telegraminin PZD kismindaki 16-bit kelimelerin sayisini
uzunlugu tanimlar.
Aralik: O ile 8 arasi (fabrika varsayilan: 2)
P2013][0] USS PKW (parametre kimlik degeri) | USS telegraminin PKW kismindaki 16-bit kelimelerin sayisini
uzunlugu tanimlar.
Mumkiin olan ayarlar:
=0, 3, 4:0, 3 veya 4 kelime
= 127: degisken uzunluk (fabrika varsayilan)
P2014[0] USS/MODBUS telegram kapali Eder zaman 0 olarak ayarlanirsa, bir ariza olusturulmaz (6rn.
siresi [ms] dongu siiresi denetlemesi devre disi).
r2024[0] USS/MODBUS hata istatistigi RS485 (izerindeki telegram bilgilerinin durumu P2023 icerisinde
ayarlanan protokolden bagimsiz raporlanir.
r2031[0]
r2018[0...7] CO: RS485 lizerinde RS485 (izerinde USS/IMODBUS'dan alinan siirec durumu
USS/MODBUS'dan PZD degerlerini gorintdler.
P2019[0...7] Cl: RS485 lizerinde USS/IMODBUS'a | RS485 (izerinde USS/MODBUS ile iletilen siirec durumu
PZD degerlerini gorintdler.
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PLC ile haberlesme

halinde

7.2 Modbus iletisim

7.2

Genel bakis

Duraklatma Uygulama Veri Birimi Duraklatma
baslat A B durdur
_,3 : Cihaz Protokol Veri Birimi CRC -
>= 3. Adres Fonksiyon Kodu Veri =2
Karakter 2 bayt Karakter
calisma suresi CRC CRC calisma suresi
1 bayt 1 bayt 0 ... 252 bayt diisiik vilksek

Modbus iletisim

MODBUS icerisinde sadece master bir iletisim baslatabilir ve cihaz ona cevap verecektir. Bir
mesajl bir cihaza géndermenin iki yolu vardir. Bunlardan biri tek yonlti moddur (1 ile 247 arasi
adresler); bu modda master dogrudan cihazi adresler; digeri ise yayim modudur (adres 0);
burada master tiim cihazlari adresler.

Bir cihaz kendisine génderilen bir mesaji aldiginda, Fonksiyon Kodu ona ne yapacagini soyler.
Fonksiyon Kodu ile tanimlanan gorev i¢in cihaz bazi verileri alabilir. Ve hata kontrol icin bir
CRC kodu da dahil edilmistir.

Bir tek nokta mesaj alindiktan ve islendikten sonra, MODBUS cihazi bir cevap génderecektir
ancak bunun icin sadece alinan mesajda bir hata tespit edilmemesi gereklidir. Eger bir isleme
hatasi meydana gelirse, cihaz bir hata mesaji ile cevap verecektir. Bir mesajdaki asagidaki
sabit telegram karakterleri degistirilemez: 8 veri biti, 1 eslesme biti ve 1 veya 2 durus biti.

Desteklenen fon

ksiyon kodlar

SINAMICS V20 sadece (i¢ fonksiyon kodunu destekler. Eger bilinmeyen bir fonksiyon koduna
sahip bir talep alinirsa, bir hata mesaji gosterilecektir.

FC3 - Kayitlari Oku

FC = 0x03 ile bir mesaj geldiginde 4 baytlik veri beklenir; yani FC3 icinde 4 bayt veri bulunur:

Kayit baslangic adresi icin 2 bayt

Kayit sayisi icin 2 bayt

Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 ‘ Bayt 4 Bayt 5 | Bayt 6 Bayt 7 | Bayt 8
Adres FC (0x03) Baslangic adres Kayit numarasi CRC

Yiiksek | Diisiik Yiiksek | Disiik Yiiksek | Disiik

Konvertor tepkisi
Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4 Bayt 5 Bayt N*2 - | Bayt N*2 Bayt N*2 + |Bayt N*2 +
1 1 2
Adres FC (0x03) | Bayt Kayit 1 degeri Kayit N degeri CRC
numarast | yijksek Diisiik Yiiksek Diisiik Yiiksek Diisiik
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PLC ile haberlesme halinde

7.2 Modbus iletisim

FC6 - Tekli kayit yazma

FC = 0x06 ile bir mesaj geldiginde 4 baytlik veri beklenir; yani FC6 icinde 4 bayt veri bulunur:
e Kayit baslangic adresi icin 2 bayt
e Kayit dederiicin 2 bayt

Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 ‘ Bayt 4 Bayt 5 | Bayt 6 Bayt 7 | Bayt 8
Adres FC (0x06) Baslangic adres Yeni kayit dederi CRC
Yiiksek | Dusiik Yiiksek | Dssiik Yiiksek | Dusiik
Konvertor tepkisi
Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 ‘ Bayt 4 Bayt 5 | Bayt 6 Bayt 7 | Bayt 8
Adres FC (0x06) Baslangic adres Yeni kayit dederi CRC
Yiiksek | Dusiik Yiiksek | Dssiik Yiiksek | Dusiik

FC16 - Coklu kayit yazma

FC = 0x10 ile bir mesaj geldiginde 5 + N baytlik veri beklenir; yani FC16 icinde 5 + N bayt veri
bulunur:

* Kayit baslangi¢ adresi icin 2 bayt
e Kayit sayisiicin 2 bayt

e Baytsayimiicin 1 bayt

* N bayt, kayit degerleri icin

Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4 Bayt 5 Bayt 6 Bayt 7 Bayt N- |Baytn BaytN + | BaytN +
1 1 2
Adres FC Baslangic adres Kayit numarasi Bayt Kayit N degeri CRC
Ox10)  Iyiiksek |Dusik | Yiiksek | Disiik numaras Yiksek | Diisiik | Yiksek | Dilisiik
Konvertor tepkisi
Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 ‘ Bayt 4 Bayt 5 | Bayt 6 Bayt 7 | Bayt 8
Adres FC (0x10) Baslangic adres Kayit numarasi CRC
Yiiksek | Dusiik Yiiksek | Dusiik Yiiksek | Dusiik

MODBUS ile cevrimsiz iletisim

Cevrimsiz iletisim veya genel parametre erisimi Modbus kayitlar 40601 ... 40722 ile
gerceklestirilir.

Cevrimsiz iletisim 40601 kullanilarak kontrol edilir. 40602 fonksiyon kodunu (her zaman = 47
= 2F heks) ve asagidaki kullanici verilerinin sayisini icerir. Kullanici verileri 40603 ... 40722
kayitlari icerisinde bulunur.
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PLC ile haberlesme halinde

7.2 Modbus iletisim

Cevrimsiz iletisime genel bakis

Kayittaki deger Aciklama
40601 40602 40603 ... 40722
0 47 Cevrimsiz erisim icin dederleri yazin
1 47 Talep Talep verisi Cevrimsiz erisimi etkinlestirin
uzunlugu
[bayt]
2 47 Cevap Cevap verisi Basarili bir talep icin cevap
uzunlugu
[bayt]
2 47 0 Hata kodu Hatali bir talep icin cevap

Hata kodlari

1 altilik: Gegersiz Uzunluk (gecersiz uzunluk)

2 heks: Gegersiz Durum (gercek konvertér durumunda bu isleme izin verilmez)
3 heks: Gegersiz fonksiyon kodu (FC = 2F hex)

4 heks: Cevap hazir degil (cevap halen verilmedi)

5 heks: Dabhili Hata (genel sistem hatasi)

Veri seti 47 ile parametrelere hatali erisim islemleri 40603 ... 40722 kayitlarina kaydedilir.

Cevrimsiz sekilde parametrelerin okunmasi ve yazilmasi
Bir talep ile FC16 aracilidiyla dogrudan arka arkaya 122 kayit yazilabilir; Tek Kayit Yaz (FC6) ile
ise her kayit icin bashk verilerini ayri yazmalisiniz.
Bashk
Cihaz adresine ek olarak basliga iletim tipini, baslangi¢ adresini ve asagidaki kayitlarin
numaralarini yazin.
Kullanici verisi
40601 kaydi ile kullanicr verisine erisimi kontrol edebilirsiniz.
Kayit 40602 icinde hem aperiyodik erisimi hem de talep verisi uzunlugunu tanimlayabilirsiniz.
Kayit 40603, kullanici tarafindan tanimlanan talep referansini ve okuma veya yazma erisim
tipini icerir.
Kayit 40604 siirlicii nesnesi numarasini (her zaman 1) ve okunmus veya yazilmis parametre
sayisini igerir.

Kayit 40605 parametre dederini veya parametre davranisinin okunmasini kontrol igin
kullandiginiz 6zelli§i icerir. Eleman sayisinda kac endeksin okunacagini belirtebilirsiniz.
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PLC ile haberlesme halinde

Ornek: r0002 cevrimsiz okunur

7.2 Modbus iletisim

Parametre talebini yazin: Cihaz numarasi 17'den r0002 parametre degerinin okunmasi

22
23

XX CRC "Dusuk"

CRC "Yuksek"

XX

Deger | Bayt Aciklama
11 h |1 Cihaz adresi
10 h |2 Fonksiyon kodu (¢oklu yazma)
0258 h | 3,4 Kayit baslangi¢ adresi
0007 h|5,6 Okunacak olan kayit sayisi (40601 .. 40607)
0OE h |7 Veri bayt sayisi (7 kayit, herbiri 2 bayt = 14 bayt)
0001 h|8,9 40601: DS47 kontrol = 1 (etkinlestirme talebi)
2F0A h 10,11 40602: Fonksiyon 2F h (47), talep uzunlugu 10 bayt (0A h)
8001 h 12,13 40603: Talep referansi = 80 h, talep tanimlayici = 1 h
0101 h | 14,15 40604: DO-Id = 1, parametre sayisi = 1
1001 h|16,17 40605: Ozellik, eleman sayisi = 1
0002 h|18,19 40606: Parametre numarasi = 2
0000 h | 20,21 40607: Alt endeks = 0
h
h

Parametre talebi baslat: Cihaz numarasi 17'den r0002 parametre degerinin okunmasi

Deger |Bayt Aciklama
11 h |1l Cihaz adresi
03 h |2 Fonksiyon kodu (okuma)
0258 h | 3,4 Kayit baslangi¢ adresi
0007 h|5,6 Okunacak olan kayit sayisi (40601 .. 40607)
0010 h |7,8 Kayit sayisi
xx h |9 CRC "Dusuk"
xx h |10 CRC "Yiiksek"
Basarili bir okuma isleminin yaniti
Deger |Bayt Aciklama

11 h |1 Cihaz adresi

03 h |2 Fonksiyon kodu (okuma)

20 h |3 Takip eden veri bayti sayisi (20 h: 32 bayt = 16 kayit)
0002 h | 4,5 40601: DS47 Kontrol = 2 (talep yuritildi)
2F08 h | 6,7 40602: Fonksiyon kodu 2F h (47), cevap uzunlugu 8 bayt
8001 h|8,9 40603: Talep referansi aynalandi = 80 h,

talep tanimlayici = 1 (talep parametresi)
0101 h|10,11 40604: DO-Id = 1, parametre sayisi = 1
0301 h|12,13 40605: Format, eleman sayisi = 1
001F h 14,15 40606: Parametre dederi = 1F h (31)
xx h |16 CRC "Dusuk"
xx h |17 CRC "Yiksek"
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PLC ile haberlesme halinde

7.2 Modbus iletisim

Basarisiz bir okuma isleminin yaniti - okuma talebi tamamlanmadi

Deger | Bayt Aciklama

11 h |1 Cihaz adresi

03 h |2 Fonksiyon kodu (okuma)

20 h |3 Takip eden veri bayti sayisi (20 h: 32 bayt = 16 kayit)
0001 h |4,5 40601: Kontrol degeri 1 = talep isleniyor
2F00 h | 6,7 40602: Fonksiyon 2F h (47), cevap uzunlugu 0 bayt (ariza)
0004 h 8,9 40603: Hata kodu: 0004 Cevap Hazir Dedil (cevap henliz

yayinlanmadi)
xx h |10 CRC "Disuk"
xx h |11 CRC "Yiksek"

Ornek: p1121 = 12.15 olarak ayarlayin

Parametre talebini yazin: Cihaz numarasi 17'den p1121 parametre degerinin yazilmasi

Deger | Bayt Aciklama

11 h |1l Cihaz adresi

10 h |2 Fonksiyon kodu (¢oklu yazma)
0258 h|3,4 Kayit baslangi¢ adresi
000A h|5,6 Yazilacak olan kayit sayisi (40601 .. 40610)

14 h |7 Veri bayt sayisi (10 kayit, herbiri 2 bayt = 20 bayt)
0001 h|8,9 40601: Cl (etkinlestirme talebi)
2F10 h (10,11 40602: Fonksiyon 2F h (47), talep uzunlugu 16 bayt (10 h)
8002 h |12,13 40603: Talep referansi = 80 h, talep tanimlayici = 2 h
0101 h | 14,15 (yazma)
1001 h|16,17 40604: DO-Id = 1, parametre sayisi = 1
0461 h |18,19 |40605: Ozellik, eleman sayisi = 1
0000 h | 20,21 40606: Parametre numarasi = 1121
0801 h | 22,23 40607: Alt endeks = 0
4142 h | 24,25 40608: Format + deder sayisi
6666 h | 26,27 40609: Parametre degeri 12,15

40610: parametre deferi
xx h |28 CRC "Disuk"
xx h |29 CRC "Yiksek"

Parametre talebi baslat: Cihaz numarasi 17'den p1121 parametre degerinin yazilmasi

Deger |Bayt Aciklama

11 h |1 Cihaz adresi

03 h |2 Fonksiyon kodu (okuma)
0258 h | 3,4 Kayit baslangi¢ adresi
0007 h|5,6 Yazilacak olan kayit sayisi (40601 .. 40610)
0010 h|7,8 Kayit sayisi

xx h |9 CRC "Dusuk"

xx h |10 CRC "Yiiksek"
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PLC ile haberlesme halinde

Basarili bir yazma

7.2 Modbus iletisim

isleminin yaniti

Aciklama

Cihaz adresi

Fonksiyon kodu (okuma)

Takip eden veri bayti sayisi (20 h: 32 bayt = 16 kayit)
40601: DS47 kontrol = 2 (talep yuritdldi)

40602: Fonksiyon kodu 2F h (47), cevap uzunlugu 4 bayt
40603: Talep referansi aynalandi = 80 h,

talep tanimlayici = 2 (dedistirme parametresi)

40604: DO-ID = 1, parametre sayisi = 1

Deger Bayt

11 h |1

03 h |2

20 h |3
0002 h | 4,5
2F04 h|6,7
8002 h |8,9
0101 h |10,11

xx h |12

xx h |13

CRC "Dusuk"

CRC "Yuksek"

Basarisiz bir yazm

a isleminin yaniti - okuma talebi tamamlanmadi

Deger |Bayt

Aciklama

11

Cihaz adresi

03
20
0001
2F00
0004

[oyi= S e Sie S il o

Fonksiyon kodu (okuma)

Takip eden veri bayti sayisi (20 h: 32 bayt = 16 kayit)
40601: DS47 kontrol = 1 (talep isleniyor)

40602: Fonksiyon 2F h (47), cevap uzunlugu 0 bayt (ariza)
40603: Hata kodu: 0004 Cevap Hazir Degil (cevap henliz

yayinlanmadi)

oy
=
o

XX
xx h |11

CRC "Dusuk"
CRC "Yuksek"

istisna Cevaplar

Eger MODBUS islemi sirasinda bir hata tespit edilirse, cihaz talebin FC degeri ile cevap

verecektir, ama FC

yiiksek icin en dnemli bit ve istisna Kodu veri alani icerisinde bulunacaktir.

Ancak, global adres 0 tizerinde tespit edilen herhangi bir hata bir cevap ile sonuglanmaz
¢linkli tiim cihazlar bir seferde cevap veremez.

Eger alinan mesaj i

cerisinde bir hata tespit edilirse (6rnegin, eslesme hatasi, hatali CRC ve

benzeri), master'e bir cevap gonderilmez.

FC16 ile konvertoriin gerceklestiremeyecedi bir yazma iceren bir talep alinmasi durumunda
(bir sifir girise yazma dahil), gecerli diger yazmalar bir istisna talebi verilmis olsa bile halen
gerceklestirilecektir.

Asagidaki MODBUS istisna KOdlari SINAMICS V20 tarafindan desteklenir:

istisna Kodu MODBUS adi Anlam

01 Kural disi fonksiyon kodu Fonksiyon kodu desteklenmez — sadece FC3, FC6
ve FC16 desteklenir.

02 Kural disi veri adresi Gecersiz bir adres sorgulandi.

03 Kural disi veri degeri Gecersiz bir veri degeri belirlendi.

04 Cihaz arizasi Cihaz islemi yaparken diizeltilemeyen bir hata
meydana geldi.
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PLC ile haberlesme halinde

7.2 Modbus iletisim

Asagidaki tablo bir istisna Kodu verilen durumlari gdsterir:

Hata aciklamasi istisna Kodu
Bilinmeyen Fonksiyon Kodu 01
Okuma kayitlari, sinir disinda 02
Yazma kayitlari, sinir disinda 02
Cok sayida kayit okuma talebi (>125) 03
Cok sayida kayit yazma talebi (>123) 03
Hatali mesaj uzunlugu 03
Salt okunur kayda yazma 04
Yazma kaydi, parametre erisiminde hata 04
Okuma kaydi, Parametre Y6neticisinde hata 04
Bir sifir girisine yazma 04
Bilinmeyen hata 04

Temel konvertor ayarlari

Parametre Fonksiyon Ayar
P0O010 Devreye alma parametresi = 30: fabrika ayarlarina geri yiikler
P0970 Fabrika ayarlarina sifirlama Mumkiin olan ayarlar:
= 1: Daha 6nce P0971 = 21 olarak saklanmislarsa tim
parametreleri (kullanici varsayilanlarini degil) kullanici
varsaylilanlarina sifirlar; aksi takdirde, tim parametreleri
fabrika varsayilanlarina sifirlar
= 21: Tim parametreleri ve kullanici varsayilanlarini fabrika
varsayilanlarina sifirlar
=31: Ozel fabrika ayarlarina sifirlama. EEPROM icerisindeki
tim kullanici varsayilanlarini fabrika varsayilanlarina sifirlar.
Sonrasinda konvertor yeniden baslatilacaktir.
Not: Eger P0970 = 1 veya 21 ise, P2010, P2021, P2023
parametreleri bir fabrika sifirlamasi sonrasinda degerlerini
korur.
PO003 Kullanici erisim duzeyi =3
PO700 Komut kaynagi secimi = 5: RS485 lzerinde USS/MODBUS
Fabrika varsayilan: 1 (kontrol paneli)
P1000 Frekans ayar noktasi secimi = 5: RS485 lzerinde USS/IMODBUS
Fabrika varsayilan: 1 (MOP ayar noktasi)
P2010[0] USS/MODBUS baud hizi Mimkdn olan ayarlar:
= 6: 9600 bps (fabrika varsayilan)
=7: 19200 bps
= 8: 38400 bps
=12: 115200 bps
P2014[0] USS/MODBUS telegram kapali siiresi Eder zaman O olarak ayarlanirsa, bir ariza olusturulmaz (6rn.
[ms] dongu siresi denetlemesi devre disi).
P2021 Modbus adresi Konvertor icin tek adresi ayarlar.
Aralik: 1 ile 247 arasi (fabrika varsayilan: 1)
P2022 Modbus cevap siire asimi [ms] Aralik: O ile 10000 arasi (fabrika varsayilan: 1000)
SINAMICS V20 Konvertor
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PLC ile haberlesme halinde

7.2 Modbus iletisim

Parametre Fonksiyon Ayar
P2023 RS485 protokol secimi = 2: Modbus
Fabrika varsayilan: 1 (USS)
Not: P2023 degistirildikten sonra konvertorii kapatip agin.
Gli¢ cevrimi sirasinda, yeniden enerji vermek icin LED
sdnene veya ekran kapanana (birkag saniye siirebilir) kadar
bekleyin. Eger P2023 bir PLC ile degistirilmisse, degisikligin
P0971 ile EEPROM'a kaydedildiginden emin olun.
r2024[0] USS/MODBUS hata istatistigi RS485 lzerindeki telegram bilgilerinin durumu P2023
icerisinde ayarlanan protokolden bagimsiz raporlanir.
r2031[0]
r2018[0...7] CO: RS485 lizerinde USS/IMODBUS'dan RS485 lizerinde USS/IMODBUS'dan alinan siirec durumu
PZD degerlerini gortntdler.
P2019][0...7] Cl: RS485 lizerinde USSIMODBUS'a PZD | RS485 (izerinde USS/IMODBUS ile iletilen slirec durumu
degerlerini goriintiler.
P2034 RS485 lizerinde MODBUS eslesmesi RS485 (izerinde MODBUS telegramlari eslesmesini ayarlar.
Mumkiin olan ayarlar:
= 0: eslesme yok
= 1: tek eslesme
= 2: cift eslesme
P2035 RS485 (izerinde MODBUS durus bit'leri RS485 lizerinde MODBUS telegramlarindaki durus bitleri

sayisini ayarlar.
Mumkiin olan ayarlar:
=1: 1 durus biti
= 2: 2 durus biti

Eslestirme tablosu

Asagidaki tablo SINAMICS V20 konvertoriin destekledigi kayitlari gosterir. "Erisim"
sttunundaki "R", "W" ve "RIW" okuma, yazma ve okumalyazma islemlerine karsilik gelir. *
bulunan kayitlar bagl olan opsiyonel I/0 Extension Module'de bulunur.

HSW (hiz ayar noktasi), HIW (gergek hiz), STW (kontrol kelimesi) ve ZSW (durum kelimesi)
kontrol verilerine karsilik gelir. Daha fazla bilgi icin "Parametre listesi (Sayfa 203)"
Bolimindeki r2018 ve P2019 parametrelerine bakin.

Kayit No. Aciklama Erisim |Birim | Olcek Aralik veya Okuma |Yazma

Konvertsr | MODBUS faktori | Acik/Kapal metni

0 40001 Déngl siresi RIW ms 1 0-65535 P2014[0] | P2014[0]
denetleme siiresi

1 40002 Dongu siresi RIW - 1 - P2014 P2014
denetleme islemi

2 40003 Frekans ayar noktasi | RIW % 100 0.00 - 100.00 HSW HSW

3 40004 Calistirma etkinlestir | RIW - 1 0-1 STW:3 STW:3

4 40005 ileri/geri komutu RIW - 1 0-1 STW:11 STW:11

5 40006 Baslatma komutu RIW - 1 0-1 STW:0 STW:0

6 40007 Ariza onay! RIW - 1 0-1 STW:7 STW:7

7 40008 PID ayar noktasi RIW % 100 -200.0 - 200.0 P2240 P2240
referansi

8 40009 PID etkinlestir RIW - 1 0-1 r0055.8 | (BICO) P2200

SINAMICS V20 Konvertdr
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7.2 Modbus iletisim

Kayit No. Aciklama Erisim |Birim | Olcek Aralik veya Okuma |Yazma
Konvertér | MODBUS faktorii | Acik/Kapah metni
9 40010 Mevcut limit RIW % 10 10.0 - 400.0 P0640 P0640
10 40011 Hizlanma siresi RIW s 100 0.00-650.0 P1120 P1120
11 40012 Yavaslama siiresi RIW S 100 0.00 - 650.0 P1121 P1121
12 40013 (Ayrilmis)
13 40014 Dijital cikis 1 RIW - 1 YUKS | DUSUK r0747.0 | (BICO) P0731
EK
14 40015 Dijital ¢ikis 2 RIW - 1 \EKI[<JKS DUSUK r0747.1 | (BICO) P0732
15 40016 Referans frekans RIW Hz 100 1.00 - 550.00 P2000 P2000
16 40017 PID Ust limit RIW % 100 -200.0 - 200.0 P2291 P2291
17 40018 PID alt limit RIW % 100 -200.0 - 200.0 P2292 P2292
18 40019 Oransal kazang RIW - 1000 0.000 - 65.000 P2280 P2280
19 40020 integral kazang RIW S 1 0-60 P2285 P2285
20 40021 Tirev kazang RIW - 1 0-60 P2274 P2274
21 40022 Geribildirim kazanci | RIW % 100 0.00 - 500.00 P2269 P2269
22 40023 Dusuk gecis RIW - 100 0.00-60.00 P2265 P2265
23 40024 Frekans cikisi R Hz 100 -327.68-327.67 |r0024 r0024
24 40025 Hiz R T/min |1 -16250 - 16250 r0022 r0022
25 40026 Akim filtrelenmis R A 100 0-163.83 r0027 r0027
26 40027 Tork R Nm 100 -325.00-325.00 |r0031 r0031
27 40028 Gergek gli¢ R kW 100 0-327.67 r0032 r0032
28 40029 Toplam kWh R kWh |1 0-32767 r0039 r0039
29 40030 DC bus voltaj R \Y 1 0-32767 r0026 r0026
30 40031 Referans R Hz 100 -327.68 -327.67 | r0020 r0020
31 40032 Anma glicl R kw 100 0-327.67 r0206 r0206
32 40033 Gerilim ¢ikisi R Vv 1 0-32767 r0025 r0025
33 40034 ileri/geri R - 1 FWD | REV ZSW:14 | ZSW:14
34 40035 Durdur/calistir R - 1 BHRD CALISTIR | ZSW:2 ZSW:2
35 40036 Maksimum frekansta | R - 1 MAKS | NO ZSW:10 ZSW:10
calisma
36 40037 Kontrol modu R - 1 SERI LOKAL ZSW:9 ZSW:9
37 40038 Etkinlestirildi R - 1 ACIK | KAPALI ZSW:0 ZSW:0
38 40039 Calismaya hazir R - 1 Calis | KAPALI ZSW:1 ZSW:1
maya
hazir
39 40040 Analog giris 1 R % 100 -300.0- 300.0 r0754[0] | r0754[0]
40 40041 Analog giris 2 R % 100 -300.0 - 300.0 r0754[1] | r0754[1]
41 40042 Analog cikis 1 R % 100 -100.0-100.0 r0774[0] | r0774[0]
43 40044 Mevcut frekans R % 100 -100.0-100.0 HIW HIW
44 40045 PID ayar noktasi cikisi | R % 100 -100.0-100.0 r2250 r2250
45 40046 PID gikisi R % 100 -100.0-100.0 r2294 r2294
46 40047 PID geri bildirim R % 100 -100.0-100.0 r2266 r2266
47 40048 Dijital giris 1 R - 1 YUKS | DUSUK r0722.0 |r0722.0
EK
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PLC ile haberlesme halinde

7.2 Modbus iletisim

Kayit No. Aciklama Erisim |Birim | Olcek Aralik veya Okuma |Yazma

Konvertér | MODBUS faktorii | Acik/Kapall metni

48 40049 Dijital giris 2 R - 1 YUKS | DUSUK r0722.1 |r0722.1
EK

49 40050 Dijital giris 3 R - 1 YUKS | DUSUK r0722.2 |r0722.2
EK

50 40051 Dijital giris 4 R - 1 YUKS | DUSUK r0722.3 |r0722.3
EK

53 40054 Ariza R - 1 ARIZA | KAPALI ZSW:3 ZSW:3

54 40055 Son ariza R - 1 0-32767 r0947[0] | r0947[0]

55 40056 Ariza 1 R - 1 0-32767 r0947[1] | r0947[1]

56 40057 Ariza 2 R - 1 0-32767 r0947[2] | r0947(2]

57 40058 Ariza 3 R - 1 0-32767 r0947[3] | r0947(3]

58 40059 Uyari R - 1 UYARI | Tamam | ZSW:7 ZSW:7

59 40060 Son uyari R - 1 0-32767 r2110 r2110

60 40061 Konvertor versiyonu |R - 100 0.00 - 327.67 r0018 r0018

61 40062 Konvertér modeli R - 1 0-32767 r0201 r0201

99 40100 STW RIW - 1 PZD 1 PZD 1

100 40101 HSW RIW - 1 PZD 2 PZD 2

109 40110 ZSW R - 1 PZD 1 PZD 1

110 40111 HIW R - 1 PZD 2 PZD 2

199 40200 Dijital cikis 1 RIW - 1 YUKS | DUSUK r0747.0 | (BICO) P0731
EK

200 40201 Dijital cikis 2 RIW - 1 YUKS | DUSUK r0747.1 | (BICO) P0732
EK

201 40202 Dijital cikis 3* RIW - 1 YUKS | DUSUK r0747.2 | (BICO) PO733
EK

202 40203 Dijital cikis 4* RIW - 1 YUKS | DUSUK r0747.3 | (BICO) P0734
EK

219 40220 Analog cikis 1 R % 100 -100.0 - 100.0 r0774[0] | r0774[0]

239 40240 Dijital giris 1 R - 1 YUKS | DUSUK r0722.0 |r0722.0
EK

240 40241 Dijital giris 2 R - 1 YUKS | DUSUK r0722.1 | r0722.1
EK

241 40242 Dijital giris 3 R - 1 YUKS | DUSUK r0722.2 |r0722.2
EK

242 40243 Dijital giris 4 R - 1 YUKS | DUSUK r0722.3 |r0722.3
EK

243 40244 Dijital giris 5* R - 1 YUKS | DUSUK r0722.4 |r0722.4
EK

244 40245 Dijital giris 6* R - 1 YUKS | DUSUK r0722.5 |r0722.5
EK

259 40260 Analog giris 1 R % 100 -300.0 - 300.0 r0754[0] | r0754[0]

260 40261 Analog giris 2 R % 100 -300.0 - 300.0 r0754[1] | r0754[1]

299 40300 Konvertér modeli R - 1 0-32767 r0201 r0201

300 40301 Konvertor versiyonu |R - 100 0.00 - 327.67 r0018 r0018

319 40320 Anma giicii R kW 100 0-327.67 r0206 r0206

320 40321 Mevcut limit RIW % 10 10.0 - 400.0 P0640 P0640

321 40322 Hizlanma siiresi RIW s 100 0.00 - 650.0 P1120 P1120

322 40323 Yavaslama siiresi RIW s 100 0.00 - 650.0 P1121 P1121
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PLC ile haberlesme halinde

7.2 Modbus iletisim

Kayit No. Aciklama Erisim |Birim | Olcek Aralik veya Okuma |Yazma
Konvertér | MODBUS faktorii | Acik/Kapah metni
323 40324 Referans frekans RIW Hz 100 1.00 - 650.0 P2000 P2000
324 40325 Sabit frekans 1 RIW Hz 100 -327.68 -327.67 | P1001 P1001
325 40326 Sabit frekans 2 RIW Hz 100 -327.68-327.67 |P1002 P1002
326 40327 Sabit frekans 3 RIW Hz 100 -327.68 -327.67 |P1003 P1003
327 40328 Sabit frekans 4 RIW Hz 100 -327.68-327.67 | P1004 P1004
329 40330 Sabit ayar noktasi 1 RIW % 100 -200 - 200 P2889 P2889
330 40331 Sabit ayar noktasi 2 RIW % 100 -200 - 200 P2890 P2890
331 40332 Sabit frekans 5 RIW Hz 100 -327.68 -327.67 | P1005 P1005
332 40333 Sabit frekans 6 RIW Hz 100 -327.68-327.67 | P1006 P1006
333 40334 Sabit frekans 7 RIW Hz 100 -327.68 -327.67 | P1007 P1007
334 40335 Sabit frekans 8 RIW Hz 100 -327.68 -327.67 |P1008 P1008
339 40340 Referans R Hz 100 -327.68 -327.67 |r0020 r0020
340 40341 Hiz R 1/min |1 -16250 - 16250 r0022 r0022
341 40342 Frekans cikisi R Hz 100 -327.68-327.67 |r0024 r0024
342 40343 Gerilim cikis R \Y 1 0-32767 r0025 r0025
343 40344 DC bus voltaji R V 1 0-32767 r0026 r0026
344 40345 Akim filtrelenmis R A 100 0-163.83 r0027 r0027
345 40346 Tork R Nm 100 -325.00-325.00 |r0031 r0031
346 40347 Gercek glic R kw 100 0-327.67 r0032 r0032
347 40348 Toplam kWh R kWh 1 0-32767 r0039 r0039
348 40349 Manuel/otomatik R - 1 HAND | AUTO r0807 r0807
349 40350 Akim filtrelenmemis | R A 100 0-163.83 r0068 r0068
359 40360 Devamli takviye RIW % 10 0.0-250.0 P1310 P1310
360 40361 Minimum frekans RIW Hz 100 0.00 - 250.00 P1080 P1080
361 40362 Maksimum frekans RIW Hz 100 0.00 - 250.00 P1082 P1082
368 40369 JOG frekansi RIW Hz 100 0.00 - 650.00 P1058[0] | P1058[0]
369 40370 JOG frekansi RIW Hz 100 0.00 - 650.00 P1058[1] | P1058[1]
370 40371 JOG frekansi RIW Hz 100 0.00 - 650.00 P1058[2] | P1058[2]
371 40372 JOG frekansi sol RIW Hz 100 0.00 - 650.00 P1059[0] | P1059[0]
372 40373 JOG frekansi sol RIW Hz 100 0.00 - 650.00 P1059[1] | P1059[1]
373 40374 JOG frekansi sol RIW Hz 100 0.00 - 650.00 P1059[2] | P1059[2]
399 40400 Ariza 1 R - 1 0-32767 r0947[0] | r0947[0]
400 40401 Ariza 2 R - 1 0-32767 r0947[1] | r0947[1]
401 40402 Ariza 3 R - 1 0-32767 r0947[2] | r0947(2]
402 40403 Ariza 4 R - 1 0-32767 r0947[3] | r0947[3]
403 40404 Ariza 5 R - 1 0-32767 r0947[4] | r0947[4]
404 40405 Ariza 6 R - 1 0-32767 r0947[5] | r0947[5]
405 40406 Ariza7 R - 1 0-32767 r0947[6] | r0947(6]
406 40407 Ariza 8 R - 1 0-32767 r0947[7] | r0947[7]
407 40408 Uyari R - 1 0-32767 r2110[0] | r2110[0]
498 40499 Parametre hata kodu | R - 1 0-254 - -
499 40500 PID etkinlestir RIW - 1 0-1 r0055.8 | (BICO) P2200
500 40501 PID ayar noktasi RIW % 100 -200.0 - 200.0 P2240 P2240
referansi
509 40510 Duslk gegis RIW - 100 0.00-60.0 P2265 P2265

200
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7.2 Modbus iletisim

Kayit No. Aciklama Erisim |Birim | Olcek Aralik veya Okuma |Yazma
Konvertsr | MODBUS faktori | Acik/Kapalh metni

510 40511 Geribildirim kazanci | RIW % 100 0.00 - 500.00 P2269 P2269
511 40512 Oransal kazang RIW - 1000 0.000 - 65.000 P2280 P2280
512 40513 integral kazanc RIW S 1 0-60 P2285 P2285
513 40514 Tlrev kazang RIW - 1 0-60 P2274 P2274
514 40515 PID Ust limit RIW % 100 -200.0 - 200.0 P2291 P2291
515 40516 PID alt limit RIW % 100 -200.0 - 200.0 P2292 P2292
519 40520 PID ayar noktasi cikisi | R % 100 -100.0-100.0 r2250 r2250
520 40521 PID geri bildirim R % 100 -100.0- 100.0 r2266 r2266
521 40522 PID cikisi % 100 -100.0-100.0 r2294 r2294
549 40550 Parametre numarasi | RW - 1 0-65535 - -

550 40551 Parametre endeksi RW - 1 0-65535 - -

551 40552 Ayrilmis RO - - - - -

553 40554 Parametre Ust kelime | RW - 1 0-65535 - -

554 40555 Parametre alt kelime | RW - 1 0-65535 - -

557 40558 Parametre Ust kelime | RO - 1 0-65535 - -

558 40559 Parametre alt kelime | RO - 1 0-65535 - -

600 40601 DS47 kontroli RIW - - - - -

601 40602 DS47 baslk RIW - - - - -

602 40603 DS47 veri 1 RIW - - - - -

721 40722 DS47 veri 120 RIW - - - - -

Program 6rnegi

Asadidaki program MODBUS RTU icin CRC hesaplama 6rnedi verir.
(isaretsiz kar *tampon,

isaretsiz tamsayi crc_ 16

uzunlugu)

{

(

{

isaretsiz tamsayi i, Jj, temp
crc = OxFFFF;
i = 0; 1 < uzunluk; 1i++ )
temp int = (isaretsiz kar)
crc "= temp int;
(3 =20; jJ < 8; j++ ) ig¢in
{
temp bit = crc & 0x0001;
crc >>= 1;
eder ( temp bit != 0 )
crc "= 0xA001;

SINAMICS V20 Konvertor

}

isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004

bit,

icin

temp int,

crcy

*tampon+t+;

isaretsiz tamsayi

201




PLC ile haberlesme halinde

7.2 Modbus iletisim

Parametre olgceklendirme

MODBUS protokollindeki tam sayi verilerdeki limitler nedeniyle, konvertér parametreleri
iletiimeden 6nce dondistirtlmesi gereklidir. Bu dlceklendirme ile gerceklestirilir, yani ondalik
basamak sonrasi bir pozisyona sahip olan bir parametre kesirli kissmdan kurtulmak icin bir
faktor ile carpilir. Olcek faktdrii yukaridaki tabloda tanimlanan sekildedir.

BICO parametreleri

Ariza

202

BICO parametrelerinin giincellenmesi arka planda parametre isleme sirasinda da
gerceklestirilecektir. Kayit dederlerinin sinirlamalari nedeniyle BICO parametresine sadece ‘0’
veya bir ‘1" yazilmasi miimkiindtr. Bu BICO girisini ‘0" veya ‘1" statik dederine ayarlayacaktir.
Baska bir parametreye yapilan 6nceki baglanti kaybedilir. BICO parametresinin okunmasi BICO
¢ikisinin mevcut dederini BICO verecektir.

Ornegin: MODBUS kayit numarasi 40200. Bu kayda 0 veya 1 yazilmasi BICO P0731 girisini
statik olarak o degere yazacaktir. Okuma r0747.0 icerisinde kaydedilen BICO cikisini geri
getirecektir.

Asadidaki Gg¢ kosul saglandi§inda konvertdr F72 arizasini gosterecektir:
* P2014 parametresi (USSIMODBUS telegram kapali stiresi) 0'a esit olmadiginda.
e Konvertoriin baslatiimasindan bu yana master'den stirec durumu degerleri alinmissa.

e Arka arkaya iki sire¢ durumu dederi telegrami alimi arasindaki stire P2014 degerini
geciyorsa.
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Parametre listesi

8.1

Parametrelere giris

Parametre numarasi

Veri grubu

Bir "r" 6n ekine sahip numaralar, parametrenin "salt okunur" bir parametre oldugunu gdsterir.
Bir "P" 6n ekine sahip numaralar, parametrenin "yazilabilir" bir parametre oldugunu gosterir.

[endeks] parametrenin bir endekslenmis parametre oldugunu gosterir ve mevcut endeks
araligini belirler. Eger endeks [0...2] ise ve anlami listelenmemisse "Veri gruplari™na bakin.

.0...15 parametrenin degerlendirilebilecek veya bagimsiz baglanabilecek ¢ok sayida bit'e
sahip oldugunu gosterir.

Not

Bu kilavuzun sonundaki "Endeks" bolimi CDS/DDS parametrelerinin komple listesini verir.

Konvertor icerisinde komutlarin ve ayar noktalari icin kaynaklari tanimlamak igin kullanilan
parametreler Komut Veri Grubu (CDS) icerisinde birlestirilir, motorun acik ve kapali devre
kontroll icin parametreler ise Siirlicii Veri Setinde (DDS) birlestirilir.

Konvertér komut veri gruplarinda gecis yapilmasi ile farkli sinyal kaynaklarindan calistirilabilir.
Surlict veri kimelerinde gegis yapilirken farkli konvertdr konfiglirasyonlari arasinda da gecis
yapmak mimkindir (kontrol tipi, motor).

Herbir veri kiimesi icin ¢ bagimsiz ayar mimk{inddr. Bu ayarlar belirli parametrenin [0...2]
endeksi kullanilarak yapilabilir.

Endeks CDS DDS

[0] Komut veri kiimesi 0 Sdrtci veri kiimesi 0
[1] Komut veri kiimesi 1 Sdrtcd veri kiimesi 1
[2] Komut veri kiimesi 2 Sdrtci veri kiimesi 2

SINAMICS V20 veri kiimelerini transfer etmek icin kullanilan entegre bir kopyalama
fonksiyonuna sahiptir. Bu belirli bir uygulamaya karsilik gelen CDS/DDS parametrelerini
kopyalamak igin kullanilir.

CDS kopyala DDS kopyala Notlar
PO809[0] P0819[0] Kopyalanacak olan veri seti (kaynak)
P0O809[1] P0819[1] Verinin kopyalanacagi veri seti (hedef)
P0O809[2] P0819[2] = 1: Kopyalamay! baslat

= 0: Kopyalama tamamlandi
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8.1 Parametrelere giris

Ornegin, tim degerlerin CDS0'dan CDS2'ye kopyalanmasi asagidaki prosediir ile

gerceklestirilebilir:

1. PO809[0] = 0 olarak ayarlayin: CDSQ'den kopyala
2. P0O809[1] = 2 olarak ayarlayin: CDS2'den kopyala

3. P0O809[2] = 1 olarak ayarlayin: kopyalama baslat

Komut veri kiimesi

Komut veri kiimeleri BICO parametreleri P0810 ve PO811 kullanilarak degistirilebilir, aktif
komut veri seti ise r0050 parametresinde gosterilir. Degistirme hem "Hazir" hem de

"Calistirma" durumlarinda mimkinddr.

P0810=0 CDSO
P0811 =0
P0810 =1 CDS1
P0811 =0
P0O810 =0 veya 1 CDS2
P0O811 =1

Surici Veri Kiimesi

Strlcd veri setleri BICO parametreleri PO820 ve P0821 kullanilarak degistirilebilir, aktif stirlict
veri seti ise r0051 parametresinde gosterilir. Striicl veri setleri sadece "Hazir" durumu

Uzerinden degistirilebilir.

P0820 =0 DDSO
P0821 =0
P0820 =1 DDS1
P0821 =0
P0820 =0 veya 1 DDS2
P0821 =1

Parametre isimlerindeki Bl, BO, Cl, CO, CO/BO

Not

Bu kilavuzun sonundaki "Endeks" bélim BICO parametre gruplarini sunar.

204
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Parametre listesi

8.1 Parametrelere giris

Bazi parametre adlari icerisinde asagidaki kisaltilmis 6n ekler bulunur: Bir iki noktanin takip
ettigi BIl, BO, Cl, CO ve CO/BO. Bu kisaltmalar asagidaki anlamlara sahiptir:

BI = Binektdr girisi: Parametre bir ikilik sinyalin kaynagini secer
(0) Herbir Bl parametresi herhangi bir BO veya CO/BO parametresine giris olarak
baglanabilir.
BO = Binektor cikisi: Parametre bir ikilik sinyal olarak baglanir
[999 > o7
Herbir BO parametresi herhangi bir Bl parametresine cikis olarak baglanabilir.
cl = Konnektor girisi: Parametre bir analog sinyalin kaynagini secer
(0) Herbir Cl parametresi herhangi bir CO veya CO/BO parametresine giris olarak
baglanabilir.
Cco = Konnektor cikisi: Parametre bir analog sinyal olarak baglanir
[r9999 [99T> 7
Herbir CO parametresi herhangi bir Cl parametresine cikis olarak baglanabilir.
CO/IBO = Konnektor/binektdr cikisi: Parametre bir analog sinyal velveya bir ikilik sinyal
olarak baglanir
Herbir CO/BO parametresi herhangi bir Bl veya Cl parametresine ¢ikis olarak
baglanabilir.
BICO 6rnegi
v
Bit: 01 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
rorz2 prfopispe| | | | | | | |pisps|

@ P0702 = 99 (BICOof DI2 etkinlestir)

(2 P0731 = 722,1 (Baglanti DO1 ile DI2 arasi)

DI2 | P0731

| —— r0722.1) ) F--

DI2 ve DO1 arasinda sanal baglanti

BICO veya ikilik ara baglanti teknolojisi kullanicinin dahili fonksiyonu ve degerleri daha
Ozellestirilmis 6zellikler elde etmesine yardimci olabilir.

BICO fonksiyonu giris ve ¢ikis fonksiyonlarinin ayarlanmasi ve birlestirilmesi icin farkl, daha
esnek bir yontemdir. Bircok durumda basit, erisim diizeyi 2 ayarlar ile kullanilabilir.

BICO sistemi kompleks fonksiyonlarin programlanmasina imkan tanir. Mantiksal ve
matematiksel iliski girisler (dijital, analog, seri vb.) ile cikislar (konvertér akimi, frekansi,
analog ¢ikis, dijital cikislar, vb.) arasinda ayarlanabilir.

Bir Bl veya Cl parametresinin baglandi§i varsayilan parametre, parametre listesinin fabrika
varsayilan siitununda gdsterilir.
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8.1 Parametrelere giris

Erisim seviyesi (P0003)

Parametre setlerine kullanici erisim seviyesini tanimlar.

Erisim Aciklama Notlar

seviyesi

0 Kullanici tanimh parametre Son kullanicinin erisime sahip oldugu sinirli bir

listesi parametre seti tanimlar. Kullanim hakkinda detaylar

icin P0013'e bakin.

1 Standart En sik kullanilan parametrelere erisim saglar.

2 Uzatilmis Daha fazla parametreye uzatilmis erisim saglar.

3 Uzman Sadece uzman kullanimi icin.

4 Servis Sadece yetkili servis personeli tarafindan kullanilabilir,
sifre korumahdir.

Veri tipi

Mevcut veri tipleri asagidaki tabloda gosterilmistir.

us 8-bit isaretsiz

uieé 16-bit isaretsiz

u32 32-bit isaretsiz

116 16-bit tam sayi

132 32-bit tam sayi

Kayan 32-bit kayan noktali sayi

BICO giris parametresinin (sinyal sonu) ve BICO cikis parametresinin (sinyal kaynagi) veri
tipine bagli olarak BICO ara baglantilari olusturulurken asagidaki kombinasyonlar

mumkindir:

BICO giris parametresi

Cl parametresi

Bl parametresi

V: BICO ara baglantisina izin verilir
-: BICO ara baglantisina izin verilmez

BICO cikis parametresi | U32/116 U32/132 uU32/Yuzer U32/iki
CO: U8 v v - -
CO: U16 v v - -
C0: U32 v v - -
CO: 116 v v - -
CO: 132 v v - -
CO: Kayan v v v -
BO: U8 - - - v
BO: U16 - - - v
BO: U32 - - - v
BO: 116 - - - v
BO: 132 - - - v
BO: Kayan - - - -
Lejand:
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Olceklendirme

Degistirilebilir

8.1 Parametrelere giris

Sinyal degerinin otomatik olarak donistirilecedi sinyal dederine sahip referans miktarin
teknik ozelligi.

%100'e karsilik gelen referans miktar fiziksel birimlerin ylizde olarak belirtilmesi icin gereklidir.
Bu referans miktarlar P2000 ile P2004 arasina girilir.

P2000 ile P2004 arasina ek olarak asagidaki normalizasyonlar kullanilir:
e TEMP: 100°C=%100

e PERCENT: 1,0 =%100

e 4000H: 4000 heks = %100

Parametrenin degistirilebilir oldugu konvertdr durumu. Uc durum miimkiindiir:
e Devreye alma: C, C(1) veya C(30)

e Calistir: U

* Calismaya hazir: T

Bu, parametrenin degistirilebilecegini gosterir. Bir, iki veya lic durumun tamami belirlenebilir.
Eger Gic durumun tamami belirlenmisse, bu ¢ konvertér durumunun tamaminda konvertor
durumunun degistirilmesinin mimkdin oldugu anlamina gelir. C, PO010 neye esit olursa olsun
parametrenin degistirilebilir oldugunu; C(1) parametrenin sadece PO010 = 1 oldugunda
degistirilebilir oldugunu; C(30) ise parametrenin sadece PO010 = 30 oldugunda degistirilebilir
oldugunu gosterir.
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8.2 Parametre listesi

8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

r0002 konvertér durumu - - - - - uleé 2

Mevcut konvertdr durumunu gosterir.

0 Devreye alma modu (P0010 = Q)
1 Konvertor hazir
2 Konvertor ariza aktif
3 Konvertor baslatiliyor (sadece DC link 6n sarji sirasinda gosterilir)
4 Konvertor calisir durumda
5 Duruyor (yavaslama)
6 Konvertor engellendi
PO003 Kullanici erisim 0-4 1 uT - - u1e 1
diizeyi

Parametre setlerine kullanici erisim diizeyini tanimlar.
Kullanici tanimh parametre listesi - kullanim hakkinda detaylar icin PO013'e bakin

Standart: En sik kullanilan parametrelere erisim saglar

Uzatilmis: Uzatilmis erisim, drnegin, konvertor 1/0 fonksiyonlarina, saglar
Uzman: Sadece uzman kullanimi icin

Servis: Sadece yetkili servis tarafindan kullanilabilir, sifre korumalidir

P0004 Parametre filtresi |0 - 24 0 u,T - E IE
Devreye almaya daha odakli bir yaklasim saglamak icin fonksiyona uygun sekilde parametreleri filtreler.

A WIN[—=|O

0 TUm parametreler
2 Konvertor
3 Motor
5 Teknoloji uygulamasi/birimleri
7 Komutlar, ikilik I/O
8 Analog giris ve analog ¢ikis
10 Ayar noktasi kanal/lRFG
12 Konvertér Ozellikleri
13 Motor kontroli
19 Motor tanimlama
20 jletisim
21 Uyarilar/arizalarlizleme
22 Teknoloji kontrol birimi
24 Degistirilen parametrelerin listesi
PO0O0O5 Parametre gosterim |0 -9580 0 CUT - - uleé 2
secimi
Varsayilan gosterim parametresini secer (konvertor ekrani).
Ornek: Konvertor varsayilan tarafindan secilen parametrenin degerini goriintiler.
Dikkat: Eger PO0O05'i gercek parametre numarasini temsil eder sifir olmayan bir degere ayarlamissaniz, konvertor

secilen parametrenin degerini varsayilan gosterim degeri olarak gortintiler; POO0O5 degerini 0 veya mevcut
bir parametre numarasini temsil etmeyen baska bir sifir olmayan degere ayarlamissaniz, varsayilan gosterim
degismeden kalir.

Not: PO005 = 22 olarak ayarlarsaniz, konvertor filtrelenen gegerli rotor hizini gériintiler (r0022). RUN modunda

motorun hizni degistirmek icin E veya E tusuna basarsaniz, filtrelenen gecerli rotor hizinin
gorlntllenen birimi kontrol ve hesaplama icin otomatik olarak 1/dak yerine Hz olarak degisir. Glincellenen

hiz degerini 1/dak olarak goriintiilemek icin tusuna basabilirsiniz.
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8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

PO007 Arka aydinlatma 0-2000 0 urT - - uie 3

gecikme siiresi
Kontrol panelinin arka isigin bir tusa basilmamasi halinde kapanacagi suireyi tanimlar.
0 Arka 1sik daima acik
1-2000 Arka 151§in kapanmasi icin gececek saniye sayisi.
PO010 Devreye alma 0-30 0 T - - u1leé 1
parametresi
Parametreleri filtreler, yani sadece belirli bir fonksiyonel grupla ilgili parametreler secilir.
0 Hazir
1 Hizli devreye alma
2 Konvertor
29 Sadece Siemens kullanimi icindir
30 Fabrika ayari
Baghlik: Konvertoriin calismasi icin O dederine sifirlayin.
PO003 (kullanici erisim diizeyi) de parametrelere erisimi belirler.
Not: ¢ PO0O10=1
Konvertor PO010 = 1 olarak ayarlanarak cok hizli ve kolay bir sekilde devreye alinabilir. Bundan sonra
sadece 6nemli parametreler (6rn.: P0304, PO305, vb.) goriinlr. Bu parametrelerin degeri birbirlerini
takip edecek sekilde girilmelidir. Hizli devreye almanin sonu ve dahili hesaplamanin baslangici P3900 = 1
- 3 ayari ile gerceklestirilecektir. Sonrasinda parametre P0O010 ve P3900 otomatik olarak sifirlanacaktir.
¢ P0010=2
Sadece servis amach.
¢ P0010=30
Parametreler veya konvertor kullanici varsayilan degerleri sifirlanirken PO010 30 olarak ayarlanmalidir.
Parametrelerin sifirlanmasi parametre P0970 = 1 olarak ayarlanarak baslatilacaktir. Konvertoér otomatik
olarak parametrelerinin tamamini varsayilan ayarlara sifirlayacaktir. Bu parametre ayari sirasinda
problemle karsilasirsaniz ve bastan baslamak isterseniz faydali olacaktir.
Kullanici varsayilan degerlerinin sifirlanmasi parametre P0970 = 21 olarak ayarlanarak baslatilacaktir.
Konvertor otomatik olarak parametrelerinin tamamini fabrika varsayilan ayarlarina sifirlayacaktir. Fabrika
ayari birkag saniye slirecektir.
Kullanici varsayilan degerlerinin sifirlanmasi EEPROM igerisinde parametre P0970 = 31 olarak ayarlanarak
baslatilacaktir (6zel fabrika sifirlamasi). Konvertér otomatik olarak EEPROM igerisindeki parametrelerin
tamamini fabrika varsayilan ayarlarina sifirlayacaktir. Fabrika ayari birkac saniye siirecektir.
POO11 Kullanici tanimh 0-65535 0 urT - - uie 3
parametre icin kilit
Bkz. PO013
P0O012 Kullanici tanimh 0-65535 0 urT - - uie 3
parametre icin
anahtar
Bkz. PO013
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8.2 Parametre listesi

Parametre

Aralik Veri

tipi

Veri
grubu

Olceklen
dirme

Fonksiyon Varsayilan
fabrika

ayarlari

Degistirilebilir Uyg.

Seviye

P0013[0...19]

Kullanici tanimh 0-65535 u1eé 3

parametre

[0...16] O
[1713
[18]10
[19] 12

U T - -

Son kullanicinin erisime sahip oldugu sinirh bir parametre seti tanimlar.
Kullanim talimatlari:
1. PO003 = 3 olarak ayarlayin (uzman kullanici).
2. P0013 endekleri 0 ile 16 arasina gidin (kullanici listesi)
3. Kullanicr tanimli listede parametrelerin goriiniir olmasi icin PO013 endeksine O ile 16 arasi dederler girin.
Asagidaki degerler sabittir ve degistirilemez:
- P0013 endeks 17 = 3 (kullanici erisim diizeyi)
- P0013 endeks 18 = 10 (devreye alma parametre filtresi)
- P0013 endeks 19 = 12 (kullanici tanimli parametre icin anahtar)
4. Kullanicr taniml parametreyi etkinlestirmek icin PO003 = 0 olarak ayarlayin.

Endeks: [0] 1. kullanici parametresi
[1] 2. kullanici parametresi
[19] 20. kullanici parametresi

Baglilik: ilk olarak, kullanici tanimli parametrede degisiklikleri nlemek amaciyla P0011 ("kilit") degerini P0012
("anahtar") disinda farkli bir degere ayarlayin.

Sonrasinda kullanici tanimli listeyi etkinlestirmek icin PO003'U O olarak ayarayin.

Kilitlendiginde ve kullanici tanimh parametre etkinlestirildiginde, kullanici taniml parametreden ¢ikmanin
tek yolu (ve diger parametreleri gériintilemenin) PO012 ("anahtar") degerini PO011 ("kilit") icerisindeki
degere getirmektir.

P0014[0...2] |Saklama modu [0-1 o lu, T - E NE
Parametreler icin saklama modunu ayarlar. Saklama modu "Endeks" altindaki tiim arabirimler icin
yapilandirilabilir.

0 Ucucu ( RAM)
1 Kalici (EEPROM)

Endeks: [0] RS485 (izerinde USS/IMODBUS
[1] RS232'de USS (ayriimis)

[2] Ayrilmis

Not: Bagimsiz bir saklama talebi seri iletisimin bir parcasi olabilir (6rnedin, USS protokollindeki PKE bitleri 15-12).
P0014 ayarlarina etkiyi gdrmek icin asagidaki tabloya bakin.

P0014 degeri [x] USS ile saklama talebi Sonug
RAM EEPROM EEPROM
EEPROM EEPROM EEPROM
RAM RAM RAM
EEPROM RAM EEPROM

1. P0014'lin kendisi her zaman EEPROM'da saklanacaktir.
2. P0014 bir fabrika sifirlamasi gerceklestirildiginde degismeyecektir.
P0O014 parametresi transfer edilirken, konvertor dahili hesaplamalari gergeklestirmek icin islemcisini

kullanir. iletisim - hem USS hem de Modbus ile - bu hesaplamalari yapmak icin gereken siire boyunca
kesintiye ugrar.
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8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

PO0O16 BOP lizerinde 0-1 0 CUT - - uie 3
parametre
diizenleme kilidi
BOP lizerinde parametre dlizenlemeyi engeller.

0 BOP'da parametre diizenlemeyi etkinlestirin (hemen devreye girer)
1 BOP'da parametre diizenlemeyi kapatin (sadece konvertdr glic cevrimi sonrasinda
etkindir)

Not: P0016=0 ile parametre diizenlemenin etkinlestiriimesine ek olarak, diizenlemeyi etkinlestirmek icin
alternatif olarak BOP diigmelerini kullanabilirsiniz. Uzun basin (> 2's), BOP lizerinde "ULOC?" g0sterilene
kadar bekleyin ve sonrasinda E tzerine basin. Kilit agma hemen etkin duruma gelir.

r0017 CO/BO: BOP diigme |- - - - - uie 3
durumu
BOP diigmelerinin durumu hemen gosterilir.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Calistir digmesi Evet Hayir
01 Durdur digmesi Evet Hayir
02 HAND/AUTO diigme kombinasyonu (OK + M) Evet Hayir
03 Tamam digmesi Evet Hayir
05 UP (Yukari) diigmesi Evet Hayir
06 DOWN (Asagi) digmesi Evet Hayir
07 Cahstir/durdur kilidi Evet Hayir

Not: Bit 07 (ON/OFF), kirmizi diigmeye basildiginda ve birakildiginda yiksek kalacaktir. Bu sadece durdurma
diigmesine basildiginda sifirlanacaktir.

ro018 Firmware siiriimii | - - - | |Kayan |1
Kurulan firmware versiyon numarasini goriintiler.

r0019.0...14 |CO/BO: Kontrol - - - - - uie 3
paneli kontrol
kelimesi
Kontrol paneli komutlarinin durumunu goriintiler. Asadidaki ayarlar BICO giris parametrelerine baglanti
yapilirken tus takimi kontroli icin "kaynak" kodlari olarak kullanilir.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 ON/OFF1 Evet Hayir
01 OFF2: Elektriksel durus Hayir Evet
08 JOG sa§ Evet Hayir
11 Geri (ayar noktasi ters cevirme) Evet Hayir
13 Motor potensiyometre MOP yukari Evet Hayir
14 Motor potensiyometre MOP asagi Evet Hayir

Not: Pano tuslarina fonksiyonlari atamak icin BICO teknolojisi kullanildiginda, bu parametre ilgili komutun gercek
durumunu gorintaler.

r0020 CO: RFG 6ncesi - - - - - Kayan |3
frekans ayar noktasi
[Hz]

Gergek frekans ayar noktasini gortintiiler (rampa fonksiyon jeneratori girisi). Bu deger filtrelenmis (r0020)
ve filtrelenmemis (r1119) olarak mevcuttur. RFG sonrasinda gergek frekans ayar noktasi r1170 igerisinde
gorintdlenir.
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8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

r0021 CO: Giincel - - - - - Kayan |2

filtrelenmis frekans
[Hz]

Kayma kompanzasyonu (ve VIf modunda frekans sinirlamasi, rezonans séniimlemesi) harig¢ glincel konvertor
cikis frekansini (r0024) goriintiler.

r0022 Giincel filtrelenmis
rotor hizi [1/min]

r0021 (filtrelenmis cikis frekansi [Hz] x 120/kutup sayisi) baz alan hesaplanan rotor hizini goriintiiler. Deger
her 128 ms'de bir glincellenir.

Kayan (3

Not: Bu hesaplama ylike bagh kayma ile ilgili bir tolerans saglamaz.

r0024 CO: Giincel - - - - - Kayan |3
filtrelenmis cikis
frekansi [Hz]

Glncel filtrelenmis cikis frekansini goriintiiler (kayma kompanzasyonu, rezonans soniimleme ve frekans
sinirlama dahildir). Ayrica bkz r0021. Bu deger filtrelenmis (r0024) ve filtrelenmemis (r0066) olarak
mevcuttur.

r0025 CO: Giincel cikis - - - - - Kayan |2
gerilimi [V]
Motor uygulanan filtrelenmis [rms] gerilimi gorlintiiler. Bu deder filtrelenmis (r0025) ve filtrelenmemis
(r0072) olarak mevcuttur.

r0026[0] CO: Giincel - - - - - Kayan |2
filtrelenmis DC
baglanti gerilimi [V]
Filtrelenmis DC-baglanti gerilimini gorintiler. Bu deger filtrelenmis (r0026) ve filtrelenmemis (r0070)
olarak mevcuttur.

Endeks: [0] |Kompanzasyon DC gerilim kanal

Not: r0026[0] = Ana DC-link gerilimi
DC-link gerilimi esik degerleri hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. P0210.

r0027 CO: Giincel cikis - - - P2002 - Kayan |2
akimi [A]
Motor akimini efektif dederini gortinttler. Bu deger filtrelenmis (r0027) ve filtrelenmemis (r0068) olarak
mevcuttur.

r0028 CO: Motor akimi - - - P2002 - Kayan (3
katsayisi
DClink akimindan hesaplanan motor akiminin beklenen efektif degerini gorlntuler.

r0031 CO: Giincel - - - - - Kayan |2
filtrelenmis tork
[Nm]
Elektriksel torku gorintiler. Bu deder filtrelenmis (r0031) ve filtrelenmemis (r0080) olarak mevcuttur.

Not: Elektriksel tork, miml Gzerinden dlgililebilen mekanik tork ile ayni degildir. Sarim ve strtinme nedeniyle
elektriksel torkun bir kismi motor icerisinde kaybolur.

r0032 CO: Giincel - - - r2004 - Kayan |2

filtrelenmis glic

(Mekanik) mil gliclinii gortintiiler. PO100 igerisindeki ayara bagh olarak deger [kW] veya [hp] biriminde
gorintilenir (Avrupa/Kuzey Amerika igin ¢alisma).

P_mech=2*Pi*f*M->
r0032[kW] = (2 * Pi/1000) * (r0022/60)[1/dak] * rO031[Nm]
r0032[hp] = r0032[kW]/0,75

SINAMICS V20 Konvertdr
212 isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004



Parametre listesi

8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu |tipi Seviye
ayarlari

r0035[0...2] |CO: Giincel motor - - - - DDS Kayan |2

sicakhg [°C]
Hesaplanan motor sicakhini goriintiler.

r0036 CO: Konvertor asiri - - - YUZDE - Kayan (3

yiik kullanimi [%]
12t modeli ile hesaplanan konvertdr asiri yiik kullanimini gériintdiler.
Glncel 12t degeri, olasi maksimum 12t degerine gdre [%] cinsinden kullanimi verir.
Eder akim P0294 (konvertor 12t asin yiik ikazi) icin esik dederi asarsa, A505 uyarisi (konvertor 12t) olusturulur
ve konvertoriin cikis akimi P0290 ile distrdlir (konvertor asirt yik tepkisi).
Eder %100 kullanim asilirsa, F5 arizasi (konvertor I2t) tetiklenir.
r0037[0...1] |CO: Konvertor - - - - - Kayan |3
sicakhgi [°C]
Termal modele gore Ol¢lilen so§utucu sicakliini ve hesaplanan IGBT diigim noktasi sicakligini gortintiler.
Endeks: [0] Olgiilen sogutucu sicakhg
[1] Toplam Yapi Elemani Digim Noktasi Sicakligi

Not: Degerler her 128 ms'de bir glincellenir.

r0038 CO: Filtrelenmis gli¢ |- - - - - Kayan |3
faktorii
Filtrelenmis gui¢ faktoriini gorintiler.

r0039 CO: Enerji tiik. sayaci |- - - - - Kayan |2
[kWh]
Ekran son giincellendikten sonra konvertor tarafindan kullanilan elektrik enerjisini goériintller (bkz PO040 -
enerji tiketim sayaci sifirlama).

Baghlik: P0040 = 1 oldugunda deder sifirlanir (enerji tiketim sayaci sifirlama).

P0040 Enerji tiik. ve enerji |0 -1 0 T - - ule 2

tasarruf sayacini
sifirlayin
r0039 (enerji tiiketim sayaci) ve r0043 (enerji tasarruf sayaci) degerini sifirlar.
0 Sifirlama yok
1 r0039'u 0 dederine sifirlayin
P0042[0...1] |Enerji tasarrufu 0.000 - 0,000 T - - Kayan |2
olceklendirme 100.00
Hesaplanan enerji tasarruf degerini dlceklendirir
Endeks: [0] kWh - para ¢evrimi icin faktor
[1] kWh - CO2 cevrimi icin faktor
r0043[0...2] |Enerji tasarrufu - - - - - Kayan |2
[kWh]
Hesaplannan enerji tasarrufunu gorintiler
Endeks: [0] kWh cinsinden enerji tasarrufu
[1] Para cinsinden enerji tasarrufu
[2] CO2 olarak enerji tasarrufu
r0050 CO/BO: Aktif komut |- - - - - uie 2
veri kiimesi
Mevcut durumda aktif komut veri kiimesini gortintiler.
0 Komut veri kiimesi 0 (CDS)
1 Komut veri kiimesi 1 (CDS)
2 Komut veri kiimesi 2 (CDS)
Not: Bkz. PO810
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan  |Degistirilebilir |Olceklen Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

r0051[0...1]  |CO: Aktif siiriicii veri |- - - - uie 2

kiimesi (DDS)
Mevcut durumda secilen ve aktif stirlicii veri kiimesini (DDS) gorintiler.
0 Sirici veri kiimesi 0 (DDSO)
1 Suricl veri kimesi 1 (DDS1)
2 Sirici veri kiimesi 2 (DDS2)
Endeks: [0] Secilen siriici veri kiimesi
[1] Aktif stiriict veri kimesi
Not: Bkz. P0820
r0052.0...15 |CO/BO: Aktif durum |- - - - u16 2
kelimesi 1
Konvertoriin ilk aktif durum kelimesini (bit format) goriintiler ve konvertér durum teshisi icin kullanilabilir.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Konvertor hazir Evet Hayir
01 Konvertor calismaya hazir Evet Hayir
02 Calisma serbest birakildi Evet Hayir
03 Konvertor ariza aktif Evet Hayir
04 OFF2 aktif Hayir Evet
05 OFF3 aktif Hayir Evet
06 Acma engelleme aktif Evet Hayir
07 Konvertor uyari aktif Evet Hayir
08 Sapma ayar noktasi/glin. deger Hayir Evet
09 PZD kontroli Evet Hayir
10 [f_act] >=P1082 (f_max) Evet Hayir
11 Uyari: Motor akim/tork limiti Hayir Evet
12 Fren acik Evet Hayir
13 Motor asiri ylk Hayir Evet
14 Motor dogru calisiyor Evet Hayir
15 Konvertor asin yik Hayir Evet
Baghlik: r0052 bit 03 "Konvertor ariza aktif": Bit 3 (Ariza) ¢ikisi dijital cikista ters cevrilecektir (Diistik = Ariza, Ylksek =
Ariza yok);
r0052 bit 06 "A¢cma engelleme" OFF2 veya OFF3 ile aktiftir ve OFF1, NOT OFF2 ve NOT OFF3 ile devre disi
kalir.

Not: Bkz. r2197 ve r2198.

Enerji verme sonrasinda durum diyagrami ve ON/OFF1 komutu hakkinda bilgi icin internette verilen SSS
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109795851)'a bakin.
SINAMICS V20 Konvertor
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

r0053.0...11 |CO/BO: Aktif durum |- - - - - ulte |2

kelimesi 2

Konvertoriin ikinci durum kelimesini goriintller (bit formatinda).

bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 DC fren aktif Evet Hayir
01 |f_act] >P2167 (f_off) Evet Hayir
02 |f_act] >P1080 (f_min) Evet Hayir
03 Gin. akim |r0068| >= P2170 Evet Hayir
04 |f _act] >P2155 (f_1) Evet Hayir
05 |f_act] <=P2155 (f 1) Evet Hayir
06 f_act >=ayar noktasi (f_set) Evet Hayir
07 Gln. filtrelenme. Vdc < P2172 Evet Hayir
08 Glin. filtrelenme. Vdc > P2172 Evet Hayir
09 Rampa bitti Evet Hayir
10 PID ¢ikisi r2294 == P2292 (PID_min) Evet Hayir
11 PID cikisi r2294 == P2291 (PID_max) Evet Hayir

Dikkat: r0053 bit 00 "DC fren aktif" ==> bkz P1233

Not: Bkz.r2197 ve r2198.

r0054.0...15 |CO/BO: Aktif kontrol |- - - - - u16 3

kelimesi 1

Konvertoriin birinci kontrol kelimesini (bit formatinda) goriintller ve hangi komutlarin aktif oldugunu teshis

etmek icin kullanilir.

bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali

00 ON/OFF1 Evet Hayir

01 OFF2: Elektriksel durus Hayir Evet

02 OFF3: hizh durus Hayir Evet

03 Pals devreye al Evet Hayir

04 RFG etkinlestir Evet Hayir

05 RFG baslat Evet Hayir

06 Ayar noktasi etkinlestir Evet Hayir

07 Ariza kabul et Evet Hayir

08 JOG sag Evet Hayir

09 JOG sol Evet Hayir

10 PLC'den kontrol Evet Hayir

11 Geri (ayar noktasi ters cevirme) Evet Hayir

13 Motor potensiyometre MOP yukari Evet Hayir

14 Motor potensiyometre MOP asadi Evet Hayir

15 CDS bit 0 (Manuel/Otomatik) Evet Hayir
Dikkat: USS PO700 veya P0719 araciliiyla komut kaynagi olarak secilmisse r0054, r2036 ile aynidir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

r0055.0...15 |CO/BO: Aktif kontrol |- - - - - ulte |3

kelimesi 2

Konvertoriin ek kontrol kelimesini (bit formatinda) gorlntiler ve hangi komutlarin aktif oldugunu teshis
etmek icin kullanilir.

bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Sabit frekans Bit O Evet Hayir

01 Sabit frekans Bit 1 Evet Hayir

02 Sabit frekans Bit 2 Evet Hayir

03 Sabit frekans Bit 3 Evet Hayir

04 Sdrdcd veri kiimesi (DDS) Bit 0 Evet Hayir

05 Sdrdci veri kiimesi (DDS) Bit 1 Evet Hayir

06 Hizli durus devreden ¢ikar Evet Hayir

08 PID etkinlestir Evet Hayir

09 DC fren etkinlestir Evet Hayir

13 Harici ariza 1 Hayir Evet

15 Komut veri kiimesi (CDS) Bit 1 Evet Hayir

Dikkat: USS PO700 veya P0719 araciligiyla komut kaynagi olarak secilmisse r0055, r2037 ile aynidir.

r0056.0...15 |CO/BO: Motor - - - - - ulte |3

kontrolii durumu

Konvertér durumunu teshis etmek icin kullanilabilecek motor kontrol durumunu (bit formatinda)
gorintdler.

bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 ilk. kontrol bitti Evet Hayir
01 Motor manyetik kaldirma bitti Evet Hayir
02 Palslar etkinlestirildi Evet Hayir
03 Gerilim yumusak yol verme secimi Evet Hayir
04 Motor tetikleme bitti Evet Hayir
05 Baslatma takviyesi aktif Evet Hayir
06 Hizlanma takviyesi aktif Evet Hayir
07 Frekasn negatif Evet Hayir
08 Sontleme aktif Evet Hayir
09 Volts ayar noktasi sinirlandirildi Evet Hayir
10 Kayma frekansi sinirlandirildi Evet Hayir
11 f out >f max Freq. sinirlandirildi Evet Hayir
12 Faz cevirme secildi Evet Hayir
13 Imaks kontrol6ri aktif/tork limitine ulasildi Evet Hayir
14 VDC_maks kontrolori aktif Evet Hayir
15 KIB (Vdc_min kontrolii) aktif Evet Hayir

Dikkat: I-max kontrolorii (r0056 bit 13) glincel ¢ikis akimi (r0027) r0067 igerisindeki akim limitini astiginda

etkinlestirilecektir.

r0066 CO: Giincel cikis - - - - - Kayan |3

frekansi [Hz]
Glncel cikis frekansini [Hz] olarak goriintiiler. Bu deger filtrelenmis (r0024) ve filtrelenmemis (r0066) olarak
mevcuttur.

Not: Cikis frekansi P1080 (minimum frekans) ve P1082 (maksimum frekans) icerisine girilen dederler ile

sinirlanmistir.
SINAMICS V20 Konvertor
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

r0067 CO: Giincel cikis - - - P2002 - Kayan |3

akimi limiti [A]

Konvertoriin gecerli maksimum ¢ikis akimini gortintdler.

r0067 asagidaki faktorlerden etkilenir/onlar tarafindan belirlenir:

¢ Konvertdr uygulamasi P0205

¢ Anma motor akimi PO305

¢ Motor asirn yiik faktorti P0640

¢ Motor korumasinin P0O610 parametresine baghhgi

e r0067 maksimum konvertdr akimi r0209'dan diisiik veya buna esittir
¢ Konvertdr korumasinin P0290 parametresine bagliligi

Not: r0067 degerinde azalma bir konvertor asiri yliklenme veya bir motor asir yiiklenmesi anlamina gelebilir.

r0068 CO: Cikis akimi [A] |- - - lP2002 |- [Kayan |3

Motor akiminin filtrelenmemis [rms] degerini goriintller. Bu deger filtrelenmis (r0027) ve filtrelenmemis
(r0068) olarak mevcuttur.

Not: Proses kontrol amach olarak kullanilir (filtrelenmemis ve USS lizerinden deger gosterimi icin kullanilan

r0027'a kiyasla).

r0069[0...5] |CO: Giincel faz - - - P2002 - Kayan |4

akimlan [A]
Olgiilen faz akimlarini gériintiiler.
Endeks: [0] U_Phase/ Emitter1/
[1] Dclink/Emitter2
[2] Dclink
[3] Ofset U_phase/Emitter
[4] Ofset dclink
[5] Kullaniimiyor
r0070 CO: Giincel DC-link |- - - - - Kayan |3
gerilimi [V]
DC link gerilimini goriintiler. Bu deder filtrelenmis (r0026) ve filtrelenmemis (r0070) olarak mevcuttur.
Not: Proses kontroll amaciyla kullanilir (filtrelenmis olan r0026 (giincel DC-link gerilimine) kiyasla).
r0071 CO: Maksimum cikis |- - - - - Kayan |3
gerilimi [V]
Maksimum cikis gerilimini gortintiler.
Baghlik: Glincel maksimum cikis gerilimi glincel giris sebeke gerilimine baghdir.
r0072 CO: Giincel cikis - - - - - Kayan |3
gerilimi [V]
Cikis gerilimini gortintiler. Bu deger filtrelenmis (r0025) ve filtrelenmemis (r0072) olarak mevcuttur.
r0074 CO: Giincel - - - YUZDE - Kayan |4
modiilasyon [%]
Glincel modiilasyon endeksini goériintiler. Modilasyon endeksi konvertor faz cikisi geriliminde temel
bilesenin buyukligu ile DC-link geriliminin yarisi arasindaki oran olarak tanimlanir.
r0078 CO: Guncel akim Isq |- - - P2002 - Kayan |3
[A]
Tork olusturan akimin bilesenini gortintdler.
r0080 CO: Giincel tork [Nm] |- E - E E [Kayan |4

Gergek torku gortintiler. Bu deger filtrelenmis (r0031) ve filtrelenmemis (r0080) olarak mevcuttur.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

r0084 CO: Giincel hava - - - YUZDE - Kayan |4

boslugu akisi [%]
Anma motor akisina kiyasla hava boslugu akisini gorintiler.
r0085 CO: Giincel reaktif - - - P2002 - Kayan |3
akim [A]
Motor akiminin reaktif akimini (sanal kisim) goriintiler.

Baglilik: P1300 igerisinde VIf kontrolu segildiginde uygulanir (kontrol modu); aksi takdirde ekran sifir degerini

gosterir.

r0086 CO: Giincel aktif - - - P2002 - Kayan |3

akim [A]
Motor akiminin aktif (gergek kismini) gortintiler.

Baglilik: Bkz. r0085

r0087 CO: Gergek giic - - - - - Kayan |3

faktorii
Gergek giic¢ faktoriinl goriintdler.
r0094 CO: Déniisiim agisi [] |- 0,0 - 4000H |- [Kayan |3
Donlisiim agisini goriintiler (VC modunda akim agisi ve Vf modunda frekanstan agi).
P0095[0...9] |Cl: PZD sinyallerini |0 - 0 T 4000H - us2 3
goriintiileyin 4294967295
PZD sinyalleri icin gosterim kaynagini secer.
Endeks: [0] 1. PZD sinyali
[1] 2. PZD sinyali
[9] 10. PZD sinyali
r0096[0...9] |PzD sinyalleri [%] |- - - - |- [Kayan |3
PZD sinyallerini goriintiler.
Endeks: [0] 1. PZD sinyali
[1] 2. PZD sinyali
[9] 10. PZD sinyali
Not: r0096 = %100 4000 heks degerine karsilik gelir.
PO100 Avrupal/Kuzey 0-2 0 C(1) - - u1e 1
Amerika
Gl ayarlarinin [kW] veya [hp] biriminde goriintilenecegdini belirler (6rn. Anma motor giicii P0307).
Anma motor frekansi PO310 icin varsayilan ayarlar ve maksimum frekans P1082 burada P2000 referans
frekansina uygun sekilde otomatik ayarlanir.
0 Avrupa [kW], motor temel frekansi 50 Hz
1 Kuzey Amerika [hp], motor temel frekansi 60 Hz
2 Kuzey Amerika [kW], motor temel frekansi 60 Hz
Baglilik: Burada:
e Bu parametreyi degistirmeden 6nce ilk olarak konvertorii durdurun (6rn. tim palslari devre disi birakin).
* PO100 ilgili arabirim ile (6rnegin, USS) sadece PO010 = 1 (Devreye alma modu) tarafindan degistirilebilir.
* P0100 degistiriimesi motor ile ilgili tim parametreler ile birlikte anma motor parametrelerine bagli olan
diger parametreleri de degistirir (bkz. P0340 - motor parametrelerinin hesaplanmasi).
SINAMICS V20 Konvertor
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan  |Degistirilebilir |Olceklen Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

r0191[0...2] |Konfigiirasyon - 0 - - u32 4

konvertor
Konvertoriin glincel donanim konfiglirasyonunu (SZL vektori) gortntiler.
Endeks: [0] Konvertor ve glic moduliiniin SZL vektor(
[1] Konvertoriin SZL vektori
[2] Guc¢ modiliinin SZL vektori
P0199 Ekipman sistem 0 - 65535 0 uT - u1e 2
numarasi
Konvertore 6zel ekipman sistem numarasini tanimlar.
P0201[0...2] |Giincel glic modiilii |0 - 65535 0 T - uie 3
kod numarasi
Donanim degiskenini belirler.
Endeks: [0] Konvertor kodu
[1] Fonksiyon versiyonu - siparis numarasinin son basamagi
[2] Son kullanilan konvertor kimligi
Dikkat: Parametre P0201 = 0 herhangi bir giic modiili tanimlanmadigini gdsterir.
r0204 Gilic modiilii - 0 - - u32 3
ozellikleri
Gli¢c modiliiniin donanim 6zelliklerini gortintiler.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 DC giris gerilimi Evet Hayir
01 RFI filtresi Evet Hayir
02 Aktif sebeke moduli Evet Hayir
03 SLM Evet Hayir
04 Tristore sahip BLM Evet Hayir
05 Diyod bulunan BLM Evet Hayir
06 Su sogutmal Evet Hayir
07 F3E konvertor Evet Hayir
12 Glvenli fren Evet Hayir
13 Glvenlik devrede Evet Hayir
14 Entegre cikis filtresi Evet Hayir

Not: Parametre r0204 = 0 herhangi bir glic moduli tanimlanmadidini gosterir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0205 Konvertor 0-1 0 1 - - uie 3

uygulamasi
Bir konvertor uygulamasi secer.
Konvertdr ve motor gereksinimleri hiz araligi ve yikiin tork gereksinimleri tarafindan belirlenir. Farkh yilkler
icin hiz ile tork arasindaki iliski (yliksek asir ylikler veya distik asiri yikler) asagidaki sekilde gosterilmistir:
Tork M~ M = konst. M~ f M ~f2
Guig p~f
A
M
- —
Karakteristik /
7
//
_ P
//
Saricilar Kaldirma donanimi | Viskoz siirtinmeye Pompalar
Alin tornalari Bant konveyorler sahip silindirler Fanlar
Doner kesme tezgahlari |Form verme iceren | Eddy-current frenler  |Santrfujler
Uygulama proses makineleri
Haddeleme tesisleri
Planyalar
Kompresorler
e Yiksek asir yik (HO):
HO modu tim frekans araliginda, uygulama igin yliksek asiri ylk kullaniimasi gerekiyorsa kullanilir. Cok
sayida yuk yuksek asin yiik olarak degerlendirilebilir. Tipik yliksek asiri ylkler arasinda konveyorler,
kompresorler ve pozitif deplasmanli pompalar bulunur.
e Disuk asir yik (LO):
LO modu uygulama icin, cok sayida fan ve pompa icin oldugu gibi, parabolik frekans/tork 6zelliklerine
ihtiyac duymasi halinde kullanilir. Dlslik asir yiik ayni konvertérde asagidaki imkanlari sunar:
— Daha yuksek anma konvertor akimi r0207
— Daha yiiksek anma konvertor giicli r0206
— 12t korumasi icin daha yuksek esik deger
Eder PO205 hizl devreye alma icerisinde degistirilirse, hemen cesitli motor parametrelerini hesaplar:
— P0305 Anma motor akimi
— P0307 Anma motor guicu
— P0640 Motor asin yiik faktori
ilk olarak P0205 degistirilmesi 6nerilir. Sonrasinda motor parametresi uyarlanabilir.
Bu siralama degistirilmesi ile motor parametresi gecersiz kilinacaktir.
Degerler: 0 yuksek asiri ylik
1 disik asin yik
SINAMICS V20 Konvertor
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

Dikkat: 1 ayarini (diistik asirt yiik) sadece distik asir ylik uygulamalari igin kullanin (6rnegin, pompalar ve fanlar).

EJer yliksek asir ylik uygulamalari icin kullanilirsa, 12t uyarisi cok geg verilecektir ve bu motorda asiri
Isinmaya neden olacaktir.

Not: Bu parametre sadece FSE icin konvertor uygulamasini secer. Parametre dederi fabrika ayari ile sifirlanmaz
(bkz. P0970).
r0206 Anma konvertor - - - - - Kayan |2

giicii [kW]/[hp]
Konvertérden gelen nominal anma motor giiclinii goriintiler.

Baghlk: P0100 icerisindeki ayara bagl olarak deder [kW] veya [hp] biriminde goériintilenir (Avrupa/Kuzey Amerika
icin calisma).

r0207[0...2] |Anma konvertor - - - - - Kayan |2
akimi [A]
Anma konvertdr akimini goriintdler.

Endeks: [0] Anma konvertor akimi
[1] Anma LO akimi
[2] Anma HO akimi

Not: Anma yiksek asirt yiik (HO) akim r0207[2] degerleri, secilen ylik cevrimi icin (semaya bakin) uygun 4

kutuplu Siemens standart motorlara (IEC) karsilik gelir. r0207[2] HO uygulamasi (yik cevrimi) ile iliskili
olarak PO305 icin varsayilan degerdir.

Konvertér akim / gug

% Kisa sureli akim
A
r0209 150%
Anma konvertér akimi (strekli)
r0207[0] 100%
94.5%
Baz yik akimi beslemesi (asir yik 6zelligi ile)
» t
—» 60s i€«——240s >
r0208 Anma konvertor - - - - - us2 2
gerilimi [V]
Konvertoriin nominal AC sebeke gerilimini gosterir.
Not: r0208 = 230: 200 V ile 240 V arasi (tolerans: -%10 ile +%10 arasi)
r0208 = 400: 380 V ile 480 V arasi (tolerans: -%-15 ile +%+10 arasi)
r0209 Maksimum konvertor |- - - - - Kayan |2
akimi [A]
Konvertorde izin verilen maksimum ¢ikis akimini gortintiler.
Baglilik: Mevcut uygulamalarda Siemens pals frekansi P1800, ortam sicakligi ve yiiksekliginden etkilenen ¢ikis akimi

glic azaltimini dikkate almanizi 6nerir. Gii¢ azaltimi verileri isletme kilavuzunda verilmistir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0210 Sebeke gerilimi [V] 380 - 480 400 T - - uie 3

P0210 sebeke gerilimini tanimlar. Varsayilan deder konvertdr tipine baghdir. E§er P0210 sebeke gerilimine
karsilik gelmiyorsa degistirilmesi gereklidir.
Baghlik: Aksi durumda motordan gelen rejeneratif enerjinin DC-link asiri gerilim kapatmaya sebep olmasi riski
durumunda yavaslama stiresini uzatarak Vdc kontroloriinii optimize eder.
Bu degerin dustrilmesi kontrol6riin daha erken kesmesine ve asiri gerilim riskini azaltmasina imkan tanir.
P1254 ("Vdc agma seviyeleri otomatik tespit") = 0 olarak ayarlayin. Vdc kontrolér ve birlesik frenleme igin
kesme seviyeleri dogrudan P0210'dan tiretilir (sebeke gerilimi):
¢ Vdc_min agma seviyesi (r1246) = P1245 * sqrt(2) * P0210
e Vdc_max agma seviyesi (r1242) = 1,15 * sqrt(2) * P0210
e Dinamik frenleme agma seviyesi = 1,13 * sqrt(2) * P0210
* Birlesik frenleme agcma seviyesi = 1,13 * sqrt(2) * P0210
P1254 ("Vdc agma seviyeleri otomatik tespit”) = 1 olarak ayarlayin. Vdc kontrolér ve birlesik frenleme icin
kesme seviyeleri r0070'dan tiretilir (DC-link gerilimi):
e Vdc_min agma seviyesi (r1246) = P1245 * r0070
e Vdc_max agma seviyesi (r1242) = 1,15 * r0070
* Dinamik frenleme agma seviyesi = 0,98 * r1242
e Birlesik frenleme agcma seviyesi = 0,98 * r1242
Otomatik tespit hesaplamalari sadece konvertor 20s lizerinde beklemedeyken gercgeklestirilebilir. Palslar
etkinlestirildiginde, palslar 20s siiresince sonlandirildiktan sonra hesaplanan degerler dondurulur.
Not: En iyi sonuglar icin Vdc agma seviyelerinin (P1254 = 1) otomatik tespiti kullaniimasi énerilir. P1254 = 0
olarak ayarlanmasi sadece motor tahrik edilirken DC-link'de yliksek derecede dalgalanma oldugunda Onerilir.
Bu durumda P0210 ayarinin dogru olmasini saglayin.
Eger sebeke gerilimi girilen degerden daha yiiksekse, Vdc kontroloriin otomatik devreden gikariimasi
motorun hizlanmasinin engellenmesi icin gerceklesebilir. Bu durumda bir uyari verilecektir (A910).
Konvertor tipi ve siniflandirma verilerine bagli varsayilan deger.

r0231[0...1] |Maksimum kablo - - - - - ui1e 3
uzunlugu [m]
Konvertdr ve motor arasinda izin verilen maksimum kablo uzunlugunu goériintiilemek icin endekslenmis
parametre.

Endeks: [0] izin verilen maksimum blendajsiz kablo uzunlugu

[1] izin verilen maksimum blendajli kablo uzunlugu
Dikkat: Tam EMU uygunludu icin blendajh kablo EMU filtresi takildiginda 25 m uzunlugu gecmemelidir.
P0290 Konvertor asin yiik  [0-3 2 T - - ule 3
tepkisi
Dabhili bir termik asiri yiik durumuna konvertoriin tepkisini secer.
0 Cikis frekansini ve ¢ikis akimini distiriin
1 Azaltma yok, termik limitlere ulasildiginda atma (F4/5/6)
2 Pals frekansini, cikis frekansini ve ¢ikis akimini distiriin
3 Sadece pals frekansini azaltin ve asir yik ¢ok ylksek oldugunda atma (F6)
SINAMICS V20 Konvertor
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8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

Baghlik: Asadidaki fiziksel degerler konvertor asiri yiik korumasini etkiler (diyagrama bakin):

¢ Sogutucu sicakligi (r0037[0]); A504 ve F4'e neden olur.
¢ IGBT diigim noktasi sicakhigi (r0037[1]); F4 veya F6'e neden olur.
e Sogutucu ve digiim noktasi sicakhgr arasindaki sicaklik farki; A504 ve F6'ya neden olur.
¢ Konvertor 12t (r0036); A505 ve F5'e neden olur.
Konvertor asiri yik tepkisi
Konvertor izleme P0290
Prmimim i m ey e ——————
0036 | 12t R !_.| A504_|
_I_’ P0294 | i_max kontroli !
= — i
r0037 i ‘Sogutucu sicakhgi . | | 2506 |
P P0292 !
i IGBT sicakiigl f_pulse kontroll I
: P0292 |
Lo T
Dikkat: P0290 =0, 2:
e Cikis frekansi sadece yiik de azaltildi§inda etkindir.
Bu pompalar veya fanlar gibi karesel tork &zelliklerine sahip hafif asirn yiik uygulamalari icin gecerli bir
ornektir.
¢ P0290 =0 ve 2 ayarlari icin I-max kontroldri asiri sicaklik durumunda cikis akimi limitine (r0067) etki
edecektir.
P0290 = 0:
¢ Nominal tizerinde pals frekanslari ile pals frekansi r0027'nin r0067'den biytk olmasi durumunda
nominale hemen disls gerceklesecektir (akim limiti).
P0290 =2, 3:
¢ Pals frekansi P1800 sadece 2 kHz lizerinde oldugunda ve calisma frekansi 2 Hz altinda oldugunda
dasurdlir.
¢ Gilincel pals frekansi r1801[0] icerisidne goriintllenir ve azaltma icin minimum pals frekansi r1801[1]
icerisinde gorlntilenir.
e Konvertdr 12t ¢cikis akimi ve ¢ikis frekansina etki eder, ancak pals frekansina etki etmez.
Yapilan islemler dahili sicakliklari indirmekte yetersiz kalirsa sonucta her zaman bir atma gerceklesecektir.
P0291[0...2] |Konvertér korumasi [0-7 1 u,T - lops  |ute |4
2 Hz tizerindeki cikis frekanslarinda otomatik pals frekansi azaltma etkinlestirme/devreden gikarma igin bit
00. Avantaji 2 Hz altindaki frekanslarda parazitlerine azaltiimasidir.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Pals frekansi 2 Hz altina dusdrilir Evet Hayir
01 Ayriimis Evet Hayir
02 Faz kaybi tespit etkinlestir Hayir Evet
03 Ayriimis Evet Hayir
04 Cikis akimi dalgalilik tespiti etkinlestir Hayir Evet
05 Gelismis 01U zaman kompanzasyon etkinlestir Hayir Evet
Not: Bkz. P0290
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0292 Konvertor sicaklik 0-25 5 urT - - uie 3

uyarisi [°C]
Asiri sicaklik atma esik degeri (F4) ile konvertdr ikaz esigi (A504) arasindaki sicaklk farkini (°C olarak)
tanimlar. Atma esik degeri konvertor tarafindan dahili olarak saklanir ve kullanici tarafindan degistirilemez.

P0294 Konvertor 12t uyarisi |10.0 - 100.0 |95.0 uT - - Kayan (3

[%]
A505 uyarisinin (konvertdr 12t) olusturuldugu [%] dederini tanimlar.
Konvertor 12t hesaplamasi konvertor asirt yiki icin maksimum kabul edilebilen periyodu belirlemek igin
kullanihr.
12t hesaplama dederi bu maksimum kabul edilebilen periyoda ulasildiginda = %100 olarak varsayilr.
Baghhk: ¢ Konvertoriin gikis akimi azaltilmistir.
* 12t degeri %100 dederini gegcmez.
Not: P0294 = %100 sabit nominal ylke karsilik gelir.
P0295 Konvertor fan 0-3600 0 urT - - uie 3
kapatma gecikme
stiresi [s]
Konvertor durdurulduktan sonra konvertor saniye olarak fan kapatma gecikme siiresini tanimlar.
Not: 0'a ayarlama ile konvertdr fani, konvertér durdugunda kapanir, bu gecikme olmadigi anlamina gelir.
P0296 Yiiksek cikis akimi 0-2 0 T - - u16 3
dalgaliligina cevap
Cikis akiminda artan dalgalilida karsi konvertor tepkisini tanimlar.
0 Cevap yok
1 ikaz olusturuldu (A523)
2 Ariza olusturuldu (F23)
PO301[0...2] |Kolay motor verileri, |0-2000 0 c(1) - DDS Kayan |1
anma motor giicii
[kw]
Etiketten anma motor glicl. Baska veri gerekmez. Bu parametre kullaniliyorsa, motor verilerinin geri kalani
firmware tarafindan hesaplanir.
Baglilik: Sadece PO010 = 1 oldugunda degistirilebilir (hizli devreye alma).
ikaz: Bu fonksiyon 50 Hz besleme ile her zaman gecerlidir, 4 kutuplu motorlarda yildiz konfiglirasyonu. Diger

motor verilerini ayarlamak istiyorsaniz bu parametreyi sifira sifirlamalisiniz.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0304[0...2] |Anma motor gerilimi |10 - 2000 400 c(m - DDS uie 1

vl
Etiketten nominal motor gerilimi.
Baghlik: Sadece PO010 = 1 oldugunda degistirilebilir (hizli devreye alma).
Konvertor tipi ve siniflandirma verilerine bagli varsayilan deger.
ikaz: Etiket verilerinin girisinin motorun kablolamasina karsilik gelmesi gereklidir (yildiz/delta). Bu e§er motor igin
licgen kablolama kullaniliyorsa, delta etiket verilerinin girilmesi gerektigi anlamina gelir.
IEC motor
SN L Tw2 w2 w2 |
w2Quz Qv21 . Q_O O |
' Put vt owr
1Qut Ovi W1I!??>Ti
U1
U1
V1 VA1
W1 Wi1
Uggen devre Yildiz devre
Not: Asadidaki diyagram ilgili motor verilerinin konumlari ile tipik bir etiketi gosterir.
%
- i P0O310 P0304
QO
— - ! 3-Mot.  1LA70964-4AA10
A = %E‘]E(gqg[sﬂg E0107/471101 01 001 IEC/EN 60034 @
i = = 7 MR 16kg IMB3 090L IP55 Th.CLF (E
50 Hz 2307400 V A/ 60 Hz 460 VA
' 1,5 kW 5,9/3,4 A 1,75 KW 3,4 A
== c|s( 0,81 | 1420/min cos( 0,81 1720/min
220-24c[38c[42( v [\/v 440-480 VA
6,2-5,4/[,6-.2 A 36-33A
P0307 | P0O305
P0308 P0311
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0305[0...2] [Anma motor akimi 0.01 - 1,86 c(m - DDS Kayan |1

[A] 10000.00
Etiketten nominal motor akimi.
Baghlik: Sadece PO010 = 1 oldugunda degistirilebilir (hizli devreye alma).
Ayrica P0320'ye baglhdir (motor manyetiklesme akimi).
Not: P0O305 maksimum degeri maksimum konvertdr akimi r0209 ve motor tipine baglhidir:
Asenkron motor : P0305_max = P0209
P0305 (anma motor akimi) ile r0207 (anma konvertdr akimi) arasindaki oranin asagidakinden diistik olmasi
onerilir: (1/8) <= (P0305/r0207)
Nominal motor akimi PO305 ile maksimum konvertér akiminin (r0209) yarisi arasindaki oran 1,5 dederini
gectiginde ekbir akim azaltimi uygulanir. Bu, konvertdrii harmonik akim dalgalarina karsi korumak igin
gereklidir.
Imax inv
A
r0209
0.7-10209 |- ---------L- - :
15 2|.5 2.P0305
r0209
Konvertor tipi ve siniflandirma verilerine bagli varsayilan deger.
P0307[0...2] |Anma motor giicii 0.01 - 0,75 c(m - DDS Kayan |1
2000.00
Etiketten nominal motor glict [kW/hp].
Baghlik: Eger PO100 = 1 ise, degerler [hp] biriminde olacaktir.
Sadece P0010 = 1 oldugunda degistirilebilir (hizli devreye alma).
Not: Konvertor tipi ve siniflandirma verilerine bagli varsayilan deger.
P0308[0...2] |Anma motor cosgp  |0.000 - 1.000|0,000 lc(1) - [DDS  [Kayan |1
Etiketten nominal motor gii¢ faktori (cos®).
Baglilik: Sadece P0010 = 1 oldugunda dedistirilebilir (hizli devreye alma).
Sadece PO100 = 0 veya 2 oldugunda gérindr, (motor glict [kW] olarak girilir).
0 ayari dederin dahili hesaplanmasina neden olur. Deder r0332 icerisinde goriintilenir.
P0309[0...2] ;[An]ma motor verimi  [0.0-99.9 0,0 c(m - DDS Kayan |1
%
Etiketten nominal motor verimi.
Baghlik: Sadece PO010 = 1 oldugunda degistirilebilir (hizli devreye alma).
Sadece P0100 = 1 oldugunda goriinir, (6rn. motor giicl [hp] biriminde girilir).
0 ayari dederin dahili hesaplanmasina neden olur. Deger r0332 igerisinde goriintilenir.
P0310[0...2] |Anma motor frekansi [12.00 - 50,00 C(1) - DDS Kayan |1
[Hz] 550.00
Etiketten nominal motor frekansi.
Baglilik: Sadece P0010 = 1 oldugunda dedistirilebilir (hizli devreye alma).
Parametre degistirilirse kutup ¢ift numarasi otomatik yeniden hesaplanir.
Not: P0310 degisiklikleri maksimum motor frekansini etkileyebilir. Daha fazla bilgi icin bkz. P1082.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0311[0...2] [Anma motor hizi 0 - 40000 1395 c(m - DDS uie 1

[1/min]
Etiketten nominal motor hizi.
Baghlik: Sadece PO010 = 1 oldugunda degistirilebilir (hizli devreye alma).
0 ayari dederin dahili hesaplanmasina neden olur.
VIf kontroliinde kayma kompanzasyonunda dogru calisma icin anma motor hizi gereklidir.
Parametre degistirilirse kutup cift numarasi otomatik yeniden hesaplanir.
Not: Konvertor tipi ve siniflandirma verilerine bagli varsayilan deger.
r0313[0...2] |Motor kutup ciftleri |- - - - S EE
Dahili hesaplamalar igin konvertériin mevcut durumda kullandi§i motor kutup cifti sayisini goriintiler.
Baghlk: P0310 (anma motor frekansi) veya PO311 (anma motor hizi) degistirildiginde otomatik olarak yeniden
hesaplanir.
r0313 = 1: 2 kutuplu motor
r0313 = 2: 4 kutuplu motor
P0314[0...2] [Motor kutup cifti 0-99 0 (1) - DDS u16 3
sayisi
Motorun kutup cifti sayisini tanimlar.
Baglilik: Sadece P0010 = 1 oldugunda degistirilebilir (hizli devreye alma).
0 olarak ayarlanmasi ¢alisma sirasinda r0313 (hesaplanan motor kutbu ciftleri) kullanilmasina neden olur. >
0 olarak ayarlanmasi r0313'li gecersiz kilar.
P0314 = 1: 2 kutuplu motor
P0314 = 2: 4 kutuplu motor

P0320[0...2] |[Motor 0.0-99.0 0,0 CT - DDS Kayan (3
manyetiklestirme
akimi [%]
P0305'e (anma motor akimi) gére motor manyetiklestirme akimini tanimlar.

Baghlik: 0 olarak ayarlanmasi PO340 = 1 (etiketten girilen veriler) veya P3900 = 1 - 3 ile hesaplamaya neden olur
(hizli devreye alma sonu). Heaplanan deger r0331 icerisinde gortntilenir.

r0330[0...2] |Anma motor kaymasi |- - - YUZDE DDS Kayan |3
[%]
P0310 (anma motor frekansi) ve P0311 (rated motor hizi) parametrelerine gére nominal motor kaymasini
gorintdler. r0330[%] = ((P0310 - r0313 * (P0311/60))/P0310) * %100

r0331[0...2] |Anma - - - - DDS Kayan |3
manyetiklestirme
akimi [A]
Motorun hesaplanan manyetiklesme akimini gosterir.

r0332[0...2] |Anma giic faktorii | - - - |DDS |Kayan |3
Motor i¢in gl faktoriini gorintiler.

Baglilik: if P0308 (anma motor cos®) 0 olarak ayarlanmissa deder dahili olarak hesaplanir; aksi durumda, PO308

icerisine girilen deger gorintilenir.

r0333[0...2] |Anma motor torku - - - - DDS Kayan |3

[Nm]
Anma motor torkunu goriinatler.
Baghlik: Deger PO307 (anma motor giicti) ve P0311 (anma motor hizi) ile hesaplanir. r0333[Nm] = (P0307[kW] *

1000)/((P0311[1/dak]/60) * 2 * Pi)

SINAMICS V20 Konvertdr
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Parametre

Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.

fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0335]0...2]

Motor sogutma 0-3 0 CT - DDS uleé 2

Kullanilan motor sogutma sistemini secer.

0

Kendinden sogutmali: Mile monte edilmis fan bulunan motor

1

Zorunlu sogutmali: Ayri glc verilen sogutma fani

2

Kendinden sogutmali ve dahili fan

3

Zorunlu sogutmali ve dahili fan

P0340[0...2]

Motor parametreleri |0-4 0 T - DDS u1ieé 2
hesaplamasi

Cesitli motor parametrelerini hesaplar.

P0340 =1 P0340=2 |P0340=3 P0340 =4

P0341]0...

2] Motor ataleti [kg*mA2]

P0342[0...

2] Toplam/motor atalet orani

P0344]0...

2] Motor agirligi

P0346[0...

2] Manyetiklesme siresi

P0347]0...

2] Manyetik kaldirma siresi

P0350[0...

2] Stator direnci (hattan hatta)

P0352]0...

2] Kablo direnci

P0354[0...

2] Rotor direnci

P0356[0...

2] Stator kacak endiiktans

P0358]0...

2] Rotor kacak endiiktans

P0360[0...

2] Ana endiktans

P0625]0...

X |IX | X [X [X | X |X

2] Ortam motor sicakhig

P1253[0...

2] Kontrolor cikis sinirlamasi

P1316]0...

2] Takviye sonu frekans

P1338[0...

2] Rezonans sonliimleme kazanci V/f

P1341]0...

2] Imaks kontrolorii integral siresi

P1345[0...

2] Imax gerilim ktrl. oran. kazang

P1346[0...

X [X [X | X | X |X

X [ X [X | X

2] Imax gerilim ktrl. integral siiresi

P2002]0...

2] Referans akim

P2003[0...

2] Referans tork

P2185]0...

2] Ust tork esik degeri 1

P2187[0...

2] Ust tork esik degeri 2

P2189]0...

XX X [X X X X [X [X XX [X [X [X |X X [X|[X|X|X[X[X|X

2] Ust tork esik degeri 3

Hesaplama yok

Komple Complete parametrelestirme

Esdeger devre verileri hesaplamasi

WN|—=|O

VIf kontrol verileri hesaplamasi

4

Sadece kontrol6r ayarlari hesaplamasi

Not:

Bu parametre devreye alma sirasinda konvertor performansini optimize etmek icin gereklidir. Eger konvertor
ile motorun Gig siniflandirmalari arasinda biytik bir fark bulunuyorsa, r0384 ve r0386 dederleri dogru
hesaplanmamis olabilir. Bu durumlarda P1900 kullanin.

P0340 transfer edilirken, konvertdr dahili hesaplamalari gerceklestirmek icin islemcisini kullanir. Konvertore
iletisim kesintiye ugramis olabilir.

Konvertérde hesaplamalar tamamlanir tamamlanmaz hesaplamalar kabul edilmelidir. Bu hesaplamalarin
tamamlanmasi yaklasik 10s sirebilir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0341[0...2] |[Motor ataleti 0.0001 - 0.0018 urT - DDS Kayan (3

[kg*m*2] 1000,0

Motorda yiiksiiz ataleti ayarlar.

P0342 (atalet orani toplam/motor) ve P1496 (6lgeklendirme faktori hizlanma) ile birlikte bu deder hizlanma
torkunu dretir (r1518), bu bir BICO kaynagindan (P1511) Uretilen herhangi bir ilave torka eklenebilir ve tork
kontrol fonksiyonuna entegre edilebilir.

Baghlik: Bu parametre P0340 tarafindan tanimlanan otomatik hesaplamalardan etkilenir.

Not: P0341 * P0342 sonuglari hiz kontrol&rli hesaplamasina dahil edilir.

P0341 * PO342 = toplam motor ataleti
P1496 = %100 hiz kontrol6ri icin hizlanma 6n kontrollini etkinlestirir ve P0341 ve PO342'den torku
hesaplar.
P0342[0...2] |Toplam/motor atalet |1.000 - 1.000 urT - DDS Kayan |3
orani 400.00
Toplam atalet (ylik + motor) ile motor ataleti arasindaki orani belirler.

Baglilik: Bkz. P0341

P0344[0...2] |Motor agirhgi [kg] |1.0-6500.0 |9,4 U T - IDDS  [Kayan |3
Motor agirhgini [kg] tanimlar.

Baglilik: Bkz. P0341

Not: Bu deger motor termal modelinde kullanilir. Normalde P0340'dan (motor parametreleri) otomatik
hesaplanabilir ancak manuel olarak da girilebilir. Konvertdr tipi ve siniflandirma verilerine bagl varsayilan
deger.

r0345[0...2] |Motor baslatma - - - - DDS Kayan |3

stiresi [s]
Motor baslatma siiresini goriintiiler. Bu slire standartlastiriimis motor ataletine karsilik gelir. Baslatma siiresi,
anma motor torku (r0333) ile hizlanmada anma motor hizina ulasmak icin gereken zamandir.

P0346[0...2] |Manyetiklesme 0.000 - 1.000 urT - DDS Kayan (3

stiresi [s] 20.000

Manyetiklesme siresini [s] tanimlar, 6rnedin pals etkinlestirme ile hizlanma baslangici arasindaki bekleme
suresi. Motor manyetiklesme bu siire icerisinde olusur. Manyetiklesme siiresi normalde motor verilerinden
otomatik hesaplanir ve rotor zaman sabitine karsilik gelir.

Baglilik: Bkz. P0341

Dikkat: Bu slirede asiri azaltma yetersiz motor manyetiklesmesine yol acabilir.

Not: Eder takviye ayarlari %100 Uzerindeyse, manyetiklesme siresi disrilebilir. Konvertor tipi ve siniflandirma

verilerine bagli varsayilan deger.

P0347[0...2] |Manyetiklik giderme |0.000 - 1.000 urT - DDS Kayan |3

stiresi [s] 20.000
Palslar yeniden etkinlestiriimeden 6nce OFF2/ariza durumu sonrasinda izin verilen siireyi degistirir.

Baglilik: Bkz. P0341

Dikkat: Normal tamamlanan yavaslamayi takiben aktif degildir, 6rn. OFF1, OFF3 veya JOG sonrasi. Asiri akim

nedeniyle kapatma, slirenin asir diistirilmesi durumunda meydana gelecektir.

Not: Manyetiklik giderme siresi saniye cinsinden yaklasik 2,5 x rotor zaman sabitidir. Konvertor tipi ve

siniflandirma verilerine bagl varsayilan deger.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0350[0...2] |[Stator direnci (hat) 0.00001 - 2.0000 urT - DDS Kayan (3

[Q] 2000.0
Bagli olan motor igin stator direng dederi (hat dederi). Parametre dederine kablo direnci dahil degildir.
Baglilik: Bkz. P0341
Not: Bu parametre icin degeri belirlemenin li¢c yolu mevcuttur:
¢ Asagidakiler ile hesaplama
— P0340 =1 (veriler etiketten girilir) veya
— P0010=1,P3900 =1, 2 veya 3 (hizli devreye alma sonu).
e P1900 = 2 kullanilarak 6lciim (standart motor verisi tanimlama - stator direnci icin deder tizerine yazilir).
¢ Bir Ohmmetre kullanilarak manuel 6l¢iim.
Manuel olarak 6l¢iilen direng hattan hatta bir deger oldugu ve kablo direnclerini de icerdigi icin dl¢lilen
deger ikiye bélinmeli ve hattin kablo direnci bu dederden ¢ikariimahdir.
PO350 icerisine girilen deder son kullanilan yéntemle bulunandir. Konvertor tipi ve siniflandirma verilerine
bagli varsayilan deger.
P0352[0..2] |Kablodirenci[Q]  [0.0-120.0 [0,0 lu, T - IDDs  [Kayan |3
Bir faz icin konvertor ile motor arasindaki kablo direnci degeri.

Baglilik: Bkz. P0341

P0354[0..2] |Rotordirenci[Q]  [0.0-300.0 [10.0 lu, T - [DDS  |Kayan |3
Motor esdegder devresinin rotor direncini ayarlar (faz degeri).

Baglilik: Motor modeli kullanilarak otomatik hesaplanir veya P1900 ile belirlenir (motor tanimlama). Bu parametre
P0340 tarafindan tanimlanan otomatik hesaplamalardan etkilenir.

P0356[0...2] |[Stator kacak 0.00001 - 10.000 urT - DDS Kayan (3
endiktans [mH] 1000.0
Motor esdeder devresinin stator kacak endlktansini ayarlar (faz degeri).

Baglilik: Bkz. P0354

P0358[0...2] |Rotor kacak 0.0-1000.0 |10.0 urT - DDS Kayan |3
endiktans [mH]
Motor esdeger devresinin rotor kacak endiiktansini ayarlar (faz degeri).

Baglilik: Bkz. P0354

P0360[0...2] |Ana endiiktans [mH] 0.0 - 10000.0]10.0 lu, T - [DDS  |Kayan |3
Motor esdeder devresinin ana kacak endiiktansini ayarlar (faz degeri).

Baglilik: Bkz. P0354

ikaz: Esdeger devrenin verileri yildiz esdeger devre ile baglantilidir. Bu nedenle licgen esdeger devreye ait
bulunan herhangi bir veri konvertéore girilmeden 6nce yildiz esdeder devreye donisturilmelidir.

r0370[0...2] |Stator direnci [%] |- - - lYOzpE  |pDS  |Kayan |4
Motor esdeger devresinin standartlastiriimis stator direncini goriintiler (faz degeri).

r0372[0...2] |Kablo direnci [%] |- |- |- lYOzDE [DDS  |Kayan |4
Motor esdeder devresinin standartlastiriimis kablo direncini gorlntiler (faz degeri). Stator direncinin %20'si
oldugu distinilebilir.
r0373[0...2] ,[An]ma stator direnci |- - - YUzZDE DDS Kayan |4
%
Motor esdeger devresinin anma stator direncini gorlntiler (faz degeri).

r0374[0...2] |Rotordirenci[%] |- - - lYOzDE  [DDS  |Kayan |4
Motor esdeger devresinin standartlastirilmis rotor direncini goriintiler (faz degeri).

r0376[0...2] ,[An]ma rotor direnci - - - YUzZDE DDS Kayan |4
%

Motor esdeger devresinin anma rotor direncini goriintiler (faz degeri).
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

r0377[0...2] |Toplam kacak - - - YUZDE DDS Kayan |4

reaktansi [%]
Motor esdeder devresinin standartlastiriimis toplam kagak reaktans dederini gortintiler (faz degeri).
r0382[0...2] |Ana reaktans [%] |- - - lYUzpE  |pDS  |Kayan |4
Motor esdeder devresinin standartlastiriimis ana reaktans dederini goriintiler (faz degeri).
r0384[0...2] |Rotor zaman sabiti - - - - DDS Kayan |3
[ms]
Hesaplanan rotor zaman sabitini gortintler.
r0386[0...2] |Toplam kacak zaman |- - - - DDS Kayan |4
sabiti [ms]
Motorun toplam kagak zaman sabitini goriintdler.
r0395 CO: Toplam stator - - - YUZDE - Kayan |3
direnci [%]
Birlesik stator/kablo direncinde motorun stator direncini goriintiler.
P0503[0...2] |Calisir Durumda 0-1 0 T - - ui1e 3
Tutma Etkinlestirme
Cahisir durumda tutmayi etkinlestirir. Mevcut olan tim gli¢ azaltma 6nlemleri ve otomatik yeniden baslatma
fonksiyonu kullanilarak konvertoriin kapanmasinin engellenmesine calisir. Kullanicidan gelen uyarilan
maskelemek icin P2113 = 1 (konvertor uyarilar devre disi) ile kullanilabilir.
0 Calistir durumda tutma modu devre disi
1 Calistir durumda tutma modu devrede
Endeks: [0] Saricl veri kimesi 0 (DDSO)
[1] Sirici veri kiimesi 1 (DDS1)
[2] Suricl veri kimesi 2 (DDS2)
Dikkat: PO503 =1
Bir kapatma olasiligini azaltmak icin asagidaki parametre degerlerini ayarlar:
e P0290 = 2 (konvertor asiri yik tepkisi: Pals frekansini, ¢ikis frekansini ve c¢ikis akimini diistiriin)
¢ P1210 =7 (otomatik yeniden baslama fonksiyonu: sebeke kesintisilkapanmasi veya ariza sonrasinda
yeniden baslatma, P1211 sonra erdiginde atma)
¢ P1211 =10 (konvertoriin kag kez yeniden baslatma deneyeceginin sayisi)
¢ P1240 = 3 (Vdc kontroldr konfigiirasyonu: Otomatik rampalanma ve kinetik tampon (KIB) devrede)
PO503 =0
Parametreleri kendi varsayilan degerlerine sifirlar:
¢ P0290 = 2 (konvertor asirt yiik tepkisi: Pals frekansini, ¢ikis frekansini ve ¢ikis akimini distiriin)
e P1210 =1 (otomatik yeniden baslama fonksiyonu: Gli¢ verme sonrasidna atma sifirlama, P1211 devre
dist)
e P1211 =3 (konvertoriin kag kez yeniden baslatma deneyeceginin sayisi)
e P1240 =1 (Vdc kontroldr konfigiirasyonu: VDC_maks kontrolori etkinlestirildi)
Not: Ayrica bkz. P0290, P1210, P1211, P1240 ve P2113

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004

231




Parametre listesi

8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0507 Uygulama makrosu |0 - 255 0 C(1) - - u1e 1

Verilen bir uygulama icin bir parametre degeri seti olan belli bir Uygulama makrosu secer. Basit pompa,
konveyor, kompresor vb. gibi temel uygulama gruplarini kapsayan cok sayida uygulama makrosu bulunur.

Not: Litfen Uygulama makrosunun dogru ayarlanmis olmasini garanti etmek icin Uygulama makro numarasinin

sadece dogrudan bir parametre sifirlamasi sonrasinda Ayar sirasinda dedistirilebilir.

P0O511[0...2] |Gosterim icin 0.00-100.00([0] 1.00 [1] (U, T - - Kayan |3

olceklendirme 1.00[2] 0.00
Motor frekansinin goriintiilenmesi icin operatoriin 6lceklendirme faktorlerini girmesine imkan tanir.
Endeks O = carpan (a) dederi
Endeks 1 =bolen (b) degeri
Endeks 2 = sabit (c) degeri
Parametrenin varsayilan olmayan bir dedere ayarlanmasi ile frekans icin gorlintiilenen deger ve dahili ve
harici BOP'lar Gizerindeki ayar noktasi uygun sekilde 6lceklendirilir. Not - "Hz" birimleri degerin
Olceklendirilmesi halinde artik goriintlilenmez. Gosterimi 6lceklendirmek icin kullanilan formil: (a/b)*N + c.
Endeks: [0] GoOsterim icin Olceklendirme garpani
[1] Gosterim icin 6lceklendirme boleni
[2] Gosterim icin 6lceklendirme sabiti
r0512 CO: Olceklendirilmis |- - - - - Kayan |2
filtrelenmis frekans
Kayma kompanzasyonu (ve VIf modunda frekans sinirlamasi, rezonans séntimlemesi) harig¢ glincel konvertor
cikis frekansini (r0024) goriintiler.

P0604[0...2] |Esik deger motor 0.0-200.0 {130.0 urT - DDS Kayan |2

sicakhg [°C]

Motor sicakhgr korumasi icin ikaz esigini girer. Tanimlanan atma sicakligi her zaman ikaz esigi P0604
dederinin %10 lizerindedir. Gergek motor sicakligi uyari sicakligini gectiginde konvertér P0610 igerisinde
tanimlanan sekilde tepki verir.

Baglilik: Bu deger xmotor ortam sicakhi§i P0625 dederinden en az 40°C daha fazla olmalidir.

P0610[0...2] [Motor It sicaklik 0-6 6 T - DDS uie 3

tepkisi

Motor sicakhgi esik degere ulastigindaki reaksiyonu tanimlar.

0 Sadece uyari. Gli¢ vermede motor sicakhi§ini geri cagirmaz (kapatmada saklanir)

1 Imaks kontrolii ile uyar (motor akimi dusiriiliir) ve atma (F11). Giic vermede motor
sicakhgini geri cadirmaz (kapatmada saklanir)

2 Uykalrl ve)atma (F11). Gli¢ vermede motor sicakhdini geri cadirmaz (kapatmada
saklanir

4 Sadece uyari. Gli¢ vermede motor sicakhigini geri cagirir (kapatmada saklanir)

5 Imaks kontrolii ile uyari (motor akimi disdriliir) ve atma (F11). Giic vermede motor
sicakligini geri cagirir (kapatmada saklanir)

6 Uyari ve atma (F11). Glic vermede motor sicakligini geri caginr (kapatmada saklanir)

Baghlik: Atma seviyesi = P0604 (motor sicaklidi esik degeri) * %110
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

Not: e P0610 =0 (Tepki yok, sadece uyari)

Sicaklik P0604 icerisinde tanimlanan uyari seviyesine ulastiginda, konvertér A511 uyarisini gosterir, tepki
verilmez.

¢ P0610 =1 (Uyari, Imax azaltma ve Atma)

Sicaklik PO604 icerisinde tanimlanan uyari seviyesine ulastiginda, konvertdr A511 uyarisini gosterir, frekansi
azaltir ve sicaklik atma seviyesini astiginda F11'i kapatir.

¢ P0610 =2 (Uyarive atma F11)

Sicaklik P0604 icerisinde tanimlanan uyari seviyesine ulastiginda, konvertor A511 uyarisini gosterir ve
sicaklik atma seviyesini astiginda F11'i kapatir.

Motor 12t amaci motor sicakhi§ini hesaplamak ve motorda asiri Isinma riski bulunuyorsa konvertorii devreden
cikarmaktir.

12t calismasi:

Olgiilen motor akimi r0027 icerisinde gériintiilenir. °C cinsinden motor sicakligi r0035 icerisinde
goruntdlenir.

Bu sicaklik motor termal modeli kullanilarak hesaplanan degerden bulunur.

Uyariya tepki P0610 kullanilarak bu varsayilandan degistirilebilir.

Hesaplanan motor sicakliginin asiri yiikselmesi durumunda r0035 hesaplanan motor sicakliginin
izlenmesinde 6zellikle kullanish olabilir.

P0622[0...2] |Baslatma sonrasi ge¢ |0.000 - 0,000 urT - DDS Kayan |3

kimlik icin 20000

manyetiklesme

stiresi [ms]

Stator direnci tanimlama icin manyetiklesme suresini tanimlar.

r0623[0...2] |CO: Tanimlanan - - - - DDS Kayan |4

stator direnci icin
gosterim [Q]
Sicaklik belirleme sonrasinda belirlenen gercek stator direncinin gosterimi.

P0625[0...2] |Ortam motor -40.0-80.0 |20.0 CUT - DDS Kayan |3

sicakhg [°C]
Motor verisi tanimlama sirasinda motorunda cecresindeki sicaklik. Degerin degistiriimesine sadece motor
sogukken izin verilir. Deger degistirildikten sonra bir motor tanimlama gerceklestirilmelidir.

Baglilik: Bu parametre P0340 tarafindan tanimlanan otomatik hesaplamalardan etkilenir.

P0626[0...2] |Asiri sicaklik stator 20.0-200.0 |50,0 urT - DDS Kayan |4

demiri [°C]
Stator demiri asiri sicaklik.

Not: Sicaklik artislari sinusoid ¢alismalar icin gegerlidir (sebeke beslemesi sicaklik artislari). Konvertor calismasi

nedeniyle sicaklik artislari (modiilasyon kayiplari) ve cikis filtresi gozoniinde bulundurulur.

P0627[0...2] |Asiri sicaklik stator 20.0-200.0 [80.0 urT - DDS Kayan |4

sarimi [°C]
Stator sarimi asiri sicaklik. Degerin degistirilmesine sadece motor sogukken izin verilir. Deger degistirildikten
sonra bir motor tanimlama gergeklestirilmelidir.

Not: Bkz. P0626

P0628[0...2] |Asiri sicaklik rotor 20.0-200.0 |100.0 urT - DDS Kayan |4

sarimi [°C]
Rotor sarimi asiri sicaklik.
Not: Bkz. P0626
r0630[0...2] |CO: Motor modeli - - - - DDS Kayan |4

ortam sic. [°C]

Motor kiitle modelinin ortam sicakligini gorintiler.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

r0631[0...2] |CO: Stator demiri - - - - DDS Kayan |4

sicakhgi [°C]
Motor kiitle modelinin demir sicakligini gortintdler.

r0632[0...2] |CO: Stator sarimi - - - - DDS Kayan |4

sicakhgi [°C]
Motor kiitle modelinin stator sarim sicakligini gortintdler.

r0633[0...2] |CO: Rotor sarimi - - - - DDS Kayan |4

sicakhgi [°C]
Motor kiitle modelinin rotor sarim sicaklhigini gérintiler.
P0640[0...2] |Motor asiri yiik 10.0-400.0 |150.0 CUT - DDS Kayan (2
faktorii [%]
P0305'e (anma motor akimi) gére motor asiri yik akim limitini tanimlar.

Baglilik: Maksimum konvertdr akimi veya anma motor akiminin (P0305) %400'(, hangisi daha diisiikse, sinirlidir.
P0640_max = (min(r0209, 4 * P0305)/P0305) * 100

Not: P0640 degisiklikleri sadece sonraki kapali durumu sonrasinda etkin olacaktir.

P0700]0...2] Kor.nujc kaynagi 0-5 1 C,T - CDS ui1e 1
secimi
Dijital komut kaynagini secer.
0 Fabrika varsayilan ayar
1 Kontrol paneli (tus takimi)
2 Terminal
5 RS485 (izerinde USS/IMODBUS

Baglilik: Bu parametrenin degistiriimesi (varsayilana) secilen 6gedeki tiim ayarlari belirler. Bunlar asagidaki
parametrelerdir: PO701, ... (dijital giris fonksiyonu), P0840, P0842, P0844, P0O845, P0848, P0849, P0852,
P1020, P1021, P1022, P1023, P1035, P1036, P1055, P1056, P1074, P1110, P1113, P1124, P1140, P1141,
P1142, P1230, P2103, P2104, P2106, P2200, P2220, P2221, P2222, P2223, P2235, P2236

ikaz: Unutmayin, PO700 degistirilmesi ile tiim Bl parametreleri varsayilan dedere sifirlanir.

Not: RS485 ayni zamanda USS ile birlikte MODBUS protokollinii destekler. RS485 tizerindeki tlim USS opsiyonlar
ayni zamanda MODBUS icin gecerlidir.
Eder PO700 = 0O ise, dijital giris fonksiyonu ile ilgili asagidaki parametrelerin dederleri varsayilan degerleri ile
sinirlanacaktir: P0O701, PO702, PO703, PO704, PO712 ve P0O713.

P0701[0...2] |Dijital giris 1 0-99 0 T - CDS u16 2

fonksiyonu

Dijital giris 1 fonksiyonunu secer.

0 Dijital giris devre disi

1 ON/OFF1

2 ON geri/OFF1

3 OFF2 - hareketsiz duruma yavaslama

4 OFF3 - hizli yavaslama

5 ONJ/OFF2

9 Ariza kabul et

10 JOG sag

11 JOG sol

12 Ters

13 MOP yukari (frekans artir)

14 MOP asad (frekans azalt)
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari
15 Sabit frekans secici bit0
16 Sabit frekans secici bit1
17 Sabit frekans secici bit2
18 Sabit frekans secici bit3
22 QuickStop Kaynak 1
23 QuickStop Kaynak 2
24 QuickStop Gegersiz Kil
25 DC fren etkinlestir
27 PID etkinlestir
29 Harici atma
33 Ek frek ayar noktasini devreden cikar
99 BICO parametrelendirme etkinlestir
Baglilik: 99 sifirlanmasi (BICO parametrelendirme etkinlestirme) icin asagidakiler gereklidir:
¢ P0700 komut kaynagi veya
¢ P0O010=1,P3900 =1, 2 veya 3 (hizli devreye alma) ya da
¢ PO010 =30, P0970 = 1 sifirlama yapmak icin fabrika sifirlamasi

Not: "ON/OFF1" sadece bir dijital giris icin secilebilir (6rn. P0700 = 2 ve PO701 = 1). P0702 = 1 ile DI2
konfiglirasyonu PO701 = 0 olarak ayarlayarak dijital giris 1'i devreden cikaracaktir. Sadece son etkinlestirilen
dijital giris bir komut kaynagdi olarak gorev yapar. Bir dijital giris tizerindeki "ON/OFF1" baska bir dijital
giristeki "ON geri/OFF1" ile birlestirilebilir.
Hizli stop fonksiyonu hakkinda daha fazla bilgi icin internet'te bulunan SSS
(https:/Isupport.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109783712)'ye bakin.

P0702[0...2] |Dijital giris 2 0-99 0 T - CDS uie 2
fonksiyonu
Dijital giris 2 fonksiyonunu secer.
Bkz. PO701.

P0703[0...2] |Dijital giris 3 0-99 9 T - CDS u16 2
fonksiyonu
Dijital giris 3 fonksiyonunu secer.
Bkz. PO701.

PO704[0...2] |Dijital giris 4 0-99 15 T - CDS uie 2
fonksiyonu
Dijital giris 4 fonksiyonunu secer.
Bkz. PO701.

P0705[0...2] |Dijital giris 5 0-99 16 T - CDS u16 2
fonksiyonu
Dijital giris 5 fonksiyonunu secer.
Bkz. PO701.

Not: Bu dijital giris opsiyonel /O Extension Module tarafindan saglanir.

P0706[0...2] |Dijital giris 6 0-99 17 T - CDS u16 2
fonksiyonu
Dijital giris 6 fonksiyonunu secer.
Bkz. PO701.

Not: Bu dijital giris opsiyonel /O Extension Module tarafindan saglanir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari
P0712[0...2] |Analog/dijital giris 1 |0-99 0 T - CDS uie 2
Dijital girisin fonksiyonunu secer Al1 (analog giris ile).
Bkz. PO701.

Not: Bkz. PO701. 4 V Gzerindeki sinyaller aktiftir; 1,6 V altindaki sinyaller aktif degildir.

P0713[0...2] |Analog/dijital giris 2 |0-99 o T - lcos Jute |2
Dijital girisin fonksiyonunu secer Al2 (analog giris ile).
Bkz. PO701.

Not: Bkz. PO701. 4 V Gzerindeki sinyaller aktiftir; 1,6 V altindaki sinyaller aktif degildir.

PO717 Baglanti makrosu |0 - 255 o lc(1) - |- L
Verilen bir kontrol baglantisi seti icin bir parametre dederi seti olan belli bir Baglanti makrosu seger.
Terminaller, BOP, analog ayar noktasina sahip PID vb. gibi temel kontrol baglantisi ayarlarini tanimlayan ¢cok
sayida baglanti makrosu mevcuttur.

Not: Litfen Baglanti makrosunun dogru ayarlanmis olmasini garanti etmek icin Baglanti makro numarasinin

sadece dogrudan bir parametre sifirlamasi sonrasinda Ayar sirasinda degistirilebilir.

P0719[0...2] |Komut ve frekans 0-57 0 T - CDS uie 4

ayar noktasi secimi

Konvertor icin kontrol komut kaynagini secmek icin merkezi diigme. Serbestce programlanabilen BICO

parametreleri ve sabit komut/ayar noktasi profilleriarasinda komur ve ayar noktasi kaynagi gecisi yapar.

Komut ve ayar noktasi kaynaklari bagimsiz olarak degistirilebilir. Bu on basamak komut kaynagini seger ve

birimler basamadi ayar noktasi kaynagini seger.

0 Cmd = BICO parametresi, Ayar noktasi = BICO parametresi

1 Cmd = BICO parametresi, Ayar noktasi = MOP ayar noktasi

2 Cmd = BICO parametresi, Ayar noktasi = Analog ayar noktasi

3 Cmd = BICO parametresi, Ayar noktasi = Sabit frekans

4 Cmd = BICO parametresi, Ayar noktasi = RS232 (izerinde USS (ayriimis)

5 Cmd = BICO parametresi, Ayar noktasi = RS485 lizerinde USS/IMODBUS

7 Cmd = BICO parametresi, Ayar noktasi = Analog ayar noktasi 2

40 Cmd = RS232 lizerinde USS (ayrilmis), Ayar noktasi = BICO parametresi

41 Cmd = RS232 izerinde USS (ayrilmis), Ayar noktasi = MOP ayar noktasi

42 Cmd = RS232 lizerinde USS (ayrilmis), Ayar noktasi = Analog ayar noktasi

43 Cmd = RS232 lizerinde USS (ayrilmis), Ayar noktasi = Sabit frekans

44 Cmd = RS232 (izerinde USS (ayrilmis), Ayar noktasi = RS232 lizerinde USS (ayriimis)

45 Cmd = RS232 lizerinde USS (ayrilmis), Ayar noktasi = RS485 lizerinde USS/IMODBUS

47 Cmd = RS232 lizerinde USS (ayrilmis), Ayar noktasi = Analog ayar noktasi 2

50 Cmd = RS485 lizerinde USSIMODBUS, Ayar noktasi = BICO parametresi

51 Cmd = RS485 lizerinde USS/IMODBUS, Ayar noktasi = MOP ayar noktasi

52 Cmd = RS485 lizerinde USS/IMODBUS, Ayar noktasi = Analog ayar noktasi

53 Cmd = RS485 (izerinde USS/IMODBUS, Ayar noktasi = Sabit frekans

54 Cmd = RS485 lizerinde USSIMODBUS, Ayar noktasi = RS232 zerinde USS (ayriimis)

55 Cmd = RS485 lizerinde USS/IMODBUS, Ayar noktasi = RS485 lizerinde USS/IMODBUS

57 Cmd = RS485 lizerinde USSIMODBUS, Ayar noktasi = Analog ayar noktasi 2
Baglilik: P0719, PO700 ve P1000'e gbre daha ylksek dncelige sahiptir. Eger O disinda bir degere ayarlanmissa (6rn.

BICO parametresi ayar notkasi kaynaginda degilse), P0844/P0848 (OFF2/OFF3 birinci kaynad) etkin degildir;

bunun yerine, P0845/P0849 (OFF2/OFF3 ikinci kaynagi) gecerlidir ve OFF komutlari tanimlanmis olan belirli

kaynaktan alinir. Onceden yapilan BICO baglantilari de§ismeden kalir.

Dikkat: Orn. komut kaynaginin gecici olarak P0700 = 2'den degistirilmesi halinde &ézellikle kullanislidir. P0719

icerisindeki ayarlar (PO700 ayarlarinin aksine) dijital girisleri (P0701, P0702, ...) sifirlamaz

r0720 Dijital giris sayisi | | | | | |U16 |3

Dijital giris sayisini gortintdler.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

r0722.0...12 |CO/BO: Dijital giris - - - - - uie 2

degerleri
Dijital girislerin durumunu goriintiler.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Dijital giris 1 Evet Hayir
01 Dijital giris 2 Evet Hayir
02 Dijital giris 3 Evet Hayir
03 Dijital giris 4 Evet Hayir
04 Dijital giris 5 Evet Hayir
05 Dijital giris 6 Evet Hayir
11 Analog giris 1 Evet Hayir
12 Analog giris 2 Evet Hayir
Not: Sinyal aktif oldugunda segment yanar.
Dijital giris 5 ve 6 opsiyonel I/O Extension Module tarafindan saglanir.
P0724 Dijital girisler igin 0-3 3 T - - ule 3
geri alma siiresi
Dijital girisler icin kullanilan geri alma siresini (filtreleme siresi) tanimlar.
0 Geri alma sliresi yok
1 2,5 ms geri alma suresi
2 8,2 ms geri alma slresi
3 12,3 ms geri alma siiresi
P0727[0...2] |2/3 iletkenli yontem |0-3 0 CT - CDS u16 2

secimi

Terminaller kullanilarak kontrol yontemini belirler. Bu parametre kontrol felsefesinin secilmesine imkan

tanir. Kontrol felsefeleri birbirlerini icermez.

2/3-iletkenli kontrol asagidaki yollardan biri ile konvertériin baslatiimasina, durdurulmasina ve ters

cevrilmesine imkan tanir:

e Siemens standart kontrolline sahip 2-iletkenli kontrol

Daimi sinyaller olarak ON/OFF1 ve REV kullanilarak

ON / OFF1

Kontrol
komutlari

f_out T

|

¢

OFF1
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

¢ Siemens standart kontrolline sahip 2-iletkenli kontrol

Daimi sinyaller olarak ON/OFF1 ve ON_REV/OFF1 kullanilarak

Komut yoksayildi
on/oFF1 [ ] ﬂ

ON_REV/ |Komut yoksayildi
OFF1

f_out T
0

’ R

Kontrol
komutlari

e 2-iletkenli kontrol

Daimi sinyaller olarak ON_FWD ve ON_REV kullanilarak

oN.FwD [ | [ ] [ ] .

Kontrol

komutlari ON_REV

f_out T
0

T
|

|

t }

I K Nt
OFF1  “OFF

daimi sinyal olarak STOP, pals olarak FWD ve REVP kullanilarak

e 3-jletkenli kontrol

stop | Y |
Komut yoksayildi

Kontrol FWDP ﬂ A'
komutlari

REVP

f_out T
0

d
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

¢ 3iletkenli kontrol
daimi sinyal olarak OFF1/HOLD ve REV, pals sinyali olarak ON kullanilarak

Komut yoksayildi

ON_PULSE 4] A! )\ |>

Kontrol OFF1/HOLD | Y| Y
I
I
]
I
I
I
I
I

komutlari

REV

|

| |
' |
f_out T : |
|
0 ' — >
\I/)<_\)<t
’ W OFF1 OFF1

0 Siemens (baslat/dir)

1 2-iletken (iler/ger)

2 3-iletken (iler/ger)

3 3-iletken (baslat/dir)
Not: Burada:

e P Pals anlamina gelir
» FWD ILERI anlamina gelir

» REV GERi anlamina gelir

Kontrol fonksiyonlarindan herhangi biri P0727 kullanilarak segilirse, dijital girisler icin ayar (P0701 - P0704)
asagidaki sekilde yeniden tanimlanir:

PO701 - PO706 ayarlari P0727 =0 (Siemens P0727 =1 (2-iletkenli | PO727 =2 P0727 =3 (3-
Standart Kontrol) Kontrol) (3-iletkenli | iletkenli Kontrol)
Kontrol)
=1 (P0840) ON/OFF1 ON_FWD STOP ON_PULSE
=2 (P0842) ON_REV/OFF1 ON_REV FWDP OFF1/HOLD
=12 (P1113) REV REV REVP REV

2/3-iletkenli kontroll kullanmak i¢in yeniden tanimlanan degerlere karsilik gelen ON/OFF1 (P0840),
ON_REV/OFF1 (P0842) ve REV (P1113) icin kaynaklar uygun sekilde ayarlanmalidir.

ON/OFF2 fonksiyonu 2/3 iletkenli modlarda desteklenmez. PO727 = 0 olana kadar ON/OFF2 secmeyin.
Sabit frekanslarin kullanilmasi ile ilgili bkz P1000 ve P1001.

r0730 Dijital cikis sayisi | | - - | |U16 |3
Dijital ¢ikis sayisini goriintiler.

P0731[0...2] |BI: Dijital cikis 1 0- 52.3 urT - CDS u32iiki |2
fonksiyonu 4294967295
Dijital ¢ikis 1 kaynagini tanimlar.

Dikkat: Ters bir mantik P0748 icerisindeki dijital ¢cikislarin ters cevrilmesi ile gerceklestirilebilir.

Not: Ariza bit 52.3 dijital ¢ikista ters cevrilir. Bu nedenle, P0748 = 0 ile, dijital ¢ikis bir ariza tetiklendiginde distige

ayarlanir ve bir ariza olmadiginda ise yiksek olarak ayarlanir.
izleme fonksiyonlari ==> bkz. r0052, r0053

Motor tutma freni ==> bkz. P1215

DC-Fren ==> bkz. P1232, P1233
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0732[0...2] |BI: Dijital cikis 2 0- 52.7 urT - CDS u32/iki |2

fonksiyonu 4294967295
Dijital cikis 2 kaynagini tanimlar.
P0733[0...2] |BI: Dijital cikis 3 0- 0 urT - CDS u32/iki |2
fonksiyonu 4294967295
Dijital cikis 3 kaynagini tanimlar.
Not: Bu dijital ¢cikis opsiyonel 1/0 Extension Module tarafindan saglanir.
P0734[0...2] |BI: Dijital cikis 4 0- 0 urTt - CDS u32/iki |2
fonksiyonu 4294967295
Dijital ¢ikis 4 kaynagini tanimlar.
Not: Bu dijital ¢cikis opsiyonel 1/0 Extension Module tarafindan saglanir.
r0747.0...1 CO/BO: Dijital - - - - - u16 3
cikislarin durumu
Dijital ¢ikislarin durumunu gorintiler (ayrica PO748 ile dijital cikislarin ters cevrilmesini igerir).
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Dijital ¢cikis 1 enerji verilmis Evet Hayir
01 Dijital ¢ikis 2 enerji verilmis Evet Hayir
02 Dijital cikis 3 enerji verilmis Evet Hayir
03 Dijital cikis 4 enerji verilmis Evet Hayir
Baghlik: Bit = 0 sinyali: Kontaklar agik
Bit = 1 sinyali: Kontaklar kapali
Not: Dijital cikis 3 ve 4 opsiyonel /0 Extension Module tarafindan saglanir.
P0748 Diji';ql cikislari ters - 0000 ikilik urT - - uieé 3
cevirin
Verilen bir fonksiyon igin ylksek ve disik dijital cikis durumlarini tanimlar.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Dijital ¢ikis 1 ters cevir Evet Hayir
01 Dijital ¢ikis 2 ters cevir Evet Hayir
02 Dijital ¢ikis 3 ters cevir Evet Hayir
03 Dijital ¢ikis 4 ters cevir Evet Hayir
Not: Dijital cikis 3 ve 4 opsiyonel /0 Extension Module tarafindan saglanir.
r0750 Analog giris sayisi - - - - | |U16 |3
Mevcut analog giris sayisini gorlntuler.
r0751.0...9 CO/BO: Analog giris |- - - - - ule 3
durum kelimesi
Analog giris durumunu gortntdler.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Analog giris 1 sinyal kayboldu Evet Hayir
01 Analog giris 2 sinyal kayboldu Evet Hayir
08 Analog giris 1 sinyal kaybolmadi Evet Hayir
09 Analog giris 2 sinyal kaybolmadi Evet Hayir
r0752[0...1] |Mevcut analog giris |- - - - - Kayan |2
[V] veya [mA]
Olceklendirme blogu dncesindeki diizeltilmis analog giris degerini volt veya milliamper olarak gésterir.
Endeks: [0] Analog giris 1 (Al1)
[1] Analog giris 2 (Al2)
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eder (bu 10 V dederinde olabilir). ASPmin en diistik analog ayar noktasini temsil eder (bu 0 V degerinde

olabilir). Bkz. PO757 ile PO760 arasi (analog giris 6lceklendirme).

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0753[0...1] |Diizeltme siiresi 0-10000 3 urT - - uie 3

analog giris [ms]
Analog giris icin filtre sliresini (PT1 filtre) tanimlar.
Endeks: Bkz. r0752
Not: Bu siirenin artirilmasi (diizeltme) titresmeyi azaltir ancak analog girise cevabi yavaslatir.
PO753 = O: Filtre yok
r0754[0...1] |OBlceklendirme - - - - - Kayan |2
sonrasi giincel
analog giris degeri
[%]
Olceklendirme blogu sonrasi analog girisin diizeltilmis degerini gdsterir.

Endeks: Bkz. r0752

Baghlik: PO757 ile PO760 arasi araligi tanimlar (analog giris 0lceklendirme).

r0755[0...1] |CO: Olceklendirme - - - 4000H - 116 2

sonrasi giincel
analog giris [4000h]
ASPmin ve ASPmax (ASP = analog ayar noktasi) kullanilarak 6l¢ceklendirilmis analog girisi goriintiler.
Analog 6lgeklendirme blogundan gelen analog ayar noktasi (ASP) minimum analog ayar noktasindan
(ASPmin) maksimum analog ayar noktasina (ASPmax) kadar degisebilir.
ASPmin ve ASPmax icin en yliksek biyklik (isaretsiz deger) 16384 6lceklendirmesini tanimlar.
r0755 parametresinin dahili bir deger ile iliskilendirilmesi ile (6rn. frekans ayar noktasi), konvertdr
tarafindan 6lceklendirilmis bir deger dahili olarak hesaplanir.
Frekans degeri asagidaki denklem kullanilarak hesaplanir:
r0755 [Hz] = (r0755 [heks]/4000 [heks]) * P2000 * (max (JASP_max|, |[ASP_min|)/100%)
Ornek: Durum a:
ASPmin = %300, ASPmax = %100 ise 16384 %300 degerini temsil eder.
Bu parametre 5461'den 16384'e degisecektir.
Durum b:
ASPmin = %-200, ASPmax = %100 ise 16384 %200 dederini temsil eder.
Bu parametre -16384'den +8192'ye degisecektir.
4000 h = max (|ASPmax |, ASPmin |)
% %
44000 h = 16384 dez 4
ASP max 300%
300% ®
ASPmin ASP max
100% v 100% LV
0 10V " mA 0 10V mA
20 mA ® 20 mA
200% ASP min
200% 7FFF h 2 -16383 dez
Endeks: Bkz. r0752
Not: Bu deger analog BICO konnektorlerine giris olarak kullanilir. ASPmax en yliksek analog ayar noktasini temsil
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0756[0...1] |Analog giris tipi 0-4 0 T - - u1e 2
Analog giris tipini tanimlar ve analog giris izlemeyi etkinlestirir.

0 Tek kutuplu gerilim girisi (0 ile 10 V arasi)

1 izleme ile tek kutuplu gerilim girisi (O ile 10 V arasi)
2 Tek kutuplu akim girisi (0 ile 20 mA arasi)

3 izleme ile tek kutuplu akim girisi (0 ile 20 mA arasi)
4 iki kutuplu gerilim girisi (-10 ile 10V arasi)

Endeks: Bkz. r0752

Baglilik: izleme fonksiyonu, analog dlceklendirme blogunun negatif ayar noktasi ciktilari vermeye programlanmasi
durumunda devre disi birakilir (bkz. P0757 ile PO760 arasi).

Dikkat: izleme etkinlestirildiginde ve bir 81ii bant tanimlandiginda (P0761), analog giris geriliminin 8lii bant
geriliminin %50'sinin altina digmesi halinde bir ariza durumu olusturulacaktir (F80). Analog giris 2 icin iki
kutuplu gerilim secilmesi mimkin degildir.

PO756 = 4 icin analog giris 6lceklendirme saglamak zorundasiniz, érnegin, -50 Hz ile 50 Hz araliginda bir
cikis frekansi elde etmek istiyorsaniz, PO757 ile PO760 arasindaki parametreleri negatif araliklarinda
tanimlayabilirsiniz (6rnekler: P0757 =-10 V, P0758 = -%100).

Not: Bkz. PO757 ile PO760 arasi (analog giris dlgceklendirme).

Akim modunda eger giris 24mA Uzerindeyse, konvert6r analog giris 1 icin F80/11 ve analog giris 2 icin
F80/12 kapatma yapacaktir. Bu kanal degistirmenin gerilim moduna dénmesi ile sonuglanir. llgili kanal icin
analog giris parametre okumalari ariza (F80) sifirlanana kadar artik giincellenmeyecektir. Ariza sifirlandiktan
sonra giris akim moduna geri donecektir ve normal okumalar devam edecektir.

P0757[0...1] |Analog giris -20-20 0 urT - - Kayan |2
olceklendirme x1
degeri
PO757 - PO760 giris 6lceklendirmeyi yapilandirir. x1 dlz ¢izgiyi belirleyen iki ¢ift degisken x1/y1 ve x2/y2
arasindaki birinci degerdir. Analog giris 6lceklendirme PO759 x2 dederi analog giris 6lceklendirme PO757 x1
degerinden yliksek olmalidir.

Endeks: Bkz. r0752

Dikkat: ¢ Analog ayar noktalari P2000 igerisindeki normalize edilmis frekansin bir [%] degerini temsil eder.
¢ Analog ayar noktalari %100 tzerinde olabilir.
¢ ASPmax en yiiksek analog ayar noktasini temsil eder (bu 10 V veya 20 mA dederinde olabilir).

* ASPmin en yliksek analog ayar noktasini temsil eder (bu O V veya 20 mA degerinde olabilir).
* Varsayilan degerler 0 V veya 0 mA = %0 ve 10 V veya 20 mA = %100 6lceklendirme sunar.

P0758[0...1] |Analog giris -99999.9- (0,0 urt - - Kayan |2
olceklendirme y1 99999.9
degeri [%]

PO757 (analog giris 0lceklendirme) icerisinde aciklanan y1 dederini ayarlar

Endeks: Bkz. r0752

Baghlik: Hangi ayar noktasinin olusturulacagina bagh olarak P2000 ile P2003 (referans frekans, gerilim, akim veya
tork) arasini etkiler.

P0759(0...1] |Analog giris -20-20 10 urt - - Kayan |2
olceklendirme x2
degeri
P0757 (analog giris 0lceklendirme) icerisinde aciklanan x2 dederini ayarlar.

Endeks: Bkz. r0752

Dikkat: Analog giris 0lceklendirme PO759 x2 dederi analog giris 6lgeklendirme PO757 x1 degerinden yliksek
olmahdir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0760[0...1] |Analog giris -99999.9 - 100.0 urT - - Kayan (2

6lceklendirme y2 99999.9
degeri [%]
P0757 (analog giris dlceklendirme) icerisinde aciklanan y2 degerini ayarlar.
Endeks: Bkz. r0752
Baglilik: Bkz. PO758
P0761[0...1] |Analog giris icin 61t |0 - 20 0 urt - - Kayan |2
bant genisligi
Analog giris 61U bant genisligini tanimlar.

Ornek: Asadgidaki 6rnek bir 2 Vile 10 V arasi, 0 Hz ile 50 Hz arasi analog girisi Uretir (analog giris dederi 2 Vile 10V
arasl, 0 Hz ile 50 Hz arasi):
e P2000 =50 Hz
¢ P0759 =8V P0760 = %75
e PO757 =2V P0758 =%0
e PO761=2V
e PO756=0veyal
Asagidaki 6rnek merkezi sifirda olan bir 0 Vile 10 V arasi analog giris (-50 Hz ile +50 Hz arasi) ve 0,2 V
genisliginde bir "tutma noktasi” olusturur (0,1 V ile merkezin herbir tarafi arasinda, analog giris degeri 0 V ile
10V arasl, -50 Hz ile +50 Hz arasi):
* P2000=50Hz
e P0759=8,75V P0760 = %75
e P0757=1,25VP0758 =-%75
« PO761=0.1V
e PO756=0veyal

Endeks: Bkz. r0752

Dikkat: Ol bant, PO758 ve P0760 (analog giris dlceklendirme y koordinatlar) degerlerinin pozitif veya negatif
olmasi durumunda 0 V dederinden PO761 dederine gider. Ancak, P0758 ve PO760 isaretlerinin farkli olmasi
durumunda 610 bant kesisim noktasindan (analog giris 6lceklendirme egrisine sahip x ekseni) itibaren her iki
yonde de aktiftir.

Not: PO761[x] = 0: Aktif 6l bant yoktur.

Merkez sifir ayar kullanildiginda minimum frekans P1080 sifir olmalidir.
Ol bandin sonunda bir histerizis bulunmaz.

P0762[0...1] |Sinyal islemi kaybi 0-10000 10 urT - - uie 3

icin gecikme [ms]
Analog ayar noktasi ve ariza kodu F80 gdsterimi arasindaki zaman gecikmesini tanimlar.

Endeks: Bkz. r0752

Not: Uzman kullanicilar F80'e istenen tepkiyi secebilir (varsayilan OFF2).

r0770 Analog cikis sayisi - - | | | |U16 |3

Mevcut analog cikis sayisini gorintdler.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0771[0] Cl: Analog cikis 0- 21[0] urT - - u32 2

4294967295
Analog cikisin fonksiyonunu tanimlar.
Endeks: [0] Analog ¢ikis 1 (AO1)
Ayar: 21 CO: Giincel frekans (P2000'e 6lceklendirilir)
24 CO: Giincel cikis frekansi (P2000'e 6lceklendirilir)
25 CO: Glincel gikis gerilimi (P2001'e 6lceklendirilir)
26 CO: Gincel DC-link gerilimi (P2001'e 6lceklendirilir)
27 CO: Glincel ¢ikis akimi (P2002'ye dlgeklendirilir)
P0773[0] Duizeltme siiresi 0-1000 2 urT - - ui1e 2
analog cikis [ms]
Analog cikis sinyali icin dlizeltme siiresini tanimlar. Bu parametre bir PT1 filtresi kullanarak analog ¢ikis icin
diizeltme saglar.
Endeks: Bkz. PO771
Baghlik: P0773 = O: Filtreyi devreden cikarir.
r0774[0] Mevcut analog ¢ikis |- - - - - Kayan |2
degeri [V] veya [mA]
Filtreleme ve Olceklendirme sonrasinda analog cikis degerini gosterir.

Endeks: Bkz. PO771

Not: Analog cikis sadece bir akim cikisidir. Terminallere (4/5) 500 Q degerinde harici bir diren baglanarak 0 V ile
10 V arasinda bir gerilim cikisi olusturulabilir.

P0775[0] Analog cikis izin 0-1 0 T - - ui1e 2
verilen mutlak degeri
Analog c¢ikisin mutlak dederinin kullanilip kullaniimayacadini belirler. Etkinlestirilirse, bu parametre ¢ikti
olarak verilen mutlak degeri alacaktir. E§er deder orijinal durumda negatifse r0785 icerisinde karsilik gelen
bit ayarlanir, aksi durumda bu silinir.

Endeks: Bkz. PO771

P0777[0] Analog cikis -99999 - 0,0 urT - - Kayan (2

6lceklendirme x1 99999

degeri [%]

x1 cikis karakteristigini tanimlar. Olceklendirme blogu P0771 (analog cikis konnektér girisi) icerisinde
tanimlanan ¢ikis degerinin ayarlanmasindan sorumludur. x1 diiz bir cizgi belirleyen iki degisken ciftinin
birinci degeridir. Iki nokta P1 (x1, y1) ve P2 (x2, y2) serbest bir sekilde secilebilir.

Not: Bkz. PO771

Baglilik: Bkz. PO758

P0778[0] Analog cikis 0-20 0 urT - - Kayan |2

6lceklendirme y1
degeri
Cikis karakteristiginin y1 degerini tanimlar.
Endeks: Bkz. PO771
P0779[0] Analog cikis -99999 - 100.0 urT - - Kayan (2
olceklendirme x2 99999
degeri [%]
x2 ¢ikis karakteristigini tanimlar.
Endeks: Bkz. PO771
Baglilik: Bkz. PO758
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0780[0] Analog cikis 0-20 20 urT - - Kayan (2

6lceklendirme y2
degeri
Cikis karakteristiginin y2 degerini tanimlar.
Endeks: Bkz. PO771
P0781[0] Analog cikis icin 61t |0 - 20 0 urT - - Kayan |2
bant genisligi
Analog cikis icin 6li bandin genisligini ayarlar.
Endeks: Bkz. PO771
r0785.0 CO/BO: Analog cikis |- - - - - uie 2
durum kelimesi
Analog cikis durumunu goériintiler. Bit O, analog cikis 1 dederinin negatif oldugunu gdsterir.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Analog cikis 1 negatif Evet Hayir
P0802 EEPROM'dan veri 0-2 0 C(30) - - ule 3
transferi
P0802 + 0 oldugunda degerleri konvertérden harici bir cihaza transfer eder. Bunun miimkiin olmasi icin
P0O010, 30 olarak ayarlanmalidir.
0 Devre Disi
2 SD karta veri transferini baslat
Not: Transfer sonrasinda parametre otomatik O (varsayilan) degerine sifirlanir.
Basarili tamamlama sonrasinda P0010, O degerine sifirlanacaktir.
Verileri transfer etmeden 6nce SD kartta yeterli alan bulundugundan (8 KB) emin olun.
PO803 EEPROM'a veri 0-3 0 C(30) - - uie 3
transferi
0 Devre Disi
2 SD karttan veri transferini baslat
3 SD karttan veri transferini baslat (motor verileri haric)
PO803 + 0 oldugunda SD kopyasindan konvertore parametre degerlerini transfer eder. Bu parametreyi
etkinlestirmek icin PO010, 30 olmalidir. Parametre dederleri icin P0802'ye bakin.
Not: Transfer sonrasinda parametre otomatik O (varsayilan) degerine sifirlanir.
Basarili tamamlama sonrasinda P0010, 0 degerine sifirlanacaktir.

PO804 Kopya dosyasi se¢ |0 - 99 0 |c(30) - |- lute |3
Karsiya ytiklemek/indirmek icin kopya dosyayi secin.
P0804 = 0 ise dosya adi clone00.bin olacaktir
P0O804 = 1 ise dosya adi clone01.bin olacaktir
vb.

P0806 Bl: Engelleme paneli |O - 0 urT - - u32 3
erisimi 4294967295
Harici istemci ile kontrol paneline erisimi kilitlemek icin binektor girisi.

r0807.0 BO: istemci erisimini |- - - - - u16 3
goruntiiler
Komut veya ayar noktasi kaynaginin harici bir istemciye bagli olup olmadidini gosteren binektor cikisi.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Ana kontrol etkin Evet Hayir
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0809[0...2] [Komut veri kiimesini |0 -2 [0]O[1]1 T - - uie 2

(CDS) kopyala [2]0
'Komut veri kiimesini (CDS) kopyala' fonksiyonunu ¢agirir. Tim komut veri kiimesi (CDS) parametrelerinin
listesi kilavuzun sonundaki "Endeks" icerisinde gosterilmistir.

Ornek: Tam degerlerin CDSO'dan CDS2'ye kopyalanmasi asagidaki prosediir ile gergeklestirilebilir:

PO809[0] = 0 CDS0'dan kopyala
PO809[1] = 2 CDS2'ye kopyala
P0809[2] = 1 Kopyalama baslat
Endeks: [0] CDS'den kopyala
[1] CDS'ye kopyala
[2] Kopyalama baslat
Not: Endeks 2 icerisindeki baslangic degeri fonksiyonun yiriitiilmesi sonrasinda otomatik '0' degerine sifirlanir.
PO810 Bl: komut veri 0- 0 urT - - u32 2
kiimesi bit 0 4294967295
(Manuel/Otomatik)
Bir komut veri kiimesi (CDS) se¢mek lzere Bit 0'in okunacagi komut kaynagini secer. Mevcut durumda
secilen CDS ir0054.15 (CDS bit 0) ve r0055.15 (CDS bit 1) icerisinde goértintilenir. Mevcut durumda aktif
CDS r0050 icerisinde goérintilenir.
Ayar: 722.0 Dijital giris 1 (P0701'in 99 olarak ayarlanmasi gerekir, BICO)
722.1 Dijital giris 2 (P0702'nin 99 olarak ayarlanmasi gerekir, BICO)
722.2 Dijital giris 3 (P0703'lin 99 olarak ayarlanmasi gerekir, BICO)
Not: P0811 komut veri kiimesi (CDS) secimi ile de ilgilidir.
PO811 Bl: komut veri 0- 0 urT - - u32 2
kiimesi bit 1 4294967295
Bir komut veri kiimesi segmek Uzere Bit 1'in okunacagi komut kaynagini secer (bkz. P0810).

Ayar: Bkz. P0810.

Not: P0810 komut veri kiimesi (CDS) secimi ile de ilgilidir.

P0819[0...2] |Slrucil veri kiimesi |0-2 [0]0O[1]1 T - - ui1e 2

(DDS) kopyala [2]0
'Surlict veri kiimesi (DDS) kopyala' fonksiyonunu cagirir. Tiim siirlict veri kiimesi (DDS) parametrelerinin
listesi kilavuzun sonundaki "Endeks" icerisinde gosterilmistir.
Ornek: Tam degerlerin DDS0'dan DDS2'ye kopyalanmasi asagidaki proseddir ile gerceklestirilebilir:
P0819[0] = 0 DDSO'dan kopyala
P0819[1] = 2 DDS2'ye kopyala
P0819[2] = 1 Kopyalama baslat

Endeks: [0] DDS'den kopyala
[1] DDS'ye kopyala
[2] Kopyalama baslat

Not: Bkz. PO809

P0820 BI: siiriicii veri 0- 0 T - - u32 3
kiimesi bit 0 4294967295
Bir stiricti veri kiimesi (DDS) segmek Uzere Bit 0'In okunacagi komut kaynagini secer. Mevcut durumda
secilen siiriicli veri kiimesi (DDS) r0051[0] parametresinde goriintilenir. Mevcut durumda aktif strticl veri
kiimesi (DDS) r0051[1] parametresinde gorlintilenir.

Ayar: Bkz. P0810

Not: P0821 siirlicti veri kimesi (DDS) secimi ile de ilgilidir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0821 BI: siiriicii veri 0- 0 T - - u32 3

kiimesi bit 1 4294967295
Bir slrlict veri kiimesi secmek lzere Bit 1'in okunacagi komut kaynagini secer (bkz. P0820).

Ayar: Bkz. P0810

Not: P0820 suriicli veri kiimesi (DDS) secimi ile de ilgilidir.

P0840[0...2] |BI: ON/OFF1 0- 19,0 T - CDS u32 3

4294967295
ON/OFF1 komut kaynaginin BICO kullanilarak secilmesine imkan tanir. iki noktanin éniindeki basamaklar
komut kaynaginin parametre numarasini gosterir; iki noktayi takip eden basamaklar o parametre icin bit
ayarini gosterir.

Ayar: Bkz. P0810

Baglilik: Komut kaynadi olarak dijital girisler icin BICO, PO700'nin 2'ye ayarlanmasina ihtiyac duyar (BICO etkinlestir).

Varsayilan ayar (Acik sag) dijital giris 1'dir (722.0). Alternatif kaynak sadece, P0840 dederi degistiriimeden
once dijital giris 1 fonksiyonu degistirildiginde (P0701 ile) mimk{indr.

P0842[0...2] |BI: ON geri/OFF1 0- 0 T - CDS u32 3

4294967295
ON/OFF1 geri komut kaynaginin BICO kullanilarak secilmesine imkan tanir. Genel olarak bir pozitif frekans
ayar noktasi saatin tersi yonde calisir (negatif frekans).

Ayar: Bkz. P0810

P0843[0...2] |[BI: ON/OFF2 0- 1 T - CDS u32/iki |3

4294967295
ON/OFF2 komut kaynaginin BICO kullanilarak secilmesine imkan tanir. Bu parametreyi devreden ¢ikarmak
icin varsayilan ayar 1,0'dir.

Ayar: Bkz. P0810

Baglilik: Komut kaynagi olarak dijital girisler icin BICO, PO700'nin 2'ye ayarlanmasina ihtiyac duyar (BICO etkinlestir).

Eger ON/OFF2 icin dijital girislerden biri secilmisse, konvertdr dijital giris aktif olana kadar calisacaktir. OFF2
hemen pals devreden cikarma anlamina gelir; motor serbest yavaslar. OFF2 disiik aktiftir, drn. :0 = Pals
devreden ¢ikarma. 1 = Palslar devrede. (Baska bir Kapali kosulu aktif olmadigi stirece).

Not: ONJ/OFF2 fonksiyonu 2/3 iletkenli modlarda desteklenmez. PO727 = 0 olana kadar ON/OFF2 se¢cmeyin.

P0844[0...2] |[BI: 1. OFF2 0- 19,1 T - CDS us2 3

4294967295
P0719 = 0 oldugunda birinci OFF2 kaynadini tanimlar (BICO).

Ayar: Bkz. P0810

Baghlik: Eger OFF2 icin dijital girislerden biri secilmisse, konvertor dijital giris aktif olana kadar calisacaktir.

Not: OFF2 hemen pals devreden ¢cikarma anlamina gelir; motor serbest yavaslar. OFF2 disuk aktiftir, 6rn:

0 = Pals devreden ¢ikarma.
1 = Calisma durumu.
P0845[0...2] |[BI: 2. OFF2 0- 1 T - CDS u32 3
4294967295
ikinci OFF2 kaynagini tanimlar.

Ayar: Bkz. P0810

Baghlik: P0844'lin aksine (birinci OFF2 kaynadi), bu parametre P0719'dan (komut ve frekans ayar noktasi secimi)

bagimsiz her zaman aktiftir. Bkz. P0844.

Not: Bkz. PO844
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0848[0...2] |[BI: 1. OFF3 0- 1 T - CDS u32 3

4294967295
P0719 = 0 oldugunda birinci OFF3 kaynagini tanimlar (BICO).

Ayar: Bkz. P0810

Baglilik: Eger OFF3 icin dijital girislerden biri secilmisse, konvertdr dijital giris aktif olana kadar calisacaktir.

Not: OFF3, 0 dederine hizli yavaslama anlamina gelir.

OFF3 distk aktiftir, 6rn.
0 = Hizli yavaslama.
1 = Calisma durumu.
P0849[0...2] |[BI: 2. OFF3 0- 1 T - CDS u32 3
4294967295
ikinci OFF3 kaynagini tanimlar.

Ayar: Bkz. P0810

Baghlik: P0848'lin aksine (birinci OFF3 kaynagi), bu parametre P0719'dan (komut ve frekans ayar noktasi secimi)

bagimsiz her zaman aktiftir. Bkz. P0848.

Not: Bkz. P0848

P0852[0...2] |BI: Pals devreye al 0- 1 T - CDS u32 3

4294967295
Pals etkinlestirme/devreden cikarma sinyalinin kaynagini tanimlar.
Ayar: Bkz. P0810
Baglilik: Sadece P0719 = 0 oldugunda aktiftir (Komut/ayar noktasi kaynagi otomatik secimi).
P0881[0...2] |BI: Hizli durdurma 0- 1 T - CDS u3s2 3
kaynagi 1 4294967295
Hizli durdurma kaynagi 1 komutunun BICO kullanilarak secilmesine imkan tanir. Sinyalin aktif diistik olmasi
beklenir (varsayilan ayar P0886 = 2).

Ayar: Bkz. P0810

P0882[0...2] |BI: Hizli durdurma 0- 1 T - CDS u3s2 3
kaynagi 2 4294967295
Hizli durdurma kaynadi 2 komutunun BICO kullanilarak secilmesine imkan tanir. Sinyalin aktif diistik olmasi
beklenir (varsayilan ayar P0886 = 2).

Ayar: Bkz. P0810

P0883[0...2] |BI: Hizli durdurma 0- 0 T - CDS u3s2 3
gecersiz kilma 4294967295
Hizli durdurma gecgersiz kilma komut kaynaginin BICO kullanilarak secilmesine imkan tanir. Sinyalin aktif
yuksek olmasi beklenir.

Ayar: Bkz. P0810

P0886[0...2] |Hizh durdurma giris |0-4 2 T - CDS u1e 3

tipi

Hizli durdurma giris tipi secimi icin Kontrol Kelimesi.

0 Hizli durdurma secili degil

1 Hizli durdurma girisi aktif ylksek

2 Hizli durdurma girisi aktif distik

3 Hizli durdurma girisi pozitif kenar tetiklendi
4 Hizli durdurma girisi negatif kenar tetiklendi
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P0927 Belirlenen 0-31 31 urT - - uie 2

arabirimler ile
parametre
degistirilebilir

Parametreleri degistirmek icin kullanilabilecek arabirimleri belirler. Bu parametre kullanicinin konvertori
kolay bir sekilde parametrelerin yetkisiz degistiriimesine karsi korumasini saglar.

Dipnot: P0927 sifre korumali degildir.

bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali

00 Kullanilmiyor Evet Hayir

01 BOP (entegre BOP ve harici BOP dahil) Evet Hayir

02 RS232'de USS Evet Hayir

03 RS485'te USS Evet Hayir

04 RS485 (izerindeki dizin terminali Evet Hayir
Ornek: Varsayilan: Tim bit'ler ayarlanmistir.

Varsayilan ayar parametrelerin herhangi bir arabirim ile degistiriimesine imkan tanir.
r0944 Toplam mesaj sayisi | | | | | |U16 |3

Mevcut toplam mesaj sayisini gérlintiler.
r0947[0...63] |CO: Son aniza kodu |- E - E E lute |2

Ariza gegmisini gorlntuler.

Ariza temizle Ariza temizle
Guncel aktif arizalar Onceki aktif arizalar
r A N A N

rooa7][0]1]2]3]4]5]6]7] [819f10]11J12]13]14 J15] [16]-- |
A A

0854 OTTTZ]

m >~ Ariza bilgileri kaydi
ro957{[0[1]2]
[0J1]2] J

Endeks: [0] Son ariza kapatma --, ariza 1
[7] Son ariza kapatma --, ariza 8
[8] Son ariza kapatma -1, ariza 1
[15] Son ariza kapatma -1, ariza 8
[16] Son ariza kapatma -2, ariza 1
[23] Son ariza kapatma -2, ariza 8
[63] Son ariza kapatma -7, ariza 8
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Parametre

Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

Dikkat:

Bu parametrenin bos olmasi, ancak halen konvertor tarafindan ariza gosterilmesi mimkdindir. Bunun
nedeni muhtemelen sistemde bulunan bir SAFE durumudur. Bu durumda ariza bu parametreden silinir ve
HAZIR duruma geri dénmenin bir anlami olmaz. Ik olarak SAFE durumunu olusturan kosulu ortadan kaldirin
ve sonrasinda konvertor HAZIR durumuna gegebilecektir (SAFE durumu 6rnegi "glivenlik fonksiyonu
etkinlestirildi").

Not:

"konvertdr ariza durumunda” (Sayfa 345) fonksiyonu bir arizanin olustugu noktada izlenmekte olan bagh
parametrelerin resim kaydi olarak gérev yapar. Kaydedilen bazi parametreler filtrelenmis degerlerdir. Bu
nedenle eder bir donanim kapatma meydana gelirse, (r0949 = 0), bazi filtrelenmemis dederler atmaya
neden olmus degerleri yansitmayabilir.

Ornek:

Eger bir donanim asiri gerilim kapatma meydana gelmisse, (r0947 = 2 ve r0949 = 0), r0956 icerisindeki
filtrelenmis DC link gerilimi kapatma limiti altinda gorilebilir. Bu durumda, filtrelenmis DC link dederi atma
seviyesine kadar ylikselme icin yeterli siireye sahip degildir; ancak, mevcut limit asiimistir ve bu nedenle
donanim kendini korumak igin kapatmistir.

r0948[0...63]

Ariza zamani - | | - | |U32 |3

Bir arizanin meydana geldigini gésteren zaman notu.
P0969 (sistem calisma zamani sayaci) zaman notunun olasi kaynagidir.

Endeks: [0] Son ariza kapatma --, ariza zamani 1
[7] Son ariza kapatma --, ariza zamani 8
[8] Son ariza kapatma -1, ariza zamani 1
[15] Son ariza kapatma -1, ariza zamani 8
[16] Son ariza kapatma -2, ariza zamani 1
[23] Son ariza kapatma -2, ariza zamani 8
[63] Son ariza kapatma -7, ariza zamani 8
r0949[0...63] |CO: Arza degeri - - - - |- REPE

Konvertor ariza degerlerini goriintiler. Servis amaclidir ve raporlanan ariza tipini gosterir.
Degerler belgelenmez. Arizalarin raporlandigi kod igerisinde listelenir.

Endeks: [0] Son ariza kapatma --, ariza dederi 1
[7] Son ariza kapatma --, ariza dederi 8
[8] Son ariza kapatma -1, ariza degeri 1
[15] Son ariza kapatma -1, ariza degeri 8
[16] Son ariza kapatma -2, ariza degeri 1
[23] Son ariza kapatma -2, ariza degeri 8
[63] Son ariza kapatma -7, ariza degeri 8

P0952 Toplam kapatma 0-65535 0 T - - u1ieé 3
sayisi
r0947 (son ariza kodu) icerisinde saklanan kapatma sayisini goriintdler.

Baghlik: Ayar 0 ariza gecmisini sifirlar (O degerine degistirme de r0948 - ariza zamanini sifirlar).

Not: Eder anhk olmayan arizanin kaynagi bir fabrika sifirlamasi dncesinde aktif kaliyorsa, konvertor ilk olarak
kaynagi kaldirir ve sonrasinda arizayi bir fabrika sifirlamasi sirasinda ariza gecmisine yerlestirir. Bu P0952'nin
fabrika sifirlamasi sonrasinda sifir olmayan bir degere sahip oldugu anlamina gelir. E§er ariza gegcmisini
temizlemek istiyorsaniz, ikinci bir fabrika sifirlamasi gerceklestirmeniz veya P0952 = 0 olarak ayarlamaniz
gereklidir.

SINAMICS V20 Konvertor

250 isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004



Parametre listesi

8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

r0954[0...2] |CO: Arizada RFG - - - - - Kayan |3

sonrasi frek. ayar
noktasi [Hz]

Birinci anlik ariza meydana geldiginde RFG sonrasinda ayar noktasini goriintiler (bkz. r1170).

Endeks: [0] Son kapatma - Ariza bilgisi
[1] Son kapatma - 1 Ariza bilgisi
[2] Son kapatma - 2 Ariza bilgisi

Not: Anlik ariza blogu basina sadece bir ariza bilgisi seti saklanir. r0954[0] r0947[0...7]'ye karsilik gelir, r0954[1]
r0947[8...15]'e karsilik gelir ve r0954[2]r0947[16...23]'e karsilik gelir.

r0955[0...2] CO/BO: Arizada - - - - - ule 3

durum kelimesi 2

ilk anlik ariza meydana geldiginde durum kelimesi 2'yi gériintiiler (bkz. r0053).

Endeks: [0] Son kapatma - Ariza bilgisi
[1] Son kapatma - 1 Ariza bilgisi
[2] Son kapatma - 2 Ariza bilgisi
Not: Anlik ariza blogu basina sadece bir ariza bilgisi seti saklanir. r0955[0] r0947[0...7]'ye karsilik gelir, r0955[1]
r0947[8...15]'e karsilik gelir ve r0955[2] r0947[16...23]'e karsilik gelir.
r0956[0...2] |CO: Arizada DC-link |- - - - - Kayan |3
gerilimi [V]
Birinci anlik ariza meydana geldiginde DC link gerilimini gortintiler (bkz. r0026).
Endeks: [0] Son kapatma - Ariza bilgisi
[1] Son kapatma - 1 Ariza bilgisi
[2] Son kapatma - 2 Ariza bilgisi
Not: Anlik ariza blogu basina sadece bir ariza bilgisi seti saklanir. r0956[0] r0947[0...7]'ye karsilik gelir, r0956[1]

r0947[8...15]'e karsilik gelir ve r0956[2] r0947[16...23]'e karsilik gelir.

r0957[0...2] |CO: Arizada mev. - - - - - Kayan |3
cikis akimi [A]
Birinci anlik ariza meydana geldiginde cikis akimi efektif degerini goriintiler (bkz. r0027).

Endeks: [0] Son kapatma - Ariza bilgisi
[1] Son kapatma - 1 Ariza bilgisi
[2] Son kapatma - 2 Ariza bilgisi

Not: Anlik ariza blogu basina sadece bir ariza bilgisi seti saklanir. r0957[0] r0947[0...7]'ye karsilik gelir, r0957[1]
r0947[8...15]'e karsilik gelir ve r0957[2] r0947[16...23]'e karsilik gelir.

r0958[0...2] |CO: Arizada mev. - - - - - Kayan |3
cikis gerilimi [V]
Birinci anlik ariza meydana geldiginde cikis gerilimini gortintiler (bkz. r0025).

Endeks: [0] Son kapatma - Ariza bilgisi
[1] Son kapatma - 1 Ariza bilgisi
[2] Son kapatma - 2 Ariza bilgisi

Not: Anlik ariza blogu basina sadece bir ariza bilgisi seti saklanir. r0958[0] r0947[0...7]'ye karsilik gelir, r0958[1]

r0947[8...15]'e karsilik gelir ve r0958[2] r0947[16...23]'e karsilik gelir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

r0964[0...6] Firmyvare versiyon - - - - - uie 3

verisi
Firmware versiyon verisi.
Endeks: [0] Sirket (Siemens = 42)
[1] Uriin tipi (V20 = 8001)
[2] Uriin yazilimi siiriimii
[3] Firmware tarihi (yil)
[4] Firmware tarihi (giin/ay)
[5] Konvertor nesne sayisi
[6] Uriin yazilimi stiriimii
r0967 Kontrol kelimesi1 |- - E - E NE
Kontrol kelimesi 1 gorlintiler. Bir alan aciklamasi icin r0054'e bakin.
r0968 Durum kelimesi1 |- - E - E NE
Konvertoriin aktif durum kelimesini (ikilik formatta) goriintiler ve hangi komutlarin aktif oldugunu teshis
etmek icin kullanilir. Bir alan aciklamasi icin r0052'ye bakin.
P0969 Sifirlanabilir sistem [0 - 0 T - - u32 3
calisma siiresi sayaci (4294967295
Sifirlanabilir sistem calisma siiresi sayaci.

P0970 Fabrika ayarlarina 0-31 0 C(30) - - uie 1
sifirlama
P0970 = 1: Daha 6nce P0971 = 21 olarak saklanmislarsa tim parametreleri (kullanici varsayilanlarini degil)
kullanici varsayilanlarina sifirlar; aksi takdirde, tim parametreleri fabrika varsayilanlarina sifirlar
P0970 = 21: Tim parametreleri ve kullanici varsayilanlarini fabrika varsayilanlarina sifirlar
P0970 = 31: Ozel fabrika ayarlarina sifirlama. EEPROM icerisindeki tiim kullanici varsayilanlarini fabrika
varsayilanlarina sifirlar.
Tlm parametreler P0970 = 1 veya P0970 = 21 olarak belirlenerek sifirlanirken litfen asagidaki konulara
dikkat edin:
* Parametreleri BOP lizerinden sifirlarken hem RAM hem de EEPROM icerisindeki parametreler sifirlanir.
e RS485 lizerinde USS/IMODBUS iletisimini ve ucucu saklama modunu (P0014[0] = 0) sectiginizde sadece

RAM'daki parametreler sifirlanir.
e RS485 lizerinde USSIMODBUS iletisimini ve ucucu saklama modunu (P0014[0] = 1) sectiginizde hem
EEPROM hem de RAM'daki parametreler sifirlanir.

0 Devre Disi
1 Parametre sifirlama
21 Kullanici Varsayilan Parametre Sifirlama
31 Ozel fabrika ayarlarina sifirlama

Dikkat: P0970 = 31 ayarlanmasi EEPROM icerisindeki tim kullanici varsayilanlarini fabrika varsayilanlarina sifirlar.
Sonrasinda konvertdr yeniden baslatilacaktir. Bu deger ayarinin sadece F51 arizasinin temizlenmesi icin bir
¢6zUm olarak kullanildi§ini unutmayin.

Baghlik: ilk olarak PO010 = 30 olarak ayarlayin (fabrika ayari).

Parametreleri varsayilan degerlerine sifirlamadan énce konvertdrii durdurun (6rn. tiim palslari devre disi
birakin).
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8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan  |Degistirilebilir |Olceklen Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

Not: P0970 =1 veya 21 ile bir fabrika ayarlarina sifirlama yapildiginda asagidaki parametreler dederlerini korur:

¢ 10039 CO: Enerji tiiketim sayaci [kWh]

e PO014 Saklama modu

* P0100 Avrupal/Kuzey Amerika

* P0205 Konvertor uygulamasi

* P2010 USS/MODBUS baud hizi

e P2011 USS adresi

e P2021 MODBUS adresi

* P2023 RS485 protokol secimi

* P8458 Kopya kontroli

P0970 transfer edilirken, konvertdr dahili hesaplamalari gerceklestirmek icin islemcisini kullanir. Bu
hesaplamalari yapmak icin gecen slire boyunca iletisim kesintiye ugrar.

P0971 Verilerin RAM'dan 0-21 0 urT - uie 3

EEPROM'a transferi
1 olarak ayarlandiginda degerleri RAM'dan EEPROM'a transfer eder.
21 olarak ayarlandiginda yeni kullanici varsayilan degerleri RAM'dan EEPROM'a transfer eder.
0 Devre Disi
1 Transferi baslat
21 Kullanici Varsayilan transferini baslat
Not: RAM icerisindeki tiim degerler EEPROM'a transfer edilir.
Basarili transfer sonrasinda parametre otomatik O (varsayilan) degerine sifirlanir.
RAM'dan EEPROM'a saklama P0971 ile gergeklestirilir. Transfer basarili olursa iletisim sifirlanir. Sifirlama
islemi sirasinda iletisim kesintiye ugrayacaktir.
e BOP 88888 goriintiiler
Transfer isleminin tamamlanmasi sonrasinda konvertor ile harici cevre birimleri (BOP, USS veya Modbus
Master) arasindaki iletisim otomatik yeniden kurulur.
r0980[0...99] |Mevcut parametre 0- 65535 981 - - ui1e 4
numaralarinin listesi
100 parametre numarasi endeksine 0 - 99 sahiptir.
Endeks: [0] Parametre 1
[1] Parametre 2
[98] Parametre 99
[99] Sonraki parametre listesi
Not: Parametre listesi dizisi hafiza tiketimini azaltmak icin 2 bilesene sahiptir. Bir bilesen endeksine 0 - 99 her
erisimde, '‘BeforeAccess' fonksiyonu ile bagimsiz sonug dinamik sekilde belirlenir. Son bilesen asagidaki
parametre dizisinin sayisini icerir, O listenin sonunu gosterir.
r0981[0...99] |[Mevcut parametre 0-65535 982 - - uie 4
numaralarinin listesi
100 parametre numarasi endeksine sahiptir, 100 - 199.

Endeks: Bkz. r0980

Not: Bkz. r0980

r0982[0...99] [Mevcut parametre 0-65535 983 - - uie 4

numaralarinin listesi

100 parametre numarasi endeksine sahiptir, 200 - 299.
Endeks: Bkz. r0980
Not: Bkz. r0980
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8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

r0983[0...99] |[Mevcut parametre 0-65535 984 - - - uie 4

numaralarinin listesi
100 parametre numarasi endeksine sahiptir, 300 - 399.

Endeks: Bkz. r0980

Not: Bkz. r0980

r0984[0...99] |[Mevcut parametre 0-65535 985 - - - uie 4

numaralarinin listesi
100 parametre numarasi endeksine sahiptir, 400 - 499.

Endeks: Bkz. r0980

Not: Bkz. r0980

r0985[0...99] |Mevcut parametre 0- 65535 986 - - - u1e 4

numaralarinin listesi
100 parametre numarasi endeksine sahiptir, 500 - 599.

Endeks: Bkz. r0980

Not: Bkz. r0980

r0986[0...99] |Mevcut parametre 0- 65535 987 - - - ui1e 4

numaralarinin listesi
100 parametre numarasi endeksine sahiptir, 600 - 699.

Endeks: Bkz. r0980

Not: Bkz. r0980

r0987[0...99] |Mevcut parametre 0- 65535 988 - - - ui1e 4

numaralarinin listesi
100 parametre numarasi endeksine sahiptir, 700 - 799.

Endeks: Bkz. r0980

Not: Bkz. r0980

r0988[0...99] |[Mevcut parametre 0-65535 989 - - - uie 4

numaralarinin listesi
100 parametre numarasi endeksine sahiptir, 800 - 899.

Endeks: Bkz. r0980

Not: Bkz. r0980

r0989[0...99] |[Mevcut parametre 0- 65535 0 - - - uie 4

numaralarinin listesi
100 parametre numarasi endeksine sahiptir, 900 - 999.
Endeks: Bkz. r0980
Not: Bkz. r0980
SINAMICS V20 Konvertor
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8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P1000[0...2] |Frekans ayar noktasi |0-77 1 C,T - CDS uie 1

secimi

Frekans ayar noktasi kaynagini secer. Ana ayar noktasi en etkisiz basamak tarafindan verilir (en sag
pozisyon) ve ek ayar noktasi ile en etkili basamak tarafindan verilir (en soldaki pozisyon). Tek basamaklar ek

ayar noktasi bulunmayan ana ayar noktalarini gosterir.

Cikis frekansi 4

./_ ........... g _\.

/
/ Ek ayar
/ noktasi \

; Giincel gikis |
3 frekansi

Ana ayjr noktasi

Sire
Calistir
komutu
0 Ana ayar noktasi yok
1 MOP ayar noktasi
2 Analog ayar noktasi 1
3 Sabit frekans
5 RS485 lzerinde USS/IMODBUS
7 Analog ayar noktasi 2
10 Ana ayar noktasi + MOP ayar noktasi yok
11 MOP ayar noktasi + MOP ayar noktasi
12 Analog ayar noktasi 1 + MOP ayar noktasi
13 Sabit frekans + MOP ayar noktasi
15 RS485 lzerinde USS/MODBUS + MOP ayar noktasi
17 Analog ayar noktasi 2 + MOP ayar noktasi
20 Ana ayar noktasi + Analog ayar noktasi 1 yok
21 MOP ayar noktasi + Analog ayar noktasi 1
22 Analog ayar noktasi 1 + Analog ayar noktasi 1
23 Sabit frekans + analog ayar noktasi 1
25 RS485 lzerinde USS/MODBUS + Analog ayar noktasi 1
27 Analog ayar noktasi 2 + Analog ayar noktasi 1
30 Ana ayar noktasi + Sabit frekans yok
31 MOP ayar noktasi + Sabit frekans
32 Analog ayar noktasi 1 + Sabit frekans
33 Sabit frekans + Sabit frekans
35 RS485 lzerinde USS/IMODBUS + Sabit frekans
37 Analog ayar noktasi 2 + Sabit frekans
50 Ana ayar noktasi + RS485 Uizerinde USS/MODBUS yok
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

51 MOP ayar noktasi + RS485 lzerinde USS/MODBUS
52 Analog ayar noktasi 1 + RS485 lizerinde USS/IMODBUS
53 Sabit frekans + RS485 lizerinde USSIMODBUS
55 RS485 lizerinde USS/IMODBUS + RS485 {izerinde USS/IMODBUS
57 Analog ayar noktasi 2 + RS485 lzerinde USS/MODBUS
70 Ana ayar noktasi + Analog ayar noktasi 2 yok
71 MOP ayar noktasi + Analog ayar noktasi 2
72 Analog ayar noktasi 1 + Analog ayar noktasi 2
73 Sabit frekans + Analog ayar noktasi 2
75 RS485 lzerinde USS/MODBUS + Analog ayar noktasi 2
77 Analog ayar noktasi 2 + Analog ayar noktasi 2
Baghlik: ilgili parametre: P1074 (BI: Ek ayar noktasini devreden cikar)
ikaz: Bu parametrenin degistiriimesi (varsayilana) secilen 6gedeki tiim ayarlari belirler. Bunlar asagidaki
parametrelerdir: P1070, P1071, P1075, P1076
Eger P1000 = 1 veya 1X ise ve P1032 (MOP ters yon engelle) = 1 ise, doniis yoniini dedistirme engellenir.
Not: RS485 ayni zamanda USS ile birlikte MODBUS protokollinii destekler. RS485 izerindeki tlim USS opsiyonlari
ayni zamanda MODBUS icin gecerlidir. P0700 komut kaynagi 1 oldugunda BOP kullanarak ayar noktasini
degistirmek icin P1035'in r0019 bit 13 ve P1036'nin r0019 bit 14 olarak ayarlanmis oldugunu kontrol
etmelisiniz.
P1001[0...2] |Sabit frekans 1 [Hz] |-550.00 - 10.00 urT - DDS Kayan (2
550.00
Sabit frekans ayar noktasi 1 tanimlanir. 2 tip sabit frekans bulunur:
¢ Dogrudan secim (P1016 = 1):
— Bu modda 1 sabit frekans secici (P1020 to P1023) 1 sabit frekans secer (P1001 ile P1004 arast).
— Eger birden fazla giris birlikte aktifse, secilen frekanslar toplanir.
8Dr1n&l)<‘:‘)sabit frekans 1 (P1001) + sabit frekans 2 (P1002) + sabit frekans 3 (P1003) + sabit frekans 4
 kilik kodlu secim (P1016 = 2):
— Bu ydntem kullanilarak 16 adede kadar farkli sabit frekans degeri secilebilir.
Sabit frekans segimi bit ikilik kod Sabit frekans 1 ile 15 arasi
(Hz)
P1023[P1022[P1021]P1020
- 0 0
1 1 P1001
1 2 P1002
1 1 3 P1003
1 4 P1004
1 1 5 P1005
1 1 6 P1006
1 1 1 7 P1007
1 8 P1008
1 1 9 P1009
1 1 10 P1010
1 1 1 11 P1011
1 1 12 P1012
1 1 1 13 P1013
1 1 1 14 P1014
1 1 1 1 15 P1015
istenen dijital girisleri sabit frekans bit'lerine atamak icin P1020 ile P1023 arasina bakin.

Baghlik: Sabit frekans calismasini secin (P1000 kullanarak).

Dogrudan secim durumunda baslamak icin konvertér Acma komutuna ihtiyac duyar. Bu nedenle baslatma
icin r1025 P0840'a baglanmalidir.

Not: Sabit frekanslar dijital girisler kullanilarak secilebilir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P1002[0...2] |[Sabit frekans 2 [Hz] |-550.00 - 15,00 urT - DDS Kayan (2

550.00
Sabit frekans ayar noktasi 2 tanimlanir.
Not: Bkz. P1001
P1003[0...2] |[Sabit frekans 3 [Hz] |-550.00 - 25.00 urT - DDS Kayan (2
550.00
Sabit frekans ayar noktasi 3 tanimlanir.
Not: Bkz. P1001
P1004[0...2] |Sabit frekans 4 [Hz] |-550.00 - 50,00 urT - DDS Kayan |2
550.00
Sabit frekans ayar noktasi 4 tanimlanir.
Not: Bkz. P1001
P1005[0...2] |Sabit frekans 5 [Hz] |-550.00 - 0,00 urT - DDS Kayan (2
550.00
Sabit frekans ayar noktasi 5 tanimlanir.
Not: Bkz. P1001
P1006[0...2] |[Sabit frekans 6 [Hz] |-550.00 - 0,00 urT - DDS Kayan (2
550.00
Sabit frekans ayar noktasi 6 tanimlanir.
Not: Bkz. P1001
P1007[0...2] |Sabit frekans 7 [Hz] |-550.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2
550.00
Sabit frekans ayar noktasi 7 tanimlanir.
Not: Bkz. P1001
P1008[0...2] |Sabit frekans 8 [Hz] |-550.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2
550.00
Sabit frekans ayar noktasi 8 tanimlanir.
Not: Bkz. P1001
P1009[0...2] |[Sabit frekans 9 [Hz] |-550.00 - 0,00 urT - DDS Kayan (2
550.00
Sabit frekans ayar noktasi 9 tanimlanir.
Not: Bkz. P1001
P1010[0...2] | Sabit frekans 10 [Hz] | -550.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2
550.00
Sabit frekans ayar noktasi 10 tanimlanir.
Not: Bkz. P1001
P1011[0...2] | Sabit frekans 11 [Hz] | -550.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2
550.00
Sabit frekans ayar noktasi 11 tanimlanir.
Not: Bkz. P1001
P1012[0...2] | Sabit frekans 12 [Hz] |-550.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2
550.00
Sabit frekans ayar noktasi 12 tanimlanir.
Not: Bkz. P1001
P1013[0...2] | Sabit frekans 13 [Hz] | -550.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2
550.00
Sabit frekans ayar noktasi 13 tanimlanir.
Not: Bkz. P1001
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P1014[0...2] | Sabit frekans 14 [Hz] |-550.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2

550.00
Sabit frekans ayar noktasi 14 tanimlanir.
Not: Bkz. P1001
P1015][0...2] | Sabit frekans 15 [Hz] | -550.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2
550.00
Sabit frekans ayar noktasi 15 tanimlanir.
Not: Bkz. P1001
P1016[0...2] | Sabit frekans modu | 1-2 1 T - R
Sabit frekanslar iki farkli modda secilebilir. P1016 modu tanimlar.
1 Dogrudan secim
2 ikilik secim
Not: Sabit frekanslarin kullanimi hakkinda aciklama icin P1001'e bakin.
P1020[0...2] | BI: Sabit frekans 0- 722.3 T - CDS u32 3
secimi bit 0 4294967295
Sabit frekans seciminin kaynagini tanimlar.
Ornek: =722.0 Dijital giris 1 (P0701'in 99 olarak ayarlanmasi gerekir, BICO)
=722.1 Dijital giris 2 (P0702'nin 99 olarak ayarlanmasi gerekir, BICO)
=722.2 Dijital giris 3 (P0703'lin 99 olarak ayarlanmasi gerekir, BICO)
=722.3 Dijital giris 4 (PO704'lin 99 olarak ayarlanmasi gerekir, BICO)
Baglilik: Sadece P0701 - PO70x = 99 oldugunda erisilebilir (dijital girislerin fonksiyonu = BICO)
P1021[0...2] | BI: Sabit frekans 0- 722.4 T - CDS u32 3
secimi Bit 1 4294967295
Bkz. P1020
P1022[0...2] | BI: Sabit frekans 0- 722.5 T - CDS u32 3
secimi Bit 2 4294967295
Bkz. P1020
P1023[0...2] | BI: Sabit frekans 0- 722.6 T - CDS u32 3
secimi Bit 3 4294967295
Bkz. P1020
r1024 CO: Giincel sabit - - - - - Kayan |3
frekans [Hz]
Secilen sabit frekanslarin toplamini gortintiler.

r1025.0 BO: Sabit frekans - - - - - ule 3

durumu

Sabit frekanslarin durumunu goérintiler.

bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali

00 FF durumu Evet Hayir
P1031[0...2] | MOP modu 0-3 1 urT - DDS u16 2

MOP modu o6zelligi.

bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali

00 Ayar noktasi saklama aktif Evet Hayir

01 MOP icin bir Actk durumu gerekmez Evet Hayir

Not: Motorlu potansiyometre calisma modunu tanimlar. Bkz. P1040.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P1032 MOP ters yon 0-1 1 T - - uie 2

engelleme
MOP icin ters yon ayar noktasi secimini engeller.
0 Ters yone izin verilir
1 Ters yone izin verilmez
Not: Motor potansiyometre ayar noktasi kullanilarak motor yoniiniin degistirilmesi mimkuindir (frekans
artirmalazaltma).
0 ayarlanmasi motor potansiyometre ayar noktasi kullanilarak motor yéniiniin degistiriimesine imkan tanir
(frekans artirmalazaltma).
Eger P1032 =1 ve P1000 = 1 veya 1X ise motor yoniniin ters cevrilmesi engellenecektir.
P1035[0...2] |BIl: MOP etkinlestir | O- 19.13 T - CDS u32 3
(YUKARI komutu) 4294967295
Motor potansiyometre ayar noktasi frekans artirma kaynagini tanimlar.
Ayar: 722.0 Dijital giris 1 (P0701'in 99 olarak ayarlanmasi gerekir, BICO)
722.1 Dijital giris 2 (P0702'nin 99 olarak ayarlanmasi gerekir, BICO)
722.2 Dijital giris 3 (P0703'lin 99 olarak ayarlanmasi gerekir, BICO)
Dikkat: Eder bu komut 1 saniyenin altinda kisa palslar ile etkinlestirilmisse, frekans 0,1 Hz adimlarla degistirilir.
Sinyalin 1 saniyeden uzun sure etkinlestiriimesi halinde rampa jeneratdri P1047 hizi ile hizlanir.
P1036[0...2] | Bl: MOP etkinlestir 0- 19.14 T - CDS u32 3
(ASAGI komutu) 4294967295
Motor potansiyometre ayar noktasi frekans azaltma kaynagdini tanimlar.
Ayar: Bkz. P1035
Dikkat: Eder bu komut 1 saniyenin altinda kisa palslar ile etkinlestirilmisse, frekans 0,1 Hz adimlarla degistirilir.
Sinyalin 1 saniyeden uzun siire etkinlestirilmesi halinde rampa jeneratorii P1048 hizi ile yavaslar.
P1040[0...2] | MOP ayar noktasi -550.00 - 5.00 urT - DDS Kayan |2
[Hz] 550.00
Motor potansiyometre kontrol( icin ayar noktasini belirler (P1000 = 1).

Baghlik: Motor potansiyometresi (P1040) ana ayar noktasi veya ek ayar noktasi olarak secilmelidir (P1000

kullanarak).

Not: Eder motor potensiyometre ayar noktasi sana ayar noktasi veya ek ayar noktasi olarak secilirse, P1032

varsayilani ile ters yon engellenecektir (MOP ters yon engelleme). Ters yoni yeniden etkinlestirmek icin
P1032 = 0 olarak ayarlayin.
‘Yukari' veya ‘asagi' tuslarina kisa basiimasi (6rn.: kontrol paneli) frekans ayar noktasini 0,1 Hz adimlarla
degistirecektir. Daha uzun basma hizlandiriimis frekans ayar noktasi degisimine sebep olacaktir.
Baslangi¢ degeri sadece MOP baslatildiktan sonra aktif hale gelir (MOP ¢ikisi igin). P1031 baslangi¢ degeri
davranisini asagidaki sekilde etkiler:
e P1031 =0: Son MOP ayar noktasi P1040 icerisinde kaydedilmemistir

MOP YUKARI/ASAGI icin bir acma komutunun aktif hale gelmesi gereklidir.
e P1031 = 1: Her kapatmada son MOP ayar noktasi P1040 icerisine kaydedilir

MOP YUKARI/ASAGI icin bir acma komutunun aktif hale gelmesi gereklidir (varsayilan).
e P1031 =2: Son MOP ayar noktasi P1040 icerisinde kaydedilmemistir

Ek bir acma komutu olmadan MOP YUKARI/ASAGI aktif.
* P1031 = 3: Her glic vermede son MOP ayar noktasi P1040 icerisine kaydedilir

Ek bir acma komutu olmadan MOP YUKARI/ASAGI aktif.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P1041[0...2] |BI: MOP ayar noktasi |O - 0 T - CDS u32 3

secimi 4294967295
otomatik/manuel
Sinyal kaynaginin manuelden otomatik moda degistirilmesini ayarlar. E§er motorlu potansiyometre manuel
modda kullaniliyorsa, ayar noktasi yukari ve asagi icin iki sinyal kullanilarak degistirilir 6rn. P1035 ve P1036.
Eger otomatik mod kullaniliyorsa ayar noktasi konnektor girisi (P1042) ile baglanmahdir.
0: manuel
1: otomatik
Dikkat: Bkz.: P1035, P1036, P1042
P1042[0...2] | Cl: MOP otomatik 0- 0 T - CDS u32 3
ayar noktasi 4294967295
Otomatik mod P1041 secilmisse motorlu potansiyometre icin ayar noktasinin sinyal kaynagini belirler.
Dikkat: Bkz.: P1041
P1043[0...2] |BIl: MOP rampa 0- 0 T - CDS u32 3
jeneratorii ayar 4294967295
noktasi kabul
Motorlu potansiyometrenin ayar dederini kabul etmesi icin ayar komutunun sinyal kaynagini belirler. Deger
ayar komutunun O/1 kenari ile etkin hale gelir.
Dikkat: Bkz.: P1044
P1044[0...2] | Cl: MOP rampa 0- 0 T - CDS us2 3
jeneratorii ayar 4294967295
noktasi
MOP icin ayar noktasi dederinin sinyal kaynagdini belirler. Deger ayar komutunun 0/1 kenari ile etkin hale
gelir.
Dikkat: Bkz.: P1043
r1045 CO: MOP RFG giris - - - - - Kayan |3
frekansi [Hz]
MOP RFG'ye gegmeden 6nce motorlu potansiyometre ayar noktasini goriintuler.

P1046 MOP adim artis [Hz] |0.1-10 0,1 u,T - |DDS  |Kayan |3
MOP adim artisi ayarlar.

Dikkat: Adim artis PID-MOP yerine sadece MOP igin kullanilir.

Not: BOP Uizerindeki Yukar veya Asadi diigmesine kisa basiimasi P1046 icerisinde ayarlanmis dedere bagl olarak
MOP ayar noktasini artirir veya azaltir.
Yukari veya Asagi diigmesine uzun basiimasi P1047 (RFG[ler]in MOP rampa stiresi) veya P1048 (RFG[ler]in
MOP yavaslama stiresi) dederlerine bagl frekans degisim oraninda MOP ayar noktasini artirir veya azaltir.
Uzun basma ile MOP girisi maksimum degere (bkz. r1045) cikar, ancak MOP ¢ikisi MOP rampa siresi (bkz.
r1050) ile yukari rampalanir.

P1047[0...2] | MOP RFG hizlanma |0.00 - 10.00 urT - DDS Kayan |2

siiresi [s] 1000.00
Dahili MOP rampa fonksiyonu jeneratori icin hizlanma siresini ayarlar. Ayar noktasi bu sire icerisinde sifir
degerinden P1082 igerisinde tanimlanan limite degistirilir.
Dikkat: Bkz.: P1048, P1082
P1048[0...2] | MOP RFG yavaslama | 0.00 - 10.00 urT - DDS Kayan |2
siiresi [s] 1000.0
Dahili MOP rampa fonksiyonu jeneratori icin yavaslama siresini ayarlar. Ayar noktasi bu siire icerisinde
P1082 icerisinde tanimlanan dederden sifira degistirilir.

Dikkat: Bkz.: P1047, P1082

r1050 CO: MOP giincel - - - - - Kayan |2

cikis frek. [Hz]

Motor potansiyometre ayar noktasi cikis frekansini gérintiler.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P1055[0...2] |BI:JOG sag 0- 19.8 T - CDS u32 3

etkinlestir 4294967295
P0719 = 0 oldugunda JOG sagd kaynagini tanimlar (Komut/ayar noktasi kaynagi otomatik segimi).
P1056[0...2] | BI:JOG sol 0- 0 T - CDS u32 3
etkinlestir 4294967295
P0719 = 0 oldugunda JOG sol kaynadini tanimlar (Komut/ayar noktasi kaynagi otomatik secimi).
P1057 JOG etkinlestir [0-1 |1 K |- |- lute |3
JOG etkinlestir '0' oldugunda Kesik Calistirma (P1056 ve P1055) devre disi kalir. '1" oldugunda Kesik
Calistirma etkinlestirilir.
P1058[0...2] |JOG frekansi [Hz] 0.00 - 5.00 urT - DDS Kayan |2
550.00
Kesik Calistirma motor hizini diistik miktarlarda artirir. JOG modu operatore belirli sayida devir yapma ve
rotoru manuel konumlama imkani tanir. JOG modunda, kesik calistirma icin kontrol panelindeki Calistirma
diigmesi motor hizini kontrol etmek amaciyla dijital girislerden birinde kilitsiz agma kullanir. Kesik Calistirma
sirasinda P1058 konvertoriin calisacagdi frekansi belirler. 'JOG sol' veya 'JOG sag' secildikce motor hizi sol
veya sag JOG frekansina ulasilana kadar artirilir.
Baghlik: P1060 ve P1061 kesik calistirma icin hizlanma ve yavaslama strelerini belirler. Yuvarlama sireleri (P1130 -
P1133), yuvarlama tipi (P1134) ve P2167 de JOG rampasina etki eder.
P1059[0...2] |JOG frekansi sol [Hz] | 0.00 - 5.00 urT - DDS Kayan |2
550.00
JOG sol segildiginde, bu parametre konvertoriin calisacagi frekansi belirler.
Baglilik: P1060 ve P1061 kesik calistirma icin hizlanma ve yavaslama sirelerini belirler.
P1060[0...2] |JOG hizlanma stiresi | 0.00 - 10.00 urT - DDS Kayan |2
[s] 650.00
Kesik calistirma hizlanma siiresini belirler. Kesik calistirma aktif oldugunda kullanilan siire budur.
Baglilik: Ayrica bkz. P3350, P3353.
Dikkat: Rampa stireleri asagidaki sekilde kullantlir:
e P1060/P1061 : JOG modu aktif
e P1120/P1121 : Normal mod (ON/OFF) aktif
e P1060/P1061 : Normal mod (ON/OFF) ve P1124 aktif
P1130 - P1133 yuvarlama JOG rampa icin de gecerlidir.

Not: Eger SuperTorque fonksiyonu etkinlestirilmisse, konvertor ilk olarak P3353 icerisindeki degeri kullanarak

rampalanacaktir.

P1061[0...2] |JOG yavaslama 0.00 - 10.00 urT - DDS Kayan |2

stiresi [s] 650.00
Yavaslama sliresini ayarlar. Kesik calistirma aktif oldugunda kullanilan siire budur.

Baglilik: Ayrica bkz. P3350, P3353.

Not: Bkz. P1060

P1070[0...2] |Cl: Ana ayar noktasi |O - 1050[0] T - CDS u3s2 3

4294967295
Ana ayar noktasi kaynagini tanimlar.
Ayar: 755 Analog giris 1 ayar noktasi
1024 Sabit frekans ayar noktasi
1050 Motor potensiyometre (MOP) ayar noktasi
P1071[0...2] |Cl: Ana ayar noktasi |O - 1 T 4000H CDS u32 3
6lceklendirme 4294967295
Ana ayar noktasi 6lceklendirme kaynagini tanimlar.
Ayar: Bkz. P1070
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P1074[0...2] |BI: Ek ayar noktasini |O - 0 urT - CDS u32 3

devreden gikar 4294967295
Ek ayar noktasini devreden cikarir.
Ayar: Bkz. P1070
P1075[0...2] |Cl: Ek ayar noktasi 0- 0 T - CDS u32 3
4294967295
Ek ayar noktasi kaynagini tanimlar (ana ayar noktasina eklenecek).
Ayar: Bkz. P1070
P1076[0...2] |Cl: Ek ayar noktasi 0- [0]1 T 4000H CDS u32 3
6lceklendirme 4294967295 [1]0
[2] 1
Ek ayar noktasi icin 6lgeklendirme kaynagini tanimlar (ana ayar noktasina eklenecek).
Ayar: 1 Olceklendirme 1.0 (%100)
755 Analog giris 1 ayar noktasi
1024 Sabit frekans ayar noktasi
1050 MOP ayar noktasi
r1078 CO: Toplam frekans |- - - - - Kayan |3
ayar noktasi [Hz]
Ana ve ek ayar noktalarinin toplamini goriintler.

r1079 CO: Secilen frekans | - - - - - Kayan |3

ayar noktasi [Hz]

Secilen frekans ayar noktasini [Hz] gorintiler. Asagidaki frekans ayar noktalari goriintilenir:
e 11078 Toplam frekans ayar noktasi

* P1058 JOG frekansi sag

e P1059 JOG frekansi sol

Baghlik: P1055 (BI: JOG sag etkinlestir) veya P1056 (BI: JOG sol etkinlestir) JOG sa§ veya JOG sol icin komut

kaynagini tanimlar.

Not: P1055 = 0 ve P1056 = 0 ==> Toplam frekans ayar noktasi secilir.

P1080[0...2] | Minimum frekans 0.00 - 0,00 CuUT - DDS Kayan |1

[Hz] 550.00

Motorun frekans ayar noktasindan bagimsiz olarak calisacagi minimum motor frekansini ayarlar. P1080
minimum frekans tiim frekans hedef deger kaynaklari icin bir maskeleme frekansini 0 Hz temsil eder 6rn.
analog giris, MOP, FF, USS sadece JOG hedef deger kaynagi istisnadir (P1091'e benzer). Yani frekans bandi
+/-P1080 hizlanmalyavaslama rampalari ile optimum sire icerisinde calisir. Frekans bandinda kalinmasi
mimkin degildir. Ayrica, glincel frekans degerinin f_act asilmasi durumunda {ist minimum frekans P1080
sinyal fonksiyonu |f_act| > f min ile gosterilir.

Not: Burada ayarlanan deger hem saat yéniinde hem de saatin tersi yonde gecerlidir.

Belirli kosullar altinda (6rn. rampa, akim sinirlama), motor minimum frekans altinda calisabilir.
SINAMICS V20 Konvertor
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P1082[0...2] | Maksimum frekans |0.00 - 50,00 CT - DDS Kayan |1

[Hz] 550.00

Motorun frekans ayar noktasindan bagimsiz olarak ¢alisacagi maksimum motor frekansini ayarlar. Burada
ayarlanan deder hem saat yoniinde hem de saatin tersi yonde gecerlidir.

Ayrica, izleme fonksiyonu |f_act| >= P1082 (r0052 bit 10, asagidaki 6rnede bakin) bu parametreden
etkilenir.

Ornek: I act |

A
P1082
P1082-3 Hz ,
>t
|f_act| 2P1082(f_max )
A
r0052 1
bit10 ¢ >t
Baglilik: P1082 maksimum degeri de nominal frekansa baglidir: Maks. P1082 = min (15*P0310, 550.0 Hz). P1082
sonucu olarak P0310 daha diistik bir degere degistiriimesi durumunda etkilenebilir. Maksimum frekans ve
pals frekansi birbirlerine baghdir. Maksimum frekans asagidaki tabloya gore pals frekansini etkiler.
P1800
2 kHz 4 kHz 6 kHz 8-16 kHz
fmax P1082 0-133,3Hz 0-266,6 0-400Hz 0-550,0 Hz
Hz
Ornek:
Eger P1082, 350 Hz olarak ayarlanmissa pals frekansi en az 6 kHz olmalidir. Eger P1800, 6 kHz altindaysa
parametre P1800 = 6 kHz olarak degistirilir.
Konvertoriin maksimum cikis frekansi asagidakilerden biri aktifse asilabilir:
- P1335 #( (Kayma kompanzasyonu aktif):
fnax (P1335)= fnax +fslipmax = P1082+%~%~ P0310
- P1200 #0 (Hizlanarak yeniden baslatma aktif):
fmax (P1200)=fmax + 2 fslip,nom =F’1082"‘2'%' P0310
Not: Ayar noktasi kaynagi kullanilirken

* Analog Giris
* USS
ayar noktasi frekansi (Hz olarak) asagidakiler kullanilarak dongusel hesaplanir
e birylzde dederi (6rn. analog giris r0754 igin)
¢ heks deger (6rn. USS r2018[1] icin)
» ve referans frekans P2000.
Eder 6rnedin P1082 = 80 Hz, P2000 = 50 Hz ve analog giris P0757 = 0 V, PO758 = %0, P0759 = 10 V, PO760
= %100 ile parametrelestirilmisse 50 Hz ayar noktasi frekansi analog giriste 10 V'ye uygulanacaktir. Hizli
Devreye Alma gergeklestirildiginde P2000 asagidaki sekilde degistirilir: P2000 = P1082.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

r1084 Sonug¢ maksimum - - - - - Kayan |3

frekans [Hz]
Sonug¢ maksimum frekansi [Hz] gortintiler.
P1091[0...2] | Atlama frekansi [Hz] | 0.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |3
550.00
Mekanik rezonans etkilerini engellemek amaciyla atlama frekansi 1 tanimlamasi yapar ve +/-P1101
icerisindeki frekanslari baskilar (atlama frekansi bant genisligi).
Dikkat: Baskilanan frekans arali§inda sabit calisma miimkiin degildir; aralik sadece gecilir (rampada). Ornegin,
P1091 = 10 Hz ve P1101 = 2 Hz iken 10 Hz +/- 2 Hz arasinda siirekli calisma miimkiin degildir (6rn. 8 ile 12
Hz arasinda).

Not: P1091 = 0 durumunda fonksiyon devre disi birakilir.

P1092[0...2] | Atlama frekansi 2 0.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |3
[Hz] 550.00
Mekanik rezonans etkilerini engellemek amaciyla atlama frekansi 2 tanimlamasi yapar ve +/-P1101
icerisindeki frekanslari baskilar (atlama frekansi bant genisligi).

Not: Bkz. P1091

P1093[0...2] | Atlama frekansi 3 0.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |3

[Hz] 550.00
Mekanik rezonans etkilerini engellemek amaciyla atlama frekansi 3 tanimlamasi yapar ve +/-P1101
icerisindeki frekanslar baskilar (atlama frekansi bant genisligi).

Not: Bkz. P1091

P1094[0...2] | Atlama frekansi 4 0.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |3

[Hz] 550.00
Mekanik rezonans etkilerini engellemek amaciyla atlama frekansi 4 tanimlamasi yapar ve +/-P1101
icerisindeki frekanslar baskilar (atlama frekansi bant genisligi).
Not: Bkz. P1091
P1101[0...2] | Atlama frekansi 0.00-10.00 | 2.00 urT - DDS Kayan |3
bant genisligi [Hz]
Atlama frekanslarinin uygulanacagi bant genisligini verir.

Not: Bkz. P1091

P1110[0...2] |BI: Negatif frekans 0- 0 T - CDS u32 3
ayar noktasi 4294967295
engelleme
Bu parametre negatif ayar noktalarini baskilar. Bu sayede, motor yoninin degistirilmesi ayar noktasi
kanalina engellenir. Eger bir minimum frekans (P1080) ve bir negatif ayar noktasi verilmisse, motor
minimum frekans ile iliskili sekilde pozitif dedere hizlandirilir.

Ayar: 0 Devre Disi

1 Etkinlestirildi
P1113[0...2] |Bl:Ters 0- 19.11 T - CDS us2 3
4294967295
P0719 = 0 oldugunda kullanilan ters komut kaynagini tanimlar (Komut/ayar noktasi kaynagi otomatik
secimi).
Ayar: 722.0 Dijital giris 1 (P0701'in 99 olarak ayarlanmasi gerekir, BICO)
722.1 Dijital giris 2 (P0702'nin 99 olarak ayarlanmasi gerekir, BICO)
722.2 Dijital giris 3 (P0703'lin 99 olarak ayarlanmasi gerekir, BICO)
ri114 CO: Y6n kontrolii - - - - - Kayan |3
sonrasinda frek.
ayar noktasi [Hz]
Yoniin degistirilmesi sonrasinda ayar noktasi frekansini goriintdler.
SINAMICS V20 Konvertor
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Parametre

Aralik Veri Veri

grubu [tipi

Olceklen
dirme

Fonksiyon Varsayilan
fabrika

ayarlari

Degistirilebilir Uyg.

Seviye

ri119

CO: RFG o6ncesi frek.
ayar noktasi [Hz]

Kayan |3

Diger fonksiyonlarin degistirilmesi sonrasinda rampa fonksiyon jeneratdriine verilen frekans ayar noktasini
goruntdler, érn.:

e P1110 BI: Neg. frek. ayar noktasi engelleme,
e P1091-P1094 atlama frekanslari,
¢ P1080 min. frekans,

¢ P1082 maks. frekans,
Bu deger filtrelenmis (r0020) ve filtrelenmemis (r1119) olarak mevcuttur.

P1120[0...2]

Hizlanma siiresi [s] 0.00 - 10.00 CuUT -
650.00

DDS Kayan |1

Herhangi bir yuvarlama kullaniimadan motorun hareketsiz durumdan maksimum motor frekansina (P1082)
hizlanmasi icin gereken siireyi tanimlar. Hizlanma siiresinin ¢ok kisa ayarlanmasi konvertoriin atmasina
neden olabilir (asirr akim F1).

Baglilik:

Yuvarlama sireleri (P1130 - P1133), yuvarlama tipi (P1134) ve hizlanma siiresi dlgeklendirme faktori
(P1138) de rampaya etki edecektir.

Ayrica bkz. P3350, P3353.

Dikkat:

Rampa stireleri asagidaki sekilde kullanlir:
e P1060/P1061 : JOG modu aktif
e P1120/P1121 : Normal mod (ON/OFF) aktif

e P1060/P1061 : Normal mod (ON/OFF) ve P1124 aktif
Hizlanma siiresi = hizlanma siiresi 6lgeklendirme faktorti (P1138) x rampa siiresi (P1120) olarak ayarlayin.

Not:

Eger belirli rampa oranlarina sahip harici bir frekans ayar noktasi kullaniliyorsa (6rn. bir PLC'den), optimum
konvertor performansini saglamanin en iyi yéntemi P1120 ve P1121 igerisindeki rampa siirelerini
PLC'dekilerden daha diistige ayarlamaktir. P1120 degisiklikleri hemen etkin hale gelir. E§er SuperTorque
fonksiyonu etkinlestirilmisse, konvertor ilk olarak P3353 icerisindeki dederi kullanarak rampalanacaktir.

P1121[0...2]

Yavaslama siiresi [s] | 0.00 - 10.00 CuUT - DDS Kayan |1
650.00

Herhangi bir yuvarlama kullaniimadan motorun maksimum motor frekanstan (P1082) hareketsiz duruma
yavaslamasi icin gereken sireyi tanimlar.

Baglilik:

Yavaslama siresi 6lceklendirme faktorl (P1139) de rampaya etki eder.
Ayrica bkz. P3350, P3353.

Dikkat:

Yavaslama siiresinin ¢ok kisa ayarlanmasi konvertériin atmasina neden olabilir (asiri akim F1/asiri gerilim
F2).

Rampa stireleri asagidaki sekilde kullantlir:
¢ P1060/P1061 : JOG modu aktif
e P1120/P1121 : Normal mod (ON/OFF) aktif

* P1060/P1061 : Normal mod (ON/OFF) ve P1124 aktif

Yavaslama slresi = yavaslama siiresi 6lgceklendirme faktori (P1139) x yavaslama siiresi (P1121) olarak
ayarlayin.

Not:

P1121 degisiklikleri hemen etkin hale gelir.
Bkz. P1120
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P1124[0...2] |BI:JOG rampa 0- 0 T - CDS u32 3

siireleri etkinlestir 4294967295
RFG'ye uygulanan jog rampa stireleri (P1060, P1061) ile normal rampa siireleri (P1120, P1121) icin kaynagdi
tanimlar. Bu parametre sadece normal mod (ON/OFF) icin gegerlidir.
Baglilik: Ayrica bkz. P1175.
Dikkat: JOG modu segildiginde P1124 herhangi bir etkiye sahip degildir. Bu durumda, jog rampa sireleri (P1060,
P1061) her zaman kullanilacaktir. Eger Cift Rampa fonksiyonu P1175 kullanilarak secilmisse, rampa sireleri
P2150, P2157 ve P2159 ayarlarina bagl olarak normal (P1120, P1121) ve JOG (P1060, P1061) rampa
sureleri arasinda degistirilecektir. Bu nedenle, JOG rampasinin Cift Rampa ile ayni anda secilmesi dnerilmez.
Bkz. P1120.

P1130[0...2] | Hizlanma ilk 0.00-40.00 | 0,00 urT - DDS Kayan |2
yuvarlama siiresi [s]
Hizlanma baslangicindaki yuvarlama siresini saniye olarak tanimlar.

Dikkat: Yuvarlama streleri 6nerilir clinki ani tepki verilmesini engeller, bu sayede mekanik kisimda koti etkiler
olmasinin éniine gegilir.
Analog girisler kullanildiginda yuvarlama siireleri 6nerilmez, ¢linki bu konvertor tepkisinde dederin lzerine
¢ikilmasinalaltina disiilmesine neden olabilir.

Not: Eger kisa veya sifir rampa streleri (P1120, P1121 <P1130, P1131, P1132, P1133) ayarlanmissa, toplam

hizlanma siiresi (t_up) veya yavaslama siresi (t_down) P1130'a bagl olmayacaktir.
P1131[0...2] |Hizlanma son 0.00 - 40.00 | 0,00 urT - DDS Kayan |2
yuvarlama siiresi [s]
Hizlanma sonundaki yuvarlama siiresini tanimlar.

Dikkat: Bkz. P1130

P1132[0...2] |Yavaslama ilk 0.00-40.00 | 0,00 urT - DDS Kayan |2
yuvarlama siiresi [s]
Yavaslama baslangicindaki yuvarlama siresini tanimlar.

Dikkat: Bkz. P1130

P1133[0...2] |Yavaslama son 0.00-40.00 | 0,00 urT - DDS Kayan |2
yuvarlama siiresi [s]
Yavaslama sonundaki yuvarlama siiresini tanimlar.

Dikkat: Bkz. P1130

P1134[0...2] | Yuvarlama tipi [0-1 0 u,T - lbps  |ute |2
Hizlanma veya yavaslama sirasinda ayar noktasi degistirme ile aktif olan diizeltmeyi tanimlar (6rn. yeni ayar
noktasi, OFF1, OFF3, REV). E§er motor hizlaniyorsa veya yavasliyorsa ve
* P1134=0,
e P1132>0,P1133>0ve
* ayar noktasina heniiz ulasilmamissa bu diizeltme uygulanir.
0 Surekli diizeltme
1 Surekli olmayan diizeltme

Baghlik: Sadece P1130 (Hizlanma ilk yuvarlama stiresi) veya P1131 (Hizlanma son yuvarlama siiresi) veya P1132
(Yavaslama ilk yuvarlama siresi) veya P1133 (Yavaslama son yuvarlama siresi) > 0 s oldugunda etkindir.

P1135[0...2] | OFF3 yavaslama 0.00 - 5.00 CuUT - DDS Kayan |2
siiresi [s] 650.00
OFF3 komutu icin maksimum frekanstan hareketsiz duruma yavaslama stiresini tanimlar. P1130 ve P1134
icerisindeki ayarlarin OFF3 yavaslama 0zelligine etkisi yoktur. P1135'in yaklasik %10'una karsilik gelen bir ilk
yavaslama yuvarlama siiresi ise dahil edilir. Toplam OFF3 yavaslama siiresi i¢in: t_down,OFF3 = f(P1134) =
1,1 * P1135 * (|f_2|/P1082)

Not: Bu siire Vdc_max seviyesine ulasiimasi durumunda asilabilir.
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frekans ayar noktasi
[Hz]

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P1138[0...2] | Hizlanma siiresi 1.00-10.00 | 1,00 CuUT - DDS Kayan |1

6lceklendirme

faktorii

Hizlanma suresi icin 6lceklendirme faktorlinti tanimlar. Bu bir hizlanma stiresi carpanidir, ve maksimum
hizlanma siiresini 6500 s'ye cikarir. Hizlanma siiresi = hizlanma siiresi 6lgeklendirme faktorii (P1138) x
rampa siresi (P1120) olarak ayarlayin.

Not: Bu slire Vdc_max seviyesine ulasiimasi durumunda asilabilir.

P1139[0...2] |Yavaslama siiresi 1.00-10.00 | 1,00 CuUT - DDS Kayan |1

olceklendirme

faktorii

Yavaslama siiresi icin 6lgeklendirme faktoriint tanimlar. Bu bir yavaslama siiresi carpanidir ve maksimum
yavaslama stiresini 6500 s'ye cikarir. Yavaslama siresi = yavaslama suresi 0lceklendirme faktori (P1139) x
yavaslama stresi (P1121) olarak ayarlayin.

Not: Bu slire Vdc_max seviyesine ulasiimasi durumunda asilabilir.

P1140[0...2] | BI: RFG etkinlestir 0- 1 T - CDS u32 3

4294967295
RFG etkinlestirme komutu komut kaynagini tanimlar (RFG: rampa fonksiyonu jeneratori). Eger ikilik giris
sifir ise RFG cikisi hemen O olarak ayarlanacaktir.

P1141[0...2] | BI: RFG baslat 0- 1 T - CDS u32 3

4294967295
RFG baslatma komutu komut kaynagini tanimlar (RFG: rampa fonksiyonu jeneratorti). Eger ikilik giris sifira
esitse RFG cikisi mevcut dederinde tutulur.

P1142[0...2] | BI: RFG etkinlestir 0- 1 T - CDS us2 3

ayar noktasi 4294967295
RFG etkinlestirme ayar noktasi komutu komut kaynagini tanimlar (RFG: rampa fonksiyonu jeneratorii). Eger
ikilik giris sifira esitse, RFG girisi sifira getirilecek ve RFG gikisi ise sifira yavaslayacaktir.

r1170 CO: RFG sonrasi - - - - - Kayan |3

Rampa jeneratori sonrasinda genel frekans ayar noktasini goriintiler.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P1175[0...2] |BI: Cift rampa 0- 0 T - CDS u32 3

etkinlestir 4294967295

Cift rampa etkinlestirme komutu komut kaynagini tanimlar. Eger ikilik giris bire esitse, ¢ift rampa
uygulanacaktir. Bu asagidaki sekilde calisir:

e Hizlanma:
— Konvertdr P1120'den rampa siresini kullanarak hizlanmay:i baslatir
— f_act>P2157 oldugunda, P1060'dan rampa siiresine gecis yapin

¢ Yavaslama:
— Konvertor P1061'den rampa siresini kullanarak yavaslamayi baslatir
— f_act<P2159 oldugunda, P1121'dan rampa siiresine gecis yapin

Cikis frekansi (Hz)

JOG JOG yavaglama
hizlanma suresi Yavasla-
Hizlanma suresi ma suresi
suresi P1060 P1061
P1120 T
P2159 (Hz) P_ﬁl&
P2157 (Hz)
" zaman )
-P2157 (Hz) =, 4
\.\. "I
. a
-P2159 (Hz) — =
N, ,a"
+ve ayar noktasi hN Pras
—— -ve ayar noktasi by Pt
ACIK
OFF 1 | I
P1175 "
old
Baglilik: Bkz. P2150, P2157, P2159, r2198.
Not: Cift rampa algoritmasinin (f_act > P2157) ve (f_act < P2159) belirlemek icin r2198 bitleri 1 ve 2'yi

kullanildigini unutmayin. P2150 bu ayarlara histerizis uygulamak icin kullanilir, bu sayede kullanici cift
rampa fonksiyonunun daha hizli tepki vermesi icin bu parametrenin degerini degistirebilir. JOG rampa ile
birlikte cift rampa fonksiyonunun kullaniimasi 6nerilmez.

Bkz. P1124.
r1199.7...12 | CO/BO: RFG durum - - - - - uie 3
kelimesi
Rampa fonksiyon jeneratorii (RFG) durumunu goriintdler.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
07 Rampa #0 aktif Evet Hayir
08 Rampa #1 aktif Evet Hayir
09 Rampa bitti Evet Hayir
10 Yon sag/sol Evet Hayir
11 f act>P2157(f_2) Evet Hayir
12 f act<P2159(f 3) Evet Hayir

Not: Bkz. P2157 ve P2159.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan |Degistirilebilir |Olceklen |Veri Veri Uyg.
fabrika dirme grubu [tipi Seviye
ayarlari

P1200 Hizlanarak baslatma [0-6 0 urT - - u1le 2
Konvertoriin cikis frekansini giincel motor hizi bulunana kadar ani bir sekilde degistirerek konvertoriin
doénen bir motorda baslatilmasini saglar. Sonrasinda, motor normal rampa siiresini kullanarak ayar
noktasina kadar ¢ikar.

0 Hizlanarak baslatma devre disi

1 Hizlanarak baslatma her zaman aktif; her iki ydnde arama yapar

2 Hizlanarak baslatma gtlic verme sonrasinda aktif, ariza, OFF2; her iki ydnde arama
yapar

3 Hizlanarak baslatma ariza sonrasinda aktif, OFF2; her iki yénde arama yapar
Hizlanarak baslatma her zaman aktif; sadece ayar noktasi éniinde arama yapar

5 Hizlanarak baslatma glic verme sonrasinda aktif, ariza, OFF2; sadece ayar noktasi
onlinde arama yapar

6 Hizlanarak baslatma ariza sonrasinda aktif, OFF2; sadece ayar noktasi dnlinde
arama yapar

Dikkat: Hizlanarak baslatma motorun halen déniiyor olabilecegi (6rn. kisa bir sebeke kesintisi sonrasinda) veya yiik
tarafindan tahrik edilebilecedi durumlarda kullaniimalidir. Aksi takdirde, asiri akim nedeniyle kapatmalar
meydana gelecektir.

Not: Yiksek ataletli yiklere sahip motorlarda kullanishdir. 1 ile 3 arasi ayarlar her iki yonde arama yapar. 4 ile 6
arasindaki ayarlar sadece ayar noktasi yoniinde arama yapar.

P1202[0...2] | Motor akimi: 10 - 200 100 urT - DDS ule 3
hizlanarak baslatma
[%]

Hizlanarak baslatma icin kullanilan arama akimini tanimlar. Anma motor akimina (P0305) bagli olarak deger
[%] cinsindendir.

Not: Arama akiminin azaltilmasi sistemin ataletinin ¢ok yiiksek olmadigi yerlerde hizlanarak baslatma
performansini iyilestirebilir. Ancak, P1202 icerisinde %30 altinda olan arama akimi ayarlari (ve bazen P1202
ve P1203 icerisindeki diger ayarlar) motor hizinin ¢cok erken veya ¢ok ge¢ bulunmasina neden olabilir ve bu
F1 veya F2 atmalara yol acar.

P1203[0...2] |Arama orani: 10 - 500 100 urT - DDS ule 3
hizlanarak baslatma
[%]

Ddnen motor ile senkronize olmasi icin hizlanarak baslatma sirasinda ¢ikis frekansinin degisecegi faktori
(sadece VIf modunda) ayarlar. Bu deder [%] olarak girilir. Arama siralamasindaki karsilikl ilk egimi tanimlar.
P1203 motor frekansini aramak icin gereken siireyi etkiler.

Ornek: 50 Hz, 1350 1/min, %100 dederlerine sahip bir motor 600 ms maksimum arama slresi Uretir.

Not: Daha yuksek bir deger daha diiz bir e§im ve sonucunda daha uzun bir arama suresi Uretir. Daha distk bir
deger zit etkiye sahiptir.

r1204 Durum kelimesi: - - - - - ule 4
hizlanarak baslatma
VIf
Arama sirasinda durumlari kontrol etmek ve izlemek icin kullanilan bit parametresi.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Uygulanan akim Evet Hayir
01 Akim uygulanamiyor Evet Hayir
02 Gerilim dista Evet Hayir
03 Egim-filtre baslatildi Evet Hayir
04 Akim esik dederin altinda Evet Hayir
05 Akim-minimum Evet Hayir
07 Hiz bulunamiyor Evet Hayir
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Parametre Fonksiyon Arahk Varsayilan Degistirilebi | Olgeklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P1210 Otomatik yeniden 0-11 1 urT - - ule 2

baslat

Otomatik yeniden baslama fonksiyonunu yapilandirir.

0 Devre Disi

1 Gli¢ verme sonrasinda atma sifirlama, P1211 devre disi

2 Sebeke kapanmasi sonrasinda yeniden baslatma, P1211 devre disi

3 Sebeke kesintisi veya ariza sonrasinda yeniden baslatma, P1211 etkinlestirildi

4 Sebeke kesintisi sonrasinda yeniden baslatma, P1211 etkinlestirildi

5 Sebeke kapanmasi ve ariza sonrasinda yeniden baslatma, P1211 devre disi

6 Sebeke kesintisi/kapanmasi veya ariza sonrasinda yeniden baslatma, P1211
etkinlestirildi

7 Sebeke kesintisilkapanmasi veya ariza sonrasinda yeniden baslatma, P1211 sonra
erdiginde atma

8 F3 ile sebeke kesintisilkapanmasi sonrasinda yeniden baslatma ve P1214, P1211
tarafindan belirlenen saniye cinsinden bir aralik birakma devre disi

9 P1214 tarafindan belirlenen deneme siiresi sirasinda F3 ile sebeke
kesintisilkapanmasi sonrasinda yeniden baslatma, P1211 devre disi

10 P1214 tarafindan belirlenen deneme siiresi sirasinda F3 ile sebeke
kesintisilkapanmasi veya manuel ariza kabulli sonrasinda yeniden baslatma, P1211
devre disi

11 F3 ile sebeke kesintisi/kapanmasi sonrasinda glic atma sifirlamasi ve herhangi bir
Acma komutu aktif degilse; P1211 devre disi

Baglihk: Otomatik yeniden baslatma icin bir dijital giris kablo baglantisi ile sabit Acma komutu gereklidir.

ikaz: P1210 =2 ... 10 olarak ayarlanmasi Acma komutuna gecilmeden motorun otomatik yeniden baslatiimasina

neden olur!

Dikkat: Bir "sebeke kesintisi" gii¢c yeniden uygulanmadan 6nce DC link'in tamamen ¢kmedigi cok kisa siireli sebeke

kesintisidir.

Bir "sebeke kapanmasi” glic yeniden uygulanmadan énce DC link'in tamamen ¢6ktligi uzun siireli sebeke

kesintisidir.

"Gecikme Stresi" arizanin iptali icin denemeler arasindaki stiredir. Birinci deneme icin "Gecikme Siiresi" 1

saniyedir, sonraki her deneme igin bu siire iki katina gikar.

"Yeniden Baslatma Deneme Sayisi" P1211 icerisinden ayarlanabilir. Bu konvertoriin iptal etmeyi deneyecegi

yeniden baslatma sayisidir.

Arizalar iptal edildikten ve ariza yok durumu lizerinden 4 saniye gectikten sonra, "Yeniden Baslatma

Deneme Sayisi" P1211 degerine ve "Gecikme Siresi" 1 saniyeye sifirlanacaktir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlar

P1210=0:
Otomatik yeniden baslatma devre disi.
P1210=1:

Konvertor (sifirlama) arizalarini kabul edecektir 6rn. glic yeniden uygulandiginda bir arizay sifirlayacaktir.
Bu konvertoriin glicliniin tamamen kapanmasi gerektigi anlamina gelir, bir kesinti yeterli degildir. Acma
komutuna gecilene kadar konvertor calismayacaktir.

P1210 = 2:

Konvertor kapatma sonrasinda glic verildiginde F3 arizasini onaylayacak ve yeniden baslatilacaktir. Acma
komutunun bir dijital giris ile kablolanmis olmasi gereklidir (dijital giris).

P1210=3:

Bu ayarlar icin arizalar (F3, vb.) zamaninda konvertoriin sadece bir CALISTIR durumundayken yeniden

baslatilabilmesi cok dnemlidir. Konvertor arizayi onaylayacak ve bir kesinti sonrasinda konvertorii yeniden
baslatacaktir. Acma komutunun bir dijital giris ile kablolanmis olmasi gereklidir (dijital giris).

P1210 =4:
Bu ayarlar icin ariza (F3) zamaninda konvertoriin sadece bir CALISTIR durumundayken yeniden

baslatilabilmesi cok 6nemlidir. Konvertor arizayl onaylayacak ve bir kesinti sonrasinda konvertorii yeniden
baslatacaktir. Acma komutunun bir dijital giris ile kablolanmis olmasi gereklidir (dijital giris).

P1210=5:

Konvertor kapatma sonrasinda glic verildiginde F3 vb. arizalar onaylayacak ve yeniden baslatilacaktir. Acma
komutunun bir dijital giris ile kablolanmis olmasi gereklidir (dijital giris).
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlar

P1210=6:

Konvertor kapatma veya kesinti sonrasinda glic verildiginde F3 vb. arizalar onaylayacak ve yeniden

baslatilacaktir. Acma komutunun bir dijital giris ile kablolanmis olmasi gereklidir (dijital giris). 6 ayari

motorun hemen yeniden baslatilmasina neden olur.

P1210=7:

Konvertor kapatma veya kesinti sonrasinda glic verildiginde F3 vb. arizalar onaylayacak ve yeniden

baslatilacaktir. Acma komutunun bir dijital giris ile kablolanmis olmasi gereklidir (dijital giris). 7 ayari

motorun hemen yeniden baslatilmasina neden olur.

Bu mod ile Mod 6 arasindaki fark ariza durum bitinin (r0052.3) P1211 ile tanimlanan yeniden baslatma

sayisi bitmeden ayarlanamayacagidir.

Hizlanarak baslatma motorun halen déniiyor olabilecedi (6rn. kisa bir sebeke kesintisi sonrasinda) veya yiik

tarafindan tahrik edilebilecegi durumlarda kullaniimalidir (P1200).

P1210=8:

Konvertor kapatma veya kesinti sonrasinda glic verildiginde F3 arizasini onaylayacak ve yeniden

baslatilacaktir. Acma komutunun bir dijital giris ile kablolanmis olmasi gereklidir (dijital giris). 8 ayari

motorun hemen yeniden baslatilmasina neden olur. Yeniden baslatmalar arasindaki stire P1214 tarafindan
belirlenir.

P1210=9:

Konvertor kapatma veya kesinti sonrasinda gtic verildiginde F3 arizasini onaylayacak ve yeniden

baslatilacaktir. Acma komutunun bir dijital giris ile kablolanmis olmasi gereklidir (dijital giris). Yeniden

baslatmalar arasindaki siire 0,5 s dederine sabitlenmistir. P1214 toplam yeniden baslatma deneme siresini
ayarlar. Bir F3 meydana gelirse ve P1214 icerisinde belirlenen siirede onaylanmazsa, F3 kalici olacaktir ve
konvertori yeniden baslatmak icin manuel onaylanmasi gerekecektir.

P1210=10:

* Konvertor kapatma veya kesinti sonrasinda gtic verildiginde F3 arizasini onaylayacak ve yeniden
baslatilacaktir. Acma komutunun bir dijital giris ile kablolanmis olmasi gereklidir (dijital giris). Yeniden
baslatmalar arasindaki stire 1,0 s degerine sabitlenmistir. P1214 toplam yeniden baslatma deneme
suresini ayarlar, ancak bu 8 s'ye esit veya daha kisa olmalidir. Bir F3 meydana gelirse ve P1214 igerisinde
belirlenen stirede onaylanmazsa, F3 kalici olacaktir ve konvertéri yeniden baslatmak icin manuel
onaylanmasi gerekecektir.

e Eder bir anza (konvertor F6, F51, F52, F85, F100 ve F101'den kurtarilamaz) meydana gelirse, kapanma
veya kesinti sonrasinda ariza manuel olarak onaylanmalidir ve konvertor yeniden baslatilir. Acma
komutunun bir dijital giris ile kablolanmis olmasi gereklidir (dijital giris).

Hizlanarak baslatma motorun halen déniiyor olabilecedi (6rn. kisa bir sebeke kesintisi sonrasinda) veya yiik

tarafindan tahrik edilebilecedi durumlarda kullaniimahdir (P1200).

P1210=11:

Konvertor kapatma veya kesinti sonrasinda glic verildiginde F3 arizasini onaylayacaktir. F3 arizasi sadece

baska bir aktif ariza bulunmamasi ve giic agma sonrasinda aktif Acma komutu olmamasi halinde

temizlenebilir.

P1211 Yeniden baslatma 0-10 3 urT - - u1le 3

deneme sayisi

P1210 etkinlestirilmis olmasi durumunda konvertoriin kag kez yeniden baslatmayi deneyecegini belirler.

P1214 Yeniden baslatma 0-1000 30 - - - uie 3

zaman araligi [s]

Bu parametre asagidaki fonksiyonlardan birine sahiptir:
e P1210 =8 oldugunda yeniden baslatma araligi

* P1210=9 veya P1210 = 10 oldugunda toplam yeniden baslatma deneme siiresi belirlenmesi
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P1215 Tutma freni 0-3 0 CT - - uie 2
etkinlestir
Tutma freni fonksiyonunu etkinlestirir/devreden cikarir. Motor tutma freni (MHB) durum kelimesi 1 r0052
bit 12 ile kontrol edilir. Bu sinyal asagidakiler araciligiyla verilebilir:
¢ seri arabirim durum kelimesi (6rn. USS)

e dijital cikislar (6rn. DO1: ==>P0731 = 52.C (r0052 bit 12))

0 Motor tutma freni devre disi

1 Motor tutma freni P1080 icerisinde ayarlanan frekansta devrede
3 Motor tutma freni P1219 icerisinde ayarlanan frekansta devrede

Not: P1215=3 gecerli olmasini saglamak icin P1219 icerisinde belirlenen frekans degerinin P1080
icerisindekinden disik olmasini saglayin.

ikaz: Eder konvertdr motor tutma frenini kontrol ediyorsa, yiik sabitlenmedigi stirece potansiyel tehlikeli bir yiik
icin bir devreye alma gerceklestirilebilir (6rn. ving uygulamasi icin askidaki ytkler).

Motor tutma freninin ¢alisan bir fren olarak kullanilmasina izin verilmez, ¢linkii genel olarak sadece sinirh
sayida acil frenleme calismasi igin tasarlanmistir.

P1216 Tutma freni birakma | 0.0 - 20.0 1,0 CT - - Kayan |2
gecikmesi[s]

Konvertoriin hizlanmadan 6nce ne kadar siire gecerli minimum frekansta (P1080 veya P1219) calisacagini
tanimlar.

P1217 Yavaslama sonrasi | 0.0 -20.0 1,0 CT - - Kayan |2
tutma suresi [s]

Konvertoriin yavaslama sonrasinda ne kadar slire gecerli minimum frekansta (P1080 veya P1219) calisacagi
sureyi tanimlar.

Not: Eder P1217 > P1227, P1227 &ncelige sahip olacaktir.

P1218[0...2] BI: Motor tutma 0- 0 urTt - CDS us2 3
freni gecersiz kilma | 4294967295
Motor tutma freni ciktisinin gegersiz kilinmasini saglar, ayri bir kontrol altinda frenin agilmasina imkan tanir.

P1219][0...2] MHB icin minimum | 0.00 - 0,00 C,T - DDS Kayan 1
frekans [Hz] 550.00
Motor tutma freninin (MHB) calisti§i minimum motor frekansini ayarlar.

Not: u parametre sadece P1215 =3 ve P1219 < P1080 olmasi durumunda MHB icin gegerlidir. P1215 = 3 olarak
ayarlarsaniz ve istenmeden P1219 > P1080 olarak ayarlanirsa MHB icin kullanilan minimum frekans P1080
icerisinde ayarlanan degerdir.

Burada ayarlanan deger hem saat yoniinde hem de saatin tersi yonde gecerlidir. Belirli kosullar altinda
(6rnegin, rampa, akim sinirlama), motor minimum frekans altinda galisabilir.

P1227]0...2] Sifir hiz algilamasi 0.0-300.0 4,0 urT - DDS Kayan 2

izleme stiresi [s]

Durus tanimlamasi icin izleme siiresini belirler.

OFF1 veya OFF3 ile fren yaparken, durus bu siire gectikten sonra, ayar noktasi hizi P2167 altina distiikten
sonra belirlenir. Bundan sonra, frenleme sinyali baslatilir, sistem icerisindeki kapanma siiresini bekler ve
sonrasinda palslar iptal edilir.

Not: P1227 = 300.0: fonksiyon devre disi birakilir

P1227 = 0.0: palslar hemen kilitlenir
Eder P1217 > P1227, P1227 &ncelige sahip olacaktir.
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ayarlar

P1230[0...2] BI: DC frenleme 0- 0 urT - CDS u32 3

etkinlestirin 4294967295

Harici bir kaynaktan uygulanan sinyal ile DC frenlemeyi etkinlestirir. Fonksiyon harici giris sinyali aktiften
etkin kalir. DC frenleme bir DC frenleme akimi uygulanarak motorun ani bir sekilde durmasina neden olur
(uygulanan akim ayni zamanda mili sabit tutar).

DC frenleme sinyali uygulandiginda, konvertor cikis palslari bloke olur ve DC akimi motorda yeterli seviyede
manyetiklik giderme olana kadar uygulanmaz. Bu gecikme siiresi P0347 icerisinde ayarlanir (manyetiklik
giderme siiresi). Bu gecikme cok kisa olursa, asiri akim nedeniyle kapatma meydana gelebilir. DC frenleme
seviyesi P1232 icerisinde belirlenir (DC frenleme akimi - anma motor akimina gore), varsayilan durumda %
100 olarak ayarlanmistir.

ikaz: DC frenleme ile motorun kinetik enerjisi motorda isiya déntstirilir. Konvertdr bu durumda ¢ok uzun sire

kalirsa asiri 1sinabilir!
P1232[0...2] DC frenleme akimi 0-250 100 urT - DDS uie 2
[%]
Anma motor akimina (P0305) gbre DC akim seviyesini tanimlar. DC frenleme asagidaki baghliklara dikkat
edilerek verilebilir:
* OFF1/OFF3 ==> bkz. P1233
e BICO ==> bkz. P1230

P1233[0...2] DC frenleme siiresi | 0.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2
[s] 250.00
Bir OFF1 veya OFF3 komutunu takiben DC frenlemenin ne kadar siire etkin olacagini tanimlar.
Konvertor tarafindan bir OFF1 veya OFF3 komutu alindiginda, cikis frekansi 0 Hz'e dogru rampalanmaya
baslar.
Cikis frekansi P1234 icerisinde belirlenen degere ulastiginda, konvertér P1233 icerisinde belirlenen siire
boyunca bir DC frenleme akimi P1232 verir.

ikaz: Bkz. P1230

Dikkat: DC frenleme fonksiyonu bir DC frenleme akimi uygulanmasi ile motorun ani sekilde durmasina neden olur.

DC frenleme sinyali uygulandiginda, konvertor cikis palslari bloke olur ve DC akimi motorda yeterli seviyede
manyetiklik giderme olana kadar uygulanmaz (manyetiklik giderme siiresi motor verilerinden otomatik
hesaplanir).

Not: P1233 = 0 DC frenlemenin etkinlestiriimemis oldugu anlamina gelir.

P1234]0...2] DC frenleme 0.00 - 550.00 urT - DDS Kayan 2

baslatma frekansi 550.00
[Hz]
DC frenleme baslatma frekansini ayarlar.
Konvertor tarafindan bir OFF1 veya OFF3 komutu alindiginda, cikis frekansi O Hz'e dogru rampalanmaya
baslar.
Cikis frekansi P1234 DC frenleme baslatma frekansi icerisinde belirlenen degere ulastiginda, konvertor
P1233 icerisinde belirlenen siire boyunca bir DC frenleme akimi P1232 verir.
P1236[0...2] Birlesik frenleme 0-250 0 urT - DDS uie 2

akimi [%]

Birlesik frenleme DC link gerilim esik dederi asildiktan sonra AC dalga formu ile birlestirilen DC seviyesini
tanimlar. Deger [%] olarak anma motor akimina (P0305) gore girilir. Birlesik frenleme agma seviyesi
(V_DC,Comp):

Eger P1254 =0 -->V_DCise, Comp =1,13 * sqrt(2) * V_mains = 1,13 * sqrt(2) * P0210

aksi takdirde V_DC,Comp = 0,98 * r1242

Birlesik Fren OFF1 veya OFF3 sonrasinda rejeneratif frenleme ile DC fren fonksiyonunun tabakasidir
(rampada etkin frenleme). Bu kontrollii motor frekansi ile frenlemeyi etkinlestirir ve motora minimum enerji
geri doner. Yavaslama siiresi ve birlesik frenlemenin optimizasyonu ile ek donanim pargasi olmadan etkin
frenleme miimkin hale gelir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

Baghlik: Birlesik frenleme sadece DC link gerilimine baghdir (yukaridaki esik degere bakiniz). Bu OFF1, OFF3 ve

herhangi bir rejeneratif durumda meydana gelecektir. Asagidaki durumlarda devre disi birakilir:
e DC frenleme aktifse
e Hizlanarak baslatma aktifse
Dikkat: Degerin artirilmasi genel olarak frenleme performansini iyilestirecektir; ancak degeri cok yiiksek ayarlarsaniz
bir asir akim nedeniyle kapatma sonucu ile karsilasilabilir.
Dinamik frenleme devredeyken kullanilirsa birlesik frenleme dncelikli olacaktir.
Otomatik rampalanma etkinlestirilmis sekilde kullanilirsa frenleme sirasinda konvertér davranisi 6zellikle
yuksek birlesik frenleme degerlerinde kotiilesebilir.
Not: P1236 = 0 birlesik frenlemenin etkinlestiriimemis oldugu anlamina gelir.
P1237 Dinamik frenleme 0-5 0 uT - - u1e 2
Dinamik frenleme, frenleme enerjisini bir frenleme direncinde séniimler.
Bu parametre fren direnci anma galisma déngisini tanimlar.
Dinamik frenleme fonksiyon devreye alindiginda ve DC-link gerilimi dinamik frenleme agma seviyesini
gectiginde etkinlestirilir.
Dinamik frenleme acma seviyesi (V_DC,Kesici):
Eder P1254 =0 -->V_DCise, Kesici= 1,13 * sqrt(2) * V_mains = 1,13 * sqrt(2) * P0210
aksi takdirde V_DC,Kesici = 0,98 * r1242
0 Devre Disl
1 %5 calisma dongusu
2 %10 calisma dongdisu
3 %20 calisma dénguisi
4 %50 calisma dongtisu
5 %100 calisma donglsu
Not: Bu parametre ancak Ug fazli AC 400 V konvertdrler icin gecerlidir. Tek fazli AC 230 V konvertorler icin, fren
direncinin ¢alisma déngiisi dinamik frenleme moddli ile segilebilir (bkz. Ek "Dinamik frenleme moddill
(Sayfa 381)").
Baghlik: Eger dinamik frenleme DC frenleme ile birlikte birlesik frenleme etkinlestirilmisken kullanilirsa, DC frenleme

ve birlesik frenleme 6ncelikli olacaktir.

Dinamik
frenleme
P1237 >0

Birlesik
frenleme
P1236 >0

DC frenleme
P1233>0

DC frenleme Birlesik frenleme Dinamik frenleme

etkinlestirildi etkinlestirildi etkinlestirildi Devre Disi
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

Dikkat: Termal limite ulasilana kadar ilk olarak fren DC link seviyesine bagli yliksek bir calisma dongisiinde

calisacaktir. Bu parametre tarafindan belirlenen ¢alisma dénglisti uygulanacaktir. Direng asiri isinma
olmadan bu seviyede sonsuz ¢alisma 6zelligine sahip olacaktir.
VDC, act 100% 70 ~ « ‘ X
5 5 & 1 . No———— Chopper, ON —W. tChopper
v £ AV =17.0 V for 380 - 480 V
DC, Chopper T
N
P1237
Calisma dongust| |1 ikaz A535
izleme B O.I >

A535 uyarisi icin esik deder %95 calisma dénglsiinde 10 saniye ¢alismaya esdederdir. %95 calisma
dongusiinde 12 saniye calistiktan sonra calisma dénglsi sinirlanacaktir.

P1240[0...2] Vdc kontrolorii 0-3 1 CT - DDS u16 3

konfiglirasyonu

Vdc kontrol&riinii etkinlestirir/devreden gikarir. Vdc kontrolord, yiksek ataletli sistemlerde yiiksek voltaj
atmalarini engellemek icin DC link gerilimini dinamik kontrol eder.

0 Vdc kontrolorii devre disi

1 VDC_maks kontrolori etkinlestirildi

2 Kinetik tampon (Vdc min kontrol6ri devrede)

3 Otomatik rampalanma ve kinetik tampon (KIB) devrede

ikaz: Eder P1245 cok fazla artirilirsa, konvertoriin normal calismasina etki edebilir.

Not: « Otomatik rampalanma:

Otomatik rampalanma DC-link gerilimini (r0026) sinirlar (r1242) icerisinde tutmak icin yavaslama
surelerini otomatik artirir.
¢ Vdc_min kontrolori:
DC-link gerilimi agma seviyesi P1245 altina diistigiinde Vdc_min etkinlestirilir. Sonrasinda motorun
kinetik enerjisi DC-link gerilimini tamponlama icin kullanilir, bu da konvertériin yavaslamasina neden
olur. Eger konvertor F3 ile hemen kapaniyorsa, ilk olarak P1247 dinamik faktorlinii artirmayi deneyin.
Halen F3 ile kapatma yapiyorsa P1245 a¢ma seviyesini artirmayi deneyin.
r1242 CO:Vdc_max acma |- - - - - Kayan |3
seviyesi [V]
Otomatik rampalanma agma seviyesini goriintdler.
P1254 = 0 ise sadece asagidaki esitlik gecerlidir:
r1242 =1,15 * sqrt(2) * V_mains = 1,15 * sqrt(2) * P0210
aksi takdirde r1242 dahili olarak hesaplanir.
P1243[0...2] Vdc_max dinamik 10 - 200 100 urT - DDS uie 3
faktorii [%]
DC link kontrol6ri dinamik faktoriind tanimlar.

Baglihk: P1243 =%100 P1250, P1251 ve P1252 (kazang, entegrasyon slresi ve fark slire) ayarlanmis olarak

kullanildigi anlamina gelir. Aksi takdirde, bunlar P1243 ile carpilir (Vdc_max dinamik faktori).

Not: Vdc kontrol6r ayari motor ve konvertor verilerinden otomatik hesaplanir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari
P1245[0...2] Acma seviyesi 65-95 76 urT - DDS uie 3
kinetik tampon [%]
Sebeke gerilimine (P0210) gore kinetik tampon (KIB) [%] icin agma seviyesini girin.
r1246[V] = (P1245[%]/100) * sqrt(2) * P0210

Uyari: Degerin cok fazla artirilmasi konvertér normal calismasina etki edebilir.

Not: P1254 kinetik tampon icin agma seviyesine etki etmez.
Tek faz degiskeni icin P1245 varsayilan %74'dr.

r1246[0...2] CO: Acma seviyesi - - - - DDS Kayan 3
kinetik tampon [V]
Kinetik tampon icin agma seviyesi (KIB, Vdc_min kontrolorii). E§er dc-link gerilimi r1246 icerisindeki degerin
altina duserse, kinetik tampon etkinlestirilecektir. Bu Vdc'ti gecerli aralik icerisinde tutmak amaciyla motor
frekansinin disdrilecegi anlamina gelir. Eger yeterli rejeneratif enerji yoksa, konvertdr diistik gerilim ile
kapanir.
P1247[0...2] Kinetik tampon 10 - 200 100 urT - DDS uie 3
dinamik faktorii [%]
Kinetik tampon icin dinamik faktori girer (KIB, Vdc_min kontrol6rl). P1247 = %100 P1250, P1251 ve P1252
(kazang, entegrasyon siiresi ve fark siire) ayarlanmis olarak kullanildigi anlamina gelir. Aksi takdirde, bunlar
P1247 ile carpilir (Vdc_min dinamik faktori).

Not: Vdc kontrol6r ayari motor ve konvertor verilerinden otomatik hesaplanir.

P1250][0...2] Vdc kontrolori 0.00-10.00 | 1,00 urT - DDS Kayan 3
kazanci
Vdc kontrolorii icin kazanci girer.

P1251[0...2] Entegrasyon siiresi | 0.1-1000.0 | 40.0 urt - DDS Kayan |3
Vdc kontrol6rii [ms]
Vdc kontrolorii igin integral zaman sabitini girer.

P1252[0...2] Tiirev siiresi Vdc 0.0-1000.0 | 1,0 urT - DDS Kayan 3
kontrolori [ms]
Vdc kontrol6ri icin tiirev zaman sabitini girer.

P1253[0...2] Vdc kontrolorii cikis | 0.00 - 10.00 urT - DDS Kayan 3
sinirlamasi [Hz] 550.00
Otomatik rampalamanin maksimum etkisini sinirlar.
Baghlik: Bu parametre P0340 tarafindan tanimlanan otomatik hesaplamalardan etkilenir.
Not: Fabrika Ayari konvert6r glictine baglidir.
P1254 Otomatik tespitVdc |0 -1 1 C,T - - u1e 3
acma seviyeleri
Otomatik rampalanma icin agcma seviyelerinin otomatik tespitini etkinlestirir/devreden cikarir. En iyi
sonuglar icin P1254 = 1 olarak ayarlanmasi 6nerilir (Vdc agma seviyeleri otomatik tespit devrede). P1254 =0
olarak ayarlanmasi sadece motor tahrik edilirken DC-link'de yliksek derecede dalgalanma oldugunda
onerilir. Otomatik tespitin sadece konvertoriin 20s lizerinde bekleme durumunda olmasi halinde
calisacadini unutmayin.
0 Devre Disl
1 Etkinlestirildi

Baglilik: Bkz. P0210
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P1256[0...2] Kinetik tampon 0-2 0 CT - DDS uie 3

tepkisi

Kinetik tampon kontroldri icin tepkiyi girer (Vdc_min kontroldr(). Secilen ayara bagh olarak, P1257
icerisinde tanimlanan frekans limiti hizi tutmak veya palslari devreden cikarmak icin kullanilir. Eger yeterli
rejenerasyon Uretilmezse, konvertor distk gerilim ile kapanacaktir.

0 Kapatmaya kadar DC-link koruyun
1 Kapatmaldurusa kadar DC-link koruyun
2 Kontrol durus

Not: P1256 = 0:

Sebeke geri dénene veya konvertor diisiik gerilim ile kapanana kadar DC-link gerilimini koruyun. Frekans
P1257 icerisinde verilen frekans limitinin (izerinde tutulur.

P1256 =1:

Sebeke geri donene veya konvertor disiik gerilim ile kapanana veya frekans P1257 icerisinde tanimlanan
limitin altina distip devre disi kalana kadar DC-link gerilimini koruyun.

P1256 = 2:

Bu secenek sebeke geri donse dahi frekansi hareketsiz duruma dusdrdr.

Sebeke geri ddnmezse, frekans Vdc_min kontrol6riintin kontroliinde P1257 limitine kadar dsurildr.

Sonrasinda palslar devre disi birakilir veya diistik gerilim meydana gelmistir. Sebeke geri dénerse, P1257
limitine kadar bir OFF1 aktif kalir. Sonrasinda palslar devre disi birakilir.

P1257[0...2] Kinetik tampon icin | 0.00 - 2.50 urT - DDS Kayan |3
frekans limiti [Hz] 550.00

Kinetik tampon (KIB) ile frekans hiz tutma veya pals devreden ¢ikarma, P1256'ya bagl olarak.

P1300[0...2] | Kontrol modu [0-19 [0 CT - pps  |ute |2

Kontrol yéntemini segmek icin parametre. Motorun hizi ve konvertdriin besledigi gerilim arasindaki iliskiyi
kontrol eder.

0 Lineer Ozellikli Vif
1 FCC'li VIf
2 Karesel ozellikli VIf
3 Programlanabilir &zellikli V/f
4 Dogrusal eco 6zellikli VIf
5 Tekstil uygulamalari icin V/f
6 Tekstil uygulamalari icin FCC'li V/f
7 ikinci derece eco &zellikli VIf
19 Bagimsiz gerilim ayar noktali VI/f kontroli
Vv
A
()
P1300=0 i
P1300 =2 i
S
0 fn
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fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

Not: P1300 = 1: FCCile VIf (manyetik akim kontrol(i)

* Daha ytiksel verim icin motor manyetik akimini korur

e FCC segilmisse, disuk frekanslarda VIf aktiftir
P1300 = 2: Karesel ozellikli V/f

» Santrif(jj fanlar/pompalar icin uygun
P1300 = 3: Programlanabilir &zellikli VIf

e Kullanici tanimli karakteristik egri (bkz. P1320)
P1300 = 4: Dogrusal karakteristik egrisine ve Ekonomi Moduna sahip V/f

e Ekonomi Modu ile dogrusal karakteristik egri

* Gug tiketimini azaltmak igin ¢cikis gerilimini degistirir
P1300 = 5,6: Tekstil uygulamalari icin V/f

* Kayma kompanzasyonu devre disl.

* Imaks kontrolorii sadece cikis gerilimini degistirir.

¢ Imaks kontrolori cikis frekansini etkilemez.
P1300 = 7: Karesel karakteristik egrisine ve Ekonomi Moduna sahip VIf

* Ekonomi Modu ile karesel karakteristik egri
e Gug tiketimini azaltmak icin ¢ikis gerilimini degistirir
P1300 = 19: Bagimsiz gerilim ayar noktali V/f kontroli

Asagidaki tablo P1300 baghliklari ile iliskili olarak kontrol parametreleri (V/f) hakkinda genel bir bakis sunar:

Par No. Parametre adi Seviye |V/f

P1300 =
1

P1300[3] |Kontrol modu

P1310[3] |Devamli takviye

P1311[3] [Hizlanma takviyesi

P1312[3] |Baslatma takviyesi

P1316[3] |Takviye sonu frekansi

P1320[3] |Programlanabilir V/f frek. koord. 1
P1321[3] |Programlanabilir V/f ger. koord. 1
P1322[3] |Programlanabilir V/f frek. koord. 2
P1323[3] |Programlanabilir V/f ger. koord. 2
P1324[3] |Programlanabilir VV/f frek. koord. 3
P1325[3] |Programlanabilir VV/f ger. koord. 3
P1330[3] |CI: Gerilim ayar noktasi

P1333[3] |FCC igin baslatma frekansi
P1335[3] |Kayma kompanzasyonu
P1336[3] [CO: Kayma limiti

P1338[3] |Rezonans séniimleme kazanci V/f
P1340[3] |Imaks frek. kontrolérii oran. kazang
P1341[3] [Imaks kontroléri integral siresi
P1345[3] |Imaks kontrolorii oran. kazang
P1346[3] |Imaks gerilim ktrl. integral stresi
P1350[3] |Gerilim yumusak yol verme

XXX X% |o
[ Bl Bl B BT ko

X Ix|xIxX|Ix|N
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< P X PO PRIXIXIX X XX @
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Parametre

Fonksiyon

Aralik

Varsayilan
fabrika

Degistirilebi
lir

Olceklen
dirme

Veri
grubu

Veri
tipi

Uyg.
Seviye

ayarlari

P1310]0...2]

Surekli takviye [%] |0.0-250.0 |50,0 urT YUZDE DDS Kayan |2

Hem dogrusal hem de ikinci derece VIf egriler icin gegerli olan P0305'e (anma motor akimi) gore takviye
seviyesini tanimlar.

Dusuk ¢ikis frekanslarinda manyetik seviyeyi sabit tutmak icin ¢ikis gerilimi distk tutulur. Ancak,
asagidakiler icin cikis gerilimi cok diistik olabilir:

e asenkron motor manyetiklestirme

e ylkl tutun

» sistemdeki kayiplarin Gstesinden gelin.

Konvertor cikis gerilimi kayiplarin telafisi, 0 Hz degerinde yiiklerin tutulmasi veya manyetiklesmenin
korunmasi icin P1310 ile artirilabilir.

Sifir frekansinda Volt cinsinden takviyenin biyutkligu asagidaki sekilde tanimlanir:
V_ConBoost, 100 = PO305 * Rsadj * (P1310/100)

Burada:

Rsadj = sicakhiga gdre ayarlanmis stator direnci

Rsadj = (r0395/100) * (P0304/(sqrt(3) * PO305)) * PO305 * sqrt(3)

Not:

Takviye seviyelerinin artirilmasi motorun isinmasini artirir (6zellikle hareketsiz durumda).
P0640 ayari (motor asiri yik faktori [%]) takviyeyi sinirlar:
sum(V_Boost)/(P0305 * Rsad]j) <= P1310/100

Takviye dederleri diger takviye parametreleri (hizlanma takviyesi P1311 ve baslatma takviyesi P1312) ile
birlikte strekli takviye (P1310) kullanildiginda birlestirilir. Ancak dncelikler bu parametrelere asagidaki
sekilde atanir:

P1310>P1311 >P1312
Toplam takviye asagidaki esitlik ile sinirlanir:
sum(V_Boost) <=3 *R S * | Mot =3 * PO305 * Rsad

P1311]0...2]

Hizlanma takviyesi |0.0-250.0 |0,0 urT YUZDE DDS

[%]

Kayan 2

Pozitif bir ayar noktasi dedisimi sonrasinda P0305'e (anma motor akimi) takviyeyi [%] uygular ve ayar
noktasina ulasildiginda ise geri doner.

P1311 sadece rampalama sirasinda takviye (retir ve bu nedenle hizlanma ve yavaslama sirasinda ek tork
icin kullanishdir.

Sadece Acma komutu sonrasinda birinci hizlanma sirasinda aktif olan P1312'nin aksine P1311 verildiginde
hizlanma ve yavaslama sirasinda her zaman etkilidir.

Sifir frekansinda Volt cinsinden takviyenin blylkliga asagidaki sekilde tanimlanir:
V_AccBoost, 100 = PO305 * Rsadj * (P1311/100)

Burada:

Rsadj = sicakliga gore ayarlanmis stator direnci

Rsadj = (r0395/100) * (P0304/(sqrt(3) * P0O305)) * PO305 * sqrt(3)

Not:

Bkz. P1310
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlar
P1312[0...2] Baslatma takviyesi 0.0-250.0 |0,0 urT YUzDE DDS Kayan 2
[%]
Bir ACIK komutu sonrasinda PO305'e gére (anma motor akimi) aktif VIf egrisine (dogrusal veya ikinci
derece) sabit dogrusal ofset [%] uygular ve asagidakilere kadar aktif kalir:
1. rampa cikisi ilk kez ayar noktasina ulasana kadar
2. ayar noktasi mevcut rampa cikisinin altina diistirlilene kadar
Bu yiiksek atalete sahip yiikleri baslatmak icin faydalidir. Baslatma takviyesinin (P1312) cok yliksek
ayarlanmasi konvertdriin akimi sinirlamasina neden olacaktir, bu da sonucta ¢ikis frekansini ayar noktasi
frekansinin altinda sinirlar.
Sifir frekansinda Volt cinsinden takviyenin blylkliga asagidaki sekilde tanimlanir:
V_StartBoost, 100 = PO305 * Rsadj * (P1312/100)
Burada:
Rsadj = sicakliga g6re ayarlanmis stator direnci
Rsadj = (r0395/100) * (P0304/(sqrt(3) * PO305)) * PO305 * sqrt(3)

Not: Bkz. P1310

r1315 CO: Toplam takviye |- - - - - Kayan |4
gerilimi [V]
Toplam gerilim takviyesi degerini goriintdler.

P1316[0...2] Takviye sonu 0.0-100.0 |20.0 urT YUzDE DDS Kayan 3
frekans [%]
Programlanan takviyenin degerinin %50'sine ulastigi noktayi tanimlar. Bu deger P0310'a gére (anma motor
frekansi) [%] olarak tanimlanir. Varsayilan frekans asagidaki sekilde tanimlanir:
V_Boost,min =2 * (3 + (153/sqrt(P_Motor))

Baglilik: Bu parametre P0340 tarafindan tanimlanan otomatik hesaplamalardan etkilenir.

Not: Uzman kullanici egrinin seklini degistirmek icin bu degeri degistirebilir, 6rn. belirli bir frekansta torku
artirmak icin.
Konvertor tipi ve siniflandirma verilerine bagli varsayilan deger.

P1320[0...2] Programlanabilir V/f | 0.00 - 0,00 T - DDS Kayan 3
frek. koord. 1 [Hz] 550.00
VIf karakteristik egrisini tanimlamak igin V/f koordinatlarinin (P1320/1321 ile P1324/1325 arasi) birinci
noktasinin frekansini ayarlar. Bu parametre ciftleri dogru frekansta dogru tork sunmak icin kullanilabilir.

Baghlik: Parametreyi ayarlamak icin P1300 = 3 secin (programlanabilir karakteristik egriye sahip VIf). P1311 ve

P1312 icerisinde tanimlanan hizlanma takviyesi ve baslatma takviyesi programlanabilir karakteristik egrisine
sahip VIf icin uygulanabilir.
Not: Dogrusal enterpolasyon bagimsiz veri noktalari arasina uygulanacaktir.
Programlanabilir karakteristik egrisine sahip V/f (P1300 = 3) 3 programlanabilir noktaya ve 2
programlanamaz noktaya sahiptir. 2 programlanamaz nokta:
¢ 0 Hz frekansta strekli takviye P1310
e Anma motor frekansi P0310 dederinde anma motor gerilimi P0304

P1321[0...2] Programlanabilir V/f | 0.0 - 3000.0 | 0,0 urT - DDS Kayan 3
ger. koord. 1 [V]
Bkz. P1320

P1322[0...2] Programlanabilir V/f | 0.00 - 0,00 T - DDS Kayan 3
frek. koord. 2 [Hz] 550.00
Bkz. P1320

P1323[0...2] Programlanabilir V/f | 0.0 - 3000.0 | 0,0 urT - DDS Kayan 3
ger. koord. 2 [V]
Bkz. P1320
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P1324[0...2] Programlanabilir V/f | 0.00 - 0,00 T - DDS Kayan 3

frek. koord. 3 [Hz] 550.00
Bkz. P1320
P1325]0...2] Programlanabilir V/f | 0.0 - 3000.0 | 0,0 urT - DDS Kayan 3
ger. koord. 3 [V]
Bkz. P1320
P1330[0...2] Cl: Gerilim ayar 0- 0 T - CDS u32 3
noktasi 4294967295
Bagimsiz VIf kontrolii icin gerilim ayar noktasi kaynagi secimi icin BICO parametresi (P1300 = 19).
P1333[0...2] FCCicin baslatma 0.0-100.0 |10,0 urt YUZDE DDS Kayan |3
frekansi [%]
FCC (manyetik akim kontrol{)'niin anma motor frekansi (P0310) [%] dederi olarak etkinlestirildigi baslatma
frekansini tanimlar.
Dikkat: Deger cok dusiikse sistem dengesiz hale gelebilir.
P1334[0...2] Kayma 1.0-20.0 6,0 urT YUzDE DDS Kayan 3
kompanzasyonu
aktivasyon arahigi
[%]
Kayma kompanzasyonu icin frekans aktivasyon arali§ini ayarlamak icin. P1334 ylizde dederi motor anma
frekansina P0310 karsilik gelir.
Ust esik deger her zaman P1334'lin %4 (izerinde kalacaktir.
Kayma kompanzasyonu araligi:
fou
j/f N Kayma kompanzasyonu ile
P1335 4 Kayma kompanzasyonu
olmadan
(]() > fout 1 i > fset
P1334 P1334+4% 100% fn P1334 P1334+4% fn
Baghlik: Kayma kompanzasyonu (P1335) aktif.
Not: Bkz. P1335.
Kayma kompanzasyonu baslatma frekansi P1334 * P0310'dur.
P1335[0...2] Kayma 0.0-600.0 |0,0 urt YUZDE DDS Kayan |2
kompanzasyonu [%]
Parametre, motor hizinin motor yiikiinden bagimsiz olarak sabit tutulmasini saglamak amaciyla dinamik
olarak konvertor cikis frekansini ayarlar.
VIf-kontroliinde, motor frekansi her zaman kayma frekansi nedeniyle konvertor cikis frekansindan distk
olacaktir. Verilen bir cikis frekansi icin motor frekansi yiik arttikca dlisecektir. Asenkron motorlar icin tipik
olan bu davranis kayma kompanzasyonu kullanilarak telafi edilebilir. P1335 de kayma kompanzasyonunu
hassas ayarlamak icin kullanilabilir.
Baglihk: Kazang ayari gercek motor hizinin hassas ayarina imkan tanir.
Eder P1300=5, 6 ise P1335>0, P1336 >0, P1337 =0.

Dikkat: Kayma kompanzasyonu uygulanan dederi (P1335 tarafindan 6lgeklendirilir) asagidaki esitlik ile
sinirlandinlmistir:
f Slip_comp,max =r0330 * (P1336/100)

Not: P1335 = %0:

Kayma kompanzasyonu devre disi.

P1335 = %50 - %70:

Soguk motor icin tam kayma kompanzasyonu (kismi yik).
P1335 = %100 (sicak stator icin standart ayar):

Sicak motor icin tam kayma kompanzasyonu (tam yiik).

282

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004




Parametre listesi

8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P1336[0...2] Kayma limiti [%] 0-600 250 urT - DDS uie 2
Frekans noktasina eklenen r0330 (nominal motor kaymasi)'na gore [%] olarak kompanzasyon kayma limiti.

Baghlik: Kayma kompanzasyonu (P1335) aktif.

r1337 CO: VIf kayma - - - YUZDE - Kayan |3
frekansi [%]

[%] olarak gergek telafi edilen motor kaymasini gortintdler. f_slip [Hz] = r1337 [%] * P0310/100

Baghlik: Kayma kompanzasyonu (P1335) aktif.

P1338][0...2] Rezonans 0.00-10.00 | 0,00 urT - DDS Kayan 3
soniimleme kazana
VIf
VIf igin rezonans séniimleme kazancini tanimlar. Aktif akimin di/dt degeri P1338 tarafindan 6lceklendirilir.
Eder di/dt rezonansi artirirsa soniimleme devresi konvertor cikis frekansini diistirdr.

Baglilik: Bu parametre P0340 tarafindan tanimlanan otomatik hesaplamalardan etkilenir.

Not: Rezonans devresi genelde yliksiiz calisma sirasinda meydana gelen aktif akim salinimlarini séntimler. V/ f
modlarinda (bkz. P1300), rezonans soniimleme devresi anma motor frekansinin (P0310) yakl. %6 ile %80
arahdinda aktiftir. E§er P1338 cok yiiksekse, bu dengesizlige neden olacaktir (ileri kontrol etkisi).

P1340][0...2] Imaks kontrolori 0.000 - 0.030 uT - DDS Kayan 3
oransal kazang 0.499
|_max kontrolori oransal kazanci.

Imaks kontrolor, ¢ikis akiminin maksimum motor akimini (r0067) gegmesi halinde konvertér akimini
azaltir.

Dogrusal VIf, parabolik VIf, FCC ve programlanabilir VIf modlarinda the I_max kontroldru bir frekans
kontrolorii (bkz. P1340 ve P1341) ve bir gerilim kontrolori (bkz. P1345 ve P1346) kullanir.

Frekans kontrolori konvertor gikis frekansini sinirlayarak akimi diistirmeye calisir (kayma frekansinin
minimum iki kati).

Eder bu islem asiri akim durumunu basarili sekilde ortadan kaldiramiyorsa, konvertdr cikis gerilimi |_max
gerilim kontrol6ru kullanilarak disartldr.

Asirt akim durumu basaril bir sekilde kaldirildiginda, frekans sinirlama P1120 igerisinde ayarlanan hizlanma
suresi kullanilarak kaldirilir.

Tekstil icin dogrusal Vif'lerde, tekstil icin FCC'de veya harici VIf modlarinda sadece |_max gerilim kontrol&ri
akimi distirmek icin kullanilir (bkz. P1345 ve P1346).

Not: I_max kontrol6rd, frekans kontrolori integral sliresi P1341 sifira ayarlanarak devreden gikarilabilir. Bu hem
frekans hem de gerilim kontrolorlerini devreden cikarir.

Devreden cikarildiginda |_max kontrol6riintin akimi diistirmek icin bir islem yapmayacagini ancak asiri akim
uyarilarinin halen verilecegini ve asiri akim veya asiri ylik durumlarinda konvertériin kapanacagini
unutmayin.

P1341[0...2] Imaks kontrolori 0.000 - 0,300 urT - DDS Kayan 3
integral siiresi [s] 50.000
Imaks kontrol®rl integral zaman sabitini tanimlar.

e P1341 =0:1_max kontrol6ri devre disi

* P1340=0ve P1341 > 0O: frekans kontrol6rii gelismis integral

e P1340> 0 ve P1341 > 0O: frekans kontrol6rii normal Pl kontrol{i
Baghlik: Bu parametre P0340 tarafindan tanimlanan otomatik hesaplamalardan etkilenir.
Not: Daha fazla bilgi icin bkz. P1340. Fabrika Ayari konvertor giiciine baghdir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

r1343 CO: Imaks - - - - - Kayan |3

kontrol6rii frekans
cikisi [Hz]
Etkin frekans sinirlamasini goérlntuler.

Baghlik: If _max kontrolori ¢alisir durumda degil, parametre normalde maksimum frekansi P1082 gosterir.

r1344 CO: Imaks - - - - - Kayan |3

kontrol6rii gerilim
cikisi [V]
I_max kontrol6riiniin konvertor ¢ikis gerilimini diistirdi§u miktari gorintiler.
P1345]0...2] Imaks gerilim 0.000 - 0.250 urT - DDS Kayan 3
kontrolorii oransal | 5.499
kazang
Eger cikis akimi (r0068) maksimum akim (r0067) tizerine cikarsa konvertor ¢ikis gerilimi azaltilarak dinamik
kontrol edilir. Bu parametre bu kontrol6riin oransal kazancini ayarlar.

Baglilik: Bu parametre P0340 tarafindan tanimlanan otomatik hesaplamalardan etkilenir.

Not: Daha fazla bilgi icin bkz. P1340. Fabrika Ayari konvertor giicline baghdir.

P1346]0...2] Imaks gerilim 0.000 - 0,300 urT - DDS Kayan 3

kontrol6rii integral | 50.000

stiresi [s]

Imaks gerilim kontrol6rii integral zaman sabitini tanimlar.

e P1341 =0:1_max kontrol&rl devre disi

e P1345=0ve P1346 > 0: |_max gerilim kontrol&ri gelismis integral

e P1345>0ve P1346 > 0: |_max gerilim kontrol6rii normal Pl kontrolii

Baglilik: Bu parametre P0340 tarafindan tanimlanan otomatik hesaplamalardan etkilenir.

Not: Daha fazla bilgi icin bkz. P1340. Fabrika Ayari konvertor giicline baghdir.

r1348 Ekonomi modu - - - YUZDE |- Kayan |2

faktorii [%]

istenen cikis volt degerine uygulanan hesaplanan ekonomi modu faktériinii (aralik %80-%120) gériintiiler.
Ekonomi modu verilen bir ylk icin en verimli caisma noktasini bulmak icin kullanilir. Bunu strekli dada
tirmanma ydntemi optimizasyonu ile yapar. Daga tirmanma optimizasyonu cikis volt degerini yukari veya
asagl hafif degistirerek ve giris gliclindeki degisimi izleyerek calisir. Giris glici azalirsa, algoritma ¢ikis volt
degerini ayni yonde degistirir. Giris glicti artarsa, algoritma c¢ikis volt dederini diger yonde ayarlar. Bu
algoritma kullanilarak yazilim giris glict ve gikis volt dederi arasinda grafik (izerinde minimum noktayi bulur.

Dikkat: Deger cok duslikse sistem dengesiz hale gelebilir.

P1350]0...2] Gerilim yumusak yol | 0 - 1 0 urT - DDS ui1e 3

verme
Manyetiklesme sirasinda gerilimin diizgtin bir sekilde mi (Agik) yoksa takviye gerilimine ziplama ile mi
(Kapal) olusturulacagini ayarlar.
0 KAPALI
1 ACIK
Not: Bu parametre icin ayarin avantajlari ve dezavantajlari vardir:
e P1350 = 0: Kapali (takviye gerilimine ziplama)
Avantaj: manyetik hizli bir sekilde olusur
Dezavantaj: motor hareket edebilir
e P1350 = 1: Acik (dlizglin gerilim olusturma)
Avantaj: motorun hareket etme ihtimali diistiktir
Dezavantaj: manyetik olusturma daha uzun sirer
SINAMICS V20 Konvertor
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari
P1780[0...2] Rs/Rr-adaptasyonu 0-1 1 urT - DDS uie 3
kontrol kelimesi
Hiz sensor ile hiz/tork diizenlemesinde tork hatalarini veya hiz senséri olmadiginda hiz/tork
diizenlemesinde hiz hatalarini azaltmak icin stator ve rotor direncinin termal ayarlanmasina imkan tanir.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Termal Rs/Rr-ayarl. etkinlestir. Evet Hayir
P1800[0...2] | Pals frekansi [kHz] |2-16 |4 lu,T - pps  |ute |2
Konvertorde ACIK-KAPALI salterlerinin pals frekansini ayarlar. Frekans 2 kHz adimlarla degistirilebilir.
Baglilik: Pals frekansinin minimum/maksimum/varsayilan degerleri kullanilan glic modili tarafindan belirlenir.
Ayrica minimum pals frekansi P1082 (maksimum frekans) ve P0310 (anma motor frekansi)
parametrelestiriimesine baglidir.
Not: Eger pals frekansi artirilirsa, maksimum konvertor akimi r0209 disdrilebilir (gl azaltimi). Gli¢ azaltma
egrisi konvertorin tipine ve glictine baghdir.
Eder mutlaka sessiz calisma gerekiyorsa, konvertdr kayiplarini ve radyo frekansi emisyonlarini azaltmak igin
daha duslk pals frekanslar secilebilir.
Belirli kosullarda, konvertor asir sicakliga karsi koruma saglamak icin pals frekansini diistirebilir (bkz. P0290
ve P0291 bit 00).

r1801[0...1] CO: Pals frekansi - - - - - ui1e 3
[kHz]
Konvertorde ACIK-KAPALI salterlerinin pals frekansi hakkinda bilgileri gortintler.
r1801[0] mevcut konvertor pals frekansini gortintler.
r1801[1] "motor tanimlama" veya "konvertdr asiri yik tepkisi” fonksiyonlari aktif oldugunda ulasilabilecek
minimum konvertor pals frekansini gortintiiler. Eger bir PM takili degilse bu parametre 0 kHz olarak
ayarlanir.

Endeks: [0] Mevcut pals frekansi

[1] Minimum pals frekansi

Dikkat: Belirli kosullar altinda (konvertdr asiri sicaklik, bkz. P0290), bu P1800 (pals frekansi) igerisinde segilen

degerlerden farkh olabilir.

P1802 Diizenleyici modu | 1-3 3 lu,T |- |- lute |3

Konvertor diizenleyici modunu secer.

1 Asimetrik SVM

2 Uzay vektori diizenleme

3 SVM/ASVM kontrolli mod

Dikkat: e Asimetrik uzay vektor diizenlemesi (ASVM) uzay vektor diizenlemesine (SVM) goére daha distik

anahtarlama kaybi saglar, ancak cok distik hizlarda diizensiz doniise neden olabilir.

* Fazla diizenleme bulunan uzay vektor diizenlemesi (SVM) yiiksek cikis gerilimlerinde akim dalga
formunda bozulmaya yol acabilir.

e Fazla diizenleme bulunmayan uzay vektor diizenlemesi (SVM) motorun kullanabilecedi maksimum ¢ikis
gerilimini dlsUrecektir.

P1803[0...2] Maksimum 20.0-150.0 | 106.0 urT - DDS Kayan 3

diizenleme [%]
Maksimum diizenleme endeksini ayarlar.
Not: P1803 = %100: Fazla kontrol icin limit (anahtarlama gecikmesi bulunmayan ideal konvertor icin).
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari
P1810 Kontrol kelimesi 0-3 3 uT - - u1e 3
Vdc kontrolii
Vdc filtreleme ve kompanzasyonu yapilandirir.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Vdc ortalama filtre etkinlestir Evet Hayir
01 Vdc kompanzasyon etkinlestir Evet Hayir

Not: Tek faz degiskeni icin P1810 varsayilan 2'dir.

P1820]0...2] Ters cikis faz sirasi 0-1 0 T - DDS ui1e 2
Ayar noktasi kutbunu degistirmeden faz sirasini degistirir.
0 ileri
1 Motoru terse déndiirme

Not: Bkz. P1000

P1825 IGBT agik durum 0.0-20.0 0,9 urT - - Kayan 4
gerilimi [V]
IGBT'ler icin acik durum gerilimini dizeltir.

P1828 Gecit Unitesi 6l 0.00-3.98 |0,01 urT - - Kayan 4
zaman [ps]
Gecit Unitesi kilidi icin kompanzasyon siresini ayarlar.

P1829 Cikis frekansinin 0.0-180.0 | 0,0 urT - - Kayan 4

sifir gectigi faz agisi

[°]

Cikis frekansinin sifin gectigi noktada faz acisini ayarlar. Agi sadece cikis frekansi yén degistirdiginde
kullanilir.

P1900 Motor verisi 0-2 0 CT - - uie 2

tanimlamasinin

secilmesi

Motor verisi tanimlama gerceklestirin.

0 Devre Disl

2 Hareketsiz durumda tim parametrelerin tanimlanmasi

Baglilik: Motor verisi hataliysa 6lglim yoktur.

P1900 = 2: Stator direnci (bkz. P0350) icin hesaplanan dederin lzerine yazilir.

Dikkat: Tanimlama tamamlandiginda P1900 0 olarak ayarlanir. Olciim icin ayar secildiginde, asagidakilere dikkat

edin:

Deger PO350 parametre ayari ile glincel uyarlanir ve kontrole uygulanmakla beraber asagidaki salt okunur
parametrelerde gosterilir. Motor tanimlama gergeklestirirken motor tutma freninin aktif olmadigindan emin
olun.

Not: Motor tanimlama verisini secmeden 6nce, "Hizli devreye alma" gergeklestirilmelidir.

Uygulamalarin kablo uzunlugu genis bir aralikta degiskenlik gdsterir, énceden ayarlanan direng P0352

sadece kaba bir gdsterimdir. Motor tanimlama igin daha iyi sonuglar motor tanimlama baslamadan &nce

Olctim/hesaplama ile kablo direncinin belirlenmesi ile saglanir.

Devreye alindiginda (P1900 > 0), A541 sonraki acma komutunda motor parametrelerinin dlciminiin

baslatilacadr ile ilgili bir uyari verir.

iletisim - hem USS hem de Modbus ile - dahili hesaplamalari yapmak icin gereken siire boyunca kesintiye

ugrar. Bu hesaplamalarin tamamlanmasi bir dakikaya kadar siirebilir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P1909[0...2] Motor verisi 0-65519 23552 urT - DDS uie 4

tanimlama icin
kontrol kelimesi
Motor verisi tanimlama icin kontrol kelimesi.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Xs hesaplamasi Evet Hayir
01 2 kHz degerinde motor kimligi Evet Hayir
02 Tr hesaplamasi Evet Hayir
03 Lsigma hesaplamasi Evet Hayir
05 Bel. Tr 6l¢. 2 frek ile. Evet Hayir
06 Acma gerilimi 6lcimu Evet Hayir
07 Rs Olctimiinden 6l zaman tespiti Evet Hayir
08 MotID donanim 6l¢ti zaman hes aktif Evet Hayir
09 2 frek ile 610 zaman tespiti yok Evet Hayir
10 LsBlock yontemi ile LS tespiti Evet Hayir
11 Manyetiklestirme akimi MotID adaptasyonu | Evet Hayir
12 Ana reaktans MotID adaptasyonu Evet Hayir
13 MotID kapatma doygunluk egrisi optim. Evet Hayir
14 MotID doygunluk egrisi optim. tlim cerceve | Evet Hayir
boyutlan
15 MotID doygunluk egrisi optim. biiytk Evet Hayir
cerceve boyutlarn
P1910 Motor verisi 0-23 0 T - - uie 4
tanimlamasinin
secilmesi

Genisletilmis rakamlar

ile bir motor verisi tanimlama gergeklestirir.

Stator direng 6lcim gerceklestirir.

Devre Disl

Parametre degisimi ile tim parametrelerin tanimlanmasi

Parametre degisimi olmadan tiim parametrelerin tanimlanmasi

Parametre degisimi ile doygunluk egrisinin tanimlanmasi

Parametre degisimi olmadan doygunluk egrisinin tanimlanmasi

Parametre degisimi olmadan XsigDyn tanimlanmasi

Parametre degisimi olmadan Tdead tanimlanmasi

Parametre degisimi olmadan Rs tanimlanmasi

Parametre deg@isimi olmadan Xs tanimlanmasi

Parametre degisimi olmadan Tr tanimlanmasi

=0 (N/OLN|D|[W|N|[—=|O

Parametre degisimi olmadan Xsigma tanimlanmasi

Gerilim vektoru ayarla

21

r0069 igerisinde filtreleme olmadan gerilim vektori ayarla

22

Gerilim vektoru dikdortgen sinyal ayarla

23

Gerilim vektori Gggen sinyal ayarla
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

Dikkat: Motor tanimlama gergeklestirirken motor tutma freninin aktif olmadigindan emin olun. P1910, P1900 ile

motor tanimlama aktif durumdayken degistirilemez (P1900 = 2 veya 3). Tanimlama tamamlandiginda
P1910 0 olarak ayarlanir. Olgiim icin ayar secildiginde, asagidakilere dikkat edin:
e "parametre degisimi ile"
degerin PO350 parametre ayari ile glincel uyarlandigi ve kontrole uygulanmakla beraber asagidaki salt
okunur parametrelerde gosterildigi anlamina gelir.
¢ "parametre degisimi olmadan"”
degerin sadece goriintilendigi anlamina gelir, 6rn. salt okunur parametre r1912 icerisinde sadece
kontrol amach gosterilir (tanimlanan stator direnci).
Deger kontrole uygulanmaz.
Baghlik: Motor verisi hataliysa 6lglim yoktur.
P1910 = 1: Stator direnci (bkz. P0350) icin hesaplanan dederin lGzerine yazilir.
Not: Bkz. P1900
r1912[0] Tanimlanan stator - - - - - Kayan |4
direnci [Q]
Olgiilen stator direng degerini gériintiiler (hattan hatta). Bu de§er ayni zamanda kablo direnclerini de icerir.
Endeks: [0] | U fazi
Dikkat: Eger belirlenen deger (Rs = stator direnci) %0,1 % < Rs [p. u.] < %100 arahiginda olmazsa ariza bildirimi 41
(motor verisi tanimlama arizasi) verilir. P0949 daha fazla bilgi icerir (ariza degeri = 2, bu durumda).
Not: Bu deger P1900 = 2 kullanilarak élculir.
r1920[0] Tanimlanan - - - - - Kayan |4
dinamik kacak
enduktansi
Tanimlanan toplam dinamik kacak endiiktansini goriintler.
Endeks: [0] U _fazi
r1925[0] Tanimlanan acik - - - - - Kayan |4
durum gerilimi [V]
Tanimlanan IGBT acik durum gerilimini gortintiler.

Endeks: [0] | U _fazi

Dikkat: Eder tanimlanan acik durum gerilimi 0,0V < 10V araliginda kalmazsa ariza bildirimi 41 (motor verisi

tanimlama arizasi) verilir. P0949 daha fazla bilgi icerir (ariza degeri = 20, bu durumda).

r1926 Tanimlanan gegit - - - - - Kayan |2

tinitesi 6lii zaman
[ps]
Gegcit Unitesi kilidi icin tanimlanan 6lU slireyi goriintuler.
P2000]0...2] Referans frekans 1.00 - 50,00 T - DDS Kayan 2
[Hz] 550.00

P2000 bir ylizde veya onaltilik deder olarak goriintiilenen/transfer edilen frekans degerleri icin referans
frekansi temsil eder.

Burada:
¢ onaltilik 4000 H ==> P2000 (6rn.: USS-PZD)
* ylizde %100 ==> P2000 (6rn.: analog giris)
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8.2 Parametre listesi

Parametre

Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

Ornek:

Eger iki parametre arasinda bir BICO baglanti yapiimissa veya alternatif olarak PO719 veya P1000
kullanilmissa, parametrelerin 'birimi* (standart (Onalti) veya fiziksel (6rn. Hz) degerler) farklilik gosterebilir.
SINAMICS tam olarak hedef degere otomatik ¢evrim yapar.

[[P2019

r0021 2 [0 lzer
g _ [RS485 tizerinde J0021[H2] 4 h001Hex]

Hex] =
USS-PZD VIHex] = 52 000[Hz]

x[HzZ] y[Hex]

___ S
RS485 lizerinde r2018[1]
o IT7 — Hzl= —<—°L"1 p2000
USS-PZD 5 g 2 Yz = 2 So0Hex]
3 D

x[Hex] y[HZ]

Baglilik:

Hizli Devreye Alma gergeklestirildiginde P2000 asagidaki sekilde degistirilir: P2000 = P1082.

ikaz:

P2000 yukarida bahsedilen arabirimler icin referans frekansi temsil eder.

2*P2000 maksimum frekans ayar noktasi karsilik gelen arabirim ile uygulanabilir.

P1082 (Maksimum Frekans) aksine bu referans frekanstan bagimsiz olarak konvertor frekansini dahili olarak
sinirlar.

P2000 degistirilmesi ile bu ayni zamanda parametreyi yeni ayarlara uyarlayacaktir.

f (Hex) P1082

\6 . Ayar noktasi \—l—/ Motor
f[HZ] kanali f act ———~ f_actlimit | kontroli

f (%) |

PZD

Analog

Normalizasyon Sinirlama

_fHeY)  5o000 2 %) poooo f act,limit = min(P1082, f_act)
4000(Hex) 100 %

flHZ] =

Dikkat:

Referans parametreler esdeger sekilde ayar noktasi ve giincel deder sinyallerinin gosterilmesi icin yardimci
olmak amaciyladir.

Bu ayni zamanda ytizde olarak girilen sabit ayarlar icin de gecerlidir.

%100 degeri 4000H proses veri dederine veya cift degerler olmasi durumunda 4000 0000H degerine
karsilik gelir.

Bu baglamda asagidaki parametreler mevcuttur:

P2000 |Referans frekans Hz

p2001 |Referans gerilim Vv

P2002 |Referans akim A

P2003 |Referans tork Nm

kW
hp

P2004 |Referans gli¢ -— f(P0O100)

Not:

P2000 degistirilmesi P2004'lin yeniden hesaplanmasi ile sonuclanir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2001[0...2] Referans gerilim [V] | 10 - 2000 1000 T - DDS uie 3

Seri baglanti icin kullanilan tam 6lgekli ¢cikis gerilimi (6rn. %100) (4000H'ye karsilik gelir).
Ornek: r0026 P0771
_ r0026[V] |
T S S T Al y[Hex]——onm[V] 4000[Hex]
x[V] y[Hex]
Not: P2001 degistiriimesi P2004'lin yeniden hesaplanmasi ile sonuclanir.
P2002[0...2] Referans akim [A] 0.10 - 0.10 T - DDS Kayan 3
10000.0
Seri baglanti Gizerinden kullanilan tam 6lgekli ¢cikis akimi (4000H'ye karsilik gelir).
Ornek: Eger bir BICO baglantisi iki parametre arasinda yapilmissa, parametrelerin 'birimi' (standart (Onaltilik) veya
fiziksel (6rn. A) degerler) farklilik gésterebilir. Bu durumda hedef degere otomatik ¢cevrim gerceklestirilir.
[ P2051
r0027 > [0
S e ST Fieldbus | yiHex]=-2227AL 4000[Hex]
> 2 P2002[A]
> I3
XAl y[Hex]

Baghlik: Bu parametre P0340 tarafindan tanimlanan otomatik hesaplamalardan etkilenir.

Not: P2002 degistiriimesi P2004'lin yeniden hesaplanmasi ile sonuclanir.

P2003[0...2] Referans tork [Nm] |0.10 - 0,75 T - DDS Kayan 3

99999.0
Seri baglanti Gzerinden kullanilan tam 6lgekli referans tork (4000H'ye karsilik gelir).
Ornek: Eger bir BICO baglantisi iki parametre arasinda yapilmissa, parametrelerin 'birimi' (standart (Onaltilik) veya
fiziksel (6rn. Nm) degerler) farkhlik gosterebilir. Bu durumda hedef de§ere otomatik cevrim gerceklestirilir.
[[P2051 ]
r0080 > [0 r0080[Nm]
Se—p> [ ’ Fieldbus y[Hex] = —————--4000[Hex]
> > P2003[Nm]
> [3]
X[Nm] y[Hex]

Baghlik: Bu parametre P0340 tarafindan tanimlanan otomatik hesaplamalardan etkilenir.

Not: P2003 degistiriimesi P2004'lin yeniden hesaplanmasi ile sonuclanir.

P2004[0...2] Referans gii¢ 0.01 - 0,75 T - DDS Kayan 3

2000.0
Seri baglanti Gzerinden kullanilan tam 6lcekli referans glic (4000H'ye karsilik gelir).
Ornek: Eger bir BICO baglantisi iki parametre arasinda yapilmissa, parametrelerin 'birimi' (standart (Onaltilik) veya

fiziksel (6rn. kW/hp) degerler) farkhhk gosterebilir. Bu durumda hedef de§ere otomatik cevrim
gergeklestirilir.

P2051
r0032 [0] 10032
—e] >--»> [1]1|—e— Fieldous | Y[Hex]= -4000[Hex]
E S 2 E P2004
| Sal |
X[kW] y[Hex]
veya
x[hp]
P0100'e bagh
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2010[0...1] USS/MODBUS baud |6-12 6 urT - - uie 2
hizi
USS/IMODBUS iletisimi icin baud hizini ayarlar.

6 9600 bps

7 19200 bps
8 38400 bps
9 57600 bps
10 76800 bps
11 93750 bps
12 115200 bps

Endeks: [0] RS485 (izerinde USS/IMODBUS
[1] RS232'de USS (ayriimis)

Not: Bu parametre, endeks 0, P2023 icerisinde segilen protokolden badimsiz olarak RS485 (izerindeki baud hizini
degistirecektir.

P2011[0..1] | USS adresi 0-31 |0 lu,T - - ute |2
Konvertor icin tek bir adres belirler.

Endeks: [0] RS485'te USS
[1] RS232'de USS (ayriimis)

Not: Seri baglanti ile ek 30 adede kadar konvertor baglayabilirsiniz (6rn. toplamda 31 konvertér) ve bunlari USS
seri veri yolu protokolii ile kontrol edebilirsiniz.

P2012[0..1] |USSPZD uzunlugu |0-8 |2 lu,T |- - lute |3
USS telegraminin PZD kismindaki 16-bit kelimelerin sayisini tanimlar. Bu alanda proses verileri (PZD) master
ve cihazlar arasinda stirekli alisveris yapilir. USS telegraminin PZD kismi ana ayar noktasi ve konvertori
kontrol etmek icin kullanilir.

Endeks: [0] RS485'te USS
[1] RS232'de USS (ayriimis)

Dikkat: USS protokoli kullanic tarafindan P2012 ve P2013 ile degistirilebilecek PZD ve PKW'den olusur.

USS telegram
stx || Lee [l ADR Pan:&nvstre Prosisz\ganlen BCC
PKE IND PWE PZD1 PzZD2 PZD3 PZD4
STX  Metin baslangici PKE  Parametre ID
LGE  Uzunluk IND Alt-endeks
ADR  Adres PWE  parametre degeri

PKW  Parametre ID degeri
PZD  Proses verileri
BCC  Blok kontrol karakteri
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlar

PZD bir kontrol kelimesi ve ayar noktasi veya durum kelimesi ve gercek dederleri iletir.
Bir USS telegrami icerisindeki PZD kelimelerinin sayisi P2012 tarafindan belirlenir ve ilk iki kelime
asagidakilerden biridir:
a) kontrol kelimesi ve ana ayar noktasi veya
b) durum kelimesi ve giincel deger.
P2012, 4 degerine esitse veya daha yliksekse ek kontrol kelimesi 4. PZD kelimesi olarak transfer edilir
(varsayilan ayar).
STW HSW
ZSW HIW STW2
PZD1 PZD2 PzZD3 PzZD4
< P2012 >
STW  Kontrol kelimesi HSW  Ana ayar noktasi
ZSW  Durum kelimesi HIW Ana giincel deger
PzD  Proses verileri
P2013][0...1] USS PKW uzunlugu |0-127 127 urt - - ule 3
USS telegraminin PKW kismindaki 16-bit kelimelerin sayisini tanimlar. PKW alani degistirilebilir. Ozel bir
gereksinime bagli olarak, 3-kelime, 4-kelime veya degisken kelime uzunluklari parametrelendirilebilir. USS
telegraminin PKW kismi bagimsiz parametre degerlerini okumak ve yazmak i¢in kullanilir,
0 Kelime yok
3 3 kelime
4 4 kelime
127 Degisken
Ornek: Veri tipi
U16 (16 Bit) U32 (32 Bit) Yiizer (32 Bit)
P2013 =3 X Parametre erisim arizasi | Parametre erisim arizasi
P2013 =4 X X X
P2013 =127 X X X
Endeks: [0] RS485'te USS
[1] RS232'de USS (ayriimis)
Dikkat: USS protokoli kullanicr tarafindan P2012 ve P2013 ile degistirilebilecek PZD ve PKW'den olusur. P2013 bir

USS tele gramindaki PKW kelimelerinin sayisini tanimlar. P2013'lin 3 veya 4 olarak ayarlanmasi PKW
kelimelerinin uzunlugunu belirler (3 = li¢c kelime ve 4 = dort kelime). P2013, 127 olarak ayarlandiginda
otomatik olarak gereken PKW kelime uzunlugunu ayarlar.

P2013=3 ¢—— P2013 ———»
PKE IND PWE
‘1 keIimeV
her 16 Bit

P2013=4 l———— P2013 ———>]
PKE IND PWE
i

PKE Parametre ID
IND Alt-endeks
PWE parametre degeri
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Parametre Fonksiyon Arahk Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlar

Eger sabit bir PKW uzunlugu secilmisse sadece bir parametre dederi transfer edilebilir.
Endeklenmis parametre olmasi durumunda, tiim endekslerin dederlerinin tek bir telegram icerisinde
transfer edilmesini istiyorsaniz degisken PKW uzunlugu kullanabilirsiniz.
Sabit PKW uzunlugunun segilmesinde ilgili degerin bu PKW uzunlugu kullanilarak transfer edilmesinin
saglanmasi 6nemlidir.
P2013 =3, PKW uzunlugunu sabitler, ancak ¢cok sayida parametre dederine erisime izin vermez.
Aralik disinda bir deder kullanilirsa bir parametre arizasi olusturulur. Deger kabul edilmeyecektir ancak
konvertor durumu bundan etkilenmeyecektir.
Parametrelerin degistirilmedigi, ancak MM3'lerin kullanildigi uygulamalar icin kullanislidir.
Bu ayar ile yayin modu mimkiin degildir.
P2013 =4, PKW uzunludunu sabitler.
TUm parametrelere erisim saglar, ancak endekslenmis parametreler sadece her seferinde bir endeks
seklinde okunabilir.
Tek kelime degerleri icin kelime sirasi ayar 3 veya 127 ile farklidir, asagidaki 6rnege bakiniz.
P2013 =127, en kullanish ayar.
PKW cevap uzunlugu ihtiyac duyulan bilgi miktarina gére degiskenlik gosterir.
Bu ayarla ariza bilgilerini ve bir parametrenin tim endekslerini tek bir telegram ile okuyabilir.
Ornek:
PO700'U 5 dederine ayarlayin (P0700 = 2BC (onaltilik))

P2013 =3 P2013=4 P2013 =127
Master — SINAMICS | 22BC 0000 0006 22BC 0000 0000 0006 | 22BC 0000 0006 0000
SINAMICS — Master | 12BC 0000 0006 12BC 0000 0000 0006 12BC 0000 0006

Not: Konvertorler iletisim icin TIA Portalinda USS fonksiyon bloklarini kullanmak istiyorsaniz, P2013[0] = 4 olarak

ayarladiginizdan emin olun.

P2014[0...1] USS/MODBUS 0-65535 2000 T - - uie 3

telegram kapal
stiresi [ms]
Endeks 0, USSIMODBUS kanal RS485 ile hangi siirede bir telegram alinmamasi durumunda bir arizanin
(F72) olusturulacagi bir stire T_off tanimlar.
Endeks 1, USS kanali RS232 (ayrilmis) ile hangi siirede bir telegram alinmamasi durumunda bir arizanin
(F71) olusturulacagi bir stire T_off tanimlar.
Endeks: [0] RS485 (izerinde USS/IMODBUS
[1] RS232'de USS (ayriimis)
Dikkat: Eder zaman 0O olarak ayarlanirsa, bir ariza olusturulmaz (6rn. déngi siiresi denetlemesi devre disi).
Not: Telegram kapali stiresi P2023 icerisinde belirlenen protokolden bagimsiz olarak RS485 lizerinde calisacaktir.

40001 kaydina, 40002 kaydinin fabrika ayarini degistirmeden bir deder yazarsaniz, P2014[0] yazilan degeri
otomatik olarak uygular.

0 dederini 40002 kaydetmek icin yazdiginizda, P2014[0] otomatik olarak O seklinde degisir.
40002 kaydina, 40001 kaydinin fabrika ayarini degistirmeden sifirdan biiylik bir de§er yazarsaniz, P2014
otomatik olarak son konvertdr baslatmasinda ayarlanan degere degisir; 40002 kaydina, 40001 kaydinin

fabrika ayarini degistirdikten sonra sifirdan blyik bir deger yazarsaniz, P2014 otomatik olarak 40001
kaydina yazilan deger olarak degisir.
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Parametre

Fonksiyon

Aralik

Varsayilan
fabrika
ayarlari

Veri
tipi

Veri
grubu

Degistirilebi | Olceklen
lir dirme

Uyg.
Seviye

r2018[0...7]

CO: RS485 lizerinde
USS/MODBUS'dan

PZD

- 4000H

u1leé

RS485 tizerinde USS/IMODBUS'dan alinan stire¢c durumu degerlerini gortintiler.

RS485 lizerinde USS:

BO: Ctrlwd1 <- COM

r2036
A

(Bit 00 ON/OFF1

Bit 01 OFF2: Elektriksel durus
Bit 02 OFF3: hizh durus

Bit 03 Pals etkinlestir

Bit 04 RFG etkinlestir

Bit 05 RFG baslat

Bit 06 Ayar noktasi etkinlestir
Bit 07 Ariza onay!i

Bit 08 JOG sag

Bit 09 JOG sol

Bit 10 PLC'den kontrol

Bit 11 Ters galistirma (ayar noktasi ters gevirme)

Bit 13 Motor potansiyometre MOP yukari

Bit 14 Motor potansiyometre MOP asagi

Bit 15 CDS Bit 0 (Lokal/Uzaktan)

\

PzD4 PzD3 PzD2 PZD1
STW2 HSW STW1

-« P2012—pi

W N =
NVAVAYA Y

I BO: Ctrlwd2 <- COM
! 7

i

ISTX Metin baslangici
ILGE Uzunluk

IADR Adres

IPKW Parametre ID degeri

PZD PKW

Proses Parametre
verileri

BCC

I
STX iPZD Proses verileri

ADR||LGE

< USS telegram

RS485'te USS

Not:

iBCC Blok kontrol karakteri
I

—>STW Kontrol kelimesi

I
iHSW Ana ayar noktasi
I

PZD r2018 parametresine eslestirme

38 W -0

(Bit 00
Sabit frekans Bit 0

Bit 01
Sabit frekans Bit 1

Bit 02
Sabit frekans Bit 2

Bit 03
Sabit frekans Bit 3

Bit 04
Surlcl veri kimesi (DDS) Bit 0

Bit 05
Sdrlcu veri kimesi (DDS) Bit 1

Bit 08

PID etkinlestirildi

Bit 09

DC fren etkinlestirildi

Bit 11

Dusus

Bit 12

Tork kontroll
Bit 13

Harici ariza 1
Bit 15

kKomut veri kiimesi (CDS) Bit 1

Bit 10 USS'den alinan telegramin birinci PZD kelimesinde ayarlanmalidir, bu sayede onvertdr proses verilerinin
gecerli oldugunu kabul edecektir. Bu nedenle kontrol kelimesi 1 birinci PZD kelimesi igerisinde konvertore

aktariimahdir.

294

SINAMICS V20 Konvertor

isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004




Parametre listesi

8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

RS485 lizerinde MODBUS:
HSW (hiz ayar noktasi) Bit 03
4000?’ veya 40101 1 = Galisma etkinlestirme
(palslar devreye alinabilir)
2018 |0 = Galisma engelleme (pals iptali)
- 0>
""""""""""" 1 112 Bit 04
i 2 >1 = Galisma durumu (rampa fonksiyon
: : : : i 3 >olusturucu devreye alinabilir)
B|t:|(?l1 I2I?I4 ISIGITISI 9|10|1=1|12h3l14|15| : : 0 = Engelleme rampa fonksiyonu
! i ! ' i L [71>jeneratrii (rampa fonksiyon
! i jeneratoruna sifir olarak ayarlayin)
i i i i i Bit 05
40006 40004 40007 40005 ! 1 = Rampa fonksiyonu jeneratéri etkinlestir
STWO  STW3 STW7 STW11 :
\ v / i 0 = Rampa fonksiyonu jeneratori
40100 i durdurma (rampa fonksiyon
STW o jeneratoru ¢ikisi dondurulur)
P i
¢—— MODBUS telegram ———— 1 Bit 06
i 1 = Ayar noktasi etkinlestir
- i 0 = Ayar noktasi engelle (rampa
Rsﬁg;;‘t;'snde » | fonksiyonu olusturucu girisini sifir
) . olarak ayarla)
STW (kontrol kelimesi): r2018 parametresine _
Bit 00 eslestirme Bit 07
k= ON (Palsler devreye alinabili) § = Hatalari onayla
0 =OFF1 (Rampa fonksiyonu jeneratéru ile frenleme, Bit 08 Ayriimis
sonrasinda pals iptali ve gli¢ vermeye hazir) Bit 09 1=Ayriimis
Bit 10 1=PLC ile kontrol
Bit 01 . I . -
1 = OFF2 yok (devreye alma mimkdin) Bit 11 1=Doniis gevirme yond
0=0OFF2 (hemen pals iptali ve giig verme engelleme) Bit 12 Ayrilmis
) Bit 13 1=Motorlu potansiyometre,
Bit 02 ayar noktasi, yiikselt
1= OFF3 yok (devreye alma r‘numkun) Bit 14 1=Motorlu potansiyometre,
0=0FF3 (OFF3 rampa p1135 ile frenleme, sonrasinda pals ayar noktasl, algalt
iptali ve gii¢ verme engelleme) '
Bit 15 Ayrilmis
Endeks: [0] Alinan kelime 0
[1] Alinan kelime 1
[7] Alinan kelime 7
Not: Sinirlamalar:

¢ Eger yukaridaki seri arabirim konvertorii kontrol ediyorsa (P0700 veya P0719) 1. kontrol kelimesi 1. PZD-

kelimesinde transfer edilmelidir.

e Eger ayar noktasi kaynagi P1000 veya PO719 ile secilirse, ayar noktasi 2. PZD-kelimesinde transfer

edilmelidir.

e Eger yukaridaki seri arabirim konvertori kontrol ediyorsa (P0700 veya P0719) P2012 4 dederine esit
veya daha yliksekse ek kontrol kelimesi (2. kontrol kelimesi) 4. PZD kelimesinde transfer edilmelidir.

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004

295




Parametre listesi

8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2019[0...7] Cl: RS485 lizerinde |- 52[0] T 4000H - u32/16 |3

USS/MODBUS'a PZD
RS485 tizerinde USS/MODBUS ile iletilen slire¢c durumu degerlerini goriintiler.
RS485 (izerinde USS:
(Bit 00 DC freni aktif
Bit 01 Gun. frek. r0021 > P2167 (f_off)
Bit 02 Gun. frek. r0021 > P1080 (f_min)
Bit 03 Gun. akim r0027 >= P2170
Bit 04 Gun. frek. r0021 >= P2155 (f_1)
Bit 05 Gun. frek. r0021 < P2155 (f_1)
Bit 06 Gun. frek. r0021 >= ayar noktasi (A Lo
___________ »-< Bit 07 Giin. Vdc 10026 < 2172 Bit 00 Stirtcu hazir
Bit 08 Giin. Vdc r0026 > P2172 Bit 01 Siriicti calismaya hazir
Bit 09 Rampa bitti Bit 02 Siiriict calisiyor
Bit 10 PID cikisi r2294 == P2292 (PID_min) Bit 03 Surdicd arizas: aktif
Bit 04 OFF2 aktif
Bit 11 PID gikisi r2294 == P2291 (PID_max) Bit 05 OFF3 aktif
Bit 14 indirme veri seti 0, AOP'den Bit 06 ON engelleme aktif
. L L Bit 07 Sirlcl uyarisi aktif
Bit 15 Indirme veri seti 1, AOP'den
e eee oo >< Bit 08 Sapma ayar noktasi/giin. deger
Bit 09 PZD kontroli
Bit 10 Maksimum frekansa ulasildi
Bit 11 Uyari: Motor akim siniri
: Bit 12 Motor tutma freni aktif
i CO/BO: Act Statwd1 Bit 13 Motor asiri yiik
S 10052 D Bit 14 Motor dogru calisiyor
CO: Giin. frekans [Hz]  [f0052 @it 15 Konvgrtt‘)r asiri yuk
A e I L)l B
CO/BO: Act Statwd2{ i TN W
10053 Y !
10053 ) | PzD4 i PZD3 {PZD2 {PZD1
| ZSW2 HIW "ZSwW1
! -« P2012 —
STX Metin baslangici !
LGE Uzunluk '
ADR Adres !
PKW Parametre ID degeri !
- |
PZD  Proses verileri i PZD PKW
BCC Blok kontrol karakteri i BCC Proses | Parametre |[ADR|[LGE |[STX
ZSW  Durum kelimesi i verileri '
HIW  Ana gincel deger l¢——— USStelegram — |
!
P2019 parametresinden PZD eslestirme—>=<— RS485'te USS
Not: P2019[0] = 52, P2019[1] = 21, P2019[3] = 53 varsayilan ayarlardir.
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8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

RS485 lizerinde MODBUS:
HIW (glincel hiz)
40044 veya 40111
.~”'
CO/BO: Act StatWd1
r0052  p-eeeeeeeee o
|
10021yt : P Lol .
CO: Gun. frekans [Hz] i Bit mmm
A
|
i ;o P
. 4 4 H \
| 40038 / i
| ZSWO0 / |
i i { : i \ i
I 40039 40035 40054 40059 40037 40036 40034
I ZSW1 ZSW2 ZSW3 ZSW7 ZSW9 ZSW9 ZSW14
[N J
: ~"
I 40110
[ ZSW i
: '«—— MODBUStelegram —— p
P2019 parametresinden eslestirme—>!<— RS485 lizerinde
I MODBUS
ZSW (durum kelimesi): Bit 09 1=Kontrol talep edildi
Bit 00 1=Gli¢ vermeye hazir Bit 10 1=f veya n karsilastirma degerine
Bit 01 1=Calismaya hazir (DC link yiikli, palslar bloke) ulagildi/gecildi
Bit 02 1=Calisma etkinlestirildi (stirlicii n_set takip eder) Bit 11 1=1, M veya P limitine ulagiimadi
. Bit 12 Ayriimis
Bit 03 1=Hata mevcut Bit 13 1=Motor asiri sicaklik ikazi yok
Bit 04 1=Bosta yavaslama etkin degil (OFF2 aktif degil)
Bit 05 1=Aktif hizli durus yok (OFF3 aktif degil) Bit 14
1=Motor ileri déner (n_act >= 0)
Bit 06 1=Guli¢ verme engelleme aktif
Bit 07 1=ikaz mevecut 0=Motor geri déner (n_act < 0)
Bit 08 1=Hiz ayar noktasi - glincel deger sapmasi tolerans ) . ) L
t_off icerisinde Bit 15 1=Ikaz yok, termik asiri yik, gl¢
- bolumi
Endeks: [0] iletilen kelime 0
[1] iletilen kelime 1
(7] iletilen kelime 7
Not: Eger r0052 endekslenmemisse, ekran bir endeks gostermez (".0").
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari
P2021 Modbus adresi 1-247 1 T - - uie 2
Konvertor icin tek bir adres belirler.

P2022 Modbus cevap siire | 0- 10000 1000 urT - - uie 3
asimi [ms]
Konvertoriin Modbus master'e cevap vermesi icin izin verilen siire. E§er bir cevabin olusturulmasi icin bu
parametre icerisinde belirlenenden daha fazla stire gerekiyorsa, isleme yapilir ancak bir cevap gonderilmez.

P2023 RS485 protokol 0-3 1 T - - uie 1

secimi
RS485 baglantisinda calisan protokoli secin.
0 Hicbiri
1 uss
2 Modbus
3 Dizin terminali
Dikkat: P2023 degistirildikten sonra konvertori kapatip agin. Glic cevrimi sirasinda, yeniden enerji vermek i¢in LED
sonene veya ekran kapanana (birkag saniye siirebilir) kadar bekleyin. E§er P2023 bir PLC ile degistirilmisse,
degisikligin P0971 ile EEPROM'a kaydedildiginden emin olun.
r2024[0...1] USS/MODBUS - - - - - uie 3
hatasiz telegramlar
Alinan USS/IMODBUS telegram sayisini gdsterir.
Endeks: [0] RS485 (izerinde USS/IMODBUS
[1] RS232'de USS (ayriimis)
Not: RS485 (izerindeki telegram bilgilerinin durumu P2023 icerisinde ayarlanan protokolden bagimsiz raporlanir.
r2025[0...1] USS/MODBUS - - - - - ule 3
reddedilen
telegramlar
Reddedilen USS/IMODBUS telegram sayisini goriintdler.

Endeks: Bkz. r2024

Not: Bkz. r2024

r2026[0...1] USS/MODBUS - - - - - ule 3

karakter cerceve
hatasi
USS/MODBUS karakter cerceve hatasi sayisini gosterir.

Endeks: Bkz. r2024

Not: Bkz. r2024

r2027[0...1] USS/MODBUS artis - - - - - uie 3

hatasi
Artis hatasina sahip USS/IMODBUS sayisini gosterir.

Endeks: Bkz. r2024

Not: Bkz. r2024

r2028J0...1] USS/MODBUS - - - - - uie 3

eslesme hatasi

Eslesme hatasina sahip USS/IMODBUS telegram sayisini gosterir.
Endeks: Bkz. r2024
Not: Bkz. r2024

298

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004




Parametre listesi

8.2 Parametre listesi

Parametre

Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye

ayarlari

Fonksiyon

r2029[0...1]

USS baslatma - - - - - uie 3
tanimlanmadi

Tanimsiz baslatmaya sahip USS telegram sayisini gortintiler.

Endeks:

Bkz. r2024

Not:

MODBUS lizerinde kullaniimaz.

r2030[0...1]

USS/MODBUS - - - - - uie 3
BCC/CRC hatasi

BCC/CRC hatasina sahip USS/MODBUS telegram sayisini gosterir.

Endeks:

Bkz. r2024

Not:

Bkz. r2024

r2031[0...1]

USS/MODBUS - - - - - uieé 3
uzunluk hatasi

Hatali uzunluga sahip USS/IMODBUS telegram sayisini gosterir.

Endeks:

Bkz. r2024

Not:

Bkz. r2024

P2034

RS485 lizerinde 0-2 2 urT - - ule 2
MODBUS eslesmesi

RS485 (izerinde MODBUS telegramlari eslesmesi.

0 eslesme yok

1 tek eslesme

2 cift eslesme

Not:

Ayrica baud hizi icin P2010 ve durdurma bit ayarlari icin P2035'e bakin. P2035=2 ise P2034'li O olarak
ayarlamalisiniz.

P2035

RS485 lizerinde 1-2 1
MODBUS durus
bit'leri

urt - - ule 2

RS485 lizerinde MODBUS telegramlarindaki durus bitleri sayisi.

1 1 durus biti

2 2 durus biti

Not:

Ayrica baud hizi icin P2010 ve eslesme ayarlari icin P2034'e bakin. P2034=0 ise P2035'i 2 olarak
ayarlamalisiniz.

r2036.0...15

BO: RS485 lizerinde
USS/MODBUS'dan
CtriWrd1

utle 3

RS485 lzerinde USS/IMODBUS'dan kontrol kelimesi 1 goriintiler (6rn. USSIMODBUS icerisindeki kelime 1 =
PZD1). Bir alan aciklamasi icin r0054'e bakin.

Baglilik:

Bkz. P2012

r2037.0...15

BO: RS485 lizerinde
USS'den CtriWrd2
(USS)

u1leé 3

RS485 lizerinde USS'den kontrol kelimesi 2 goriintiiler (6rn. USS icerisindeki kelime 4 = PZD4). Bir alan
aciklamasi icin r0055'e bakin.

Baglilik:

Bkz. P2012

Not:

USS araciligiyla harici ariza vasitasini (r2037 bit 13) etkinlestirmek icin asagidaki parametrelerin ayarlanmasi
gereklidir:

. P2012=4
¢ P2106=1
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklen | Veri Veri Uyg.
fabrika lir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

r2053[0...7] 1/0 Extension - 0 - - - uie 3

Module tanimlama
I/O Extension Module tanimlama verilerini goriintiler.
Endeks: [0] 1/0 Extension Module ID numarasi
[1] I/0 Extension Module firmware versiyon numarasi (ana)
[2] 1/0 Extension Module firmware versiyon numarasi (mindr)
[3] 1/0 Extension Module firmware versiyon numarasi (hizh diizeltme)
[4] I/0 Extension Module firmware versiyon numarasi (dahili)
[5] Kullanilmiyor
[6] Kullaniimiyor
[7] Sirket ID (Siemens = 42)
r2067.0...12 CO/BO: Dijital giris |- - - - - u16 3
degerleri durum
Dijital girislerin durumunu goriintiler.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Dijital giris 1 Evet Hayir
01 Dijital giris 2 Evet Hayir
02 Dijital giris 3 Evet Hayir
03 Dijital giris 4 Evet Hayir
04 Dijital giris 5 Evet Hayir
05 Dijital giris 6 Evet Hayir
11 Dijital giris Al1 Evet Hayir
12 Dijital giris Al2 Evet Hayir
Not: Bu yazilim miidahalesi olmadan BICO baglantisi icin kullanilir.
Dijital giris 5 ve 6 opsiyonel I/O Extension Module tarafindan saglanir.
P2100]0...2] Uyqu numarasi 0- 65535 0 T - - ui1e 3
secimi
Varsayilan olmayan tepkiler icin 3 adede kadar ariza veya uyari seger.
Ornek: Eder, 6rnegin, OFF2 yerine bir OFF3 gerceklestirilecekse, ariza numarasi P2100 icerisine girilmeli ve istenen
tepki P2101 icerisinde secilmelidir (bu durumda (OFF3) P2101 = 3).
Endeks: [0] Ariza Numarasi 1
[1] Ariza Numarasi 2
[2] Ariza Numarasi 3
Not: Tam ariza kodlari OFF2 icin varsayilan bir tepkiye sahiptir.

Sadece su arizalar (F11,F12,F20,F35,F71,F72,F85,F200,F221,F222 ve F452) varsayilan tepkilerden

degistirilebilir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2101][0...2] Durdurma 0-4 0 T - u16 3

reaksiyon degeri
P2100 tarafindan secilen arizalar icin konvertér durdurma reaksiyon dederlerini ayarlar (uyari numarasi
secimi). Bu endekslenmis parametre P2100 endeksleri O ile 2 icerisinde tanimlanan arizalar/uyarilar icin 6zel
tepki tanimlar.
0 Tepki yok, gosterim yok
1 OFF1 durdurma reaksiyonu
2 OFF2 durdurma reaksiyonu
3 OFF3 durdurma reaksiyonu
4 Reaksiyon yok, sadece uyari
Endeks: [0] Durdurma reaksiyon dederi 1
[1] Durdurma reaksiyon degeri 2
[2] Durdurma reaksiyon degeri 3
Not: Ayar 1 - 3 sadece ariza kodlari icin kullanilabilir.
Ayar 4 sadece uyarilar icindir.
Endeks 0 (P2101) endeks 0 (P2100) icerisindeki ariza/uyariya karsilk gelir.
P2103[0...2] Bl: 1. Arizalarin 0- 722.2 T CDS u32 3
onaylanmasi 4294967295
Ariza onayi icin ilk kaynagi tanimlar.
Ayar: 722.0 Dijital giris 1 (P0701'in 99 olarak ayarlanmasi gerekir, BICO)
722.1 Dijital giris 2 (P0702'nin 99 olarak ayarlanmasi gerekir, BICO)
722.2 Dijital giris 3 (P0703'lin 99 olarak ayarlanmasi gerekir, BICO)
P2104[0...2] Bl: 2. Arizalarin 0- 0 T - CDS u32 3
onaylanmasi 4294967295
Ariza onayi icin ikinci kaynagi secer.
Ayar: Bkz. P2103
P2106[0...2] Bl: Harici ariza 0- 1 T - CDS u32 3
4294967295
Harici ariza kaynagini secer.
Ayar: Bkz. P2103
r2110[0...3] CO: Uyan - - - - u1e 2
numarasi
Uyari bilgilerini goriintuler.
Maksimum 2 aktif uyari (endeks 0 ve 1) ve 2 gegcmis uyari (endeks 2 ve 3) goriintiilenebilir.
Endeks: [0] Glincel Uyarilar --, uyari 1
[1] Glncel Uyarilar --, uyari 2
[2] Glincel Uyarilar -1, uyari 3
[3] Glncel Uyarilar -1, uyar 4

Dikkat: Endeks O ve 1 saklanmaz.

Not: Bu durumda LED uyari durumunu gortintiler. Bir uyar aktif oldugunda tus takimi yanip sdnecektir.

P2111 Toplam uyari 0-4 0 T - - uie 3

sayisi

Son sifirlama sonrasindaki uyari sayisini (4 adede kadar) goriintdler. Uyari gegmisini sifirlamak icin O olarak

ayarlayin.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlar
P2113[0...2] Konvertor 0-1 0 T - - u1e 3
uyarilarini devre
disi birak
Konvertdr uyarilarinin raporlanmasini kapatir. Calisir durumda tutmaya ek olarak PO503 ile birlikte
kullanilabilir.
1 Konvertor uyarilari devre disi
0 Konvertor uyarilari etkinlestirildi

Endeks: [0] Sirdci veri kiimesi 0 (DDSO)
[1] Sdrdci veri kiimesi 1 (DDS1)
[2] Sirdcd veri kiimesi 2 (DDS2)

Not: Ayrica bkz. PO503

r2114[0...1] Calisma siiresi - - - - - u1e 3
sayacl
Calisma sliresi sayacini gortintdler.
Bu konvertdre enerji verilen toplam siredir. Gli¢ kapatildiginda, deder kaydedilir ve sonrasinda gti¢
verildiginde geri ylklenir. Calisma siiresi sayaci asagidaki sekilde hesaplanir:
r2114[0] icerisindeki deger 65536 ile carpilir ve sonrasinda bu r2114[1] icerisindeki dedere eklenir. Sonucta
¢ikan cevap saniye cinsinden olacaktir. Bu r2114[0] dederinin giin olmadigi anlamina gelir. Toplam gii¢ agik
stresi = 65536 * r2114[0] + r2114[1] saniye.

Ornek: If r2114[0] =1 ve r2114[1] = 20864

1 gline esit olan 1 * 65536 + 20864 = 86400 saniye elde ederiz.

Endeks: [0] Sistem Zaman!, Saniye, Ust Kelime

[1] Sistem Zamani, Saniye, Alt Kelime
P2115[0...2] | Gercek zamanlh 0- 65535 257 T - - u1e 4
saat
Gercek zamani gorintdler.
Tam konvertorler icin ariza kosularinin zamani ile birlikte kaydedilecegi yerlesik bir saat fonksiyonu
gereklidir. Ancak, batarya yedeklemeli bir Gercek Zamanl Saat (RTC) bulunmaz. Konvertorler seri
arabirimden beslenen RTC ile senkronizasyon gerektiren yazilimla calistirilan bir RTC'yi destekleyebilir.
Zaman bir kelime dizisi parametresinde P2115 saklanir. Zaman USS Protokoli standart "kelime dizisi
parametre yazma" telegramlari ile ayarlanacaktir. Son kelime endeks 2'ye alindiginda, yazihm dahili calisan 1
milisaniye tik kullanilarak zamanlayiciyi calistirmaya baslayacaktir. Yani RTC benzeri hale gelecektir.
Eder glic kapatip agma yapilirsa, gercek zamanli saat tekrar konvertére génderilecektir.
Zaman bir kelime dizisi parametresinde saklanir ve yandaki sekilde sifrelenir - ayn iformat ariza raporu
kayitlarinda kullanilacaktir.
Endeks Yiksek Bayt (MSB) Dusuk Bayt (LSB)
0 Saniye (0 - 59) Dakika (0 - 59)
1 Saat (0 - 23) Gilin (1-31)
2 Ay (1-12) Yil (00 - 250)
Degerler ikilik formdadir.
Endeks: [0] Gergek Zaman, Saniye + Dakika
[1] Gercek Zaman, Saat + Glin
[2] Gergek Zaman, Ay + Yil
P2120 Gostergesayaci | 0-65535 |0 U T - - lute |4

Toplam ariza/uyari olayi sayisini gdsterir. Bu parametre bir ariza/uyari olayi meydana geldiginde artirilir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2150[0...2] Histerizis frekansi | 0.00-10.00 |3.00 urT - DDS Kayan |3

f_hys [Hz]
Frekans ve hizi esik deger ile karsilastirmak icin uygulanan histerizis seviyesini tanimlar.

Baglilik: Bkz. P1175.

Not: Eger P1175 ayarlanmissa, P2150 de Cift Rampa fonksiyonunu kontrol etmek icin kullanilir.

P2151[0...2] Cl: Mesajlar icin 0- 1170[0] urT - DDS u32 3

hiz ayar noktasi 4294967295

Ayar noktasi frekans kaynagini secer, frekans sapmasini tespit etmek icin mevcut frekans bu frekans ile
karsilastirilir (bkz. izleme biti r2197.7).

P2155[0...2] |Esik deger frekans | 0.00 - 550.00 | 30.00 uT - DDS  |Kayan |3
f 1 [Hz]

Gergek hiz veya frekansi esik degerler f_1 ile karsilastirmak icin bir esik deger belirler. Bu esik deger durum
kelimesi 2 (r0053) icerisindeki durum bitleri 4 ve 5'i kontrol eder.

P2156[0...2] | Esik deger frek 0- 10000 10 urTt - DDS u16 3
gecikme siiresi f_1
[ms]
Esik deger frekansi f_1 karsilastirma éncesindeki gecikme siresini ayarlar (P2155).
P2157][0...2] Esik deger frekans | 0.00 - 550.00 | 30.00 urT - DDS Kayan |2
f 2 [HZ]
Hiz veya frekansin esik degerler ile karsilastirilmasi icin Threshold_2.
Baglilik: Bkz. P1175.
Not: Eger P1175 ayarlanmissa, P2157 de Cift Rampa fonksiyonunu kontrol etmek igin kullanilir.
P2158[0...2] | Esik deger frek 0- 10000 10 urTt - DDS u16 2
gecikme siiresi f_2
[ms]

Hiz veya frekans esik deger f_2 (P2157) ile karsilastirildiginda bu durum bitleri silinmeden 6nceki zaman
gecikmesidir.

P2159][0...2] Esik deger frekans | 0.00 - 550.00 | 30.00 urT - DDS Kayan |2
f 3 [Hz]
Hiz veya frekansin esik degerler ile karsilastirilmasi icin Threshold_3.
Baglilik: Bkz. P1175.
Not: Eger P1175 ayarlanmissa, P2159 de Cift Rampa fonksiyonunu kontrol etmek igin kullanilir.
P2160[0...2] |Esik deger frek 0- 10000 10 urt - DDS uie 2
gecikme siiresi f_3
[ms]

Hiz veya frekans esik deger f_3 (P2159) ile karsilastirildiginda bu durum bitleri ayarlanmadan énceki zaman
gecikmesidir.

P2162[0...2] | Asiri hizicin 0.00-25.00 |3.00 urT - DDS Kayan |3
histerizis frek.
[Hz]
Asiri hiz tespiti icin histerizis hizi (frekans). VIf kontrol modlari icin histerizis maksimum frekans altinda islem
yapar.

P2164[0...2] Histerizis frekans |0.00-10.00 |3.00 urT - DDS Kayan |3

sapmasi [Hz]

izin verilen sapmayi (ayar noktasindan) veya frekansi veya hizi tespit etmek icin histerizis frekansi. Bu
frekans durum kelimesi 1 (r0052) icerisindeki bit 8'i kontrol eder.

P2166[0...2] | Gecikme siiresi 0- 10000 10 urT - DDS u1eé 3
hizlanma
tamamlandi [ms]

Rampanin tamamlanmasi gosteren sinyal icin gecikme siiresi.
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gecikme siiresi
[ms]

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2167[0...2] Kapatma frekansi | 0.00-10.00 | 1,00 urT - DDS Kayan |3

f_off [Hz]

izleme fnoksiyonu |f_act| > P2167 (f_off) icin esik degeri tanimlar. P2167 asagidaki fonksiyonlari etkiler:

* Eger gergek frekans bu esik deger altina diiserse ve gecikme siiresi sona ermisse, durum kelimesi 2
(r0053) icerisindeki bit 1 sifirlanir.

e Eger bir OFF1 veya OFF3 uygulanmissa ve bit 1 sifirlanmissa konvertor palsi devreden cikaracaktir
(OFF2).

P2168[0...2] | Gecikme siiresi 0- 10000 0 urTt - DDS u16 3
T_off [ms]
Konvertoriin kapatma gergeklesmeden 6nce kapatma frekansi (P2167) altinda ne kadar siire calisabilecegini
tanimlar.
Baglilik: Tutma freni (P1215) parametrelendirilmemisse aktiftir.
P2170[0...2] Esik deger akimi 0.00-400.0 |100.0 urT - DDS Kayan |3
I_thresh [%]
|_act ve |_Thresh karsilastirmasinda kullanilacak P0305'e (anma motor akimi) gore esik deder akimi tanimlar.
Bu esik deder durum kelimesi 3 (r0053) icerisindeki bit 3'U kontrol eder.

P2171[0...2] Gecikme siiresi 0-10000 10 urT - DDS u1e 3
akim [ms]
Akim karsilastirmasinin aktivasyonu éncesindeki gecikme siresini tanimlar.

P2172[0...2] | Esik deger DC-link |0 -2000 800 urTt - DDS u16 3
gerilimi [V]
Gergek gerilim ile kiyaslanacak DC link gerilimini tanimlar. Bu gerilim durum kelimesi 3 (r0053) icerisindeki
durum bitleri 7 ve 8'i kontrol eder.

P2173[0...2] | Gecikme siiresi 0- 10000 10 urTt - DDS u16 3

DC-link gerilimi
[ms]
Esik deder karsilastirmasinin aktivasyonu dncesindeki gecikme siiresini tanimlar.

P2177[0...2] | Motorun bloke 0- 10000 10 urTt - DDS u16 3

oldugu zaman

gecikme siiresi

[ms]

Motorun bloke oldugunu belirlemek icin gereken gecikme siiresi.

P2179 Yiiksek 0.00-10.0 3,0 urTt - - Kayan |3

tanimlamasi icin
akim limiti [%]
P0305 (anma motor akimi) ile kiyaslandi§inda A922 (konvertore yiik uygulanmamasi) icin esik deger akimi.

Dikkat: Eder bir motor ayar noktasi girilemiyorsa ve akim limiti (P2179) asilmamissa, gecikme siiresi (P2180)

doldugunda A922 uyarisi (yiik uygulanmiyor) verilir.

Not: Neden motorun baglanmamasi veya bir fazin eksik olmasi olabilir.

P2180 Yiiksiiz tespiti icin | 0- 10000 2000 urTt - - u16 3

Bir ¢ikis yUkd bulunmadiinin tespiti icin gecikme siiresi.
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8.2 Parametre listesi

Parametre

Arahk Olceklend

irme

Fonksiyon Varsayilan Degistirilebi
fabrika lir

ayarlari

Veri Veri Uyg.
grubu | tipi Seviye

P2181]0...2]

Yiuk izleme modu |(0-6 0 T - DDS u16 3

YUk izleme modunu ayarlar.

Bu fonksiyon konvert6r dizisinde mekanik ariza izlemeye imkan tanir, 6rn. kirik bir konvertor kayisi. Sikisma
gibi bir asiri yiike neden olan kosullari da tespit edebilir. Bu parametre 0 dederinden degistirildiginde P2182
-P2190 asagidaki degerlere ayarlanir.

P2182 = P1080 (Fmin)

P2183 =P1082 (Fmax) * 0,8

P2184 = P1082 (Fmax)

P2185 =r0333 (anma motor torku) * 1,1
P2186=0

P2187 =r0333 (anma motor torku) * 1,1
P2188=0

P2189 =r0333 (anma motor torku) * 1,1
P2190 =r0333 (anma motor torku)/2

Bu programlanan bir zarf icerisinde gergek frekans/tork egrisinin karsilastirilmasi ile elde edilir (bkz. P2182 -
P2190). Eger edri cergeve disindaysa, bir uyari A952 veya kapatma F452 meydana gelir.

0 Yik izleme devre disi

Uyari: Duisuk tork/frekans

Uyari: Yiiksek tork/frekans

Uyari: Yuksek/dUsUk tork/frekans

Atma: Duslk tork/frekans

gl w(N|—=

Atma: Yiksek tork/frekans

6 Atma: Yuksek/disUk tork/frekans

P2182[0...2]

Yiik izleme esik 0.00-550.00 | 5.00 urT -
deger frekansi 1
[Hz]

DDS Kayan |3

YUk izlemenin etkin oldugu alani tanimlamak icin alt frekans esik degerini f_1 ayarlar. Fren tork zarfi 9
parametre ile tanimlanir - 3 adet frekans parametresi (P2182 - P2184) ve diger 6 adet ise her frekans icin
disiik ve yiiksek tork limitlerini (P2185 - P2190) tanimlar.

Baglilik:

Hesaplanan varsayilan deger icin bkz. P2181.

Not:

P2182 icerisindeki esik deder altinda ve P2184 icerisindeki esik deder lizerinde yiik izleme modu aktif
degildir. Bu durumda P1521 ve P1520 icerisinde tork limitleri ile normal calisma icin degerler gegerlidir.

P2183[0...2]

Yiik izleme esik 0.00-550.00 | 30.00 urt - DDS Kayan |3
deger frekansi 2
[Hz]

Tork degerlerinin gegerli oldugu zarfi tanimlamak icin frekans esik deder f 2 ayarlayin. Bkz. P2182.

Baglilik:

Hesaplanan varsayilan deger icin bkz. P2181.

P2184/0...2]

Yiik izleme esik 0.00 - 550.00 | 50,00 urT - DDS
deger frekansi 3

[Hz]

Kayan |3

YUk izlemenin etkin oldugu alani tanimlamak icin Ust frekans esik degerini f_3 ayarlar. Bkz. P2182.

Baglilik:

Hesaplanan varsayilan deger icin bkz. P2181.

P2185[0...2]

Ust tork esik 0.0-99999.0 | r0333 urT -
degeri 1 [Nm] icerisindeki
deger

DDS Kayan |3

Gergek torku karsilastirmak icin tst limit esik degeri 1.

Baglilik:

Bu parametre P0340 tarafindan tanimlanan otomatik hesaplamalardan etkilenir.
Hesaplanan varsayilan deger icin bkz. P2181.

Not:

Fabrika ayar Power Module ve Motorun siniflandirma verisine bagldir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2186[0...2] Alt tork esik 0.0-99999.0 | 0,0 urT - DDS Kayan |3

degeri 1 [Nm]

Gergek torku karsilastirmak icin alt limit esik degeri 1.

Baglilik: Hesaplanan varsayilan deger icin bkz. P2181.
P2187[0...2] | Ust tork esik 0.0-99999.0 | r0333 urt - DDS Kayan |3
degeri 2 [Nm] icerisindeki
deger
Gergek torku karsilastirmak igin Ust limit esik degeri 2.
Baglilik: Bu parametre PO340 tarafindan tanimlanan otomatik hesaplamalardan etkilenir.
Hesaplanan varsayilan deger icin bkz. P2181.
Not: Bkz. P2185
P2188[0...2] | Alt tork esik 0.0-99999.0 | 0,0 urt - DDS Kayan |3

degeri 2 [Nm]

Gergek torku karsilastirmak igin alt limit esik degeri 2.

Baglilik: Hesaplanan varsayilan deger icin bkz. P2181.
P2189[0...2] Ust tork esik 0.0-99999.0 | r0333 urT - DDS Kayan |3
degeri 3 [Nm] icerisindeki
deger
Gergek torku karsilastirmak icin Gst limit esik degeri 3.
Baghlik: Bu parametre P0340 tarafindan tanimlanan otomatik hesaplamalardan etkilenir.
Hesaplanan varsayilan deger icin bkz. P2181.
Not: Bkz. P2185
P2190[0...2] Alt tork esik 0.0-99999.0 | 0,0 urT - DDS Kayan |3

degeri 3 [Nm]

Gergek torku karsilastirmak icin alt limit esik degeri 3.

Baglilik: Hesaplanan varsayilan deger icin bkz. P2181.

P2192[0...2] |Yiikizleme 0-65 10 urT - DDS uie 3
gecikme siiresi [s]

P2192 uyari/kapatma aktif olmadan 6nceki gecikmeyi tanimlar.
- Gegici kosullarin neden oldugu olaylari ortadan kaldirmak igin kullanilir.
- Her iki ariza tespit yontemi icin kullanililr.

r2197.0..12 | CO/BO: izleme - - - - - ute |3
kelimesi 1
izleme fonksiyonlarinin durumunu gésteren izleme kelimesi 1. Her bit bir izleme fonksiyonunu temsil eder.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 [f_act] <=P1080 (f_min) Evet Hayir
01 |f act] <=P2155 (f 1) Evet Hayir
02 [f act] >P2155(f 1) Evet Hayir
03 f_act >=sifir Evet Hayir
04 f act >=ayarnok. (f_set) Evet Hayir
05 [f_act] <=P2167 (f_off) Evet Hayir
06 |f_act] >=P1082 (f_max) Evet Hayir
07 f act==ayarnok. (f_set) Evet Hayir
08 Mev. akim |r0027| >= P2170 Evet Hayir
09 Glin. filtrelenme. Vdc < P2172 Evet Hayir
10 Gln. filtrelenme. Vdc > P2172 Evet Hayir
11 Cikis yikli mevcut degil Evet Hayir
12 |f act] >P1082 gecikme ile Evet Hayir
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

r2198.0...12 | CO/BO: izleme - - - - - ule |3

kelimesi 2

izleme fonksiyonlarinin durumunu gdsteren izleme kelimesi 2. Her bit bir izleme fonksiyonunu temsil eder.

bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali

00 |f act] <=P2157 (f 2) Evet Hayir

01 [f_act] >P2157 (f 2) Evet Hayir

02 |f act] <=P2159 (f_3) Evet Hayir

03 [f_act] >P2159 (f 3) Evet Hayir

04 Kullanilmiyor Evet Hayir

05 Ayrilmis Evet Hayir

06 Ayriimis Evet Hayir

07 Ayrilmis Evet Hayir

08 Ayrilmis Evet Hayir

09 Ayrilmis Evet Hayir

10 Ayrilmis Evet Hayir

11 YUk izleme bir uyari sinyali verir Evet Hayir

12 YUk izleme bir ariza sinyali verir Evet Hayir
P2200[0...2] Bl: PID kontrolorii | O - 0 urT - CDS u32 2

etkinlestirin 4294967295

Kullanicinin PID kontroldri etkinlestirmesine/devreden ¢ikarmasina imkan tanir. 1 olarak ayarlanmasi PID

kapali devre kontroldri etkinlestirir.

Baghlik: 1 olarak ayarlanmasi otomatik olarak P1120 ve P1121 icerisinde belirlenmis normal rampa siirelerini ve

normal frekans ayar noktalarini devreden cikarir.
Bir OFF1 veya OFF3 komutunu takiben, ancak konvertér P1121 (OFF3 icin P1135) icerisinde ayarlanan
rampa suresini kullanarak sifira yavaslayacaktir.

Dikkat: Minimum ve maksimum motor frekanslari (P1080 ve P1082) ile birlikte atlama frekanslari (P1091 ile P1094

arasi) konvertor cikisinda aktif kalir.
Ancak, PID kontrolu ile atlama frekanslarinin etkinlestirilmesi dengesizlik olusturabilir.
Not: PID ayar noktasi kaynagi P2253 kullanilarak segilir.
PID ayar noktasi ve PID geri bildirim sinyali [%] dederler olarak yorumlanir ([Hz] degil).
PID kontrolori giktisi [%] olarak gortintilenir ve sonrasinda PID etkinlestirildiinde P2000 (referans frekans)
ile [Hz] icerisine normalize edilir.
PID aktif oldugunda ters yon komutu aktif degildir.
Dikkat: P2200 ve P2803 birbirlerine kilitlenmis parametrelerdir. Ayni veri setine ait PID ve FFB ayni anda aktif
olamaz.
P2201[0...2] Sabit PID ayar -200.00 - 10.00 urT - DDS Kayan |2
noktasi 1 [%] 200.00
Sabit PID ayar noktasi 1 [%] tanimlar. 2 tip sabit frekans bulunur:
1. Dogrudan secim (P2216 =1):
— Bu calisma modunda 1 Sabit Frekans secici (P2220 ile P2223 arasi) 1 sabit frekans secer.
- Eger birden fazla giris birlikte aktifse, secilen frekanslar toplanir. Orn.: PID-FF1 + PID-FF2 + PID-FF3 +
PID-FF4.
2. ikilik kodlu secim (P2216 = 2):
— Buyodntem kullanilarak 16 adede kadar farkli sabit frekans degeri segilebilir.
Baghlik: Ayar noktasi kaynagini etkinlestirmek icin kullanici erisim seviyesinde P2200 = 1 olmasi gerekir.
Not: Farkli frekans tiplerini karistirabilirsiniz; ancak birlikte secildiklerinde toplanacaklarini unutmayin.

P2201 = %100 4000 onaltilik degerine karsilik gelir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari
P2202]0...2] Sabit PID ayar -200.00 - 20,00 urT - DDS Kayan |2
noktasi 2 [%] 200.00
Sabit PID ayar noktasi 2 [%] tanimlar.

Not: Bkz. P2201

P2203[0...2] |Sabit PID ayar -200.00 - 50,00 urT - DDS Kayan |2
noktasi 3 [%] 200.00
Sabit PID ayar noktasi 3 [%] tanimlar.

Not: Bkz. P2201

P2204[0...2] |Sabit PID ayar -200.00 - 100.00 urT - DDS Kayan |2
noktasi 4 [%] 200.00
Sabit PID ayar noktasi 4 [%] tanimlar.

Not: Bkz. P2201

P2205]0...2] Sabit PID ayar -200.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2
noktasi 5 [%] 200.00
Sabit PID ayar noktasi 5 [%] tanimlar.

Not: Bkz. P2201

P2206[0...2] |Sabit PID ayar -200.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2
noktasi 6 [%] 200.00
Sabit PID ayar noktasi 6 [%] tanimlar.

Not: Bkz. P2201

P2207]0...2] Sabit PID ayar -200.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2
noktasi 7 [%] 200.00
Sabit PID ayar noktasi 7 [%] tanimlar.

Not: Bkz. P2201

P2208[0...2] |Sabit PID ayar -200.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2
noktasi 8 [%] 200.00
Sabit PID ayar noktasi 8 [%] tanimlar.

Not: Bkz. P2201

P2209[0...2] |Sabit PID ayar -200.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2
noktasi 9 [%] 200.00
Sabit PID ayar noktasi 9 [%] tanimlar.

Not: Bkz. P2201

P2210]0...2] Sabit PID ayar -200.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2
noktasi 10 [%] 200.00
Sabit PID ayar noktasi 10 [%] tanimlar.

Not: Bkz. P2201

P2211[0...2] |Sabit PID ayar -200.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2
noktasi 11 [%] 200.00
Sabit PID ayar noktasi 11 [%] tanimlar.

Not: Bkz. P2201

P2212[0...2] Sabit PID ayar -200.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2
noktasi 12 [%] 200.00
Sabit PID ayar noktasi 12 [%] tanimlar.

Not: Bkz. P2201
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2213[0...2] Sabit PID ayar -200.00 - 0,00 urT - DDS Kayan |2

noktasi 13 [%] 200.00
Sabit PID ayar noktasi 13 [%] tanimlar.
Not: Bkz. P2201
P2214[0...2] | Sabit PID ayar -200.00 - 0,00 urTt - DDS Kayan |2
noktasi 14 [%] 200.00
Sabit PID ayar noktasi 14 [%] tanimlar.
Not: Bkz. P2201
P2215[0...2] | Sabit PID ayar -200.00 - 0,00 urTt - DDS Kayan |2
noktasi 15 [%] 200.00
Sabit PID ayar noktasi 15 [%] tanimlar.
Not: Bkz. P2201
P2216[0...2] Sabit PID ayar 1-2 1 T - DDS u1e 2
noktasi modu
PID ayar noktasi icin sabit frekanslar iki farkli modda segilebilir. P2216 modu tanimlar.
1 Dogrudan secim
2 ikilik secim
P2220[0...2] |BI:SabitPIDayar |O- 722.3 T - CDS us2 3
noktasi secimi bit | 4294967295
0
Sabit PID aayr noktasi secim bit O icin komut kaynagini tanimlar.
P2221[0...2] |BI:SabitPIDayar |O- 722.4 T - CDS us2 3
noktasi secimi bit | 4294967295
1
Sabit PID aayr noktasi secim bit 1 icin komut kaynagini tanimlar.
P2222[0...2] |BI:SabitPIDayar |O- 722.5 T - CDS us2 3
noktasi secimi bit | 4294967295
2
Sabit PID aayr noktasi secim bit 2 icin komut kaynagini tanimlar.
P2223[0...2] |BI:SabitPIDayar |O- 722.6 T - CDS us2 3
noktasi secimi bit | 4294967295
3
Sabit PID aayr noktasi secim bit 3 icin komut kaynagini tanimlar.
r2224 CO: Mevcut sabit | - - - - - Kayan |2
PID ayar noktasi
[%]
PID sabit ayar noktasi se¢ciminin toplam cikisini goriintler.
Not: r2224 = %100 onaltihk dederine karsilik gelir.
r2225.0 BO: PID sabit - - - - u1e 3
frekans durumu
PID sabit frekanslarin durumunu goriintiler.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 FF durumu Evet Hayir
P2231[0..2] |PID-MOPmodu  |0-3 o u,T - pps  |uie |2
PID-MOP modu 0zellikleri
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Ayar noktasi saklama aktif Evet Hayir
01 MOP icin bir Agik durumu gerekmez Evet Hayir

Not: Motorlu potansiyometre calisma modunu tanimlar. Bkz. P2240.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2232 PID-MOP tersyon |0-1 1 T - - u1e 2

engelleme
PID-MOP icin ters yon ayar noktasi secimini engeller.
0 Ters yone izin verilir
1 Ters yone izin verilmez
Not: 0 ayarlanmasi motor potansiyometre ayar noktasi kullanilarak motor yoniiniin degistiriimesine imkan tanir
(frekans artirmalazaltma).
P2235[0...2] |BI: PID-MOP (UP- |O- 0 T - CDS us2 3
cmd) etkinlestir 4294967295
UP komut kaynagini tanimlar.
Baghlik: Ayar noktasini degistirmek icin:
- Kaynak olarak bir dijital giris yapilandirin
- Kontrol panelinde YUKARI/ASAGI tusunu kullanin.

Dikkat: Eder bu komut 1 saniyenin altinda kisa palslar ile etkinlestiriimisse, frekans %0,2 (P0310) adimlarla

degistirilir. Sinyalin 1 saniyeden uzun sire etkinlestirilmesi halinde rampa jeneratorii P2247 hiziile hizlanir.

P2236[0...2] Bl: PID-MOP 0- 0 T - CDS u32 3

(DOWN-cmd) 4294967295
etkinlestir
DOWN komut kaynagini tanimlar.

Baglilik: Bkz. P2235

Dikkat: Eder bu komut 1 saniyenin altinda kisa palslar ile etkinlestiriimisse, frekans %0,2 (P0310) adimlarla

degistirilir. Sinyalin 1 saniyeden uzun sure etkinlestirilmesi halinde rampa jeneratorii P2248 hizi ile yavaslar.

P2240[0...2] PID-MOP ayar -200.00 - 10.00 urT - DDS Kayan |2

noktasi [%] 200.00
Motorlu potansiyometre igin ayar noktasi. Kullanicnun dijital bir PID ayar noktasini [%] olarak se¢mesine
imkan tanir.

Not: P2240 = %100 onaltilik dederine karsilik gelir.

Baslangi¢ degeri sadece MOP baslatildiktan sonra aktif hale gelir (MOP ¢ikisi igin). P2231 baslangi¢ degeri
davranisini asagidaki sekilde etkiler:
e P2231=0:
P2240 Kapali durumda hemen aktif hale gelir ve Agik duruma degistirildiginde sonraki kapatma ve agma
cevrimi sonrasinda aktif hale gelir.
o P2231=1:
Durus 6ncesindeki son MOP cikisi baslangic dederi olarak kaydedilir, saklama secildigi icin Acik durumda
bir P2240 degisimi etki yapmaz. Kapali durumda P2240 degistirilebilir.
e P2231=2:
MOP her zaman aktiftir, yani P2240 degistiriimesi sonraki glic cevrimi veya P2231'in 0 olarak
degistirilmesi sonrasinda aktif hale gelir.
* P2231=3:
Glcg kapatma dncesindeki son MOP cikisi baslangi¢ degeri olarak saklanir, MOP Acik komutundan
bagimsiz sekilde aktif oldugu icin P2240 degistirilmesi sadece P2231 degistirilmesi halinde etkiye
sahiptir.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2241[0...2] Bl: PID-MOP 0- 0 T - CDS u32 3

secimi ayar 4294967295
noktasi
otomatik/manuel
Sinyal kaynaginin manuelden otomatik moda degistirilmesini ayarlar. E§er motorlu potansiyometre manuel
modda kullaniliyorsa, ayar noktasi yukari ve asagi icin iki sinyal kullanilarak degistirilir 6rn. P2235 ve P2236.
Eder otomatik mod kullaniliyorsa ayar noktasi konnektor girisi (P2242) ile baglanmahdir.
0: manuel
1: otomatik
Dikkat: Bkz.: P2235, P1036, P2242
P2242[0...2] Cl: PID-MOP 0- 0 T - CDS u32 3
otomatik ayar 4294967295
noktasi
Otomatik mod P2241 secilmisse motorlu potansiyometre icin ayar noktasinin sinyal kaynagini belirler.
Dikkat: Bkz.: P2241
P2243[0...2] Bl: PID-MOP 0- 0 T - CDS u32 3
rampa jeneratorii | 4294967295
ayar noktasi kabul
Motorlu potansiyometrenin ayar degerini kabul etmesi icin ayar komutunun sinyal kaynagdini belirler. Deger
ayar komutunun 0/1 kenart ile etkin hale gelir.

Dikkat: Bkz.: P2244

P2244[0...2] | Cl: PID-MOP 0- 0 T - CDS u32 3

rampa jeneratorii | 4294967295

ayar noktasi

MOP icin ayar noktasi dederinin sinyal kaynagdini belirler. Deger ayar komutunun 0/1 kenari ile etkin hale
gelir.

Dikkat: Bkz.: P2243

r2245 CO: PID-MOP RFG |- - - - - Kayan |3

giris frekansi [%]
PID-MOP RFG'ye gecmeden &nce motorlu potansiyometre ayar noktasini goriintiiler.
P2247[0...2] PID-MOP RFG 0.00-1000.0 | 10.00 urT - DDS Kayan |2
hizlanma siiresi
[s]
Dahili PID-MOP rampa fonksiyonu jeneratori icin hizlanma suresini ayarlar. Ayar noktasi bu siire icerisinde
sifir degerinden P1082 icerisinde tanimlanan limite degistirilir.
Dikkat: Bkz.: P2248, P1082
P2248[0...2] | PID-MOP RFG 0.00-1000.0 | 10.00 urTt - DDS Kayan |2
yavaslama siiresi
[s]
Dahili PID-MOP rampa fonksiyonu jeneratori icin yavaslama stiresini ayarlar. Ayar noktasi bu siire icerisinde
P1082 icerisinde tanimlanan degderden sifira degistirilir.

Dikkat: Bkz.: P2247, P1082

r2250 CO: PID-MOP cikis |- - - YUZDE - Kayan |2
ayar noktasi [%]
Motorlu potansiyometre ayar noktasi cikisini goriintiler.

P2251 PID modu [0-1 0 T - - lute |3
PID kontrolorii fonksiyonunu etkinlestirir.
0 Ayar noktasi olarak PID
1 Trim olarak PID

Baghlk: PID donglist etkinlestirildiginde aktiftir (bkz. P2200).
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2253[0...2] Cl: PID ayar 0- 0 urT 4000H CDS u32 2
noktasi 4294967295
PID ayar noktasi girisi icin ayar noktasi kaynagini tanimlar. Bu parametre kullanicinin PID ayar noktasi
kaynagdini secmesine imkan tanir. Normalde, sabit bir PID ayar noktasi veya aktif bir ayar noktasi kullanilarak
bir dijital ayar noktasi secilir.

P2254[0...2] Cl: PID trim 0- 0 urT 4000H CDS u32 3
kaynagi 4294967295
PID ayar noktasi icin trim kaynagini secer. Bu sinyal trim kazanci ile carpilir ve PID ayar noktasina eklenir.

Ayar: 755 Analog giris 1
2224 Sabit Pl ayar noktasi (bkz. P2201 ile P2207 arasi)

2250 Aktif Pl ayar noktasi (bkz. P2240)

P2255 PID ayar noktasi 0.00-100.00 | 100.00 urT - - Kayan |3
kazang faktorii
PID ayar noktasi icin kazang faktoru. PID ayar noktasi girisi, ayar noktasi ile tri marasinda uygun bir oran
tretmek icin bu kazang faktori ile carpilir.

P2256 PID trim kazang 0.00-100.00 | 100.00 urT - - Kayan |3
faktorii
PID trim icin kazang faktorl. Bu kazang faktori trim sinyalini 6lceklendirir ve bu da ana PID ayar noktasina
eklenir.

P2257 PID ayar noktasi 0.00 - 650.00 | 1,00 urT - - Kayan |2
icin hizlanma
stiresi [s]

PID ayar noktasi icin hizlanma suresini ayarlar.

Baghlik: P2200 = 1 (PID kontrolii devrede) normal hizlanma siiresini devre disi birakir (P1120). PID hizlanma stiresi
sadece PID ayar noktasinda ve PID ayar noktasi degistirildiginde veya CALISTIR komutu verildiginde aktiftir
(PID ayar noktasi %0'dan bu degere ulasmak amaciyla bu rampayi kullandiginda).

Dikkat: Hizlanma siresinin ¢cok kisa ayarlanmasi konvertdriin atmasina neden olabilir, drnegin asir akimda.

P2258 PID ayar noktasi 0.00 - 650.00 | 1,00 urT - - Kayan |2
icin yavaslama
stiresi [s]

PID ayar noktasi icin yavaslama siiresini ayarlar.

Baghlik: P2200 = 1 (PID kontroll devrede) normal yavaslama siiresini devre disi birakir (P1121). PID ayar noktasi
rampasi sadece PID ayar noktasi degisimleri sonrasi etkindir. P1121 (yavaslama stiresi) and P1135 (OFF3
yavaslama siiresi) OFF1 ve OFF3 sonrasinda kullanilan rampa siirelerini tanimlar.

Dikkat: Yavaslama siiresinin ¢ok kisa ayarlanmasi asiri gerilim F2/asiri akim F1 nedeniyle konvertoriin atmasina
neden olabilir.

r2260 CO: PID-RFG - - - - - Kayan |2
sonrasi PID ayar
noktasi [%]

PID-RFG sonrasi toplam aktif PID ayar noktasini goriintiiler.

Not: r2260 = %100 onaltilik degerine karsilik gelir.

P2261 PID ayar noktasi 0.00-60.00 |0,00 urT - - Kayan |3
filtre zaman sabiti
[s]

PID ayar noktasini dlizeltmek igin bir zaman sabiti ayarlar.

Not: P2261 = 0 = dlizeltme yok.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari
r2262 CO: Filtrelenmis - - - - - Kayan |3
RFG sonrasi PID
ayar noktasi [%]
PID-RFG sonrasinda filtrelenmis PID ayar noktasini goriintiler. r2262, r2260 icerisindeki degerin sonucudur,
PT1-Filtre ile filtrelenmistir ve zaman sabiti P2261 icerisinde verilmistir.

Not: r2262 = %100 onaltilik degerine karsilik gelir.

P2263 PID kontrolér tipi | 0- 1 o T - - lute |3
PID kontrolor tipini ayarlar.
0 Geri bildirim sinyalindeki D bileseni
1 Hata mesajindaki D bileseni

P2264[0...2] Cl: PID geri 0- 0 urT 4000H CDS u32 2
bildirim 4294967295
PID geri bildirim sinyalinin kaynagini secer.

Ayar: Bkz. P2254

Not: Analog giris secildiginde, ofset ve kazang PO756 ile PO760 arasi kullanilarak uygulanabilir (analog giris
Olceklendirme).

P2265 PID geri bildirim 0.00-60.00 |0,00 urT - - Kayan |2
filtre zaman sabiti
[s]
PID geri bildirim filtresi icin zaman sabitini tanimlar.

r2266 CO: PID - - - - - Kayan |2

filtrelenmis geri
bildirim [%]
PID geri bildirim sinyalini gorlintuler.
Not: r2266 = %100 onaltilik degerine karsilik gelir.
P2267 PID geri bildirim -200.00 - 100.00 urt - - Kayan |3
icin maksimum 200.00
deger [%]
Geri bildirim sinyalinin degeri icin Ust limiti belirler.

Dikkat: PID etkinlestirildiginde (P2200 = 1) ve sinyal bu dederin lzerine ¢iktiinda, konvertdr F222 ile kapanacaktir.

Not: P2267 = %100 onaltilik de§erine karsilik gelir.

P2268 PID geri bildirim | -200.00 - 0,00 urT - - Kayan |3

icin minimum 200.00
deger [%]
Geri bildirim sinyali degeri i¢in alt limiti belirler.

Dikkat: PID etkinlestirildiginde (P2200 = 1) ve sinyal bu dederin altina diistiglinde, konvertdr F221 ile kapanacaktir.

Not: P2268 = %100 onaltilik degerine karsilik gelir.

P2269 PID geri bildirim 0.00 - 500.00 | 100.00 urTt - - Kayan |3

uygulanan kazang
Kullanicinin bir ylizde degeri olarak PID geri bildirimini 6lceklendirmesine imkan tanir. %100,0 kazang geri
bildirim sinyalinin varsayilan degerine gore degismedigi anlamina gelir.

P2270 PID geri bildirim 0-3 0 urT - - u1e 3

fonksiyon secici

Matematik fonksiyonlarini PID geri bildirim sinyaline uygular, sonucun P2269 ile carpilmasina imkan tanir.

0 Devre Disl

Kare kok (kok(x))

1
2 Kare (x*x)
3 Kip (x*x*x)
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2271 PID transdiiser tipi | 0 - 1 0 urT - - u16 2

PID geri bildirim sinyali icin transdlser tipini secmesine imkan tanir.
0 Devre Disl
1 PID geri bildirim sinyali ters cevrilmesi
Dikkat: Dogru transdser tipini segcmis olmaniz ¢cok énemlidir. Eger O veya 1 arasinda hangisinin gecerli oldugundan
emin degilseniz, dogru tipi asagidaki sekilde belirleyebilirsiniz:
1. PID fonksiyonunu devre disi birakin (P2200 = 0).
2. Geri bildirim sinyalini 6lcerken motor frekansini artirin.
3. Eger geri bildirim sinyali motor frekansinda artis ile ylikseliyorsa, PID transduser tipi O olmalidir.
4. Eger geri bildirim sinyali motor frekansinda artis ile azaliyorsa, PID transdiiser tipi 1 olmalidir.
r2272 CO: PID - - - - - Kayan |2
olceklendirilmis
geri bildirim [%]
PID 6lgeklendirilmis geri bildirim sinyalini gortintiler.
Not: r2272 = %100 onaltilhk dederine karsilik gelir.
12273 CO: PID hatasi [%] |- - |- |- - |Kayan |2
Ayar noktasi ve geri bildirim sinyalleri arasindaki PID hata (fark) sinyalini goriintdler.
Not: r2273 = %100 onaltilk dederine karsilik gelir.
P2274 PID tiirev siiresi [s] | 0.000 - 0,000 urT - - Kayan |2
60.000
PID tirev sliresini ayarlar.
P2274 = 0: Tlrev slresi bir etkiye sahip degildir (1 kazancina uygulanir).
P2280 PID oransal kazang | 0.000 - 3.000 urT - - Kayan |2
65.000
Kullanicinin PID kontrol6ri icin bir oransal kazang girmesine imkan tanir. PID kontrol6rii standart model
kullanilarak uygulanir. En iyi sonuglar icin hem P hem de | siirelerini etkinlestirin.
Baglilik: P2280 = 0 (PID = O P siiresi): | sliresi hata sinyalinin karesine etki eder.
P2285 =0 (PID = 0O I siiresi): PID kontrolori bir P veya PD kontrolorii olarak gorev yapar.

Not: Egder sistem geri bildirim sinyalindeki ani degisimlere karsi hassassa, optimum performans igin P siiresi

normalde dlslk bir degere (0,5) ve daha hizli bir | sliresine ayarlanmalidir.

P2285 PID integral siiresi | 0.000 - 0,000 urT - - Kayan |2

[s] 60.000
PID kontrolorii icin integral zaman sabitini ayarlar.
Not: Bkz. P2280
P2291 PID cikis tist limit | -200.00 - 100.00 urT - - Kayan |2
[%] 200.00
PID kontrolori ¢ikisi icin Ust limiti ayarlar

Baghlik: Eder f_max (P1082) P2000 (referans frekans) dederinden daha biiyiikse, P2000 veya P2291 (PID cikisi Uist

limiti) f_max elde etmek lzere degistiriimelidir.

Not: P2291 = %100 4000 heks dederine karsilik gelir (P2000 (referans frekans) ile tanimlanir).

P2292 PID cikis alt limit | -200.00 - 0,00 urT - - Kayan |2

[%] 200.00
PID kontrolori ¢ikisi icin alt limiti ayarlar.

Baglilik: Negatif deder PID kontrol6riinde cift kutuplu cahismaya imkan tanir.

Not: P2292 = %100 onaltilik dederine karsilik gelir.

SINAMICS V20 Konvertor
314 isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004




Parametre listesi

8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2293 PID limit 0.00-100.00 | 1,00 urT - - Kayan |3

hizlanmalyavasla

ma siiresi [s]

PID ¢ikisinda maksimum rampa slresini ayarlar.

Pl devreden gikanldiginda, cikis limitleri O degerinden P2291 (PID cikisi Gist limit) ve P2292 (PID cikisi alt
limit) icerisinde ayarlanan limitlere hizlanir. Limitler konvertor calistirildiginda PID gikisinda goriilen bliylik
degisimleri 6nler. Bu limitlere ulasildiginda PID kontrolori cikisi anliktir. Bu rampa siireleri her CALISTIR
komutu verildiginde kullanilir.

Not: Eger bir OFF1 veya OFF 3 verilmisse, konvertor cikis frekansi P1121 (yavaslama siresi) veya P1135 (OFF3

yavaslama siresi) icerisinde ayarlanan sekilde rampalanir.
r2294 CO: Mevcut PID - - - - - Kayan |2
cikisi [%]
PID cikisini goriintler.

Not: r2294 = %100 onaltilik degerine karsilik gelir.

P2295 PID cikisi -100.00 - 100.00 urT - - Kayan |3
uygulanan kazang | 100.00
Kullanicinin bir ylizde degeri olarak PID cikisini 6lceklendirmesine imkan tanir. %100,0 kazang ¢ikis sinyalinin
varsayllan degerine gore degismedigi anlamina gelir.

Not: PID kontrol6ru tarafindan uygulanan rampa hizi konvertorii korumak icin 0,1s/%100 olarak sinirlanmistir.

r2349 CO/BO: PID durum | - 0 - - - u1e 3

kelimesi
PID durum kelimesini gortintdler.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 PID devre disi Evet Hayir
01 PID limitine ulasildi Evet Hayir
P2350 PID otomatik ayar | 0-4 0 urT - - u1e 2
etkinlestir
PID kontrol6rii fonksiyon otomatik ayarini etkinlestirir.
0 PID otomatik ayar devre disi
1 PID otomatik ayar, Ziegler Nichols (ZN) standardi ile
2 PID otomatik ayar 1 biraz sapma (O/S) ile
3 PID otomatik ayar 2 az veya sifir sapma (O/S) ile
4 PID otomatik ayar sadece PI, ceyrek soniimlemeli talep
Baghlk: PID donglist etkinlestirildiginde aktiftir (bkz. P2200).
Not: e P2350=1

Bu, bir adima ¢eyrek soniimlenmis tepki olan standart Ziegler Nichols (ZN) ayaridir.
* P2350=2

Bu ayar size bir miktar asma (O/S) verecektir ancak opsiyon 1'den daha hizlidir.
e P2350=3

Bu ayar size biraz veya hi¢c asma vermeyecektir ancak opsiyon 2 kadar hizli olmayacaktir.
e P2350=4

Bu ayar sadece P ve | dederini degistirir ve bir ceyrek sdniimlenmis tepkidir.

Secilen olan opsiyon uygulamaya baglidir ancak genel anlamda opsiyon 1 iyi bir tepki verecektir, eger daha
hizli bir tepki isteniyorsa opsiyon 2 secilmelidir.

Eger bir asma istenmiyorsa tercih opsiyon 3 olmalidir. D terimi istenmeyen yerlerde opsiyon 4 secilebilir.
Ayar prosedirli tim opsiyonlar icin aynidir. Farkli olan sadece P, | ve D degerlerinin hesaplanmasidir.
Otomatik ayar sonrasinda bu parametre sifir ayarlanir (otomatik ayar tamamlanir).
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2354 PID ayar siire asim | 60 - 65000 240 urt - - ule 3

uzunlugu [s]
Bu parametre herhangi bir salinim elde edilmediginde bir ayar calismasinin iptali dncesinde otomatik ayar
kodunun bekleyecegi stireyi tanimlar.

P2355 PID ayar ofset [%] |0.00-20.00 |5.00 u,T - - |Kayan |3

PID otomatik ayar icin uygulanan ofset ve sapmayi ayarlar.

Not: Bu tesis kosullarina baglh olarak degistirilebilir 6rn. ¢cok uzun bir sistem zaman sabiti icin daha biytiik bir

deger gerekebilir.

P2360[0...2] | Kavitasyon 0-2 0 urt - DDS ule 2

korumasi
etkinlestir
Kavitasyon korumasi etkinlestirildi.
Kavitasyon kosullari olustugu distnuldiginde bir arizaluyar verecektir.
PID Olgeklendirilmis
Geri bildirim akisi /  geri bildirim [%)]
basing sensori
r2272
Kavitasyon Esik <
Atma seviyesi Degeri 0,00 ile 200,00
arasi [%] |—D Kavitasyon koruma gecikmesi
P2361 (40.00)
Durum kelimesi 2 bit 10 PID minimum limite ulasildi 0 ... 65000 [s]
P2362 (30)
R53.10
. . . . Y T 0
Durum kelimesi 2 bit 11 PID maksimum |_| -
limite ulasildi >1 &
Durum kelimesi 1 bit 2 PID konvertor ¢alisiyor .
[R52.0
PID etkinlestir / devre disi birak >
P2200.CDS T
0
Kavit k tkinlesti 0
avitasyon korumasi etkiniestir
0..2 >
P2360 (0) [ i
Kavitasyon korumasi devre dig| -----1 0 00
Tetikleyici kavitasyon arizasi F410 -----+ o 01\6“_
Tetikleyici kavitasyon uyarisi A930---to0 10
Kullaniimiyor: "
Kavitasyon korumasi Mantik Diyagrami
0 Devreden cikar
Ariza
2 Uyar
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2361[0...2] Kavitasyon esik 0.00 - 200.00 | 40.00 urT - DDS Kayan |2

degeri [%]
Bir ariza/uyari tetiklenecek geri bildirim esik dederini tanimlar, yiizde olarak (%).
P2362[0...2] Kavitasyon 0- 65000 30 urT - DDS uie 2
koruma siiresi [s]
Bir arizaluyari tetiklenmeden 6nce bulunmasi gereken kavitasyon kosullari icin stireyi ayarlar.
P2365[0...2] Uyku modu 0-2 0 urT - DDS u1e 2
etkinlestirme/devr
eden cikarma
Uyku modu fonksiyonunu secin veya secimini kaldirin.
0 Devre Disl
1 Frekans uyku modu (Konvertor uyandirma tetiklemesi olarak frekans ayar noktasini
kullanir. Bu fonksiyonu yapilandirmak icin P2366 ve P2367'yi kullanabilirsiniz.)
2 PID uyku modu (Konvertdr uyandirma tetiklemesi olarak PID hatasini kullanir. Bu
fonksiyonu yapilandirmak igin P2390, P2391 ve P2392'yi kullanabilirsiniz.)
P2366[0...2] Motor 0-254 5 urT - DDS u1e 3
durdurmadan
once gecikme [s]
Uyku modu etkinlestirildiginde. Eger frekans talebi esik dederin altina diiserse, konvertér durdurulmadan
Once P2366 saniye gecikme meydana gelir.

P2367[0...2] Motor 0-254 2 urT - DDS u1e 3
baslatilmadan
once gecikme [s]
Uyku modu etkinlestirildiginde. Eger uyku moduna girerken Unite tarafindan palslar devreden ¢ikarilmissa ve
frekans talebi uyku modu esik degerinin Gizerine ¢cikmissa, konvertdr yeniden baslatiilmadan 6nce P2367
saniye gecikme olacaktir.

P2370][0...2] Motor kademesi 0-1 0 T - DDS u1e 3

durus modu
Motor kademesi kullanilmadiginda harici motorlar icin durus modunu secer.
0 Normal durus
1 Siralama durdurma
P2371[0...2] Motor kademe 0-3 0 T - DDS u1e 3
konfigilirasyonu
Motor kademe 6zelligi icin kullanilan harici motorlarin konfiglirasyonunu (M1, M2) seger.
0 Motor kademe devre disi
1 M1 =1x MV, M2 = Takil degil
2 M1 =1xMV,M2=1xMV
3 M1 =1xMV, M2=2xMV
ikaz: Bu tipte motor uygulamasi igin negative frekans ayar noktasi zorunludur!
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlar

Not: Motor kademesi bir PID kontrol sistemi baz alinarak 2 ek kademeli pompaya kadar kontrole imkan tanir.

Sistemin tamami konvert6r tarafindan kontrol edilen bir pompa ve kontaktdr veya motor yolverici tarafindan
kontrol edilen 2 adede kadar pompadan olusur.
Kontaktdrler veya motor yolverici konvertdrden gelen cikislar ile kontrol edilir.
Asagidaki diyagram tipik bir pompa sistemini gostermektedir.
Pompalar ve borular yerine fanlar ve hava kanallari kullanilarak benzer bir sistem kurulabilir.
Sebeke
Konvertor Basin¢ sensori
4—
Metor yolivericiler Konvertor PID girisine
3 I ‘
| |
Varsayilan sekilde motor durumlari dijital ¢cikislardan kontrol edilir.
Asagidaki metinde asagidaki terminoloji kullanilacaktir:
MV - Degisken hiz (Konvertor kontrollli motor)
M1 - Motor dijital cikis 1 ile anahtarlanir
M2 - Motor dijital ¢ikis 2 ile anahtarlanir
Kademelendirme: Sabit hizli motorlardan birini baslatma islemi.
Kademe kaldirma: Sabit hizli motorlardan birini durdurma islemi.
Konvertor maksimum frekansta calisirken ve PID geri bildirimi daha yliksek hiz gerektigini gosterdiginde,
konvertor dijital ¢cikis kontrolli motorlardan birini, M1 ve M2, acar (kademelendirir).
Ayni zamanda, kontrollii degiskeni miimkiin oldugunca sabit tutmak icin konvertdr minimum frekans
degerine yavaslamalidir.
Bu nedenle, kademelendirme islemi sirasinda, PID kontroll askiya alinmalidir (bkz. P2378 ve asagidaki
diyagram)
Harici motorlarda kademeleme (M1, M2) Agma
(S} 3 4 2 : Tyt
P2371= 0 - - - - - - -
1 M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1
2 M1 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2
3 M1 M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2
SINAMICS V20 Konvertor
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

Konvertor minimum frekansta calisirken ve PID geri bildirimi daha disiik hiz gerektigini gosterdiginde,
konvertor dijital ¢ikis kontrolli motorlardan birini, M1 ve M2, kapatir (kademe kaldirir).
Bu durumda konvertor PID kontroll disinda minimum frekanstan maksimum frekansa rampalanmalidir (bkz.
P2378 ve asadidaki diyagram).
Harici motorlarda kademe kaldirma (M1, M2) Kapatma
1, 2 3 4. 5 6. Tt

P2371= 0 - - - - - - -

1 M1 - - - N . -

2 M1+M2 M1 - - - . -

3 M1+M2 M2 M1 - - - -

P2372[0...2] | Motor kademe 0-1 0 T - DDS ule 3
cevrim
Motor kademe 6zelligi icin motor cevrimini etkinlestirir.
Etkinlestirildiginde kademe/kademe kaldirma icin motor calisma sayaci P2380 saatlerine gore secilir.
Kademe sirasinda en az saate sahip motor acilir. Kademe kaldirma sirasinda en ¢ok saate sahip motor
kapanir.
Eger kademeli motorlar farkh 6lciilerdeyse, motor tercihi ilk olarak gereken motor dlgiisline gore belirlenir ve
sonrasinda halen tercih varsa calisma saati dikkate alinir.
0 Devre Disl
1 Etkinlestirildi
P2373[0...2] | Motor kademe 0.0-200.0 20.0 urt YUZDE DDS Kayan |3

histerizis [%]
Kademe gecikmesi baslamadan 6nce PID ayar noktasinin yiizdesi olarak PID P2373 PID hatasi r2273 olacak
sekilde gecilmelidir.

Not: Bu parametrenin degeri her zaman gecikme gecersiz kilma kilitleme zamanlayici P2377 altinda olmalidir.

P2374[0...2] Motor kademe 0-650 30 urT - DDS u1e 3

gecikmesi [s]
Kademe baslamadan 6nce PID hatasi r2273'iin motor kademe histerizis dederi P2373'l gegcmesi gereken
suredir.

P2375[0...2] Motor kademe 0-650 30 urT - DDS u1e 3

kaldirma

gecikmesi [s]

Kademe kaldirma baslamadan 6nce PID hatasi r2273'lin motor kademe histerizis degeri P2373'U gegmesi
gereken stredir.

P2376[0...2] Motor kademe 0.0-200.0 25,0 urT YUZDE DDS Kayan |3

gecikmesi

gecersiz kilma [%]

PID ayar noktasinin ylizdesi olarak P2376. PID hatasi r2273 bu degeri gectiginde, gecikme zamanlayicilardan
bagimsiz motor kademelenir/kademe disi kalir.

Not: Bu parametrenin dederi her zaman kademe histerizis P2373 dederinden yiksek olmalidir.

P2377[0...2] | Motor kademe 0-650 30 urt - DDS ule 3

kilitleme

zamanlayici [s]

Bir motor kademelendiginde veya kademe disi kaldiginda gecikme gecersiz kilma igin siiredir.

Bu birinci kademe kaldirma sonrasinda, birinci kademe nedeniyle gerceklesen gecici durumlar sebebiyle
ikincinin hemen baslamasini engeller.
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8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2378[0...2] CO: Motor 0.0-120.0 50,0 urT YUzDE DDS Kayan |3

kademe frekansi
f st [%]
Maksimum frekansin yiizdesi olarak frekans. Bir Kademe (kaldirma) olayi sirasinda konvertér maksimumdan
minimum frekansa (veya tersi) gecis yaparken bu dijital ¢ikisin anahtarlandigi frekanstir.
Bu asagidaki diyagramlarda gosterilmistir.
Kademelendirme:
f
A &)
P1082 O
. f—/
f el
p10g2. 72378 /
100 /
» t
€ty Ple—— P1121 —>
% A
Apip ® /\
P2373 /I \VA\-/
» t
P2374
2379
. 1
Bit 01 0
L an 1
Bit 00 0
» t
Kademe kosulu:
@ f.q =P1082 _(,_P2378)
® App 2P2373 Y [1 o )1
© tg@p >P2374
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8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

Kademe kaldirma:
Fa
*!
P2378
P1082-— \
fSef
P1080 Q@
» t
€t PiC—— P1120 —M
%A
w
N /
P2373 \v/\l
ST/
12379 P2375
Bito1 |
Bit 00 |
» t
Kademe kaldirma kosulu:
@ fact < P1080 tx=[P2378—P1080J-P1120
® App <-P2373 100  P1082
r2379.0...1 CO/BO: Motor - - - - - u1e 3
kademesi durum
kelimesi
Harici baglantilarin yapilmasina imkan taniyan motor kademe 6zelliginden cikis kelimesi.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Motor 1 baslat Evet Hayir
01 Motor 2 baslat Evet Hayir
P2380[0...2] Motor kademe 0.0 - 0,0 urT - - Kayan |3
saati calisma 429496720.0
[saat]
Harici motorlar icin calisma saatini gorlinttler. Calisma saatlerini sifirlamak icin degeri sifira getirin, diger
degerler gozardi edilir.
Ornek: P2380 =0,1 ==> 6 dak
60 dak = 1 saat

Endeks: [0] Motor 1 saat calisma
[1] Motor 2 saat calisma
[2] Kullanilmiyor
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8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2390 PID uyku modu -200.00 - 0 urT - - Kayan |3
ayar noktasi [%] 200.00
PID uyku modu ayar noktasi P2390 anma motor frekansi PO310'Un bir ytizdesidir.

P2365 degeri 2 olarak ayarlandiginda ve PID kontroli altindaki konvertér PID uyku modu ayar noktasi P2390
altina disttiglinde, PID uyku modu zamanlayici P2391 yeniden baslatilir. PID uyku modu zamanlayici sona
erdiginde konvertor durusa kadar yavaslatilir ve uyku moduna girer.

Dikkat: PID uyku modu PID fonksiyonunu iyilestirmek icin eklenmis bir 6zelliktir ve konvertdr diistik ayar noktasinda
calistiginda motoru kapatir. Bunun kademelemeden bagimsiz bir fonksiyon oldugunu ancak kademeleme ile
beraber kullanilabilecegini unutmayin.

Not: Eger PID uyku modu ayar noktasi O ise, PID uyku modu fonksiyonu devreden cikarilir. PID uyku modu ayar
noktast minimum frekansin (P1080) lizerinde olmalidir. PID uyku modunda ters yénde galismaya izin
verilmez.

P2391 PID uyku modu 0-254 0 T - - ule 3
zamanlayici [s]

PID uyku modu zamanlayici P2391 sona erdiginde konvertor durusa kadar yavaslatilir ve uyku moduna girer.

P2392 PID uyku modu -200.00 - 0 T - - Kayan |3
yeniden baslatma | 200.00
ayar noktasi [%]

PID uyku modundayken, PID kontrol6rii r2273 hatasini vermeye devam eder. Bu yeniden baslatma noktasina
P2392 ulastiginda, konvertér hemen PID kontrolorii tarafindan hesaplanan ayar noktasina hizlanir.

r2399 CO/BO: PID uyku - 0 - - - ule 3
modu durum
kelimesi
PID uyku modu durum kelimesini goriintiler.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
Bit 00 Kullanilmiyor Evet Hayir
Bit 01 PID uyku modu etkinlestirildi (PID uyku modu | Evet Hayir

etkinlestirilir ve konvertdr bu modda
degildir.)
Bit 02 Uyku modu aktif (PID uyku modu Evet Hayir
etkinlestirilmistir ve konvertor PID uyku
modundadir.)

P2800 FFB'leri etkinlestir | 0- 1 o lu,T - - NE

Serbest fonksiyon bloklari (FFB) iki adimda etkinlestirilir:

1. P2800 tiim serbest fonksiyon bloklarini etkinlestirir (P2800 = 1).

2. P2801 ve P2802 ise herbir serbest fonksiyon blogunu bagimsiz etkinlestirir. Ek olarak hizli serbest
fonksiyon bloklari P2803 = 1 ile etkinlestirilebilir.

0 Devreden cikar

1 Devreye al

Baghlik: Tam aktif fonksiyon bloklari her 128 ms'de bir hesaplanir, hizli serbest fonksiyon bloklari ise her 8 ms'de bir
hesaplanir.
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8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2801[0...16] | FFB'leri etkinlestir [0-6 0 urT - - u16 3

P2801 ve P2802 bagimsiz sekilde herbir serbest fonksiyon blogunu ayri etkinlestirir (P2801[x] > O veya
P2802[x] > 0). Ek olarak, P2801 ve P2802 serbest fonksiyon blogunun calisacagi seviyeyi ayarlayarak herbir
fonksiyon blogunun kronolojik sirasini belirler.
Asagidaki tablo sagdan sola ve yukaridan asagiya dogru azalan 6nceligi gosterir.
diistik 4—|O”°e”k2 yiiksek
Hizli FFB'ler Seviye 6 | _
P2803 = 1 Seviye 5 |
Seviye 4 e
Sevive 3 ¢°
Seviye 2 X
Seviye 1 §
T 0N Etkin degil 0
OO O O
BEEE N
BL~TOlomonE EEEtEEL LN TRy en=-38]0
556552253229 3838RR842229RR88822%
2V frarearr g ERsENEnTRNES
C g e e e e222322222232
N NN N N NN P NN PN NN
0 Aktif Degil
1 Seviye 1
2 Seviye 2
6 Seviye 6
Ornek: P2801[3] = 2, P2801[4] = 2, P2802[3] = 3, P2802[4] = 2
FFB'ler asagidaki sira ile hesaplanacaktir: P2802[3], P2801[3] , P2801[4], P2802[4]
Endeks: [0] AND 1 etkinlestir
[1] AND 2 etkinlestir
[2] AND 3 etkinlestir
[3] OR 1 etkinlestir
[4] OR 2 etkinlestir
[5] OR 3 etkinlestir
[6] XOR 1 etkinlestir
[7] XOR 2 etkinlestir
[8] XOR 3 etkinlestir
[9] NOT 1 etkinlestir
[10] NOT 2 etkinlestir
[11] NOT 3 etkinlestir
[12] D-FF 1 etkinlestir
[13] D-FF 2 etkinlestir
[14] RS-FF 1 etkinlestir

[15]

RS-FF 2 etkinlestir

[16]

RS-FF 3 etkinlestir
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

Baghlik: Fonksiyon bloklarini etkinlestirmek icin P2800'( 1 olarak ayarlayin.

Aktif tim fonksiyon bloklari seviye 1 ile 3 arasina ayarlanmissa 128 ms'de bir hesaplanacaktir. Hizl serbest
fonksiyon bloklari (seviye 4 ile 6 arasi) her 8 ms'de bir hesaplanacaktir.

P2802[0...13]

FFB'leri etkinlestir | 0-3 o u,T - - lute |3

Serbest fonksiyon bloklarini (FFB) etkinlestirir ve her fonksiyon blogunun kronolojik sirasini belirler. Bkz.
P2801.

0 Aktif Degil
1 Seviye 1
2 Seviye 2
3 Seviye 3
Endeks: [0] Zamanlayici 1 etkinlestir
[1] Zamanlayici 2 etkinlestir
[2] Zamanlayici 3 etkinlestir
[3] Zamanlayici 4 etkinlestir
[4] ADD 1 etkinlestir
[5] ADD 2 etkinlestir
[6] SUB 1 etkinlestir
[7] SUB 2 etkinlestir
[8] MUL 1 etkinlestir
[9] MUL 2 etkinlestir
[10] DIV 1 etkinlestir
[11] DIV 2 etkinlestir
[12] CMP 1 etkinlestir
[13] CMP 2 etkinlestir
Baglilik: Fonksiyon bloklarini etkinlestirmek icin P2800'U 1 olarak ayarlayin.
P2802 ile etkinlestirilen aktif tiim fonksiyon bloklari her 128 ms'de bir hesaplanacaktir.
P2803[0...2] | Hizh FFB'leri 0-1 0 urT - CDS uie 3
etkinlestir
Hizl serbest fonksiyon bloklari (FFB) iki adimda etkinlestirilir:
1. P2803 hizli serbest fonksiyon bloklari kullanimini etkinlestirir (P2803 = 1).
2. 22801 )herbir hizli serbest fonksiyon blogunu ayri etkinlestirir ve kronolojik sirayi belirler (P2801[x] =4 ile
arasl).
0 Devreden cikar
1 Devreye al
Baghlik: Tam hizli serbest fonksiyon bloklari ise her 8 ms'de bir hesaplanir.
Not: Dikkat: P2200 ve P2803 birbirlerine kilitlenmis parametrelerdir. Ayni veri setine ait PID ve FFB ayni anda aktif
olamaz.
P2810[0...1] Bl: AND 1 0- 0 urT - - U3z 3
4294967295
P2810[0], P2810[1] AND 1 bileseninin girislerini tanimlar, cikis r2811'dir.
P2800 P2801[0]
P2810 A B ¢
Endeks 0 A C 8 ? 8
Endeks 1 B & 1 0 0
1 1 1
Endeks: [0] Binektor girisi O (Bl 0)
[1] Binektor girisi 1 (BI 1)
Baglilik: P2801[0] AND bilesenini isleme siralamasina atar.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

r2811.0 BO: AND 1 - - - - - u16 3

AND 1 bileseni ¢ikisi. P2810[0], P2810[ 1] igerisinde tanimlanan bitlerin and manti§ini gortintler.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 BO cikisi Evet Hayir
Baglilik: Bkz. P2810
P2812[0...1] Bl: AND 2 0- 0 urT - - U3z 3
4294967295
P2812[0], [2812[1] AND 2 bileseninin girislerini tanimlar, ¢ikis r2813'd{ir.

Endeks: Bkz. P2810

Baglilik: P2801[1] AND bilesenini isleme siralamasina atar.

r2813.0 BO: AND 2 |- |- - - - lute |3

AND 2 bileseni ¢ikisi. P2812[0], P2812[1] icerisinde tanimlanan bitlerin and manti§ini gériintdler. Bir alan
aciklamast icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2812

P2814[0...1] |BI: AND 3 0- 0 urT - - u32 3

4294967295
P2814[0], P2814[1] AND 3 bileseninin girislerini tanimlar, ¢cikis r2815'dir.

Endeks: Bkz. P2810

Baghlik: P2801[2] AND bilesenini isleme siralamasina atar.

r2815.0 BO: AND 3 |- |- - - - lute |3

AND 3 bileseni ¢ikisi. P2814[0], P2814[1] icerisinde tanimlanan bitlerin and manti§ini gériintdler. Bir alan
actklamasi icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2814

P2816[0...1] |BI:OR1 0- 0 urT - - u32 3

4294967295
P2816[0], P2816[1] OR 1 bileseninin girislerini tanimlar, cikis r2817'dir.
P2800 P2801[3]
A B o
P2816 A 0 0 0
e 221 o
1 1 1

Endeks: Bkz. P2810

Baglilik: P2801[3] OR bilesenini isleme siralamasina atar.

r2817.0 BO: OR 1 |- |- - - - lute |3

OR 1 bileseni cikisi. P2816[0], P2816[1] icerisinde tanimlanan bitlerin or mantigini gériintdler. Bir alan
aciklamast icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2816

P2818[0...1] |BI:OR2 0- 0 urT - - u32 3

4294967295
P2818[0], P2818[1] OR 2 bileseninin girislerini tanimlar, cikis r2819'dir.

Endeks: Bkz. P2810

Baghlik: P2801[4] OR bilesenini isleme siralamasina atar.

r2819.0 BO: OR 2 |- |- - - |- EE

OR 2 bileseni ¢ikisi. P2818[0], P2818[1] icerisinde tanimlanan bitlerin or mantigini gériintdler. Bir alan
aciklamast icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2818
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayilan Degistirilebi | Olceklend | Veri Veri Uyg.
fabrika lir irme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P2820[0...1] Bl: OR 3 0- 0 urT - - U3z 3

4294967295
P2820[0], P2820[1] OR 3 bileseninin girislerini tanimlar, cikis r2821'dir.

Endeks: Bkz. P2810

Baglilik: P2801[5] OR bilesenini isleme siralamasina atar.

r2821.0 BO: OR 3 |- |- - - - lute |3

OR 3 bileseni cikisi. P2820[0], P2820[ 1] icerisinde tanimlanan bitlerin or mantigini gértintdler. Bir alan
aciklamasi icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2820

P2822[0...1] Bl: XOR 1 0- 0 urT - - U3z 3

4294967295
P2822[0], P2822[1] XOR 1 bileseninin girislerini tanimlar, ¢cikis r2823'dir.
P2800 P2801[6]
m— A8 o
Endeks 0 —_ C
Endeks 1 B - 1 ? (1) :1]
1 1 0

Endeks: Bkz. P2810

Baghlik: P2801[6] XOR bilesenini isleme siralamasina atar.

r2823.0 BO: XOR 1 |- |- - - - lute |3

XOR 1 bileseni cikisi. P2822[0], P2822[1] icerisinde tanimlanan bitlerin 6zel or mantigini goriintiler. Bir alan
aciklamasi icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2822

P2824[0...1] Bl: XOR 2 0- 0 urT - - U3z 3

4294967295
P2824[0], P2824[1] XOR 2 bileseninin girislerini tanimlar, ¢cikis r2825'dir.

Endeks: Bkz. P2810

Baglilik: P2801[7] XOR bilesenini isleme siralamasina atar.

r2825.0 BO: XOR 2 |- |- - - - lute |3

XOR 2 bileseni cikisi. P2824[0], P2824[1] icerisinde tanimlanan bitlerin 6zel or mantigini goriintiler. Bir alan
aciklamast icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2824

P2826[0...1] Bl: XOR 3 0- 0 urT - - U3z 3

4294967295
P2826[0], P2826[1] XOR 3 bileseninin girislerini tanimlar, ¢cikis r2827'dir.
Endeks: Bkz. P2810
Baglilik: P2801[8] XOR bilesenini isleme siralamasina atar.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayila | Degistirile | Olceklendi | Veri Veri | Uyg.
n fabrika | bilir rme grubu tipi Seviye
ayarlari
r2827.0 BO: XOR 3 - - - - - u1ieé 3
XOR 3 bileseni cikisi. P2826[0], P2826[1] icerisinde tanimlanan bitlerin 6zel or mantigini goriintiler. Bir
alan aciklamast icin r2811'e bakin.
Baghlik: Bkz. P2826
P2828 Bl: NOT 1 0- 0 urt - - u32 3
4294967295
P2828, NOT 1 bileseni girisini tanimlar, ¢ikis r2829'dur.
P2800 P2801[9]
P2828
yem—A g T
1 0
Baglilik: P2801[9] NOT bilesenini isleme siralamasina atar.
r2829.0 BO: NOT 1 |- |- |- - - lute |3
NOT 1 bileseni cikisi. P2828 icerisinde tanimlanan bitlerin not mantigini gérintiler. Bir alan agiklamasi igin
r2811'e bakin.
Baglilik: Bkz. P2828
P2830 Bl: NOT 2 0- 0 urT - - u32 3
4294967295
P2830, NOT 2 bileseni girisini tanimlar, ¢ikis r2831'dur.
Baglilik: P2801[10] NOT bilesenini isleme siralamasina atar.
r2831.0 BO: NOT 2 - - - - - lute [3
NOT 2 bileseni cikisi. P2830 icerisinde tanimlanan bitlerin not mantigini gérintiler. Bir alan agiklamasi igin
r2811'e bakin.
Baglilik: Bkz. P2830
P2832 Bl: NOT 3 0- 0 urT - - u32 3
4294967295
P2832, NOT 3 bileseni girisini tanimlar, ¢ikis r2833'dur.
Baglilik: P2801[11] NOT bilesenini isleme siralamasina atar.
r2833.0 BO: NOT 3 - - - - - NIEE
NOT 3 bileseni cikisi. P2832 icerisinde tanimlanan bitlerin not mantigini gérintiler. Bir alan agiklamasi igin
r2811'e bakin.
Baglilik: Bkz. P2832
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayila | Degistirile | Olceklendi | Veri Veri | Uyg.
n fabrika | bilir rme grubu tipi Seviye
ayarlari

P2834]0...3] Bl: D-FF 1 0- 0 urT - - u32 3

4294967295
P2834[0], P2834[1], P2834[2], P2834[3] D-FlipFlop 1 girislerini tanimlar, ¢cikislar r2835, r2836'dir.
SET (Q=1)
Endeks 0
Endeks1 [——» D Q
Endeks 2
Endeks 3 __|_>>—
§ STORE
a
RESET(Q=0) | ["seT [RESET| D |STORE| a Q
1 0 X X 1 0
—>> 0 1 X X 0 1
) 21 1 1 X X Qn1 Qnt
GUC AGIK———>> 0 0 1 Iy 1 0
0 0 0 4 0 1
POWER-ON 0 1
Endeks: [0] Binektor girisi: Ayar
[1] Binektor girisi: D girisi
[2] Binektor girisi: Pals sakla
[3] Binektor girisi: Sifirla
Baghlik: P2801[12] D-FlipFlop'u isleme sirasina atar.
r2835.0 BO: Q D-FF 1 - |- |- |- |- FEE
D-FlipFlop 1 ¢ikisini goriintdler, girisler P2834[0], P2834[1], P2834[2], P2834[3] icerisinde tanimlanir. Bir
alan aciklamasi icin r2811'e bakin.
Baglilik: Bkz. P2834
r2836.0 BO: NOT-QD-FF1 |- |- |- |- |- lute |3
D-FlipFlop 1 Not-cikisini gortintler, girisler P2834[0], P2834[1], P2834[2], P2834[3] icerisinde tanimlanir.
Bir alan aciklamasi icin r2811'e bakin.
Baglilik: Bkz. P2834
P2837][0...3] Bl: D-FF 2 0- 0 urT - - u32 3
4294967295
P2837[0], P2837[1], P2837[2], P2837[3] D-FlipFlop 2 girislerini tanimlar, ¢ikislar r2838, r2839'dur.

Endeks: Bkz. P2834

Baghlik: P2801[13] D-FlipFlop'u isleme sirasina atar.

r2838.0 BO: Q D-FF 2 - |- |- |- |- FEE

D-FlipFlop 2 cikisini gériintdler, girisler P2837[0], P2837[1], P2837[2], P2837[3] icerisinde tanimlanir. Bir
alan aciklamasi icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2837
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayila | Degistirile | Olceklendi | Veri Veri | Uyg.
n fabrika | bilir rme grubu tipi Seviye
ayarlari

r2839.0 BO: NOT-QD-FF2 |- - - - - u1é 3

D-FlipFlop 2 Not-cikisini gériintiler, girisler P2837[0], P2837[1], P2837[2], P2837[3] igerisinde tanimlanir.
Bir alan aciklamasi icin r2811'e bakin.
Baglilik: Bkz. P2837
P2840(0...1] BI: RS-FF 1 0- 0 urTt - - u32 3
4294967295
P2840[0], P2840[1] RS-FlipFlop 1 girislerini tanimlar, cikislar r2841, r2842'dir.
P2800 P2801[14] —
T T SET |[RESET| Q Q
SET 0 0 Qn-1 Q1
Endeks 0 —P (=1) Q —>| 2841 ) 0 1 0 1
End6k51_|_|_—|_>>1 - R S 2842 : ? Q1 50
= —>|_) n-1 -1
POWER ON ———= ! @0 Q soweron 1o 1
Endeks: [0] Binektor girisi: Ayar
[1] Binektor girisi: Sifirla
Baghlik: P2801[14] RS-FlipFlop'u isleme sirasina atar.
r2841.0 BO: Q RS-FF 1 - |- |- |- |- FE
RS-FlipFlop 1 gikisini goriintler, girisler P2840[0], P2840[1] icerisinde tanimlanir. Bir alan agiklamasi icin
r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2840

r2842.0 BO: NOT-QRS-FF 1 |- |- |- |- |- FEE

RS-FlipFlop 1 Not-cikisini gériintiler, girisler P2840[0], P2840([1] icerisinde tanimlanir. Bir alan agiklamasi
icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2840

P2843/[0...1] BI: RS-FF 2 0- 0 urTt - - u32 3

4294967295
P2843[0], P2843[1] RS-FlipFlop 2 girislerini tanimlar, cikislar r2844, r2845'dir.

Endeks: Bkz. P2840

Baghlik: P2801[15] RS-FlipFlop'u isleme sirasina atar.

r2844.0 BO: Q RS-FF 2 - |- |- |- |- FEE

RS-FlipFlop 2 gikisini goriinttler, girisler P2843[0], P2843[1] icerisinde tanimlanir. Bir alan agiklamasi icin
r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2843

r2845.0 BO: NOT-QRS-FF 2 |- |- |- |- |- FE

RS-FlipFlop 2 Not-cikisini goriintller, girisler P2843[0], P2843[1] icerisinde tanimlanir. Bir alan aciklamasi
icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2843

P2846[0...1] Bl: RS-FF 3 0- 0 urT - - u32 3

4294967295
P2846[0], P2846[1] RS-FlipFlop 3 girislerini tanimlar, ¢ikislar r2847, r2848'dir.

Endeks: Bkz. P2840

Baghlk: P2801[16] RS-FlipFlop'u isleme sirasina atar.

r2847.0 BO: Q RS-FF 3 - |- |- |- - FEE

RS-FlipFlop 3 cikisini gorintdler, girisler P2846[0], P2846([1] icerisinde tanimlanir. Bir alan agiklamasi igin
r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2846
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayila | Degistirile | Olceklendi Veri | Uyg.
n fabrika | bilir rme grubu tipi Seviye
ayarlari

r2848.0 BO: NOT-Q RS-FF 3 | - - - - ule 3

RS-FlipFlop 3 Not-cikisini gériintiler, girisler P2846[0], P2846[1] icerisinde tanimlanir. Bir alan agiklamasi
icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2846

P2849 Bl: Zamanlayici 1 0- 0 urT - u32 3

4294967295
Zamanlayici 1 giris sinyalini tanimlar. P2849, P2850, P2851 zamanlayici i¢in girislerdir, cikislar r2852,
r2853'dir.
P2850 (0.000) P2851(0)
P2800 P28020Gecikme siiresi  Mod
Agma gecikmesi
O 10
Kap: tgna g:-c kme13i/ "
P2849 | i out
Endeks 0 n »—ﬁﬁcma/Kapatma Gecikmesi| © u
IT T NOut
Pals jeneratori '
H "
In
>t
Out ‘
P285‘1 = 0(A¢ma gecikmesi)
>t
‘ P2850 _|
P2851=1(Kapatma gecikmesi)
| .
‘ P2850
P2851=2(A¢ma/Kapatma Gecikmesi)
’ > t
P2850 P2850
P2851=3 (Pals Jeneratorii)
A
In
V N
>t
Out
>t
P2850
In
h
t1 .
Out
>t
P2850

Baghlik: P2802[0] zamanlayiclyi isleme siralamasina atar.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayila | Degistirile | Olceklendi | Veri Veri | Uyg.
n fabrika | bilir rme grubu tipi Seviye
ayarlari

P2850 Zamanlayici 1 0.0-9999.9 0,0 urT - - Kayan |3

gecikme siiresi [s]
Zamanlayici 1 gecikme suresini tanimlar. P2849, P2850, P2851 zamanlayici icin girislerdir, ¢ikislar r2852,
r2853'dir.

Baglilik: Bkz. P2849

P2851 Mod zamanlayici 1 | 0-13 |0 lu,T - - FE

Zamanlayici 1 modunu secer. P2849, P2850, P2851 zamanlayici igin girislerdir, ¢ikislar r2852, r2853'ddir.
0 Acma gecikmesi (saniye)
1 Kapatma gecikmesi (saniye)
2 Acma/Kapatma gecikmesi (saniye)
3 Pals jeneratdri (saniye)
10 Acma gecikmesi (dakika)
11 Kapatma gecikmesi (dakika)
12 AcmalKapatma gecikmesi (dakika)
13 Pals jeneratori (dakika)
Baglilik: Bkz. P2849
r2852.0 BO: Zamanlayici 1 |- |- |- |- - FE
Zamanlayici 1 cikisini goriintiler. P2849, P2850, P2851 zamanlayici icin girislerdir, cikislar r2852,
r2853'diir. Bir alan aciklamasi icin r2811'e bakin.
Baglihik: Bkz. P2849
r2853.0 BO: Not - - - - - uie |3
Zamanlayici 1
Zamanlayici 1 Not-cikisini gortintiler. P2849, P2850, P2851 zamanlayici i¢in girislerdir, cikislar r2852,
r2853'diir. Bir alan agiklamasi icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2849

P2854 Bl: Zamanlayici 2 0- 0 urT - - u32 3

4294967295
Zamanlayici 2 giris sinyalini tanimlar. P2854, P2855, P2856 zamanlayici icin girislerdir, cikislar r2857,
r2858'dir.

Baghlik: P2802[1] zamanlayiclyi isleme siralamasina atar.

P2855 Zamanlayici 2 0.0-9999.9 0,0 urT - - Kayan |3

gecikme siiresi [s]
Zamanlayici 2 gecikme siiresini tanimlar. P2854, P2855, P2856 zamanlayici igin girislerdir, cikislar r2857,
r2858'dir.
Baglilik: Bkz. P2854
P2856 Mod zamanlayici2 [0-13 0 u,T - - FEE
Zamanlayici 2 modunu secer. P2854, P2855, P2856 zamanlayici icin girislerdir, cikislar r2857, r2858'ddir.
Deder aciklamasi icin P2851 parametresine bakin.

Baglilik: Bkz. P2854

r2857.0 BO: Zamanlayici 2 |- - - - - luie |3
Zamanlayici 2 gikisini goriintiiler. P2854, P2855, P2856 zamanlayici icin girislerdir, cikislar r2857,
r2858'diir. Bir alan agiklamasi icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2854

r2858.0 BO: Not - - - - - u1é 3

Zamanlayici 2
Zamanlayici 2 Not-cikisini gortintiiler P2854, P2855, P2856 zamanlayici icin girislerdir, cikislar r2857,
r2858'diir. Bir alan aciklamasi icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2854
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayila | Degistirile | Olceklendi | Veri Veri | Uyg.
n fabrika | bilir rme grubu tipi Seviye
ayarlari

P2859 Bl: Zamanlayici 3 0- 0 urT - - u32 3

4294967295
Zamanlayici 3 giris sinyalini tanimlar. P2859, P2860, P2861 zamanlayici icin girislerdir, cikislar r2862,
r2863'dir.

Baghlik: P2802[2] zamanlayiclyi isleme siralamasina atar.

P2860 Zamanlayia 3 0.0-9999.9 0,0 urT - - Kayan |3

gecikme siiresi [s]
Zamanlayici 3 gecikme siiresini tanimlar. P2859, P2860, P2861 zamanlayici igin girislerdir, ¢ikislar r2862,
r2863'dur.
Baglilik: Bkz. P2859
P2861 Mod zamanlayici3 [0- 13 [0 lu,T |- |- FE
Zamanlayici 3 modunu secer. P2859, P2860, P2861 zamanlayici icin girislerdir, cikislar r2862, r2863'ddir.
Deger aciklamasi icin P2851 parametresine bakin.

Baglilik: Bkz. P2859

r2862.0 BO: Zamanlayici3 |- |- |- |- |- FEE
Zamanlayici 3 cikisini goriintiler. P2859, P2860, P2861 zamanlayici icin girislerdir, cikislar r2862,
r2863'diir. Bir alan aciklamasi icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2859

r2863.0 BO: Not - - - - - ule 3

Zamanlayici 3
Zamanlayici 3 Not-cikisini gortintiler. P2859, P2860, P2861 zamanlayici i¢in girislerdir, cikislar r2862,
r2863'diir. Bir alan aciklamasi icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2859

P2864 Bl: Zamanlayici 4 0- 0 urT - - u32 3

4294967295

Zamanlayici 4 giris sinyalini tanimlar. P2864, P2865, P2866 zamanlayici icin girislerdir, cikislar P2867,
P2868'dir.

Baghlik: P2802[3] zamanlayiclyi isleme siralamasina atar.

P2865 Zamanlayic 4 0.0-9999.9 0,0 urT - - Kayan |3
gecikme siiresi [s]
Zamanlayici 4 gecikme siiresini tanimlar. P2864, P2865, P2866 zamanlayici icin girislerdir, cikislar r2867,
r2868'dir.
Baglilik: Bkz. P2864
P2866 Mod zamanlayici4 [0- 13 [0 lu,T |- |- FEE
Zamanlayici 4 modunu secer. P2864, P2865, P2866 zamanlayici icin girislerdir, cikislar r2867, r2868'ddir.
Deger aciklamasi icin P2851 parametresine bakin.

Baglilik: Bkz. P2864

r2867.0 BO: Zamanlayici 4 |- |- |- |- |- lute |3
Zamanlayici 4 cikisini goriintller. P2864, P2865, P2866 zamanlayici icin girislerdir, cikislar r2867,
r2868'diir. Bir alan aciklamasi icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2864

r2868.0 BO: Not - - - - - ule 3

Zamanlayici 4
Zamanlayici 4 Not-cikisini gortintiiler. P2864, P2865, P2866 zamanlayici i¢in girislerdir, cikislar r2867,
r2868'diir. Bir alan aciklamasi icin r2811'e bakin.

Baglilik: Bkz. P2864
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayila | Degistirile | Olceklendi | Veri Veri | Uyg.
n fabrika | bilir rme grubu tipi Seviye
ayarlari

P2869[0...1] Cl: ADD 1 0- 0 urT 4000H - u32 3

4294967295
Ekleyici 1 girislerini tanimlar, sonug r2870 icerisindedir.
Endeks 0 :;: _|_ \2ﬂ’/30nuQ - Sonug = x1+ x2
Endeks 1 > Z200%" Eger: x1 +x2 > 200% — Sonug =200%
x1+x x1+x2 < -200%—>  Sonug =-200%
Endeks: [0] Konnektor girisi 0 (Cl 0)
[1] Konnektor girisi 1 (Cl 1)
Baghlik: P2802[4] Ekleyiciyi isleme siralamasina atar.
r2870 CO: ADD 1 |- |- |- - - | Kayan |3
Ekleyici 1 sonucu.
Baglilik: Bkz. P2869
P2871[0...1] Cl: ADD 2 0- 0 urTt 4000H - u32 3
4294967295
Ekleyici 2 girislerini tanimlar, sonug r2872 icerisindedir.

Endeks: Bkz. P2869

Baghlik: P2802[5] Ekleyiciyi isleme siralamasina atar.

r2872 CO: ADD 2 |- - - - - | Kayan |3

Ekleyici 2 sonucu.
Baglilik: Bkz. P2871
P2873[0...1] Cl: SUB 1 0- 0 urT 4000H - u32 3
4294967295
Cikarici 1 girislerini tanimlar, sonug r2874 icerisindedir.
P2800 P2802[6]
Y
Endeks 0 Xl 0%, Sonu Sonug = x1 - x2
Endeks 1 [2p _I_ Za00% -Eger: x1(.}x2 > 200% —> Sonug =200%
x1-x x1-x2 < -200%—> Sonug¢ =-200%

Endeks: Bkz. P2869

Baglilik: P2802[6] Cikariclyr isleme siralamasina atar.

r2874 CO: SUB 1 - - - - - | Kayan |3

Cikarici 1 sonucu.
Baglilik: Bkz. P2873
P2875[0...1] Cl: SUB 2 0- 0 urT 4000H - u32 3
4294967295
Cikarici 2 girislerini tanimlar, sonug r2876 icerisindedir.

Endeks: Bkz. P2869

Baglilik: P2802[7] Cikariclyr isleme siralamasina atar.

r2876 CO: SUB 2 |- - - - - | Kayan |3

Cikaricl 2 sonucu.
Baglilik: Bkz. P2875
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayila | Degistirile | Olceklendi | Veri Veri | Uyg.
n fabrika | bilir rme grubu tipi Seviye
ayarlari

P2877[0...1] Cl: MUL 1 0- 0 urT 4000H - u32 3

4294967295
Carpan 1 girislerini tanimlar, sonug r2878 icerisindedir.
P2800 P2802[8]
T T Sonug = X1 x2
X1, 200% 100%
E:Z:Z? X2 >< Eger: )1(102:(/? > 200% — Sonu¢ =200%
X1 x2 *
v ’1‘100:(/2 < 200% —> Sonug = -200%

Endeks: Bkz. P2869

Baghlik: P2802[8] Carpani isleme siralamasina atar.

r2878 CO: MUL 1 |- - - - - | Kayan |3

Carpan 1 sonucu.
Baglilik: Bkz. P2877
P2879]0...1] Cl: MUL 2 0- 0 urt 4000H - u32 3
4294967295
Carpan 2 girislerini tanimlar, sonug r2880 icerisindedir.

Endeks: Bkz. P2869

Baghlik: P2802[9] Carpani isleme siralamasina atar.

r2880 CO: MUL 2 - - - - - | Kayan |3

Carpan 2 sonucu.
Baglilik: Bkz. P2879
P2881[0...1] Cl: DIV 1 0- 0 urT 4000H - u32 3
4294967295
Bolen 1 girislerini tanimlar, sonug r2882 icerisindedir.
P2800 P2802[10]
T T Sonug = %
Endeks0 | o N20%, s L x1%100%
Endeks 1 3 ® oo - Eger: — 200% — Sonug¢ =200%
Ao 1% x14100% < -200% — Sonug =-200%
X2 x2

Endeks: Bkz. P2869

Baghlik: P2802[10] Boleni isleme siralamasina atar.

r2882 CO:DIV 1 - - - - - | Kayan |3

Bolen 1 sonucu.
Baglilik: Bkz. P2881
P2883[0...1] Cl: DIV 2 0- 0 urt 4000H - u32 3
4294967295
Bolen 2 girislerini tanimlar, sonug r2884 icerisindedir.

Endeks: Bkz. P2869

Baghlik: P2802[11] Boleni isleme siralamasina atar.

r2884 CO:DIV 2 - - - - - | Kayan |3

Bélen 2 sonucu.
Baglilik: Bkz. P2883
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayila | Degistirile | Olceklendi | Veri Veri | Uyg.
n fabrika | bilir rme grubu tipi Seviye
ayarlari

P2885[0...1] Cl: CMP 1 0- 0 urT 4000H - u32 3

4294967295
Karsilastirici 1 girislerini gorintiler, ¢ikis r2886'dir.
Pszoo st_iﬂm]
] o o SRR
Out=x1>x2

Endeks: Bkz. P2869

Baghlik: P2802[12] Karsilastiriciyr isleme siralamasina atar.

r2886.0 BO: CMP 1 - - - - - | Kayan |3

Karsilastirici 1 sonug bitini gérintiler. Bir alan agiklamast icin r2811'e bakin.
Baglilik: Bkz. P2885
P288710...1] Cl: CMP 2 0- 0 urTt 4000H - u32 3
4294967295
Karsilastirici 2 girislerini gorlntiler, ¢ikis r2888'dir.

Endeks: Bkz. P2869

Baghlik: P2802[13] Karsilastiriciyr isleme siralamasina atar.

r2888.0 BO: CMP 2 - - - - - FE

Karsilastirici 2 sonug bitini gérintiler. Bir alan agiklamast igin r2811'e bakin.
Baglilik: Bkz. P2887
P2889 CO: Sabit ayar -200.00 - 0,00 urT - - Kayan |3
noktasi 1 [%] 200.00
Sabit ylizde ayari 1.
Konnektor Ayari %
Aralik: -%200 ile %200 arasi
P2890 CO: Sabit ayar -200.00 - 0,00 urT - - Kayan |3
noktasi 2 [%] 200.00
Sabit ylizde ayari 2.
P2940 BI: Yalpalama 0- 0,0 T - - u32 2
fonksiyonunu 4294967295
birak
Yalpalama fonksiyonu icin birakma kaynagini tanimlar.
P2945 Yalpalama sinyal | 0.001-10.000 | 1.000 T - - Kayan |2
frekansi [Hz]
Yalpalama sinyal frekansini ayarlar.
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayila | Degistirileb | Olceklen | Veri Veri | Uyg.
n fabrika |ilir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari
P2946 Yalpalama sinyal 0.000 - 0.200 | 0,000 T - - Kayan | 2
buyiikliigi [%]
Yalpalama sinyalinin biylkligu icin degeri mevcut rampa fonksiyon jeneratorl (RFG) cikisinin bir orani
olarak belirler. P2946 degeri RFG cikis degeri ile carpilir, sonrasinda RFG cikisina eklenir.
Ornegin, eger RFG cikisi 10 Hz ise ve P2946 0.100 degerine sahiptir, yalpalama sinyal biiy(ikligii 0.100 *
10 = 1 Hz olacaktir. Bu RFG cikisinin 9 Hz ile 11 Hz salinacadi anlamina gelir.
P2947 Yalpalama sinyali 0.000 - 1.000 | 0,000 T - - Kayan | 2
azaltma adimi
Pozitif sinyal periyodunun sonundaki azaltma adimi icin degeri ayarlar. Adimin biyiiklugi asagidaki sekilde
sinyal biyukluglne baghdir:
Sinyal azaltma adimi blyUklig§i = P2947 * P2946
P2948 Yalpalama sinyali 0.000 - 1.000 | 0,000 T - - Kayan | 2
artirma adimi
Negatif sinyal periyodunun sonundaki artirma adimi icin dederi ayarlar. Artirma adiminin biytkligu
asagidaki sekilde sinyal biyikligine baglidir:
Sinyal artirma adimi bayukliga = P2948 * P2946
P2949 Yalpalama sinyali pals 0-100 50 T - - uie |2
genisligi [%]
Artan ve azalan palslar icin bagdil genislikleri ayarlar. P2949 icerisindeki deger artan palsa atanan yalpalama
periyodunun oranini (P2945 tarafindan belirlenen) belirler, stirenin kalani ise azalan palsa verilir.
P2949 icerisindeki %60 degeri yalpalama periyodunun %60'inda yalpalamanin artacagi anlamina gelir.
Yalpalama periyodunun %40'inda yalpalama cikisi azalacaktir.
r2955 CO: Yalpalama sinyal - - - - - Kayan | 2
cikisi [%]
Yalpalama fonksiyonu cikisini goriintiler.
r3113.0..15 | CO/BO: Aniza biti dizisi |- - - - |- K
Mevcut ariza hakkinda bilgi verir.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Konvertor hatasi Evet Hayir
01 Enerji hatti arizasi Evet Hayir
02 Ara devre giic¢ gerilimi Evet Hayir
03 Hata glic elektronigi Evet Hayir
04 Konvertdr asiri sicaklk Evet Hayir
05 Toprak kacagi Evet Hayir
06 Motor asiri yuk Evet Hayir
07 Veri yolu arizasi Evet Hayir
09 Ayrilmis Evet Hayir
10 Ariza dahili iletisim Evet Hayir
11 Motor akim siniri Evet Hayir
12 Besleme arizasi Evet Hayir
13 Ayrilmis Evet Hayir
14 Ayrilmis Evet Hayir
15 Diger hata Evet Hayir
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayila | Degistirileb | Olceklen | Veri Veri | Uyg.
n fabrika | ilir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

r3237[0...1] CO: Hesaplanan rms DC
dalgalilik gerilimi [V]

Hesaplanan rms DC dalgalilik gerilimini goriintiler.

0 - - - Kayan | 4

Endeks: [0] Dalgalilik Volt
[1] Filtrelenmemis Volt
P3350[0...2] | Siiper tork modlari 0-3 0 T - |- lute |2

Siiper tork fonksiyonunu secer. Uc farkli siiper tork modu mevcuttur:
e Siiper Tork - motorun baslatilmasina yardimci olmak icin verilen siire boyunca bir tork palsi uygular
» Darbeli Baslatma - motorun baslatiimasina yardimci olmak icin bir tork palsi sirasi uygular

* Blokaj Temizleme - pompa blokajini temizlemek icin bir ters-ileri calisma gerceklestirir
Siiper Tork Calismasi:

Takviye (%)
A

P3355

y

siire
Cikis frekansi (Hz)

A
P3356

A
Y

P3354

4

Super tork rampa sdresi Hizlanma siresi
P3353 P1120
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Parametre Fonksiyon Aralik Varsayila | Degistirileb | Olceklen | Veri Veri | Uyg.
n fabrika | ilir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

Darbeli Baslatma Calismasi:
Takviye (%) P3359 P3360
“ — P — P> —
P3357 - ) hl
I sUreV
Gikis frekansi (Hz) Darbe gevrimi sayisi
A P3358
P3354
stire
Super tork rampa suresi Hizlanma suresi
P3353 P1120
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8.2 Parametre listesi

Parametre

Fonksiyon

Aralik Varsayila
n fabrika

ayarlari

ilir

Degistirileb

Olceklen
dirme

Veri
grubu

Veri
tipi

Uyg.
Seviye

Blokaj Temizleme Calismasi:

A

Cikis frekansi (Hz)

Blokaj temizleme ¢evrim sayisi

Orn. P3364 =2

Y.

&
<«

Ayar
noktasi

P3361

Blokaj temizleme ters c¢alistirma

suresi
 P3362

v

P3361

\

N

N

aktif

Super tork rampa stresi, sadece ani
rampa (P3363) devre disi oldugunda

P1120

N
N
N
N
N
N
N

Hizlanma sliresi

Ayar
noktasi
v

ON

Pozitif ayar noktasi

OFF1

A\ 4

Super tork modlari devre disi

Super tork etkinlestirildi

Darbeli baslatma etkinlestirildi

WIN|[—=|O

Blokaj temizleme etkinlestirildi

Endeks:

[0]

Sirdci veri kiimesi 0 (DDSO)

(1]

Sdrdcd veri kiimesi 1 (DDS1)

(2]

Sdrdci veri kimesi 2 (DDS2)

Not:

P3350 degeri degistirildiginde, P3353 dederi de asagidaki sekilde degistirilir:
e P3350=2:P3353=0,0s

e P3350 =+ 2:P3353 =varsaylilan
Os rampa sresi, darbeli baslatma kullanildiginda ek bir "itici' etki olusturur.
Bu ayar operator tarafindan gegersiz kilinabilir.

Eder blokaj temizleme modu etkinlestirilmisse (P3350 = 3), ters yoniiniin engellenmemis oldugundan emin

olun, 6rn. P1032=P1110=0.

P3351]0...2]

BI: Siiper tork
etkinlestirme

0- 0 T
4294967295

CDS

u32

2

P3352 =2 oldugunda stiper tork etkinlestirme kaynagini tanimlar.

Baglilik:

Sadece P3352 = 2 oldugunda gegerlidir.
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8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayila | Degistirileb | Olceklen | Veri Veri | Uyg.
n fabrika | ilir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P3352][0...2] Siiper tork baslatma 0-2 1 T - - uie |2
modu
Super tork fonksiyonunun ne zaman aktif olacagini tanimlar.

0 Enerji verme sonrasinda ilk calismada etkinlestirilir
1 Her calismada etkinlestirilir
2 Dijital giris tarafindan etkinlestirilir

Endeks: Bkz. P3350

Baglilik: Eger P3352 = 2, etkinlestirme kaynagi P3351 tarafindan tanimlanir

P3353[0...2] [Sl'J]per tork rampa siiresi | 0.0 - 650.0 5,0 T - - Kayan | 2

s

Tlm slper tork fonksiyonlari icin kullanilan rampa stiresini tanimlar. Konvertor stiepr tork/darbeli baslatma
frekansina (P3354) veya blokaj temizleme frekansina (P3361) rampalandidinda P1120/P1060'l gegersiz
kilar.

Endeks: Bkz. P3350

Baghlik: Bu parametrenin dederi P3350 ayari ile degistirilir.

P3350 aciklamasina bakin.

P3354[0...2] | Siiper tork frekansi [Hz] |0.0-550.0 5,0 T - |- | Kayan | 2
Super tork ve darbeli baslatma modlari icin uygulanan ek takviyenin frekansini tanimlar.

Endeks: Bkz. P3350

P3355]0...2] Siiper tork takviye 0.0-200.0 150.0 T YUZDE - Kayan | 2
seviyesi [%]

Stiper Tork takviyesinin bliylkligu asagidaki sekilde hesaplanir:
V_ST =P0305 * Rsad]j * (P3355/100)

Not:

Rsadj = sicakliga gore ayarlanmis stator direnci

Rsadj = (r0395/100) * (P0304/(sqrt(3) * P0305)) * PO305 * sqrt(3)

Endeks: Bkz. P3350

Baglilik: Anma motor akimi (P0305) %200'line veya konvertor limitine kadar.

Not: Stiper Tork takviyesi Siirekli Takviye (P1310) ile ayni sekilde hesaplanir. Stator direnci kullanildiginda,
hesaplanan gerilim sadece 0 Hz'de dogrudur. Bunun sonrasinda Strekli Takviye ile ayni sekilde
degisecektir.

P0640 ayari (motor asiri yuk faktori [%]) takviyeyi sinirlar.

P3356]0...2] Siiper tork takviye 0.0-20.0 5,0 T - - Kayan | 2
siiresi [s]

Cikis frekansi P3354 Hz degerinde tutuldugunda ek takviyenin uygulanacagi slreyi ayarlar.

Endeks: Bkz. P3350

P3357[0...2] Darbeli baslatma 0.0-200.0 150.0 T YUZDE - Kayan | 2
takviye seviyesi [%]

Darbeli Baslatma takviye blytkli§u asagidaki sekilde hesaplanir:
V_HS = P0305 * Rsadj * (P3357/100)

Not:

Rsadj = sicakliga gore ayarlanmis stator direnci

Rsadj = (r0395/100) * (P0304/(sqrt(3) * PO305)) * PO305 * sqrt(3)

Endeks: Bkz. P3350

Baglilik: Anma motor akimi (P0305) %200'line veya konvertor limitine kadar.

Not: Darbeli Baslatma takviyesi Siirekli Takviye (P1310) ile ayni sekilde hesaplanir. Stator direnci kullanildiinda,
hesaplanan gerilim sadece 0 Hz'de dogrudur. Bunun sonrasinda Strekli Takviye ile ayni sekilde
degisecektir.

P0640 ayari (motor asiri yuk faktor [%]) takviyeyi sinirlar.
SINAMICS V20 Konvertor
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8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayila | Degistirileb | Olceklen | Veri Veri | Uyg.
n fabrika | ilir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari
P3358]0...2] Darbe cevrim sayisi 1-10 5 C,T - - uie |2
Darbeli baslatma takviye seviyesinin ka¢ kez uygulandigi (P3357).

Endeks: Bkz. P3350

P3359[0...2] | Darbe acik siiresi [ms] | 0- 1000 | 300 ki |- |- lute |2
Her tekrar icin uygulanan ek takviyenin siresi.

Endeks: Bkz. P3350

Baglilik: Sire en az 3 x motor manyetiklesme stiresi (P0346) olmalidir.

P3360[0...2] | Darbe kapali siiresi [ms] | 0 - 1000 | 100 ki - |- lute |2

Her tekrar icin kaldinlan ek takviyenin siresi.

Endeks: Bkz. P3350

Not: Bu siire icerisinde, takviye seivyesi P1310 tarafindan tanimlanan seviyeye diser (slrekli takviye).

P3361[0...2] Blokaj temizleme 0.0-550.0 5,0 T - - Kayan | 2

frekansi [Hz]
Blokaj temizleme ters yon siralamasi esnasinda konvertdriin ayar noktasina ters yonde calisacagi frekansi
tanimlar.

Endeks: Bkz. P3350

P3362[0...2] Blokaj temizleme ters 0.0-20.0 5,0 T - - Kayan | 2

yon siiresi [s]
Blokaj temizleme ters yon siralamasi esnasinda konvertdriin ayar noktasina ters yonde calisacadi stireyi
tanimlar.

Endeks: Bkz. P3350

P3363[0..2] | Anirampa etkinlestir | 0- 1 [0 ki - |- lute |2

Konvertoriin blokaj temizleme frekansina (P3361) rampalanacagini mi yoksa dogrudan oradan mi
baslayacagini tanimlar.

0 Blokaj temizleme icin ani rampa devreden cikar

1 Blokaj temizleme icin ani rampa etkinlestirilir

Endeks: Bkz. P3350

Not: Eger P3363 = 1 ise cikis ters frekansa ziplama yapar - bu blokaji temizlemeye yardimci olacak bir "darbe”

etkisi saglar.

P3364[0...2] Blokf;\j temizleme 1-10 1 T - - uie |2

cevrim sayisi
Blokaj temizleme cevriminin kag kez tekrar edilecegini belirler.
Endeks: Bkz. P3350
r3365 CO/BO: Durum kelimesi: |- - - - - uie |2
super torque
Aktif durumdayken Super Torque fonksiyonunun calisma durumunu gdsterir.
bit Sinyal adi 1 sinyali 0 sinyali
00 Super Torque Aktif Evet Hayir
01 Super Torque Rampa Evet Hayir
02 Super Torque Takviye Acik Evet Hayir
03 Super Torque Takviye Kapal Evet Hayir
04 Blokaj Temizleme Ters Acik Evet Hayir
05 Blokaj Temizleme Ters Kapall Evet Hayir
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8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayila | Degistirileb | Olceklen | Veri Veri | Uyg.
n fabrika | ilir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

P3852[0...2] |BI: Donma korumasi 0- 0 U T - DS |u32 |2
etkinlestir 4294967295
Koruma etkinlestirme komutu komut kaynagini tanimlar. Eger ikilik giris bire esitse, koruma baslatilacaktir.
Eger konvertdr durursa ve koruma sinyali aktif hale gelirse, koruma 6nlemi asagidaki sekilde uygulanir:

e P3853 =+ 0ise, donma korumasi motora verilen frekans uygulanarak uygulanir
e EgJer P3853 =0 ve P3854 = 0 ise, yoJusma korumasi motora verilen akim uygulanarak uygulanir
Not: Asagidaki durumlarda koruma fonksiyonu gegersiz kilinabilir:
e Eger konvertor calisiyorsa ve koruma sinyali aktif hale gelirse, sinyal yok sayilir
e Eger konvertor aktif bir koruma sinyali nedeniyle motoru dondiirliyorsa ve bir Calistir komutu alinmissa,
Calistir komutu donma sinyalini gecersiz kilar
¢ Koruma aktifken bir Kapali komutu verilmesi motoru durduracaktir

P3853]0...2] Donma koruma frekansi | 0.00 - 550.00 |5.00 urT - DDS Kayan | 2
[Hz]

Donma korumasi aktif oldugunda motora uygulanan frekansi.

Baglilik: Ayrica bkz. P3852.

P3854]0...2] Yogusma koruma akimi |0 - 250 100 urT - DDS uie |2
[%]

Yogusma korumasi aktif oldugunda motora uygulanan DC akimini (nominal akimin bir yiizdesi olarak)
belirler.

Baglilik: Ayrica bkz. P3852.

P3900 Hizl devreye alma bitisi | 0 -3 0 | c(1) |- |- E
Optimize motor ¢alismasi icin gerekli olan hesaplamalari gergeklestirir. Hesaplamanin tamamlanmasi
sonrasinda P3900 ve PO010 (devreye alma icin parametre gruplar) otomatik olarak orijinal degerleri olan
0'a sifirlanir.
0 Hizli devreye alma yok
1 Fabrika sifirlamasi ile hizli devreye almayi sonlandirin
2 Hizli devreye almayi sonlandirin
3 Hizli devreye almayi sonlandirin ve motor veri hesaplamasini baslatin

Baglilik: Sadece PO010 = 1 oldugunda dedistirilebilir (hizli devreye alma).

Not: P3900 = 1:
Ayar 1 secildiginde, sadece "Hizli devreye alma" devreye alma mensu ile gerceklestirilen parametre
ayarlari korunur; diger tiim parametre degisimleri, 1/0 ayarlar dahil, kaybolur. Motor hesaplamalari da
gerceklestirilir.
P3900 = 2:
Ayar 2 secildiginde, sadece "Hizli devreye alma" devreye alma mendsiine badl olan parametreler (PO010 =
1) hesaplanir. /0 ayarlari varsayilana sifirlanir ve motor hesaplamalari gergeklestirilir.
P3900 = 3:
Ayar 3 secildiginde, sadece motor ve kontrolér hesaplamalari gerceklestirilir. Hizli devreye almanin bu ayar
ile genisletilmesi zamandan tasarruf saglar (6rnedin, sadece motor giicii etiket verileri degistirildiginde).
Cok sayida motor parametresini, dncekilerin lizerine yazarak, hesaplar. Bunlar arasinda P0344 (motor
agirligr), PO350 (stator direnci), P2000 (referans frekans), P2002 (referans akim) bulunur.
P3900 transfer edilirken, konvertdr dahili hesaplamalari gergeklestirmek icin islemcisini kullanir.
iletisim - hem USS hem de alansal veriyolu ile - bu hesaplamalari yapmak icin gereken siire boyunca
kesintiye ugrar. Bu, bagli olan SIMATIC S7 kontroliinde asadidaki hata mesajlarina yol acabilir (alansal
veriyolu ile iletisim):
e Parametre arizasi 30
* Konvertor arizasi 70
* Konvertor arizasi 75
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8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayila | Degistirileb | Olceklen | Veri Veri | Uyg.
n fabrika | ilir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari

r3930[0...4] Konyertﬁr veri - - - - - uie |3

versiyonu

A5E numarasini ve konvertor veri versiyonlarini goriintiler.
Endeks: [0] A5E 1. 4 basamak

[1] A5E 2. 4 basamak

[2] Lojistik Versiyon

[3] Sabit Veri Versiyonu

[4] Kalib Veri Versiyonu

P3950 Gi;li parametrelere 0-255 0 uT - - u16 4

erisim

Gelistirme (sadece uzman) ve fabrika fonksiyonu (kalibrasyon parametresi) icin 6zel parametrelere erisim.

r3954[0...12] | CM bilgilerive GUIID |- |- |- |- |- lute |4
Firmware siniflandirma icin kullanilir (sadece SIEMENS dahili amaclari igin).

Endeks: [0] CM etiketi (artis/brans)
[1] CM etiketi (sayac)
[2] CM etiketi
[3...10] GUI ID
[11] GUI'ID ana siiriim
[12] GUI'ID minor siirin

r3978 BICO sayaci - |- |- |- |- lus2 |4
Degistirilen BICO baglanti sayisini sayar.

P3981 Aktif ariza sifirla 0-1 [0 ki |- |- lute |4
O'dan 1'e degistirildiginde aktif arizalari sifirlar.
0 Ariza sifirlama yok
1 Ariza sifirla

Not: Bkz. P0947 (son ariza kodu)
Otomatik O degerine sifirlanir.

P3984 istemci telegram kapali | 100 - 10000 | 1000 T - - uie |3
stiresi [ms]
istemciden ne kadar siire bir telegram alinmazsa bir ariza olusturulacagini (F73) belirler.

Baglilik: Ayar 0 = dongu siiresi denetlemesi devre disi

r3986[0...1] | Parametre sayisi - - - |- |- lute |4
Konvertor tGzerindeki parametre sayisi.

Endeks: [0] Salt okunur
[1] Oku ve yaz

r4000 - r4064 | Ayrilmis
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8.2 Parametre listesi

Parametre Fonksiyon Aralik Varsayila | Degistirileb | Olceklen | Veri Veri | Uyg.
n fabrika | ilir dirme grubu | tipi Seviye
ayarlari
pP7844 Kabul testi, onay 0-2 0 T - - u1le 3
Baslatmada SD kartinin otomatik indirilmesinden sonra, bu parametre otomatik 1 olarak ayarlanacaktir.
Ayrica bir F395 arizasi verilecektir.
P7844 = 0 olarak ayarlanmasi ile F395'den ¢ikarsiniz ve parametre ayarlarini onaylarsiniz. Bu parametrenin
2 olarak ayarlanmasi sadece baslatma sirasinda bir otomatik indirme gerceklestirilmisse mimkdindiir. Bu
durumda indirme geri alinir ve 6nceden saklanan parametreler etkinlestirilir.
0 Kabul testilonay uygun
1 Kabul testi/onay bekliyor
2 Geri alma yapildi

Not: Eger baslatma sirasinda SD kartin otomatik indirilmesi gerceklestiriimemisse ayar 2 miimkiin degildir.
Eder kopya dosya kullanici varsayilan ayarlarini iceriyorsa ve baslatmada kopyalama P7844 = 2 ile
reddedilmisse, parametreler dnceden kaydedilen degerler yerine kopya icerisindeki kullanici varsayilan
degerlerine ayarlanir.
P8458 Kopya kontrolii 0-4 2 CT - |- lute |3
Bu parametre baslatma sirasinda bir kopyalama yapilip yapilmayacagini belirler. Dosya clone00.bin
kullanilacaktir. Bir SD kart takilmamissa bir normal baslatma yapilir.
0 Baslatma kopyalama yok
1 Baslatmada bir kez kopyalama
2 Baslatmada her zaman kopyalama
3 Baslatmada bir kez kopyalama, motor verileri disinda
4 Baslatmada her zaman kopyalama, motor verileri disinda

Not: Varsayilan deger 2'dir. Birinci kopyalama sonrasinda parametre 0 olarak ayarlanir. E§er gegerli bir dosya
olmadan bir SD kart takilirsa, konvertdr sadece bir giig kapatip agma ile temizlenebilecek bir F61/F63/F64
arizasi verir. Ariza igin yanip sonen bir CALISTIR LED ile sinyal verilir (Devreye alma). SF LED etkinlestirilmez.
P8458 bir fabrika sifirlamasi gerceklestirildiginde dedismeyecektir.

P8553 Menii tipi 0-1 0 U T |- |- E
BOP lizerinde menilerin metin olmadan mi yoksa biraz metin ile mi gorlintiilenecegini secer.
0 Metin olmayan mentler
1 Biraz metin olan mendler
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Arizalar ve ikazlar

Not

Eger birden fazla aktif ariza ve ikaz mevcutsa, BOP ilk olarak tiim arizalari birbirleri arkasina
gorintiler. Tim arizalar gérlinttlendikten sonra birbirlerini takip edecek sekilde tiim ikazlar
gorintiler.

9.1 Hatalar

Bir ariza meydana geldikten hemen sonra ariza simgesi €@ g0sterilir ve ek ariza ekranina gegis
yapar. Ariza ekrani basinda "F" olacak sekilde ariza numarasini goriintiler.

Anzalarin onaylanmasi/temizlenmesi
e Mevcut ariza listesinde gezinmek igin [a] veya [¥] iizerine basin.

¢ Ariza anindaki konvertér durumunu goriintiilemek icin Gizerine basin (> 2 s); ariza
kodu ekranina geri dénmek icin lizerine basin (< 2 s).

¢ Anzalari temizlemek/onaylamak igin [o] iizerine basin veya konvertor bu sekilde
ayarlanmissa harici olarak onaylayin; arizayr yoksaymak igin [#] iizerine basin.

Arizayl onayladiktan veya yoksaydiktan sonra ekran 6nceki gosterime geri doner. Ariza
temizlenene/onaylanana kadar ariza simgesi aktif kalr.

Not

Asagidaki durumlarda ariza ekrani yeniden goriintilenir:
* Ariza temizlenmemisse ve | digmesine basiimissa, ariza ekrani yeniden gorintilenir.
e 60 saniye boyunca herhangi bir tusa basilmamissa.

Bir ariza aktifse ve 60 saniye boyunca herhangi bir tusa basilmamissa, arka i1sik (PO070) yanip
soner.
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9.1 Hatalar

Arizada konvertor durumunun goriintiilenmesi

Ariza arsiv menusu

RFG sonrasinda frequency ayar noktasi (Hz)
(r0954)

Akim gosterimi
Cikis gerilimi (V)

Ariza aktif (r0958)

Konvertor

" _— durumu
Ariza kodu gosterimi < (r0955)
/[]
Cikis akimi (A) )
(r0957) (r0956)

Anzalar icin konvertor durus reaksiyonunun ozellestirilmesi

Varsayilan olmayan durus reaksiyonu icin 3 arizaya kadar P2100 parametresini
kullanabilirsiniz ve reaksiyonu belirlemek icin P2101 parametresini kullanabilirsiniz. Daha
fazla bilgi icin "Parametre listesi (Sayfa 203)" Kismindaki P2100 ve P2101 agiklamasina bakin.
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Ariza kodu listesi

9.1 Hatalar

Dusuk gerilim

¢ Sebeke beslemesi arizali.

e Belirlenen limitler disinda sok
zorlanma.

r0949 = 0: Donanim tarafindan
raporlanan

r0949 = 1 veya 2: Yazilim tarafindan
raporlanan

Ariza Neden Coziim
F1 +  Motor giicii (P0307) konvertér Asagidakileri kontrol edin:
Asirt akim guciine (r0206) karsilik gelmiyor. e Motor glcli (P0307) konvertor glicline (r0206)
+  Motor teli kisa devre karsilik gelmelidir.
 Toprak arizalari » Kablo uzunlugu limitleri asilmamalidir.
r0949 = 0: Donanim tarafindan * Motor kablosu ve motorda kisa devre veya
raporlanan toprak arizasi olmamalidir.
r0949 = 1: Yazilim tarafindan raporlanan | , Motor parametreleri kullanilan motora
r0949 = 22: Donanim tarafindan eslesmelidir.
raporlanan
e Stator direng (P0350) dederi dogru olmaldir.
¢ Motor engellenmemeli veya asiri
yliklenmemelidir.
¢ Hizlanma stresini (P1120) artirin
e Baslatma takviye seviyesini (P1312) azaltin
F2  Ana sebeke gerilimi cok yiiksek Asagidakileri kontrol edin:
As'” gerlllm e Motor rejeneratif moddadir hd Sebeke ger|||m| (P021 0) etikette belirtilen
r0949 = 0: Donanim tarafindan limitler icerisinde olmalidir.
raporlanan ¢ Yavaslama siiresi (P1121) ylikiin ataleti ile
r0949 = 1 veya 2: Yazilim tarafindan eslesmelidir.
raporlanan o . L
e Gereken frenleme gticli belirlenen limitler
icerisinde kalmahdir.
¢ Vdc kontrolori etkinlestirilmis (P1240) ve dogru
parametrelendirilmis olmalidir.
Not:
Rejeneratif mod hizli yavaslamalar nedeniyle veya
motor aktif bir ylk ile tahrik edildiginde meydana
gelebilir.
Daha ytiiksek atalet icin daha uzun hizlanma streleri
gereklidir; aksi takdirde, frenleme direnci uygulayin.
F3 Sebeke gerilimini kontrol edin.

F4
Konvertor asiri sicaklik

e Konvertor asirt yik

e Havalandirma yetersiz

* Pals frekansi cok yiiksek

* Cevre sicakhgi cok ytiksek

* Fan calismiyor

Asagidakileri kontrol edin:
e YUk veya yiik cevrimi cok mu yiiksek?

¢ Motor glici (P0307) konvertor glictine (r0206)
esit olmalidir

e Pals frekansi varsayilan degdere ayarlanmalidir
* Cevre sicakhgr cok yuksek?

e Konvertor calistiginda fan dénmelidir
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Arizalar ve ikazlar

9.1 Hatalar
Ariza Neden Coziim
F5 Asagidakileri kontrol edin:

Konvertor 12t

* Konvertor asin yukli.
e Yk cevrimi cok zorlu.

* Motor glicti (P0307) konvertor glic
yeteneginin (r0206) lizerinde.

e Yik cevrimi belirlenen limitler icerisinde
bulunmalidir.

¢ Motor glicli (P0307) konvertor glictine (r0206)
esit olmalidir

Not: Konvertor asirt yik kullanimi (r0036) konvertor
12t uyarisi (P0294) altina gelene kadar F5 silinemez.

F6

Cip sicaklik artisi kritik
seviyeyi gegiyor

e Baslatmadaki yiik ¢cok yliksek
* Yk adimi ¢cok yuiksek

e Hizlanma orani ¢ok fazla

Asagidakileri kontrol edin:
e Yik veya yiik adimi cok mu ytksek?
¢ Hizlanma stresini (P1120) artirin.

e Motor glicti (P0307) konvertor giicline (r0206)
esit olmalidir.

¢ F6 arzasini 6nlemek icin P0290 = 0 veya 2
ayarini kullanin.

F11
Motor asiri sicakligi

¢ Motor asirt ylklendi

Asagidakileri kontrol edin:
e Yik veya yiik adimi cok mu ytksek?

¢ Motor nominal asiri sicakhdi (P0626 - P0628)
dogru olmalidir

e Motor sicakligi uyar seviyesi (P0604)
eslesmelidir

e Buariza, motor sicakhgi limitler
icerisinde kalsa dahi kiiclik motorlar
kullanildiginda ve 15 Hz altinda
frekansta calistiginda meydana
gelebilir.

Asagidakileri kontrol edin:

¢ Motor akimi, motor etiketinde gdsterilen motor
nominal akiminin disinda olmamalidir

e Motorun fiziksel sicakhigi limitler icerisinde
olmalidir

Bu iki kosul saglaniyorsa, parametreyi P0335 = 1
olarak ayarlayin.

F12

Konvertor sicaklk sinyali
kayboldu

Konvertor sicaklik (sogutucu)
sensoriinde tel kopmasi.

Servis departmani ile irtibata gecin veya konvertori
degistirin.

F20
DC dalgahlik cok yiiksek

Hesaplanan DC dalgalilik seviyesi
glvenli esik degeri gecmis. Bu genelde
sebeke giris fazlarinda birinin
kaybedilmesi durumunda olusur.

Sebeke besleme kablosunu kontrol edin.

F23

Cikis akimi dalgahhk ¢ok
yuksek

Hesaplanan cikis dalgalilik seviyesi
glivenli esik degeri gecmis. En ¢ok
karsilasilan nedenler asagidaki gibidir:

* Cikis fazi yok

e Yiksek motor titresimi

e Cikis baglantilarini kontrol edin.
¢ Motordaki mekanik titresimi kontrol edin.

¢ Konvertoriin yiksek ¢ikis akimi dalgalilik (P0296)
tepkisinin dogru oldugunu kontrol edin.

Maksimum yeniden
baslatma deneme sayisi
asildi

F26 - e Glic cevrimi konvertori.

Dahili hata e Servis departmani ile irtibata gecin veya
konvertori degistirin.

F35 Otomatik yeniden baslatma denemeleri | Tekrardan calistirma denemelerini yiikseltin

P1211 icerisindeki degeri gecti.

(P1211).
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Arizalar ve ikazlar

9.1 Hatalar
Ariza Neden Coziim
F41 Motor verisi tanimlama arizal. Asagidakileri kontrol edin:
hM?[tor verisi tanimlama * r0949 = 0: Yuk uygulanmiyor e 10949 = 0: motor konvertére bagh mi?
atasi
e 10949 = 1: Tanimlama sirasinda akim | ¢  r0949 = 1 - 49: P0O304 - P0311 icerisindeki motor
limiti seviyesine ulasildi. verileri dogru mu?
* 10949 = 2: Belirlenen stator direnci e Gereken motor kablolama tipini kontrol edin
%0,1 altinda veya %100 Uzerinde. (yildiz, Gggen).
e r0949 = 30: Akim kontrolori gerilim
limitinde

* 10949 = 40: Belirlenen veri grubunda
tutarsizlik, en az bir tanimlama
basarisiz

Empedansi Zb =
Vmot,nom/sqrt(3)/Imot,nom baz alan
yuzde degerleri

F51 EEPROM'a erisim sirasinda okuma veya |«  Baz parametrelerin dogru okunmamis olmasi

Parametre EEPROM arizasi g?é?: E:;iikﬁ%lii?l??gi?adz%u miimkiin oldugundan bu sorunun iptal edilmesi
parametre degistirilmistir. icin kapatip agma gereklidir.

» Kapatip agma arizayi ortadan kaldirmiyorsa
fabrika sifirlama (P0970 = 31) ve yeni
parametrelendirme.

e EEPROM doluysa bazi parametreleri varsayilan
degerlerine geri alin, sonrasinda kapatip agin.

e Konvertori degistirin.

Not:

e 10949 = 1: EEPROM dolu

e 10949 = 1000 + blok No: veri blogu okuma
basarisiz

e 10949 = 2000 + blok No: veri blogu okuma stire
asimi

e 10949 = 3000 + blok No: veri blogu okuma CRC
basarisiz

¢ 10949 = 4000 + blok No: veri blogu yazma
basarisiz

e 10949 = 5000 + blok No: veri blogu yazma stire
asimi

¢ 10949 = 6000 + blok No: veri blogu yazma
dogrulama basarisiz

e 10949 = 7000 + blok No: veri blogu yanlis
zamanda okunuyor

¢ r0949 = 8000 + blok No: veri blo§u yanlis
zamanda yaziliyor

e 10949 =9000 + blok No: fabrika sifirlama
calismiyor clinkl yeniden baslatma veya sebeke
kesintisi
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Arizalar ve ikazlar

9.1 Hatalar
Ariza Neden Coziim
F52 Konvertor bilgileri icin okuma arizasi

Konvertor yazilim arizasi

veya gegersiz veri.

e Glic cevrimi konvertori.

e Servis departmani ile irtibata gecin veya
konvertori degistirin.
Not:

e 10949 = 1: Konvertor kimliginin okunmasi
basarisiz

e 10949 = 2: Konvertor kimligi yanlis

e r0949 = 3: Konvertdr versiyonunun okunmasi
basarisiz

e r0949 = 4: Konvertor versiyonu yanls

e 10949 = 5: Kisim 1 Baslatma konvertor verisi
yanls

¢ 10949 = 6: Konvertor sicaklik sensori sayisi
yanlis

e 10949 = 7: Konvertor uygulama sayisi yanlis

¢ 10949 = 8: Kisim 3 Baslatma konvertor verisi
yanlis

e r0949 = 9: Konvertor veri dizisi okunmasi yanhs
e 10949 = 10: Konvertor CRC basarisiz

e 10949 = 11: Konvertoér bos

e 10949 = 15: Konvertdr blogu 0 basarisiz CRC
e r0949 = 16: Konvertdr blogu 1 basarisiz CRC
* 10949 = 17: Konvertor blogu 2 basarisiz CRC
e 10949 = 20: Konvertdr gecersiz

* r0949 = 30: Dizin boyutu yanlis

e 10949 = 31: Dizin ID yanlis

e 10949 = 32: Gecgersiz blok

* 10949 = 33: Dosya boyutu yanlis

* 10949 = 34: Veri kesit 6l¢list yanhs
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9.1 Hatalar

Ariza

Neden

Coziim

F52 (devam)

r0949 = 35: Blok kesit Ol¢listi yanlis
r0949 = 36: RAM boyutu asildi
r0949 = 37: Parametre 0Olcisi yanhs
r0949 = 38: Cihaz bashgi yanls
r0949 = 39: Gegersiz dosya isareti

r0949 = 40: Olceklendirme blogu versiyonu
yanls

r0949 = 41: Kalibrasyon blogu versiyonu yanls
r0949 = 50: Yanlis seri numarasi formati

r0949 = 51: Yanlis seri numarasi formati
baslangi¢

r0949 = 52: Yanlis seri numarasi formati son
r0949 = 53: Yanlis seri numarasi formati ay
r0949 = 54: Yanlis seri numarasi formati giin

r0949 = 1000 + addr: Konvertor veri okuma
basarisiz

r0949 = 2000 + addr: Konvertor veri yazma
basarisiz

r0949 = 3000 + addr: Konvertor veri okuma
yanlis zaman

r0949 = 4000 + addr: Konvertor veri yazma
yanlis zaman

r0949 = 5000 + addr: Konvertor veri okuma
gecersiz

r0949 = 6000 + addr: Konvertor veri yazma
gecersiz

F60
Ozgiil devre siire asimi

Dahili iletisim arizasi.

Ariza, EMU sorunlariyla iletisim arizasindan dolayi
aniden olusursa:

Ariza, sebeke beslemesi uygulandiginda ve AC
komutu verildiginde hemen goriindrse:

Not:

EMU kontrol edin ve gerekiyorsa iyilestirin
EMU filtresi kullanin

Servis departmani ile irtibata gecin veya
konvertori degistirin

r0949 = 0: Donanim baglanti arizasi raporlari
r0949 = 1: Yazihm baglanti arizasi raporlar

r0949 = 6: Geri bildirim konvertor verilerinin
okunmast icin devre disi

r0949 = 7: Konvertér indirme sirasinda geri
bildirimi devreden gikarmak icin mesaj iletilmedi
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9.1 Hatalar
Ariza Neden Coziim
F61 Parametre kopyalama basarisiz. r0949'daki ariza degerine bagh olarak uygun eylemi

SD kart parametre
kopyalama basarisiz

e 10949 = 0: SD kart bagl degil veya
kart tipi hatali veya kart otomatik
kopyalamayi baslatmakta basarisiz
oldu.

e 10949 = 1: Konvertor verileri karta
yazilamiyor.

* 10949 = 2: Parametre kopyalama
dosyasi mevcut degil.

e 10949 = 3: SD kart dosyayi
okuyamiyor.

* 10949 = 4: Kopya dosyadan verilerin
okunmasi basarisiz oldu (6rn.,

okuma basarisiz, veri veya kontrol
toplami yanlis).

gerceklestirin:

e 10949 = 0: FAT16 veya FAT32 formatina sahip
bir kart kullanin veya konvertore bir SD kart
takin.

e 10949 = 1: SD kart (6rnegin, kart hafizasi dolu
mu?) - karti yeniden FAT16 veya FAT32 olarak
formatlayin.

e 10949 = 2: Dogru isme sahip dosyayi dogru
dizine koyun /USER/SINAMICS/DATA.

¢ 10949 = 3: Dosyanin erisilebilir oldugundan emin
olun - miimkiinse dosyayi yendien olusturun.

e 0949 = 4: Dosya degistirilmis - dosyayi yeniden
olusturun.

F62

Parametre kopyalama
icerigi gecersiz

Dosya mevcut ama icerik gecerli degil
kontrol kelimesi bozulmasi.

Yeniden kopyalayin ve islemin tamamlanmasini
saglayin.

F63

Parametre kopyalama
icerigi uyumsuz

Dosya mevcut ama dogru konvertor tipi
degil.

Uyumlu bir konvertor tipinden kopyalamadan emin
olun.

F64

Konvertor baslatma
sirasinda otomatik
kopyalama yapmayi

Dogru dizinde bir Clone00.bin dosyasi
yok /USER/SINAMICS/DATA.

Otomatik kopyalama gerekiyorsa:

¢ Dogru dosyaya sahip SD karti takin ve kapatip
agin.

USS ayar noktasi arizasi
(RS232 lizerinde)

denedi Otomatik kopyalama gerekmiyorsa:

e Gerekmiyorsa karti ¢cikarin ve kapatip agin.

e P8458 =0 sifirlayin ve kapatip acin.

Not:

Ariza sadece kapatip acilarak temizlenebilir.
F70 I/O Extension Module ile artik iletisim Modiili yeniden baglayin ve dogru calistigini kontrol
1/O Extension Module saglanamamaktadir. edin. Arizayi tanimlayin. Ariza devam ederse modiili
iletisim arizasi degistirin.
F71 Telegram kapal stiresinde USS'den RS232 (izerinde USS master'i kontrol edin.

(RS232 lizerinde) ayar noktasi degeri
yok.

F72

USS/MODBUS ayar noktasi
arizasi (RS485 lzerinde)

Telegram kapali stiresinde
USS/IMODBUS'dan (RS485 lizerinde) ayar
noktasi degeri yok.

RS485 lizerinde USS/IMODBUS master kontrol edin.

F80

Analog giriste sinyal
kayboldu

e Tel kopmasi

e Sinyal limitlerin disinda

¢ Kablolamayi kontrol edin.

* Analog girislerin voltaj ve akim sinir degerlerini
asip asmadigini kontrol edin.

e Servis departmanit ile irtibata gecin veya
konvertori degistirin.
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Arizalar ve ikazlar

9.1 Hatalar

Ariza Neden Coziim
F85 Kontrol kelimesi 2, bit 13 ile komut girisi | «  P2106 kontrol edin.
P aracihgiyla harici ariza tetiklendi.

Harici ariza w ¢ Komut kaynagi olarak kontrol kelimesi 2 bit 13

devre disi birakin.
¢ Ariza tetikleme icin terminal girisini devreden

cikarin.

F100 Yazilim hatasi Servis departmani ile irtibata gegin veya konvertori

D&ngl siresi denetlemesi
sifirlama

degistirin.

F101 Yazilim hatasi veya islemci arizasi. Servis departmani ile irtibata gegin veya konvertori
Yigin tasma degistirin.
F200 Dahili konvertor programi dizini zorunlu | Dizini kontrol edin ve gereken diizeltmeleri yapin.
Dizin hatas! ¢ikma disindaki dizin hatalari nedeniyle

calismayi kesti.
F221 PID geri bildirim minimum deger P2268

PID geri bildirim minimum
deger altinda

altinda.

e P2268 degerini degistirin.

e Geribildirim kazancini ayarlayin.

F222
PID geri bildirim
maksimum deger lzerinde

PID geri bildirim maksimum deger
P2267 lizerinde.

e P2267 degerini degistirin.

e Geribildirim kazancini ayarlayin.

F350

Konvertor icin
konfiglirasyon vektori
basarisiz

Baslatma sirasinda konvertor
konfigirasyonu vektériiniin (SZL
vektorl) dogru programlanmis
oldugunu ve donanimin programlanan
vektdre uygun olup olmadigini kontrol
eder. Degilse konvertdr kapatma yapar.
e 10949 = 1: Dahili anza - donanim

konfiglirasyon vektori mevcut degil.
* 10949 = 2: Dahili ariza - yazilim
konfiglirasyon vekt6ri mevcut degil.
* 10949 = 11: Dahili ariza - konvertor
kodu desteklenmiyor.
* 10949 = 12: Dahili ariza - yazihm
vektérd mimkin degil.
e 10949 = 13: Yanlis glic modili
takilmis.

* 10949 > 1000: Dahili anza - yanlis 1/O
karti takilmis.

Dahili arizalar diizeltilemez.

r0949 = 13 - dogru glic moddli takildigindan emin
olun.

Not:
Arizanin onaylanmasi icin kapatip agma gereklidir.
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Arizalar ve ikazlar

9.1 Hatalar
Ariza Neden Coziim
F395 Bu ariza bir baslatma kopyasi sonrasinda | Mevcut parametre setinin kontrol edilmesi ve

Kabul testi/onay bekliyor

meydana gelir. Ayni zamanda
EEPROM'dan arizali bir okuma nedeniyle
de okulabilir, daha fazla detay icin F51'e
bakin.

Bir baslatma kopyasi degismis olabilir ve
uygulamaya eslesmeyebilir.

Bu parametre seti konvert6r bir motoru
baslatmadan 6nce kontrol edilmelidir.

e 10949 = 3/4: Konvertoru veri
degisimi

e r0949 = 5: Bir SD kart aracihgiyla
baslatma kopyasi gerceklestirildi

e 10949 = 10: Onceki baslatma
kopyalama iptal edilmistir

arizanin silinmesiyle onaylanmasi gerekir.

F410
Kavitasyon koruma arizasi

Kavitasyon hasar kosullari mevcuttur.
Kavitasyon hasari, akiskanin yeterli
oranda akmadi§i pompalama
sistemlerinde bir pompada olusan
hasardir. Bu 1si birikmesine ve
sonrasinda pompada hasara neden
olabilir.

Kavitasyon meydana gelmiyorsa, kavitasyon esik
degerini P2361 disuriin veya kavitasyon koruma
gecikmesini ylkseltin. Sensor geri bildiriminin
calistigindan emin olun.

F452
YUk izleme kapatmasi

Motordaki yiik kosullari kayis veya
mekanik arizayi gosterir.

e 10949 = 0: kapatma dusuk tork/hiz
e 10949 = 1: kapatma yuksek tork/hiz

Asagidakileri kontrol edin:

¢ Konvertor dizisinde kirilma, bozulma veya
engellenme yok.
e Gerekiyorsa yaglama yapin.

Eger harici bir hiz sensori kullaniliyorsa, dogru
fonksiyon icin asagidaki parametreleri kontrol edin:

- P2192 (izin verilen sapma igin gecikme siiresi)
- P2182 (esik deger frekans f1)
- P2183 (esik deger frekans f2)
- P2184 (esik deger frekans f3)

Belirli bir tork/hiz arali§i kullaniliyorsa, parametreleri
kontrol edin:

- P2182 (esik deger frekans 1)
- P2183 (esik deger frekans 2)
- P2184 (esik deger frekans 3)
- P2185 (lst tork esik deger 1)
- P2186 (alt tork esik deger 1)
- P2187 (st tork esik deger 2)
- P2188 (alt tork esik deger 2)
- P2189 (lst tork esik deger 3)
- P2190 (alt tork esik deger 3)
- P2192 (izin verilen sapma igin gecikme siiresi)
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Arizalar ve ikazlar

9.2 Alarmlar

9.2 Alarmlar

Bir uyari etkinlestirilmisse uyari simgesi A hemen gosterilir ve sonrasinda ekran basina "A"
harfi ile uyari kodunu gosterir.

Not

Uyarilarin onaylanamayacadini unutmayin. Uyar diizeltildiginde bunlar otomatik olarak
temizlenir.

Uyarilar icin konvertor durus reaksiyonunun devre disi birakilmasi
Uc adet secilen uyari veya tiim uyarilar icin durus reaksiyonunu devre disi birakabilirsiniz:

e 3 adede kadar uyari secmek icin P2100 kullanin ve secilen uyarilar icin durus reaksiyonunu
devre disi birakmak icin P2101 kullanin.

e TUm uyarilar icin durus reaksiyonunu devre disi birakmak icin P2113 kullanin.

Daha fazla bilgi icin "Parametre listesi (Sayfa 208)" kismindaki P2100, P2101 ve P2113
aciklamalarina bakin.
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9.2 Alarmlar

Uyari kodu listesi

Asiri gerilim limit
degeri

Uyari Neden Coziim
A501 * Motor glicti konvertdr glictine karsihk Bkz. F1.
Mevcut limit gelmiyor
¢ Motor telleri cok uzun
* Toprak anzalari
«  FCC ve hafif yiik altindaki kiictik Cok kiictik motorlar icin VIf calismasi kullanin
motorlar (120 W) yliksek akima neden
olabilir
A502 asiri gerilim limit degerine ulasildi. Bu uyari | E§er bu uyar stirekli gosteriliyorsa, konvertor giris

Vdc kontrol6rii devreden ¢ikariimissa
(P1240 = 0) yavaslama sirasinda olusabilir.

gerilimini kontrol edin.

A503

Dusuk gerilim limit
degeri

e Sebeke beslemesi arizal.

¢ Sebeke beslemesi ve sonucunda DC-link
gerilimi (r0026) belirlenen limit altinda.

Sebeke gerilimini kontrol edin.

A504
Konvertor asiri sicaklik

Konvertor sogutucu sicakligi uyari seviyesi,
¢ip diglim noktasi sicakhigi uyari seviyesi
veya cip diigiim noktasinda izin verilen
sicaklik degisimi asiimistir, bu da pals
frekansi azalmasina ve | veya cikis
frekansinda azalmaya neden olmustur
(P0290 icerisindeki parametrelendirmeye
bagli olarak).

Not:
r0037[0]: Sogutucu sicakhgi

r0037[1]: Cip diiglim noktasi sicakhgi (sogutucu
dahil)

Asagidakileri kontrol edin:

e Ortam sicakhgi belirlenen limitler icerisinde
kalmalidir

* Yk kosullari ve yliik adimlari uygun olmalidir

e Konvertor calistiginda fan donmelidir

IGBT diigiim noktasi
sicaklik artisi uyarisi

A505 Uyari seviyesi asildi, parametrelendirilmisse | Yik ¢cevriminin belirlenen limitler icerisinde
Konvertor 12t (PO610 = 1) akim diisliriilecektir. oldugunu kontrol edin.
A506 Asirt yik uyarist. Sogutucu ve IGBT digliim | YUk adimlari ve sok zorlanmalarin belirlenen limitler

noktasi sicakhigu arasindaki fark uyari
limitlerini gegcmektedir.

icerisinde oldugunu kontrol edin.

A507

Konvertor sicaklik
sinyali kayboldu

Konvertor sogutucu sicaklik sinyali kaybu.
Sensér muhtemelen diismistr.

Servis departmani ile irtibata gecin veya konvertori
degistirin.

A511
Motor asiri sicaklik 12t

* Motor asir ylklendi.

e Yuk gevrimleri veya yiik adimlari cok
yuksek.

Sicak tipinden bagimsiz olarak asagidakileri kontrol
edin:

e P0604 motor asiri sicaklik ikaz esigi
e P0625 motor ortam sicakhgi

e Etiket verilerinin dogru oldugunu kontrol edin.
Degilse, hizli devreye alma gergeklestirin. Dogru
esdeder devre verileri motor tanimlama
gerceklestirilerek bulunabilir (P1900 = 2).

e Motor adiriginin (P0344) uygun oldugunu
kontrol edin. Gerekiyorsa degistirin.

e P0626, P0627 ve P0628 ile standart asiri sicaklik
motorun bir SIEMENS standart motor olmamasi
durumunda degistirilebilir.
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9.2 Alarmlar

Uyari Neden Coziim
A523 Hesaplanan cikis dalgalilik seviyesi glvenli |« cikis baglantilarini kontrol edin.
gélﬁi/zlssneqlidalga““k ﬁi'gednﬁgfggggfg;'ﬁ{ gE,rE),fj?:( karsilasilan * Motordaki mekanik titresimi kontrol edin.
* Cikis fazlarindan birinin kaybi
e Yiksek motor titresimi
A535 Frenleme enerjisi cok yiiksek. Frenleme enerjisini dlslrin.
Frenleme direnci asiri | Frenleme direnci uygulama igin uygun Daha yiiksek siniflandirmaya sahip bir frenleme
yuk degil. direnci kullanin.
A541 Motor verisi tanimlama (P1900) secili veya | Motor verileri tanimini tamamlayin.

Motor verisi tanimlama
aktif

cahsiyor.

A600 Dahili siire dilimi asiri calisma Servis departmani ile irtibata gegin.
RTOS fazla calisma

uyarisi

A910 Asagidaki durumlarda meydana gelir Asagidakileri kontrol edin:

Otomatik rampalanma
devreden cikanldi

¢ eder ana sebeke gerilimi (P0210) strekli
cok yuksekse.

e eger motor aktif bir yiik ile tahrik
ediliyorsa ve bu motorun rejeneratir
moda girmesine sebep oluyorsa.

» cok yliksek yuk ataletlerinde, yavaslama
sirasnida.

Konvertor bekleme durumundayken (gikis
palslari devre disi) ve sonrasinda Agcma
komutu verildiginde uyari A910 veriliyorsa,
Otomatik rampalanma (A911) A910 uyarisi
diizeltilene kadar etkinlestirilmeyecektir.

e Giris gerilimi aralik icerisinde bulunmalidir.
e Yik eslesmis olmalidir.

e Belirli durumlarda frenleme direnci uygulayin.

A911

VDC_maks kontroldrii
aktif

Otomatik rampalanma DC-link gerilimini
(r0026) r1242 icerisinde belirlenen degerin
altinda tutmaya calisir.

Asagidakileri kontrol edin:

¢ Sebeke gerilimi etikette belirtilen limitler
icerisinde olmalidir.

e Yavaslama siresi (P1121) ylkin ataletiile
eslesmelidir.
Not:

Daha yiiksek atalet icin daha uzun hizlanma streleri
gereklidir; aksi takdirde, frenleme direnci uygulayin.

A912

Vdc_min kontrolori
aktif

Vdc_min kontrolordi, DC-link geriliminin
(r0026) r1246 icerisinde belirlenen
seviyenin altina diistiigu durumlarda
etkinlestirilecektir.

Motorun kinetik enerjisi DC-link gerilimini
tamponlama icin kullanilir, bu da
konvertoriin yavaslamasina neden olur!
Yani kisa sebeke arizalari her zaman bir
disiik gerilim nedeniyle kapatmaya sebep
olmayacaktir.

Bu uyarinin ylksek hizlanmalarda da
meydana gelebilecedini unutmayin.

e Konvertor giris voltajini kontrol edin.

e Hizlanma sirasinda Vdc_min kontrol birimi
etkinlestiginde, hizlanma
suresini artirin (P1120).

¢ Sok zorlanmasini kontrol edin (bakin F3).
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Arizalar ve ikazlar

9.2 Alarmlar

parametreleri dogru
ayarlanmamis

clinkd bu mantiksiz sonuclara yol acacaktir.

Uyari Neden Coziim
A921 Analog c¢ikis parametreleri (P0777 ve Asagidakileri kontrol edin:
Analog cikis PO779) ayni degerlere ayarlanmamahdir, . Cikis igin parametre ayarlan ayni

e Giris icin parametre ayarlari ayni

e Cikis icin parametre ayarlari analog cikis tipi ile
eslesmiyor

PO777 ve PO779 parametrelerini farkl degerlere

ayarlayin.

A922

Konvertore yik
uygulanmiyor

Konvertore yiik uygulanmamaktadir.

Sonug olarak bazi fonksiyonlar normal yiik
kosullari altindaki gibi calismayabilir.

Motorun konvertdre bagh oldugunu kontrol edin.

A923

Hem JOG sol hem de
JOG sag talep edildi

Hem JOG sol hem de JOG sag
(P1055/P1056) talep edilmistir. Bu RFG ¢ikis
frekansini mevciut degerinde dondurur.

JOG sag ve sola ayni anda basmayin.

A930

Kavitasyon koruma
uyarisi

Olasi kavitasyon hasar kosullari mevcuttur.

Bkz. F410.

A936
PID otomatik ayar aktif

PID otomatik ayar (P2350) secilmis veya
calisiyor

PID otomatik ayar bittiginde uyari ortadan kalkar.

A952
YUk izleme uyarisi

Motordaki yiik kosullari kayis veya mekanik
arizayi gosterir.

Bkz. F452.
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Teknik ozellikler

Hat beslemesi 6zellikleri

Uc fazli AC 400 V konvertérler Tek fazli AC 230 V konvertorler
Gerilim araligi 380 VACile 480 VAC arasi " 200 VAC ile 240 VAC arasI M
(tolerans: -%15 ile +%10 arasi) (tolerans: -%15 ile +%10 arasi)
47 Hz ile 63 Hz arasi 47 Hz ile 63 Hz aras!
Yiiksek giris gerilimlerinde akim gti¢ azaltma: Yiiksek giris gerilimlerinde akim gli¢ azaltma:
Cikis akimi [%] Cikis akimi [%]
120 120
100 | ~—_ 00T T T T ] ~—~_
80_1____._________1 80
I |
60 | I 60 |
40 I f 40 T
207 l 20 t
0+ ! 0 |
323 360 400420 460 500 528 180 200 220230 250 264
Gerilim (V) Gerilim (V)
Not: Varsayilan 4 kHz anahtarlama frekansi ve | Not: Yukaridaki sekil varsayilan 8 kHz
40 °C ortam hava sicakliginda 480 V degerinde | anahtarlama frekansi ve 40 °Cortam hava
akim gli¢ azaltma icin "Konvertor degiskenleri sicakhginda cikis akimi gli¢ azaltimini gosterir.
(Sayfa 23)" kismindaki tabloya bakin.
Asiri gerilim kategorisi | EN 60664-1 Kategori lll EN 60664-1 Kategori Il
izin verilen besleme TN, TT, IT: FSA ile FSE arasi (filtrelenmemis); FSE | TN, TT: FSAA ile FSAD (filtrelenmemis); FSAD
yapilandirmasi (filtrelenmis) 2 (filtrelenmis)
TN, TT, toprakh notr ile: FSA ile FSE arasi TN, TT, toprakli notr ile: FSAA ile FSAD arasi
IT: FSAA ile FSAD arasi (filtrelenmemis)
Besleme ortami ikinci ortam (enddistriyel giic ag1) Birinci ortam (artik glic ag1)
Baslatma akimi Maks. 0,75 kW: < 10 x tepe giris akimi

Min. 1,1 kW: < 2 x tepe giris akimi

V20, 30 s araliklarla 100.000 gii¢ cevrimine dayanabilir.

Kisa devre akimi (SCCR | izin verilen maksimum kisa devre akimi: 100 kA (Sigortalar kullanildiginda)
veya Icc) ve bransman | Gereken minimum kisa devre akimi: 5 kA

korumas| Daha fazla asiri akim koruma cihazi hakkinda bilgiyi internette bulabilirsiniz:

UL ve IEC'ye uygun sekilde bransman korumasi ve kisa devre direnci
(https:/Isupport.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps/13208/man)

V) Giris gerilimi anma dederi altinda oldugunda, akim gli¢ azaltmalarina izin verilir ve bu nedenle gerilime bagh hiz velveya
tork azaltilabilir.

2 IT gl¢ kaynaklarinda FSE (filtrelenmis) calistirmak icin EMU filtresi icin vidayi ¢ikardiginizdan emin olun.
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Teknik 6zellikler

Asirn yuk kapasitesi

Gug siniflandirmasi
(kw)

Ortalama cikis
akimi

Asirt yuk akimi

Maksimum asiri yiik cevrimi

0,12 ile 15 arasi

%100 anma

18,5 (HO)/22 (HO)

22 (LO)/30 (LO)

%150 anma 60
saniye boyunca V

%7150 anma 60 saniye boyunca ve bunu takiben %94,5

anma 240 saniye boyunca V

60 saniye boyunca
%110 anma

60 saniye %110 anma ve takiben 240 saniye %98 anma

0,75 kW guig siniflandirmasina sahip 230 V konvertérler icin P1800'U belirlenen asirt yiikleme 6zellikleri icin 2 k ile 10 k
arasinda bir degere ayarladiginizdan emin olun.

EMU gereksinimleri

Not

Tlm konvertérleri Ureticinin talimatlarina ve dogru EMU uygulamalarina uygun sekilde takin.

Bakir blendajli kablo kullanin. Maksimum motor kablo uzunluklari icin "Terminal agiklamasi
(Sayfa 49)" kismina bakin.

Varsayilan anahtarlama frekans degerini gecmeyin.

Uc fazli AC 400 V konvertorler

Tek fazli AC 230 V konvertérler

ESD

Yayilan parazite dayanikhlik

Desarj darbesi

Gerilim darbesi

iletilen parazite dayaniklilik

Gerilim bozulmasi dayaniklilig

EN 61800-3

EN 61800-3

iletilen emisyonlar

emisyonlar

Radyasyonla yayilan

Ug fazh AC 400 V filtrelenmis konvertorler:
EN 61800-3 Kategori C2/C3

Tek fazli AC 230 V filtrelenmis konvertorler:
EN 61800-3 Kategori C1/C2

Maksimum giic kayiplari

Uc fazli AC 400 V konvertorler

Cerceve boyutu | FSA FSB FSC FSD FSE

Glg (kw) (0,37 10,55 (0,75 |1,1 [1,5 2,23 4 5,5 75 |11 (15 [18,5 |22 22 30

sinifland HO |LO HO LO

rmast (hp) 10,75 (0,75 |1 1,5 |2 3 5 5 7,5 10 15 |20 |25 30 30 40
HO |LO HO LO

Maksimum gii¢ | 25 28 33 43 54 68 |82 | 100 |[145 |180 |276 |338 |387 |475 |457 |626

kaybi (w) »

" 1/0 tamamen yiiklenmisken
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Teknik 6zellikler

Tek fazli AC 230 V konvertorler

Cerceve boyutu FSAA/FSAB FSAC FSAD

Gli¢ (kW) 0,12 0,25 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0
siniflandir ) 0.17 0.33 0,5 0,75 1 1,5 2 3 4
mas|

?/Ia)k1s)imum glic kaybi | 14 22 29 39 48 57 87 138 177
w

D 1/0 tamamen yliklenmisken

Not

Glcg kayiplari nominal sebeke gerilimi, varsayilan anahtarlama frekansi ve anma ¢ikis akimi
icin verilmistir. Bu faktorlerin degistirilmesi gli¢c kaybinda artisa neden olabilir.

Not

EcoDesign Diizenlemesi (AB) 2019/1781 ve IEC 61800-9-2'ye uygun sekilde giic kaybi ile
ilgili veriler

Glg kaybi ile ilgili verileri Internette bulabilirsiniz:

Kismi yiikte calisma (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/94059311)

Harmonik akimlar

Birinci ortamda bir V20 230 V konvertér calistirabilmeniz icin, Kategori C2, harmonik akimlar
icin limit degerlere dikkat etmelisiniz. V20 konvertérler konut alanlarinda genel kullanim igin
tasarlanmamistir. Ticaret, uzmanlik alanlari ve endistrilerde kullanim amaclidir ve genel
kamuya satisi amacglanmamistir. Liitfen bir V20 230 V konvertor calistirirken asagidaki notlara
ve talimatlara da dikkat edin ve uyun.

Not
Harmonik akimlar icin limit degerlere dikkat edilmesi

Harmonik akimlar icin limitlere uygunluk saglanacak sekilde, V20 230 V konvertérler icin EMU
drtin standardi EN 61800-3 EN 61000-3-2 ve EN 61000-3-12 standartlari ile uygunluk ile
ilgilidir.

Not

Kamuya acik alcak gerilim sebekelerde sinirsiz calisma icin EMU 6nlemleri gerekebilir.
Harmonik emisyon limitlerine uyum (EN 61000-3-12 ve EN 61000-3-2) garanti edilemez.
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Teknik 6zellikler

¢ Anma cikis glicli =1 kW ve anma giris akimi < 16 A olan V20 230 V konvertérler:

Limit degerlerin EN 61000-3-2'ye uygun olmasi garanti edilemez. Kurulum yapan
kisilsirket veya profesyonel olarak kullanilan cihazi isleten sirket harmonik akimlarla ilgili
olarak cihazi baglamak icin sebeke isletmecisinden yetki almaldir. V20 230 V
konvertorlerin tipik harmonik akimlari hakkinda daha fazla bilgi icin asagidaki tabloya
bakin.

e Anma cikis gicli > 1 kW ve anma giris akimi = 16 A olan V20 230 V konvertorler:

Bu cihazlar herhangi bir limit degere tabi degildir ve sonuc olarak da énceden danismaya
gerek olmadan kamuya acik algak gerilim sebekelerine baglanabilir.

e Anma giris akimi > 16 Ave =75 A olan V20 230 V konvertorler:

Limit degerlerin EN 61000-3-12"ye uygun olmasi garanti edilemez. Kurulum yapan
kisi/sirket veya profesyonel olarak kullanilan cihazi isleten sirket harmonik akimlarla ilgili
olarak cihazi baglamak icin sebeke isletmecisinden yetki almaldir. V20 230 V
konvertdrlerin tipik harmonik akimlari hakkinda daha fazla bilgi icin asagidaki tabloya
bakin.

V20 230 V konvertérlerin tipik harmonik akimlari

Tek fazlh AC230V Tipik harmonik akim (% anma giris akimi) @ Uk %4
konvertorler

3. 5. 7. 9. 11. |13, |17. 19. |[23. |25. |29.
Cerceve boyutu AAIAB | 42 40 37 33 29 24 15 11 4 2 1
Cerceve boyutu AC 53 42 31 23 16 11 2 3 2 1 1
Cerceve boyutu AD 57 38 20 7 2 2 2 1 1 2 1

Farkli PWM frekanslarinda ve ortam hava sicakliklarinda ¢ikis akimi gli¢ azaltmalar

Uc fazli AC 400 V konvertorler

Cerceve | Giig PWM frekansinda akim siniflandirmasi [A]
boyutu simiflandirm | pyy\ frekans araligi: 2 kHz ile 16 kHz arasi (varsayilan: 4 kHz)
asi [kW]

2 kHz 4 kHz 6 kHz 8 kHz

40°C |50°C |60°C [40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60°C |40°C |[50°C |60°C
A 0,37 1,3 1,0 0,7 1,3 1,0 0,7 1,1 0,8 0,5 0,9 0,7 0,5
A 0,55 1,7 1,3 0,9 1,7 1.3 0,9 1.4 1,0 0,7 1,2 0,9 0,6
A 0,75 2,2 1,8 1,1 2,2 1,8 1,1 1,9 1,3 0,9 1,5 1,1 0,8
A 1.1 3,1 2,6 1,6 3,1 2,6 1,6 2,6 1,9 1,3 2,2 1,6 1.1
A 1,5 4.1 3,4 2,1 4,1 3,4 2,1 3,5 2,5 1,7 2,9 2,1 1,4
A 2,2 5,6 4,6 2,8 5,6 4,6 2,8 4,8 3,4 2,4 3,9 2,8 2,0
B 3,0 7.3 6,3 3,7 7,3 6,3 3,7 6,2 4.4 3,1 5,1 3,7 2,6
B 4,0 8,8 8,2 4,4 8,8 8,2 4,4 7,5 5,3 3,7 6,2 4,4 3,1
C 5,5 12,5 10,8 6,3 12,5 10,8 6,3 10,6 7,5 5,3 8,8 6,3 4.4
D 7,5 16,5 14,5 8,3 16,5 14,5 8,3 14,0 (9,9 6,9 11,6 8,3 5,8
D 11 25,0 |21,0 12,5 |25,0 |21,0 12,5 21,3 15,0 10,5 17,5 12,5 8,8
D 15 31,0 28,0 15,5 31,0 28,0 15,5 26,4 18,6 13,0 21,7 15,5 10,9
E 18,5 (HO) 38,0 |34,5 19,0 (38,0 |34,5 19,0 32,3 22,8 16,0 |26,6 19,0 13,3
E 22 (LO) 45,0 40,5 22,5 45,0 40,5 22,5 38,3 27,0 18,9 31,5 22,5 15,8
E 22 (HO) 45,0 |40,5 22,5 45,0 |[40,5 22,5 38,3 27,0 18,9 |[31,5 22,5 15,8
E 30 (LO) 60,0 53,0 30,0 60,0 53,0 30,0 51,0 36,0 25,2 42,0 30,0 21,0
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Teknik 6zellikler

Uc fazli AC 400 V konvertorler

Cerceve |Giic PWM frekansinda akim siniflandirmasi [A]
boyutu | siniflandirm | p\y\\ frekans araligi: 2 kHz ile 16 kHz arasi (varsayilan: 4 kHz)
ast [kW]

10 kHz 12 kHz 14 kHz 16 kHz

40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60°C
A 0,37 0,8 0,5 0,4 0,7 0,5 0,3 0,6 0,4 0,3 0,5 0,4 0,3
A 0,55 1,0 0,7 0,5 0,9 0,6 0,4 0,8 0,5 0,4 0,7 0,5 0,3
A 0,75 1,3 0,9 0,7 1,1 0,8 0,6 1,0 0,7 0,5 0,9 0,6 0,4
A 1,1 1,9 1,3 0,9 1,6 1,1 0,8 1,4 1,0 0,7 1,2 0,9 0,6
A 1,5 2,5 1,7 1,2 2,1 1,4 1,0 1,8 1,3 0,9 1,6 1,1 0,8
A 2,2 3,4 2,4 1,7 2,8 2,0 1,4 2,5 1,7 1,2 2,2 1,6 1,1
B 3,0 4,4 3,1 2,2 3,7 2,6 1,8 3,3 2,3 1,6 2,9 2,0 1,5
B 4,0 5,3 3,7 2,6 4,4 3,1 2,2 4,0 2,7 1,9 3,5 2,5 1,8
C 5,5 7,5 5,3 3,8 6,3 4,4 3,1 5,6 3,9 2,8 5,0 3,5 2,5
D 7,5 9,9 6,9 5,0 8,3 5,8 4,1 7,4 5,1 3,6 6,6 4,6 3,3
D 11 15,0 (10,5 |[7,5 12,5 |88 6,3 11,3 7.8 5,5 10,0 |70 5,0
D 15 18,6 [13,0 |9,3 15,5 10,9 |78 14,0 [9,6 6,8 12,4 |8,7 6,2
E 18,5 (HO) 22,8 16,0 11,4 (19,0 |13,3 |95 17,1 11,8 |84 15,2 10,6 |7,6
E 22 (LO) 27,0 189 13,5 |225 [158 [11,3 |20,3 [140 |99 18,0 [12,6 |9,0
E 22 (HO) 27,0 1189 |13,5 [22)5 15,8 [ 11,3 20,3 14,0 (9,9 18,0 12,6 |9,0
E 30 (LO) 36,0 |25,2 |180 |30,0 [21,0 |150 |270 (18,6 |13,2 |24,0 |168 |12,0

Tek fazh AC 230 V konvertorler

Cerceve | Gilig PWM frekansinda akim siniflandirmasi [A]
boyutu | siniflandir | p\wm frekans araligi: 2 kHz ile 16 kHz arasi (varsayilan: 8 kHz)
masi [kW]

2 kHz 4 kHz 6 kHz 8 kHz

40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |[60°C |40°C |[50°C |60°C |40°C |50°C |60°C
AA/AB 0,12 0,9 0,6 0,5 0,9 0,6 0,5 0,9 0,6 0,5 0,9 0,7 0,5
AAJAB 0,25 1,7 1,2 0,9 1,7 1,2 0,9 1,7 1,2 0,9 1,7 1,4 0,9
AA/AB 0,37 2,3 1,6 1,2 2,3 1,6 1,2 2,3 1,6 1,2 2,3 1,8 1,2
AA/AB 0,55 3,2 2,2 1,6 3,2 2,2 1,6 3,2 2,2 1,6 3,2 2,3 1,6
AA/AB 0,75 4,2 2,9 2,1 4,2 2,9 2,1 4,2 2,9 2,1 4,2 3,2 2,1
AC 1,1 6,0 4,2 3,0 6,0 4,2 3,0 6,0 4,2 3,0 6,0 4,2 3,0
AC 1,5 7.8 5,5 3,9 7,8 5,5 3,9 7.8 5,5 3,9 7,8 5,5 3,9
AD 2,2 11 7,7 5,5 11 7,7 5,5 11 7,7 5,5 11 7,7 5,5
AD 3,0 13,6 9,5 6,8 13,6 9,5 6,8 13,6 9,5 6,8 13,6 9,5 6,8

10 kHz 12 kHz 14 kHz 16 kHz

40°C |50°C |60°C |40°C [50°C |60°C |40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60°C
AAIAB | 0,12 08 |06 |04 |08 |05 |o4 |07 |05 |03 |06 |05 |03
AAIAB | 0,25 1.6 |11 |08 |14 |10 |07 |13 |09 |06 |12 |09 |06
AAIAB | 0,37 21 15 |11 |20 |14 |10 [1,7 |12 Jo9 |16 |12 |08
AAIAB | 0,55 29 (20 |15 |27 |19 1.3 |24 [1,7 |12 |22 |16 |11
AA/AB 0,75 3,9 2,7 1,9 3,6 2,5 1,8 3,2 2,2 1,6 2,9 2,1 1,5
AC 1,1 5,5 3,8 2,8 5,1 3,6 2,5 4,5 3,1 2,2 4,2 3,0 2,1
AC 1,5 7,2 5,0 3,6 6,6 4,7 3,3 5,9 4.1 2,9 5,5 3,9 2,7
AD 2,2 10,1 7,0 5,1 9,4 6,6 4,6 8,3 5,7 4.1 7,7 5,5 3,9
AD 3,0 12,5 8,7 6,3 11,6 8,2 5,7 10,2 7.1 5,0 9,5 6,8 4,8
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Teknik 6zellikler

Motor kontrolii

Kontrol Dogrusal VIF, kare VIF, cok noktah V/IF, FCCile VIF
yontemleri

Cikis frekans Varsayilan aralik: 0 Hz ile 550 Hz arasi

araligi Coziiniirliik: 0,01 Hz

Maksimum asiri

Anma giicli 0,12 kW ile 15 kW arasi

yuk cevrimi

Anma giicli 18,5 kW (HO)/22 kW (HO)

%7150 anma 60 saniye boyunca ve bunu takiben %94,5 anma
240 saniye boyunca "

Anma gicli 22 kW (LO)/30 kW (LO)

60 saniye %110 anma ve takiben 240 saniye %98 anma

10,75 kW gli¢ siniflandirmasina sahip 230 V konvertérler icin P1800'( belirlenen asin yiikleme dzellikleri icin 2 k ile 10 k
arasinda bir degere ayarladiginizdan emin olun.

Mekanik ozellikler
Cerceve FSAA | FSAB FSAC FSAD |FSA FSB FSC FSD FSE
boyutu fanh fansiz
Dis W |68/2,7 |68/2,7 90,8/ 136,6/ | 90/3,5 90/3,5 140/5,5 | 184/ 240/9,4 | 245/9,6
boyutlar 3,6 5,4 7,24
(mm/ing) H | 142/5,6 | 142/5,6 |160,9/ |176,5/ | 166/6,5 | 150/5,9 160/6,3 | 182/ 206,5/ 264,5/
6,33 7,0 7,17 8,1 10,4
D |107,8/ |127,8/5 |147/5,8 | 158,8/ | 145,5/ 145,5(114,5 ") | 164,5/ 169/6,7 172,51 209/8,2
4,2 6,3 5,7 5,7(4,51) 6,5 6,8
Montaj |« Birsalt kutusuna montaj
yontemleri .
e Basmali montaj (FSB ... FSE)
" Duz Plakal konvertér derinligi (sadece 400 V 0,75 kW degisken).
Cerceve boyutu Net agirhk (kg) Briit agirhik (kg)
filtrelenmemis filtrelenmis filtrelenmemis filtrelenmis
Ug fazl AC 400 V konvertérler
FSA fanh 1,0 1,1 1,4 1,4
fansiz 0,9 1,0 (0,9 M) 1,3 1,4(1,3M)
FSB 1,6 1,8 2,1 2,3
FSC 2,4 2,6 3,1 3,3
FSD 7.5 kW 3,7 4,0 4,3 4,6
11 kw 3,7 4,1 4,5 4,8
15 kW 3,9 4,3 4,6 4,9
FSE 18,5 kW 6,2 6,8 6,9 7,5
22 kW 6,4 7,0 7.1 7.7
Tek fazli AC 230 V konvertorler
FSAA 0,6 0,7 1,0 1,1
FSAB 0,8 0,9 1,2 1,3
FSAC 1,2 1,4 1,3 1,5
FSAD 1,9 2,2 2,1 2,4

1) Duz Plakal konvertor agirligi (sadece 400 V 0,75 kW degisken),
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Hava debisi gereksinimi

Cerceve boyutu Hava debisi (cfm™")
Tek fazli AC 230 V konvertorler

FSAC 7.5

FSAD 25,9

Ug fazli AC 400 V konvertorler

FSA (fanh) 7,5

FSB 20,2

FSC 25

FSD 73

FSE 163

" Dakikada feet kiip

Cevre kosullari

Cevre hava sicakhgi

- 10 °Cile 40 °C arasi: gli¢ azaltma olmadan
40 °Cile 60 °C arasi: glg azaltimi ile (UL/cUL-uyumlu: 40 °Ciile 50 °C arasl, gii¢ azaltma ile)

Saklama sicakhgi

-40°Cile + 70 °C arasl

Koruma sinifi

IP 20

Maksimum nem seviyesi

%95 (yogusmasiz)

Darbe ve titresim

Kullanma Carpma Maksimum hizlanma:5g, 30 msve 15g, 11 ms
Sok miktarlari: Her ydnde 3 x 6 yon
Carpma siiresi: 1 sn

Titresim EN 60721-3-3'e gore calisma sirasinda titresim: 2002 Sinif 3M2

230V konvertorler: 9 Hz ile 29 Hz arasi: 0,3 mm sallama
29 Hz ile 200 Hz arasi: 1 g titresim
400 V konvertorler: 10 Hz ile 58 Hz arasi: 0,075 mm sallama
58 Hz ile 200 Hz arasi: 1 g titresim

Urlin paketi | Titresim EN 60721-3-2 Sinif 2M3'e gore tasima paketinde tasima
EN 60721-3-1 Sinif TM2'ye go6re tasima ambalajinda uzun sureli saklama

SINAMICS V20 Konvertor
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Kurulum yuksekligi

Deniz seviyesinin lizerinde 4000 m'ye kadar:

e Kurulum ylksekligi deniz seviyesinden 2000 m

uygun gorilen sebeke gerilim sistemlerinden herhangi birine baglamaya izin verilir.

e Kurulum ytiiksekligi deniz seviyesinden 2000 m

konvertorii uygun gorilen sebeke gerilim sistemlerinden birine bir ayirma
transformatorii veya bir topraklanmis nétr nokta ile baglamaniz gerekir.

1000 m ile 4000 m arasi: ¢ikis akimi gii¢ azaltma

izin verilen gikis akimi [%]

T 100
90 e —
80
70
60
0 1000 2000 3000 4000
——

Deniz yuzeyine gore kurulum ylksekligi [m]

2000 m ile 4000 m arasi: giris gerilimi glic azaltimi

izin verilen giris gerilimi [%]

T 100
90 ~<
80 \\
77 f-----F-----F-----f---3
70
60
0 1000 2000 3000 4000
—_—

Deniz yluizeyine gore kurulum yuksekligi [m]

duslik veya esitse, V20 konvertori

yuksek ve 4000 m dusukse, V20

Cevre siniflar

Kirlenme derecesi: 2

Kati parcaciklar: sinif 352

Kimyasal gazlar: sinif 3C2 (SO2, H2S)
iklim sinifi: 3K3

Minimum montaj boslugu

Ust: 100 mm

Alt: 100 mm (fan sogutmali cerceve 6l¢lisli A icin 85 mm)

Birden fazla konvertér arasinda: 0 mm
Kabin panosunun yanina: 15 mm
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Direktifler ve Standartlar

C€

Avrupa Alcak Gerilim Yonergesi

SINAMICS V20 Uriin serisi ve SINAMICS V20 Smart Access Direktif 98/68/EEC ile genisletilen sekilde
Algak Gerilim Direktifi 2006/95/EC gereksinimlerini karsilar, Uniteler asagidaki standartlara uyum
icin sertifikalandiriimistir:

EN 61800-5-1 — Yari iletken konvertorler — Genel gereksinimler ve sebeke cevirmeli konvertorler

Avrupa EMU Ydnergesi

Bu kilavuzda aciklanan 6nerilere uygun sekilde kurulum yapildiginda, SINAMICS V20 ve SINAMICS
V20 Smart Access Glig¢ Sirticli Sistemleri icin EMU Uriin Standardi EN 61800-3 tarafindan
tanimlanan gereksinimlerin tamamini karsilar.

Avrupa RED Direktifi

SINAMICS V20 Smart Access asagidaki Radyo Ekipman Direktifi (RED) 2014/53/AB gereksinimlerini
karsilar:

e Madde 3(1)(a) Saghk ve Guvenlik (EN 60950-1, EN 62479)
e Madde 3(1)(b) EMU (EN 301 489-1, EN 301 489-17)
¢ Madde 3(2) Spektrum (EN 300 328)

Yonerge 2011/65/AB

Konvertor elektrikli ve elektronik cihazlarda belirli tehlikeli maddelerin kullaniminin sinirlanmasi
(RoHS) ile ilgili 2011/65/AB numarali yonergenin gereksinimlerini karsilar.

Atik Elektrikli ve Elektronik Ekipmanlar (WEEE) ile ilgili Avrupa Birligi Direktifi

SINAMICS konvertor serisi atik elektrikli ve elektronik ekipmanlarin geri alinmasi ve geri dontstiimi
ile ilgili 2012/19/AB yonergesine uygundur.

CE Uygunluk Beyani asagidaki adreste yetkili makamlara verilmek lizere dosya halinde
bulunmaktadir:

Siemens AG

Digital Industries

Motion Control
Frauenauracher Stral3e 80
DE-91056 Erlangen
Almanya

UK
CA

Birlesik Krallik Uygunluk Beyani
Konvertdrler Biiyiik Britanya (ingiltere, Galler ve iskocya) pazarinin gereksinimlerini karsilar.

®-

LISTED

SINAMICS V20 driin serisinin Underwriters Laboratories (UL) tarafindan UL61800-5-1 ve CSA C22,2
NO-14-10 standartlarina uygun oldugu beyan edilmis ve sertifikalanmistir.

UL dosya numarasi: E355661

&

SINAMICS V20 Urin serisi ilgili RCM standardina uygundur.

EAL

SINAMICS V20 Uriin serisi ilgili EAC standardina uygundur.

SINAMICS V20 Konvertor
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SINAMICS V20 drin serisi ve SINAMICS V20 Smart Access Kore Sertifika (KC isareti) gereksinimlerini
karsilar.

SINAMICS V20 serisi (FSAA, FSAB, FSAC ve FSAD harig), endistriyel uygulamalarda kullaniimasi
amaclanan ve en kullanimiicin diistintlmeyen Sinif A ekipman olarak tanimlanmistir. SINAMICS
V20 FSAA, FSAB, FSAC ve FSAD Urlnleri hem endistriyel uygulamalar hem de ek EMU 6nlemleri ile
ev uygulamalariicin kullanilan Sinif B ekipman olarak tanimlanmistir.

Giiney Kore EMU limit degerleri

Gliney Kore icin uyulmasi gereken EMU limit degerleri devri degistirilebilir elektrikli stirlictiler EN
61800-3 kategori C2 EMU urln standardinin limit degerlerine veya Sinif A, Grup 1 ile EN55011 arasi
icin limit degerlere karsilik gelmelidir. Uygun ek dnlemler uygulanarak kategori C2'ye uygun limit
degerler veya sinif A, Grup 1 limit degerleri korunur. Ayrica ek 6nlemler gerekebilir, drnegin, ek
telsiz parazit giderme filtresi (EMU filtresi) kullanilmasi. Sistemin EMU uyumlu tasarimi icin dnlemler
bu kilavuzda detayli agiklanmistir.

Lutfe standarda uygunluk icin nihai beyanin herbir tniteye yapistirimis olan ilgili etiketle verilmis
oldugunu unutmayin.

Giiney Kore kullanicilarinin dikkatine:
Ol A#HE AL Mg 87N S)E Y2 WY Td=
MAo Hed 7 2R 2 M S Lo

mjo

ArESHH ZE A ZE 2hd F0f thet

ISO 9001

Siemens AG, ISO 9001 gereksinimlerini karsilayan bir kalite yonetim sistemi kullanmaktadir.

FC

SINAMICS V20 Smart Access uygun FCC standardina uygundur.
FCC uygunluk bildirimi

SINAMICS V20 Smart Access FCC Kurallarinin 15. kismina uygundur. Cihazin ¢calistirilmasi asagidaki
iki kosula baghdir:

(1) Bu cihaz zararli parazitler olusturmamalidir.

(2) Bu cihaz, cihazin istenmeyen sekilde ¢alismasina neden olanlar dahil, gelen tiim parazitleri kabul
etmelidir.

SIEMENS tarafindan acik¢ca onaylanmayan degisiklikler bu cihazin calistiriimasi icin verilmis FCC
onayini gecgersiz hale getirebilir.

Bu ekipman test edilmis ve FCC Kurallari B6liim 15 icindeki B Sinifi dijital cihaz sinirlarina uyumlu
oldugu gortlmdistir. Bu sinirlar konut tipi tesisatlarda olabilecek zararli parazitlere karsi makul bir
koruma saglamak icin tasarlanmistir. Bu ekipman radyo frekansi diizeyinde enerji olusturur, kullanir
ve bu enerjiyi yayar. Kurulum ve kullanim sirasinda talimatlara uyulmazsa bu durum radyo
iletisimine zarar verecek parazitlere neden olabilir. Bununla birlikte, belirli bir tesisatta parazit
olusmayacagi konusunda garanti verilemez. Bu ekipman radyo veya televizyonda zararli parazitlere
neden oluyorsa (bu durum ekipmanin kapatilip aciimasiyla anlasilabilir) kullanicinin durumu
diizeltmek icin asagidaki 6nlemlerin birini veya birkacini uygulamasi énerilir:

e Alici antenin yonlni veya yerini degistirin.

* Ekipman ve alici arasindaki mesafeyi artirin.

e Ekipmani, alicinin takih oldugundan farkl bir devrede bulunan bir prize takin.
* Yardim icin saticiniza veya tecriibeli bir radyo/TV teknisyenine danisin.

RF maruziyet bildirimi

Bu ekipman FCC tarafindan denetimsiz ortamlar icin belirlenen radyo frekansi maruziyet sinirlarina
uyumludur.

Bu ekipmanin kuruldugu ve calistirildigi ortamlarda, cihaz ile kullanici veya ¢evredekiler arasindaki
mesafe en az 20 cm olmahdir.

Bu cihaz baska bir anten veya transmiter ile ayni yere yerlestiriimemeli ve birlikte calistinlmamalidir.

WPC SINAMICS V20 Smart Access uygun WPC standardina uygundur.
SRRC SINAMICS V20 Smart Access uygun SRRC standardina uygundur.
ANATEL SINAMICS V20 Smart Access uygun ANATEL standardina uygundur.

ANATEL sertifika no: 05956-18-00199

Bu cihaz zararl parazitlere karsi korunmamali ve izin verilen sistemlerde parazite neden olmamalidir
(Portekizce metin asagidadir):

Este equipamento ndo tem direito a protecao contra interferéncia prejudicial e ndo pode causar
interferéncia em sistemas devidamente autorizados.
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NCC SINAMICS V20 Smart Access uygun NCC standardina uygundur.
RIBRIN R ER ST EREPNERE:
S5 CRGRESRZRINRGWEER, FEHA, Q7. ARNERENASEEEERE
« IRRThERSE ERsRRT 2 HF I R INRE.
SR RINRGHEBR ZERTSHERMRER TESZERE | ARG TEERE, B
2R, WHEEETEAGUEER, AL HAE, RREEEEEEES REBEE. K
ESBREWARIAEBERTE. MERBERAERESITERREZTIE.

KVALITET SINAMICS V20 Smart Access uygun KVALITET standardina uygundur.

A

AA

Hoos 19

MOT SINAMICS V20 Smart Access uygun MOT standardina uygundur.

Sertifika numarasi: 4667 | E&RM [ 2019

Type Approved

No.: ESD-1918474C

SINAMICS V20 Smart Access uygun NTC standardina uygundur.

Approved by PTA (year)

>e—

Ckslen Telecom Authority

SINAMICS V20 Smart Access uygun PTA standardina uygundur.

NBTC SINAMICS V20 Smart Access NBTC teknik standartlarina veya gereksinimlerine uygundur (Tayland
dilinde karsilik gelen metin icin asagiya bakin).
Iy InsANANLaRUATUEIA LD AAARYMNINATFIUNID VD ANNUAN WM ATIATDY NENY.
TRA SINAMICS V20 Smart Access uygun TRA standardina uygundur.
4 ™\
TRA
REGISTERED No.:
ER62396/18
DEALER No.:
0016335/08
- _/
IFETEL SINAMICS V20 Smart Access uygun IFETEL standardina uygundur.
Sertifika numarasi: RCPSI6S18-1816
UkrCEPRO SINAMICS V20 Smart Access uygun UkrCEPRO standardina uygundur.
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IMDA SINAMICS V20 Smart Access uygun IMDA standardina uygundur.
Complies with
IMDA Standards
[DA104037]
FAC + CU SINAMICS V20 Smart Access uygun FAC ve CU standartlarina uygundur.
SDPPI SINAMICS V20 Smart Access uygun SDPPI standardina uygundur.

Sertifikalari asagidaki Internet baglantisindan indirebilirsiniz:

Sertifikalar icin web sitesi
(http:/lsupport.automation.siemens.com/WW/view/en/60668840/134200)
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Opsiyonlar ve yedek parcalar B

Not
Ekipmanin onarimi ve degistirilmesi

Arizali tim parga veya bilesenlerin, ilgili yedek parca veya opsiyon listesindeki parcalarla
degistiriimesi gerekir.

Erisim icin ekipmani agmadan 6nce sebeke beslemesini kesin.

B.1 Secenekler

Onerilen kablo kesitleri ve vida sitkma momentleri hakkinda bilgi icin "Terminal aciklamasi
(Sayfa 49)" kismindaki "Onerilen kablo kesitleri ve vida sikkma momentleri” tablosuna bakin.

Not

Parametre Yiikleyici ve Bop Interface Module uzatma portuna erisim saglamak icin sadece
parmakla baski yaparak cikarilabilir seffaf muhafazayi ¢cikarin. Muhafazasinin glivenli bir yerde
tutulmasi ve uzatma portu kullanilmadiginda yeniden takilmasi onerilir.

B.1.1 Parametre Yikleyici
Siparis numarasi: 65L3255-0VE00-OUA1

Batarya kapagi SD kart soketi

Glg digmesi  Mikro USB arayiizi iletisim arayiizii

(Onden gériiniim) (Arkadan goriiniim)
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B.1 Secenekler

Dis boyutlar (mm)

28.2 89.9

DEREER 6 A i

o

Fonksiyon
Parametre Yiikleyici konvertor ve bir SD kart arasinda parametre setlerini karsiya
yukleme/indirme imkani sunar. Bu sadece bir devreye alma aracidir ve normal calisma
sirasinda ¢ikariimasi gereklidir.
Not
Bir konvertdrden digerine kaydedilmis parametre ayarlarini kopyalamak icin bir Parametre
Yikleyici gereklidir. Kopyalama adimlari hakkinda daha fazla bilgi icin bu kissmda aciklanan
veri transferi adimlarina bakin.
Parametre kopyalama sirasinda PE terminalini topraga bagladiginizdan veya ESD koruma
onlemlerini uyguladiginizdan emin olun.
SD kart soketi
Parametre Yiikleyici do§rudan konvertoriin uzatma portuna baglanan bir SD kart soketine
sahiptir.
Batarya gii¢ beslemesi
Hafiza karti arayliziine ek olarak Parametre Yikleyici iki batarya tasiyabilir (sadece tiiketici
sinifi, sarj edilemeyen karbon-ginko veya alkalin AA 6lglisiinde bataryalar), bu da sebeke
glclindn bulunmadi§i zamanlarda konvertoriin veri transferi icin dogrudan bu opsiyon
moduliinden enerji almasina imkan tanir.
AiKAZ
Bataryalarda sarj veya kisa devre nedeniyle yangin veya patlama riski
Bataryanin sarj edilmesi veya arti (+) ve eksi (-) kutuplarin dogrudan baglanmasi kacada, 1si
olusmasina, yangina ve hatta patlamaya neden olabilir.
e Sarj edilmeyen bataryalari sarj etmeye calismayin.
e Bataryalar kolyeler gibi metal Grtinler ile birlikte saklamayin velveya tasimayin.
SINAMICS V20 Konvertor
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B.1 Secenekler

AiKAZ

Bataryalarin hatali imha edilmesi nedeniyle yangin veya patlama riski

Metal Urlinlerle velveya diger bataryalarla dogrudan temas batarya hasari, sivi kagag, 1si
olusumu, yangin ve hatta patlamaya neden olabilir. Bataryalarin atese atilmasi ¢cok
tehlikelidir ve patlama ve ani alev alma riskleri barindirir.

)¢

mmmmm Bataryalari ¢op kutularina atmayin. Bunlari atik bataryalar icin belirlenmis geri
doéndsim alanlarina atin.

A\DiKKAT

Cevreyi kirletme riski

Bataryalarin su, ¢c6p kutular, vb. icerisine atilmasi cevre kirliligine neden olabilir.

Atik bataryalari cevre kanunlari ve diizenlemelerine uygun sekilde toplayin ve geri
donlstime gonderin.

Mikro USB arayiizii

Sebeke glicli mevcut olmadiginda veri transferi gerceklestirmek amaciyla konvertore enerji
vermenin alternatif bir ydntemi olarak harici 5 VDC gli¢c kaynagini Parametre Yikleyici
Uzerindeki Mikro USB arayiziine baglamak icin bir Mikro USB kablosu kullanabilirsiniz. E§er
konvertore sebekeden enerji verilebiliyorsa, Parametre Yikleyiciye bataryalar veya bir Mikro
USB kablosu ile enerji verilmesi gerekmez.

Parametre Yiikleyicinin konvertore takilmasi

SD karti 2xAA
bataryalar

TN

fio

SEaman®

.

daite /)

L et

.........

7

~
~
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Parametre Yiikleyici

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004 373



Opsiyonlar ve yedek parcalar

B.1 Secenekler

Not

Kurmak istediginiz konvertorler FSAA velveya FSAB konvertorler iceriyorsa ve FSAA velveya
FSAB konvertorleri yan yana kurmak istiyorsaniz, parametre yikleyiciyi FSAA/FSAB konvertore
takmak icin yeterli alan bulundugundan emin olmak icin mevcut tiim FSAA konvertorleri en
saga takin, bunlar takiben de mevcut tiim FSAB konvertérleri ve sonrasinda tlim cerceve
boyutlarini takin. FSAA ve FSAB disindaki konvertorler icin herhangi bir montaj siralamasina
gerek yoktur.

Onerilen SD karti
Siparis numarasi: 65L3054-4AG00-2AA0

Diger ureticilerin hafiza kartlarinin kullaniimasi
SD karti gereksinimi:
e Desteklenen dosya formati: FAT16 ve FAT 32
¢ Maksimum kart kapasitesi: 32 GB

e Parametre transferi icin minimum kart alani: 8 KB

Not

Diger Ureticilerin hafiza kartlarini riski size ait olmak tizere kullanabilirsiniz. Kart Ureticisine
bagli olarak fonksiyonlarin tamami desteklenmeyebilir (6rnedin, indirme).

Konvertore giic verme yontemleri

Parametrelerin indirilmesi/karsiya yliklenmesi icin konvertore enerji vermek amaciyla
asagidaki yontemlerden birini kullanin:

* Sebeke beslemesinden enerji verebilirsiniz.

* Entegre batarya glic kaynagindan enerji verebilirsiniz. Parametre Yikleyici Gizerindeki
acma diigmesine basin ve konvertér acilir.

* Parametre Yikleyiciye bagli olan harici bir 5 VDC gii¢ kaynagindan enerji verebilirsiniz.
Parametre Yikleyici lizerindeki acma diigmesine basin ve konvertér acilir.

Verilerin konvertorden SD karta transferi

—_

. Konvertére opsiyon moduliini takin.
Konvertore enerji verin.
Karti opsiyon moddilline takin.

PO003 (kullanici erisim seviyesi) = 3 olarak ayarlayin.

ook wN

PO010 (devreye alma parametresi) = 30 olarak ayarlayin.

SINAMICS V20 Konvertdr
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B.1 Secenekler

6. P0804 (kopya dosya sec) ayarlayin. Bu adim sadece kart icerisinde (izerine yazilmasini
istemediginiz dosyalar olmasi durumunda gereklidir.

PO804 = 0 (varsayilan): Dosya adi clone00.bin
PO804 = 1: dosya adi clone01.bin

P0O804 = 99: dosya adi clone99.bin
7. P0802 (konvertdrden karta veri transferi) = 2 olarak ayarlayin.

Konvertor transfer sirasinda "8 8 8 8 8" gdrlintller ve LED turuncu renkte yanar 1 Hz frekansla
yanip séner. Basarili bir transfer sonrasinda, hem PO010 hem de PO802 otomatik O dederine
sifirlanir. Transfer sirasinda herhangi bir hata meydana gelirse olasi nedenler ve ¢céztiimleri icin
"Arizalar ve ikazlar (Sayfa 345)" bolimiine bakin.

Verilerin SD karttan konvertore transferi
Bir veri transferi gerceklestirmek icin iki yéntem bulunur.
Yontem 1:
(On kosul: Konvertére kart takildiktan sonra enerji verilecektir)
1. Konvertore opsiyon modulini takin.

2. Karti opsiyon modiiliine takin. Kart icerisinde "clone00.bin" dosyasi bulundugundan emin
olun.

3. Konvertore enerji verin.

Veri transferi otomatik baslar. Sonrasinda F395 ariza kodu gortintiilenir ve bu da
"Kopyalama gerceklesti anlamina gelir. Kopya diizenlemelerini saklamak istiyor
musunuz?”.

4. Kopya diizenlemelerini kaydetmek icin Uzerine basin ve ariza kodu silinir. Kopya dosya
EEPROM'a yazildiginda, LED turuncu renkte yanar ve 1Hz frekansta yanip séner.

Eger kopya diizenlemelerini saklamak istemiyorsaniz, karti veya opsiyon moduliini ¢ikarin
ve konvert6ri yeniden baslatin. Konvertor, dnceki kopyalamanin iptal edildigini
gosterecek sekilde ariza kodu F395 (r0949 = 10) ile acilir. Ariza kodunu silmek igin
Uzerine basin.

Yontem 2:

(On kosul: Konvertdre kart takilmadan dnce eneriji verilecektir)
1. Enerji verilen konvertdre opsiyon moduliini takin.

2. Karti opsiyon modiiliine takin.

3. P0003 (kullanici erisim seviyesi) = 3 olarak ayarlayin.

4. P0010 (devreye alma parametresi) = 30 olarak ayarlayin.

5

. P0804 (kopya dosya sec) ayarlayin. Bu adim sadece kartta "clone00.bin" dosyasi
bulunmadiginda gereklidir. Konvertdr varsayilan durumda karttan "clone00.bin" dosyasini
kopyalar.

6. P0O803 (karttan konvertore veri transferi) = 2 veya 3 olarak ayarlayin.

Konvertor transfer sirasinda "8 8 8 8 8" goriintiiler ve LED turuncu renkte yanar 1 Hz frekansla
yanip séner. Basarili bir transfer sonrasinda, hem PO010 hem de PO803 otomatik O de§erine
sifirlanir.

F395 ariza kodunun sadece kopya ile enerji verme durumunda meydana geldigini unutmayin.
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B.1 Secenekler

B.1.2

Harici BOP

Harici BOP ve BOP Interface Module

Siparis numarasi: 65L3255-0VA00-4BA1

Harici BOP konvertor calismasinin uzaktan kumandasi icin kullanilir. Uygun bir kabin kapagina
monte edildiginde, harici BOP bir UL/cUL Tip 1 pano siniflandirmasina sahip olabilir. Harici

BOP icin izin verilen calisma sicakhgi araligi -10 °C ile 50 °C arasindadir.

Pargalar
e Harici BOP linitesi

e 4 x M3 vidalar

Etiket

Harici BOP etiketi BOP'un arka tarafinda bulunur.

s(®)=

Etiket

Ve

SIEMENS

~

Koruma seviyesi

Siparis numarasi
Urlin seri numarasi

Siparis numarasi

SINAMICS V20 Operator Panel -2
UL TYPE 1 Enclosure c@“s

Protection:IP54 LISTED

IND.CONT.EQ.

4TR2
1P 65L3255-0VA00-4BA1
S ZVK7ABC999999

FW: v1.00.1
SNC - A5E36165549 FS: 01 |

QR kodu

376

R 25 Gz

mmmm |Importer UK: Siemens plc,
Manchester M20 2UR

Refer to user manual  Made in China

.

Siemens AG,Frauenauracher Str.80,DE-91056 Erlangen

Firmware stirlim

SINAMICS V20 Konvertor
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B.1 Secenekler

Panel diizeni

SINAMICS V20 konvertor calismasinin uzaktan kumandasi icin harici BOP'u destekler. Harici
BOP opsiyonel bir BOP Interface Module ile konvertére baglanir.

SIEMENS

Konvertér durumlari igin simgeler [ BAB E B" )
Birimler VA e %
AUTO / HAND / JOG modu (M | Fonksiyon
DURDUR CALISTIR
OK
Diigme fonksiyonlar
Diigme Aciklama
Konvertorii durdurur
. Digme entegre BOP lizerindeki . digmesi ile ayni fonksiyona sahiptir.
Konvertorii baslatir
. Digme entegre BOP lizerindeki . diigmesi ile ayni fonksiyona sahiptir.

Cok fonksiyonlu diigme

Digme entegre BOP lizerindeki E digmesi ile ayni fonksiyona sahiptir.

Diigmeye basilmasi:

Digme entegre BOP lizerindeki diigmesi ile ayni fonksiyona sahiptir.
Saat y6niinde cevirme:

Digme entegre BOP (izerindeki E diigmesi ile ayni fonksiyona sahiptir. Hizli ayar
entegre BOP lizerindeki E diigmesine uzun basiimasi ile ayni fonksiyona sahiptir.
Saatin tersi yonde gevirme:

Digme entegre BOP lizerindeki E diigmesi ile ayni fonksiyona sahiptir. Hizli ayar
entegre BOP lizerindeki |z| diigmesine uzun basilmasi ile ayni fonksiyona sahiptir.

=\ Digme entegre BOP (izerindeki + E digmeleri ile ayni fonksiyona sahiptir.

Konvert6ér durum simgeleri

x) Bu simgeler entegre BOP icerisinde bulunan karsilik gelen simgeler ile ayni anlama
sahiptir.

A

)

'S

N

P Devreye alma simgesi. Konvertdr devreye alma modundadir (P0010 = 1).

SINAMICS V20 Konvertdr
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B.1 Secenekler

378

Ekran gosterimi

Harici BOP ekrani entegre BOP ile aynidir, sadece harici BOP konvertoriin devreye alma
modunda oldugunu gosteren bir devreye alma simgesine ¥ sahiptir.

Konvertor enerji verilmesinde, konvertore bagh harici BOP ilk olarak "BOP.20" (SINAMICS V20
icin BOP) ve sonrasinda BOP firmware versiyonunu gorintiiler. Bundan sonra baud hizini ve
konvertoriin USS iletisim adresini otomatik olarak tespit eder ve goriintiler.

Ayarlanabilir baud hizi ve adres degerleri icin asagidaki tabloya bakin. Baud hizini degistirmek
icin P2010[0] ayarlayin. USS iletisim adresini degistirmek icin P2011[0] ayarlayin.

Baud hizi iletisim adresi Gosterim 6rnegi

(bps)

9600 0..31

19200 0...31 38400
38400 0..31 T 1
57600 0..31 Baud hizi: 38400 Adres: 0
76800 0..31

93750 0..31

115200 0...31

Herhangi bir iletisim hatasi olmasi durumunda ekran "noCon" goriintiler ve bu bir iletisim
baglantisi kurulmadigi anlamina gelir. Sonrasinda konvertér otomatik olarak baud hizi ve
adres tespitini yeniden baslatir. Bu durumda kablonun dogru baglanmis oldugunu kontrol
edin.

Harici BOP montaj boyutlar

Harici BOP genel boyutlari, delme semasi ve kesme Olclileri asagida gosterilmistir:

61
29.5 76
P
11.4
o

B 9 @ 30 =
= | 1) [j
= 3.5
_—1 (o)

L R
Birim: mm  Sabitlemeler:

4 x M3 vidalar (uzunluk: 8 mm ile 12 mm arasi)
Sikma torku: 0,8 Nm + %10

SINAMICS V20 Konvertdr
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B.1 Secenekler

BOP Interface Module
Siparis numarasi: 65L3255-0VA00-2AA1

Fonksiyon

Bu moddil harici BOP icin bir arayliz moduli olarak kullanilabilir, bu sayede harici BOP ile
konvertor Gzerinde uzak kumanda saglanir.

Modiil harici BOP'u konvertdre baglamak icin bir iletisim araylizii ve konvertor lzerindeki
uzatma portuna baglanti icin bir pim citasi icerir. BOP Interface Module icin izin verilen
calisma sicakhigi araligi -10 °C ile 50 °C arasindadir.

A A A

RISK OF ELECTRIC
SHOCK! HAZARDOUS
VOLTAGE PRESENT FOR

UP TO 5 MINUTES
AFTER DISCONNECTION
FROM POWER SUPPLY!
SEE INSTRUCTIONS!

B
BB | XAE
FIEMED 62 AR
SAEBREE | BN
BRAEVHH !

Dis boyutlar (mm)
22.9 48.3 ,

A A A

RISK OF ELECTRIC
SHOCK! HAZARDOUS
VOLTAGE PRESENT FOR
UP TO 5 MINUTES
AFTER DISCONNECTION
FROM POWER SUPPLY!
SEE INSTRUCTIONS!

B
BREHBHR | XA
BUEIES#2 AR
SERBEE | KB
RiER |

Montaj (SINAMICS V20 + BOP Interface Module + harici BOP)

Not

BOP Interface Module'nin harici BOP'a baglanmasi sadece konvertor calismasini harici BOP ile
uzaktan kumanda etmek istediginizde gereklidir. BOP Interface Module konvertdre 1,5 Nm
(tolerans: = %10) bir stkkma momenti ile vidalanmalidir.

Not

Kablo blendajini koruma baglanti kitine bagladi§inizdan emin olun. Blendaj yontemi ile ilgili
daha fazla bilgi icin bakiniz Kisim "Elektromanyetik uygunluk agisindan uyumlu kurma
(Sayfa 56)".
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= Kabin kapisi
‘ (1) P

Harici BOP

Wbl ettt
oo o b b o
VAL

BOP Interface Module

LT T T
L i)
VR

=

Onerilen vida sikma momenti: 0,8 Nm

y o
\2\
AN
Ny
S

8
SN
N

VaI
VI

7 :
Lttt

A

Kabin kapisi ([}
"\\
&) @
® @

i
Al

N

RJ45 pim citasi

Dogrudan baglanan Ethernet kablosu

1

v

EMU gereksinimlerini karsilamak icin dogrudan baglanmis bir blendajli Ethernet kablosu kullanmalisiniz
(maksimum uzunluk: 3 m) ve kablo blendajini koruma baglanti kitine baglamalisiniz.

EMU performans gereksinimi olmamasi durumunda maksimum kablo uzunlugu: 5 m,

blendajli/blendajsiz kablo

SINAMICS V20 Konvertor
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B.1.3

Fonksiyon

Montaj yonii

B.1 Secenekler

Dinamik frenleme modiili

Siparis numarasi: 65L3201-2AD20-8VAQ

Not

Bu modiil sadece tek fazli AC 230 V konvertorler icindir.

Dinamik frenleme modiili tipik farkli hiz ve siirekli yon degisimlerinde dinamik motor
davranisi istenen uygulamalarda kullanilir, 6rnegin, konveyér sirticlileri veya kaldirma vinci.

Dinamik frenleme motor frenlerken ortaya cikan rejeneratif enerjiyi 1siya donustirdr. Dinamik
frenleme islemi kontrol digmesi ile secilen calisma déngusu tarafindan sinirlanmistir.

Dinamik frenleme modiilii hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. Kisim "Frenleme fonksiyonunun
ayarlanmasi (Sayfa 104)".

Dinamik frenleme modiilii asagidaki diyagramda goésterilen ydnde monte edilmelidir. Yani
acik yuvalar yeterli sogutma saglamak icin her zaman yukari bakmahdir.

Frenleme direnci

Gorev dongusi kontrol
digmesi

Durum LED'leri

SINAMICS V20
1AC230V

SINAMICS V20 Konvertdr
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B.1 Secenekler

Delme semasi (mm)

80

\§G

[}
®
o G
Onerilen kablo kesit alanlari
Konvertor cerceve Anma cikis giicii DC terminaller icin kablo kesit alani (DC-,
boyutu DC+)
230V
FSAA/FSAB 0,12...0,75 kW 1,0 mm?2
FSAC 1,1...1,5kW 2,5 mm?2
FSAD 2,2...3,0kw 4,0 mm?2

Not: 0,3 Mm?2 (konvertor cerceve boyutu AA/AB icin)/0,5 mm?2 (cerceve boyutu AC/AD icin) altinda
kesit alanina sahip kablolari kullanmayin. 1,0 Nm/8,9 Ibf.in vida sikkma momenti (tolerans: +%10)
kullanin.

DiKKAT

Cihazin imhasi

Konvertor ve dinamik frenleme moddli arasindaki DC lin baglantilarinin polaritesinin dogru
olmasinin saglanmasi cok énemlidir. DC terminallerinin baglantilarinin polaritesi ters
cevrilirse, bu konvertér ve modtiliin bozulmasina sebep olabilir.

Durum LED'leri

LED Renk Aciklama

POWER Sari Modiile enerji verilmistir.

STATUS Kirmizi Modiil koruma modundadir.

ACTIVE Yesil Motor frenleme ile isi iretirken modiil rejeneratif
enerjiyi birakmaktadir.

SINAMICS V20 Konvertdr
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Calisma dongiisii se¢imi

B.1 Secenekler

DiKKAT

Fren direncinde hasar

Cahsma dongusi/gerilim icin bagli frenleme direncinde hasara neden olabilir. Frenleme
direnci anma ¢alisma dongusiinii se¢mek icin kontrol digmesini kullanin.

Modil Gzerindeki deger etiketleri asagidaki anlamlara sahiptir:

Etiket Anlam

230V Etiketlenen galisma donguisu dederleri 230 V konvertorler icindir

400V (g6z ardi edilebilir; etiketlenen ¢alisma dénglsl degerleri 400 V
konvertorler icindir)

5 %5 calisma dongusu

10 %10 calisma dongdisu

20 %20 calisma dénguisi

50 %50 calisma déngisi

100 %100 calisma donguisi

Teknik 6zellikler

Bir fazli AC 230 V konvertorler

En ylksek gli¢ siniflandirmasi 3,0 kW

En ylksek glicte efektif akim 8.0A

Maksimum stirekli gii¢ siniflandirmasi 3,0 kW

Maksimum surekli akim siniflandirmasi 8.0A

Maksimum stirekli gii¢ siniflandirmasi (yan yana monte edilmis) | 1,5 kW

Maksimum sirekli akim siniflandirmasi (yan yana monte 40A

edilmis)

Cevre hava sicakhgi -10°Cile 50 °C arasi: gli¢ azaltma olmadan
Maksimum sirekli akim siniflandirmasi, 50 °C ortam hava 8.0A

sicakliginda

Dis boyutlar (U x G x D) 150 x 90 x 88 (mm)

Montaj Bir salt kutusuna montaj (4 x M4 vidalar)

Maksimum calisma donguisi

100%

Koruma fonksiyonlari

Kisa devre korumasi, asiri sicaklik korumasi

Maksimum kablo uzunlugu

¢ Frenleme modiiliinden konvertére: 1 m
* Frenleme modiiliinden fren direncine: 10 m

UL dosya numarasi

E355661

Not

Dinamik frenleme moddillerinin yan yana montaji modillere giden gli¢ ve akimda gli¢

azaltimina neden olur. Bunu 6nlemek icin Siemens dinamik frenleme modiillerini monte
ederken V20 konvertérler icin bosluk gereksinimlerine dikkat etmenizi 6nerir. Daha fazla bilgi
icin "Montaj yonl ve bosluk (Sayfa 30)" kismina bakiniz.

SINAMICS V20 Konvertdr
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B.1 Secenekler

B.1.4

Fonksiyon

384

Frenleme direnci

/!\iKAz

Calisma kosullar

SINAMICS V20'ye takilacak olan direncin gereken seviyede gli¢ kaybi saglamasi icin uygun
siniflandirmaya sahip oldugundan emin olun.

Yiiksek gerilim tesisatlari ile ilgili gegerli tiim tesisat, kullanim ve glivenlik talimatlarina
uyulmahdir.

Eger konvertdr mevcut durumda kullaniliyorsa, ana gii¢c baglantisini kesin ve tesisata
baslamadan 6nce kapasitorlerin bosalmasi icin en az bes dakika bekleyin.

Ekipman topraklanmalidir.

AiKAZ

Sicak ylizey

Frenleme direncleri calisma sirasinda isinir. Calisma sirasinda frenleme direnclerine
dokunmayin.

Hatali bir frenleme direnci kullanilmasi ilgili konvertérde ciddi hasara neden olabilir ve
yangina yol acabilir.

Bir 1s1l kesici devre (asagidaki diyagrama bakin) ekipmanin asiri isinmadan korunmasi igin
entegre edilmelidir.

DiKKAT

Uygun olmayan minimum direng¢ degerleri nedeniyle cihaz hasar

Asagidaki minimum direng degderlerinden daha dislk dirence sahip bir frenleme direnci
bagli konvertdr veya frenleme modiliine zarar verebilir:

* 400V konvertor cerceve boyutlari A 0,37 kW ... 1,5 kW: 105 Q

* 400V konvertor cerceve boyutlart A 2,2 kW: 80 Q

* 400 V konvertor cerceve boyutlari B: 45 Q

* 400V konvertor cerceve boyutlar C: 35 Q

* 400V konvertor cerceve boyutlari DIE: 27 Q

e 230V konvertor cerceve boyutlari AA ... AD: 37 Q

Motor tarafindan Uretilen rejeneratif enerjiyi "bosaltmak” icin harici bir frenleme direnci
kullanilabilir, bu da yiiksek oranda iyilestirilmis frenleme ve yavaslama 6zellikleri sunar.

Dinamik frenleme icin gereken bir frenleme direnci konvertérlerin tim cerceve boyutlari ile
kullanilabilir. Uc fazli AC 400 V konvertérler, dahili bir frenleme modiiliine sahip olacak
sekilde tasarlanmistir, bu size frenleme direncini dogrudan konvertére baglama imkani verir;
ancak tek fazli AC 230 V konvertorler icin frenleme direncini konvertére baglamak amaciyla
ek bir dinamik frenleme moddli gereklidir.

SINAMICS V20 Konvertdr
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Siparis verileri

Asadidaki tiim direnclerin maksimum calisma dongs olarak %5 sinifina sahip olduklarini
unutmayin.

Cerceve Konvertor giic | Direng siparis Sirekli glic | En yiiksek giic (%5 | Direng DC gerilim
boyutu siniflandirmasi | numarasi calisma dongiisii) | %10 siniflandirmasi
Uc fazli AC 400 V konvertérler
FSA 0,37 kW 6SL3201-0BE14-3AA0 |75 W 1,5 kW 370 Q 840V +%10
0,55 kW
0,75 kW
1,1 kw
1,5 kw
2,2 kW 6SL3201-0BE21-0AA0 | 200 W 4,0 kw 140 Q 840V +%10
FSB 3 kW
4 kw
FSC 5,5 kW 6SL3201-0BE21-8AAO0 | 375 W 7,5 kW 75Q 840V +%10
FSD 7.5 kW
11 kw 6SL3201-0BE23-8AA0 | 925 W 18,5 kW 30Q 840V +%10
15 kW
FSE 18,5 kW 6SE6400-4BD21-2DA0 | 1200 W 24 kW 27 Q 900V
22 kW
Tek fazh AC 230 V konvertorler
FSAAIFSAB | 0,12 kW 6SE6400-4BC0O5-0AA0 |50 W 1,0 kw 180 Q 450V
0,25 kW
0,37 kW
0,55 kW
0,75 kW
FSAC 1,1 kW JJY:023151720007 Y | 110 W 2,2 kW 68 Q 450V
1,5 kw
FSAD 2,2 kW JJY:023163720018 " | 200 W 4 kw 37Q 450V
3 kW

D Uretici: Heine Resistor GmbH

Teknik veriler

Ortam calisma sicakligi: -10°Cile +50 °C arasi
Saklamaltasima sicakhgi: -40 °Cile +70 °C arasi
Koruma tarzi: IP20
Nem: %0 ile %95 arasi (yogusmasiz)
cURus dosya numarast: E221095 (Gino)

E219022 (Blok)

Not

Cerceve boyutu A ile C arasindaki ¢ fazli AC 400 V konvertorler icin, frenleme rezistdriiniin
izin verilen maksimum kablo uzunlugu 5 m'dir.

SINAMICS V20 Konvertdr
isletme kilavuzu, 12/2024, ASE51653595-004 385



Opsiyonlar ve yedek parcalar

B.1 Secenekler

Kurma

386

Uc fazli AC 400 V konvertorler FSA ile FSD arasi ve tek fazli AC 230 V konvertérler FSAC

ile FSAD arasi icin

Direncler dikey veya yatay konumda monte edilebilir ve sicakliga dayanikli bir ylizeye
sabitlenebilir. Gereken minimum bosluk mesafeleri asagida gosterilmistir:

Bosluk mesafeleri (mm)

1000

o |
|

A4
250 250
[«——>| eReeomonconog. ——

Celik sac>2 mm - T

Yatay montaj

250

Celik sac > 2 mm

Dikey montaj

FSA/FSB/FSC/FSD
le— D —»| |« W N
|' fam o T
1r'6 6
L1 L

JV_L — 4’|n' v

FSAC/FSAD
W
|54 (x2) D
[ T10xx2)

L1

&
(]

W1
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B.1 Secenekler

Tek fazli AC 230 V konvertérler FSAA ile FSAB arasi ve li¢c fazli AC 400 V konvertor FSE
icin
Direncler dikey veya yatay konumda monte edilebilir ve sicakliga dayanikli bir ylizeye

sabitlenmelidir. Hava akisinin etkilenmemesi icin yukarida, asagida ve direncin yaninda en az
100 mm bosluk birakilmahidir.

D W < o
<D _ |:)—W—:|__ . D "
A
5 & x| .
L] « D2 >
D L1 L L1 id R4 -$
- ; I
] L2| |, .
|:| b _”l v - . Il
|_E Y5 [oofe
;| [ | [P
WA I« W1 > P D1 — < L3 N
FSAA/FSAB FSE
Montaj boyutlan
Direng siparis Boyutlar (mm) Agir | Sabitleme Gegerli V20
numarasi ik | vidasi cerceve boyutlar
L vt |2 |13 |[p |p1 [p2 |w |w1 |9 |Boy |sikma
ut torku
(Nm)
Uc fazli AC 400 V konvertérler
6SL3201-0BE14-3AA0 | 295 | 266 |- - 100 |- - 105 |72 [1,48|M4 |3,0 FSA (0,37 ile 1,5
(4) kW arasi)
65L3201-0BE21-0AAQ | 345 | 316 |- - 100 |- - 105 |72 [1.80 [M4 3,0 |« FSA(2,2kW)
4)
( e FSB(3ile4kw
arasl)
6SL3201-0BE21-8AA0 | 345 [ 316 |- - 100 |- - 175 | 142 [2.73| M4 |3,0 « FSC (5,5 kW)
4
@ e FSD (7.5 kW)
6SL3201-0BE23-8AA0 | 490 | 460 |- - 140 |- - 250 (217 [6.20 | M5 |6,0 FSD (11 ile 15 kW
4) arasl)
6SE6400-4BD21- 515 |[350 | 205 195 |175 | 242 |210 |[270 |315 |7,4 |[M4 |3,0 FSE (18,5 ile 22
2DA0 (4) kW arasi)
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Direng siparis Boyutlar (mm) Agir | Sabitleme Gegerli V20
numarasi hk |vidasi cerceve boyutlarn
L v |2 |38 |p |p1 [p2 |w |w1 |9 |Boy |sikma

ut torku
(Nm)
Tek fazhi AC 230 V konvertorler
6SE6400-4BC0O5-0AA0 | 230 [ 217 |- - 43,5 |- - 72 |56 |1,0 [M4 |3,0 FSAAJFSAB (0,12
4) ile 0,75 kW arasi)
JJY:023151720007 » | 217 |200 |- - 60 - - 30 10 0,7 |[M4 |3,0 FSAC(1,1ile 1,5
(2) kW arasi)
JJY:023163720018 ¥ | 337 [320 |- - 60 |- - 30 |10 |11 ?Aé)l 3,0 FSAD)(2,2i|e3kW
2 arasi

1 Uretici: Heine Resistor GmbH

Baglanti

Konvertore sebeke beslemesi, direncin asiri isinmasi durumunda beslemeyi kesen bir
kontaktor ile saglanir. Koruma bir isil kesici salter ile sa§lanir (her direncg ile birlikte verilir).
Kesici salter ana kontaktor bobin beslemesi ile seri baglanabilir (asadidaki diyagrama bakin).
Isil salter kontaklari, direng sicakhgi distiiglinde yeniden kapanir; sonrasinda da konvertor
otomatik yeniden baslatilir (P1210 = 1). Bu parametre ayari ile bir ariza mesaji olusturulur.

Sebeke Gli¢ Girisi Kontaktor besleme

PE L1 L2 L3 (125V DC/ 230V AC maks.)

|‘0 _}0_|0_ Kontaktor

O O O O
PE L1 L2 L3

LT L2IN
O
DC+/R1 B+

SINAMICS V20

T

A

T2

R2 B-
o——, Termik salter

(kontak siniflandirmasi 2,5 A)

Suauiqg
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Devreye alma

Frenleme direncleri %5 calisma déngiisiinde calismak (izere tasarlanmistir. Uc fazli AC 400 V
konvertorler icin frenleme rezistoér fonksiyonunu etkinlestirmek icin P1237 = 1 olarak
ayarlayin. Tek fazli AC 230 V konvertorler icin, %5 calisma dongiisii secmek icin dinamik
frenleme modiili secin.

Not
Ek PE terminali

Bazi direncler, diren¢ muhafazasinda mevcut ek bir PE baglantisina sahiptir.

B.1.5 Akim diizenleme balasti

AiKAZ

Calisma sirasinda isi

Akim diizenleme balastlari calisma sirasinda i1sinir. Dokunmayin. Yeterli bosluk ve
havalandirma saglayin.

40° C lizerinde ortam sicakligina sahip bir ortamda daha biyiik akim diizenleme balastlarini
calistinrken, terminal baglantilarinin kablolamasi sadece 75° C bakir tel kullanilarak
yapilmahdir.

AiKAZ

Ekipman hasari ve elektrik carpmasi riski

Asagidaki tablodaki akim diizenleme balastlarinin bazilari konvertdriin sebeke terminallerine
baglanti icin sikistirmali pimlere sahiptir.

Bu sikistirmali pimlerin kullanilmasi ekipmanda hasara ve hatta elektrik carpmalarina neden
olabilir.

Glvenlik nedenlerinden dolayi sikistirmali pimleri UL/cUL-sertifikali catal sikistirmalar veya
bikdlmus iletken kablolar kullanarak degistirin.

A\DiKKAT

Koruma siniflandirmasi

Akim diizenleme balastlari EN 60529'a uygun sekilde IP20 koruma sinifina sahiptir ve bir
kabin icerisine monte edilmek lizere tasarlanmistir.

Fonksiyon

Akim diizenleme balastlari gerilim yiikselmelerini diizlestirmek veya bridge commutating dips
amaciyla kullanilir. Ayni zamanda konvertor ve sebeke beslemesindeki harmonik etkilerini de
azaltabilirler.

Konvertérlerin daha biiyiik 230 V degiskenleri icin akim diizenleme balastlari yan yana
montaja imkan tanimak i¢in yandan montaj braketlerine sahiptir (asagidaki diyagrama bakin).

SINAMICS V20 Konvertdr
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Opsiyonlar ve yedek parcalar

B.1 Secenekler

Siparis verileri

Cerceve boyutu

Konvertor giic
siniflandirmasi

Akim diizenleme balasti

Siparis numarasi

Gerilim

Akim

Uc fazli AC 400 V konvertorler

FSA

0,37 kW

0,55 kW

0,75 kW

1,1 kW

65L3203-0CE13-2AA0

380 Vile 480V arasi

4.0A

1,5 kW

2,2 kW

FSB

3 kW

4 kW

65L3203-0CE21-0AA0

380 Vile 480V arasi

11.3A

FSC

5,5 kW

FSD

7,5 kW

65L3203-0CE21-8AA0

380 Vile 480V arasi

223 A

11 kW

15 kW

6SL3203-0CE23-8AA0

380 Vile 480V arasi

47.0A

FSE

18,5 kW

65L3203-0CJ24-5AA0

200 Vile 480V arasi

53.6 A

22 kW

65L3203-0CD25-3AA0

380 Vile 600V arasi

86.9 A

Tek fazli AC 230 V konvertérler

FSAAIFSAB

0,12 kW

0,25 kW

6SE6400-3CCO0-4AB3

200 Vile 240V arasi

3.4A

0,37 kW

0,55 kW

0,75 kW

6SE6400-3CCO1-0AB3

200 Vile 240V arasi

FSAC

1,1kW

1,5 kW

6SE6400-3CC02-6BB3

200 Vile 240V arasi

22.8A

FSAD

2,2 kW

3 kW

6SE6400-3CC03-5CB3

200 Vile 240V arasi

295A
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B.1 Secenekler

Akim diizenleme balastinin konvertore baglanmasi

Asadidaki resim konvertérlerin 230 V degiskenleri icin akim diizenleme balastlarini 6rnek
olarak almaktadir.

Minimum bosluk mesafesi:

SINAMICS V20 Konvertdr
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B.1 Secenekler

Montaj boyutlarn

Ug fazl AC 400 V konvertorler FSA ile FSD arasi icin

goooo
S—000000— L = b °
o ° > e o o %
e e 0 Ise) 0 0 e 0 3!
4 S
A Q F A F
e e ————— _ _
° ° ° \qi II], ® e ° ° ° @ &
| | l—— E —f
B !‘ c =I| — E—»] B [« C > E
FSA FSB
Mhﬂhﬂ | l
ﬁ | Aj LD o - I:IEI|D|:|E||D - . LD —
> o
<
o = o) {bIE 6@ ol :
(o>}
A Q A Q
F F
) ) ) @ D e e ® o
< “ C —— E —
b B | c | —E—
FSC FSD
Siparis Boyutlar (mm) Agirlik | Sabitleme vidasi Kablo kesit | Gecerli V20 cerceve
numarasi A B C D E F (kg) Boyut | Sikma alani (mm2) | boyutlari
6SL3203-... torku (Nm)
0CE13-2AA0 120 (125 |71 - 55 100 | 1,10 M4 3,0 2,5 FSA (0,37 ile 1,1 kW
4) arasl)
OCE21-0AA0 | 140 125 |71 |- 55 100 [2.10 |M4 [3,0 2,5 . FSA(1,5ile2,2
) kW arasi)
e FSB(3ile4kw
arasl)
OCE21-8AA0 | 145 [125 |81 |91 |65 [100 [2,95 ?23 5,0 6.0 . FSC (5,5 kW)
e FSD (7.5 kw)
0CE23-8AA0 220 (190 (91 - 68 170 | 7.80 M5 5,0 16.0 FSD (11 ile 15 kW
(4) arasi)
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Opsiyonlar ve

yedek parcalar

Ug fazl AC 400 V konvertér FSE icin

B.1 Secenekler

G F
H
J \
A I | . ﬂ
E ~9
Siparis Elektrik Genel boyutlar Sabit boyutlar (mm) Sabitleme vidasi Agirhik
numarasi | 6zellikleri (mm) (kg)
6SL3203- | Gerilim | Akim A B C D E F G H
() (A)
0CJ24- 380ile |47 455 | 275 |84 235 | 235 (421 {419 |325 [4xM8 (13 Nm) 13
5AA0 480
0CD25- arasi 63
3AAQ
Tek fazli AC 230 V konvertérler icin
C r~
<

9
9
N/ﬂ g

FSAAIFSAB

&7

12/

A N
0
0 y
F 4 N
X § \\E
FSAC/FSAD
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Opsiyonlar ve yedek parcalar

B.1 Secenekler

—

\—— Sabitleme merkezleri: 264 — 3\

@ €
N
g
) o g
0 @ E
A
9 9.
\ﬁ{i
FSAC FSAD
Siparis Boyutlar (mm) Agir | Sabitleme Kablo Gecerli V20 cerceve
numarasi ik | vidasi kesit boyutlari
6SE6400-... (kg) alani
(mm?2)
A B C D E F Boyut |Sikma |Min | Ma
torku ks.
(Nm)
3CC00-4AB3 (200 |75.5 |50 56 |56 |187 |05 |[M4(2) [1,1 1,0 |25 FSAA (0,12 ile
0,25 kW arasi)
3CCO1-0AB3 (200 |75.5 |50 56 |56 |187 [0,5 |M4(2) FSAA (0,37 kW)
FSAB (0,55 ile
0,75 kW arast)
3CC02-6BB3 | 213 150 |50 138 120 |200 |[1,2 |{M4(4) [1,5 1,5 |6.0 FSAC (1,1ile 1,5
*
(233%) kW arasi)
3CC03-5CB3 | 245 185 |50 174 |156 |230 [1,0 |M5(4) |2.25 2,5 |10 FSAD (2,2 ile 3
(280%) (50/180%) kW arasi)

* Yandan montakli braket ile yikseklik
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Opsiyonlar ve yedek parcalar

B.1.6

Fonksiyon

Cikis sok bobini

B.1 Secenekler

A\DiKKAT

veya 1.

Pals frekansi sinirlamasi

Cikis sok bobini sadece 4kHz devre frekansinda calisir. Cikis sok bobini kullanilmadan 6nce,
P1800 ve P0290 parametreleri asagidaki sekilde degistiriimelidir: P1800 = 4 ve P0290 =0

Cikis sok bobini motor sarimlarindaki gerilim ylkiini azaltir. Ayni zamanda uzun motor
kablolari kullanildi§inda konvertor cikisinda ek yiike neden olan kapasitif sarj/bosaltma

akimlari azaltilir.

Glvenlik nedenlerinden 6tiirl cikis cok bobinini baglamak icin blendajlanmis kablo
(maksimum uzunluk: 200 m) kullaniimasi 6nerilir. Cikis sok bobini kullanildiginda When
konvertorin cikis frekansi 150 Hz lizerinde olmalidir.

Cikis sok bobinlerinin IP20 koruma derecesi sagladigini unutmayin.

Siparis verileri

Cerceve boyutu

Konvertor giic
siniflandirmasi

Cikis sok bobini

Siparis numarasi

Gerilim

Akim

Uc fazli AC 400 V konvertorler

FSA

0,37 kW

0,55 kW

0,75 kW

1,1 kW

1,5 kW

6SL3202-0AE16-1CAO

380 Vile 480V arasi

2,2 kW

FSB

3 kW

6SL3202-0AE18-8CAO

380 Vile 480V arasi

9.0A

4 kW

FSC

5,5 kW

6SL3202-0AE21-8CAO

380 Vile 480V arasi

18.5A

FSD

7,5 kW

11 kW

15 kW

65L3202-0AE23-8CAOQ

380 Vile 480V arasi

39.0A

FSE

18,5 kW

65E6400-3TC03-8DDO

380 Vile 480V arasi

45.0A

22 kW

6SE6400-3TC05-4DDO

380 Vile 480V arasi

68.0 A

Tek fazh AC 230 V konvertorler

FSAAIFSAB

0,12 kW

0,25 kW

0,37 kW

0,55 kW

0,75 kW

FSAC

1,1 kW

6SL3202-0AE16-1CAO

200 Vile 480V arasi

1,5 kW

65L3202-0AE18-8CAO

200 Vile 480V arasi

9.0A

FSAD

2,2 kW

3 kW

65L3202-0AE21-8CAOQ

200 Vile 480V arasi

18.5A
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B.1 Secenekler

Cikis sok bobininin konvertore baglanmasi

Asadidaki resim 6rnek olarak tek fazli 230 V FSAC igin ¢ikis sok bobinini gosterir.

Minimum bosluk mesafesi: 100 mm

Motordan

SINAMICS V20 Konvertdr
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Montaj boyutlan

B.1 Secenekler

Uc fazli AC 400 V konvertorler FSA ile FSD arasi ve tek fazli AC 230 V konvertdrler icin

6SL3202-0AE16-1CA0 & 6SL3202-0AE18-8CA0

6SL3202-0AE21-8CAO0

>
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Opsiyonlar ve yedek parcalar

B.1 Secenekler

Siparis Boyutlar (mm) Agirlik | Sabitleme |Kablo | Gegerli V20 cerceve boyutlari
numarasi (kg) vidasi kesit
65L3202-... |A |B |cC D |E |F Olcii (Sikma | 21aM!
momenti) (mm?)
OAE16-1CAO0 (175 178 |72.5 166 |56.5|207 |3,4 M4 * 4 4,0 Ug fazh AC 400 V konvertorler:
(3.0 Nm) « FSA(0,37ile 1,5 kW arasi)

Tek fazli AC 230 V konvertorler:
* FSAAIFSAB (0,12 ile 0,75

kW arasi)
e FSAC (1,1 kw)
OAE18-8CAO (180 [178 |72.5 166 |56.5|207 |3,9 M4 * 4 4,0 Ug fazh AC 400 V konvertorler:
(3,0 Nm) e FSA (2,2 kW)
e FSB (3 kW)

Tek fazli AC 230 V konvertorler:
e FSAC (1,5 kw)

OAE21-8CAO0 (215 |[243 [100 225 |80.5 (247 | 10,1 M5 * 4 10,0 Ug fazh AC 400 V konvertorler:
(5,0 Nm) « FSB (4 kW)

e FSC (5,5 kW)
Tek fazli AC 230 V konvertorler:

e FSAD (2,2 ile 3 kW arasI)
OAE23-8CA0 |235 |243 |114.7 |225 |84.7 |257 | 11,2 M5 * 4 16,0 | Uc fazh AC 400 V konvertrler:
(5,0Nm) e FSD(7,5ile 15 kW arasi)

< [@;ol £ 2 ,0@ “m

1 i i H
Q - _— [
- n; -I 3 H
Sabitleme merkezleri
> @0 O =
= © = ! :d Loy
Siparis Elektrik 6zellikleri Baglanti | Genel boyutlar Sabit boyutlar | Sabitleme | Agirhk
numarasi civatasi (mm) (mm) vidasi (kg)
6SE6400- | Gerilim (V) | Akim (A) | Tork (Nm) H w D n1i n2
3TCO5- 200ile 480 |54 3,5ile 4,0 | M5 210 | 225 150 70 176 M6 10,7
4DDO arasi arasi
3TCO3- 380ile 480 |38 3,5ile 4,0 | M5 210 | 225 179 94 176 M6 16.1
8DD0 arasl arasl
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Opsiyonlar ve yedek parcalar

B.1.7

Fonksiyon

Siparis verileri

Harici sebeke filtresi

B.1 Secenekler

A\iKAz

olabilir.

Ekipman hasari ve elektrik carpmasi riski

Asagidaki tablodaki sebeke filtrelerinin bazilari konvertoriin PE ve sebeke terminallerine
baglanti icin sikistirmali pimlere sahiptir.

Bu sikistirmali pimlerin kullaniimasi ekipmanda hasara ve hatta elektrik carpmalarina neden

Glvenlik nedenlerinden dolayi sikistirmali pimleri PE terminal baglantisi icin uygun dlclilere
sahip UL/cUL-sertifikal catal veya halka sikistirmalar ile ve sebeke terminal baglantisi icin
UL/cUL-sertifikah catal sikistirma veya biikiilmis iletken kablolar ile degistirin.

Not

Asagidaki tabloda bir 6SE6400-2FL02-6BBO siparis numarasina sahip sebeke filtresi
kullanilmayan ve baglanmamasi gereken iki DC terminaline sahiptir (DC+, DC-). Bu
terminallerin kablolar geri kesilmeli ve uygun sekilde yalitim uygulanmalidir (6rnegin, 1s1 ile

blzisen tabaka).

230V filtrelenmemis konvertorler icin EN61800-3 yayilan ve iletilen emisyon kategorisi C1/C2
(EN55011, Sinif B/A1 seviyesine esdeder) ve 400 V filtrelenmemis konvertorler igin C2
seviyesine ulamak icin asagida gosterilen harici sebeke filtreleri gereklidir. Bu durumda
sadece blendajli bir cikis kablosu kullanilabilir. Maksimum kablo uzunlugu hakkinda daha fazla

bilgi icin Section "Terminal aciklamasi (Sayfa 49)" kismina bakin.

Cerceve boyutu

Konvertor giic
siniflandirmasi

Sebeke filtresi

Siparis numarasi

Gerilim

Akim

Uc fazli AC 400 V

konvertorler

FSA

0,37 kW

0,55 kW

0,75 kW

1,1 kW

1,5 kW

2,2 kW

65L3203-0BE17-7BA0

380 Vile 480V arasi

11.4 A

FSB

3 kW

4 kW

FSC

5,5 kW

6SL3203-0BE21-8BA0

380 Vile 480V arasi

235A

FSD

7,5 kW

11 kW

15 kW

65L3203-0BE23-8BA0

380 Vile 480V arasi

49.4 A

FSE

18,5 kW

22 kW

65L3203-0BE27-5BA0

380 Vile 480V arasi

72 A
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B.1 Secenekler

Cerceve boyutu

Konvertor giic
siniflandirmasi

Sebeke filtresi

Siparis numarasi Gerilim Akim
Tek fazl AC 230 V konvertorler
FSAAJIFSAB 0,12 kW Siemens Tip "TDK 200 Vile 240V arasi 20 A
0.25 kW B84713H0020B193"
- veya esdederi sebeke
0,37 kW filtresi kullanmanizi
0,55 kW Onerir.
0,75 kW
FSAC 1,1 kW
1,5 kW
FSAD 2,2 kW Siemens Tip "Schaffner 200V ile 240V arasi 30A
3 kW FS41095-30-44" veya
esdegeri sebeke filtresi
kullanmanizi Onerir.
Kurma
Harici sebeke filtrelerinde EMU uyumlu tesisat icin "Elektromanyetik uygunluk agisindan
uyumlu kurma (Sayfa 56)" kismina bakin.
Sebeke filtresinin FSAA ... FSAC'ye baglanmasi
Asadidaki sekil sebeke filtresinin konvertére nasil baglanacagini gésteren bir érnektir.
Sebeke besleme girisi
)
=10 °
Minimum bosluk mesafesi:
100 mm
SINAMICS V20 Konvertdr
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B.1 Secenekler
Sebeke filtresinin FSAD'ye baglanmasi

Asadidaki sekil sebeke filtresinin konvertére nasil baglanacagini gésteren bir 6rnektir.

Sebeke besleme girisi

Minimum bosluk mesafesi:

100 mm D
[]

st Ih
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B.1 Secenekler

Sebeke filtresinin FSA ... FSE'ye baglanmasi

Asadidaki sekil sebeke filtresinin konvertére nasil baglanacadini gésteren bir 6rnektir.

Sebeke besleme girisi

Minimum bosluk mesafesi:
100 mm

SINAMICS V20 Konvertdr
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Montaj boyutlar
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B.1 Secenekler

Siparis numarasi Boyutlar (mm) Adir | Sabitleme vidasi | Kablo kesit | Gecerli V20 cerceve
ik alani (mm?) | boyutlan
A |B |c |p | |%9 |Boy |sikma Min. | Maks.

ut torku (Nm)

Uc fazli AC 400 V konvertorler
6SL3203-0BE17-7BA0 | 202 |73 65 36,5186 (1,75 |M4 |0,6ile0,8 1,0 2,5 FSA (0,37 ile 2,2 kW

(4) |arasl arasl)
6SL3203-0BE21-8BA0 | 297 100 |85 80 281 |40 |[M4 |1,5ile1,8 1,5 16,0 e FSB(3ile4kw
(4) |arasi arasi)

e FSC(5,5 kW)
65SL3203-0BE23-8BA0 | 359 | 140 |95 120 343 (7,3 |M4 (2,0ile2,3 |60 |16,0 |FSD(7,5ile15kW

(4) |arasi arasl)
6SL3203-0BE27-5BA0 |400 | 100 | 140 |75 385 |7,6 |[M6 |3,0 16,0 | 50,0 |FSE (18,5ile 22 kW
4) arasl)
Tek fazh AC 230 V konvertorler
B84713H0020B193" |168 |59 |53 |- 143 10,9 |[M4 |1,5 25 |4 « FSAAIFSAB (0,12
() ile 0,75 kW arasi)
e FSAC(1,1ile1,5
kW arasi)
FS41095-30-442 244 | 80 50 60 215 |1,0 [M5 |1,0ile1,2 |05 |[6,0 FSAD (2,2 ile 3 kW
(4) |arasi arasl)

" Siemens Tip "TDK B84713H0020B193" veya esdederi sebeke filtresi kullanmanizi 6nerir. Bu filtre hakkinda daha fazla
bilgi icin Uretici ile irtibata gegin.

2 Siemens Tip "Schaffner FS41095-30-44" veya esdederi sebeke filtresi kullanmanizi énerir. Bu filtre hakkinda daha fazla
bilgi icin Uretici ile irtibata gegin.

SINAMICS V20 Konvertdr
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B.1 Secenekler

B.1.8 Koruma Baglanti Kitleri

Fonksiyon

Koruma baglanti kiti her cerceve boyutu icin bir opsiyon olarak sunulur. Konvertérde EMU
uyumlu kurulum saglamak icin gereken kolay ve verimli koruma baglantisini sunar (detaylar
icin bkz. Kisim "Elektromanyetik uygunluk agisindan uyumlu kurma (Sayfa 56)").

Parcalar
Konvertor Koruma baglanti kiti
degiskeni Resim Parcalar
FSAA/FSAB Siparis numarasi: 65L3266-1AR00-0VAO @ Koruma saci
@ 3 x blendaj kelepcesi
® 4 x M4 vida (stkma momenti: 1,8 Nm
+%10)
FSAC Siparis numarasi: 65L3266-1AU00-0VAO @ Koruma saci
@ 3 x blendaj kelepcesi
® 4 x M4 vida (stkma momenti: 1,8 Nm
+%10)
FSAD Siparis numarasi: 65L3266-1AV00-0VAQ @ Koruma saci
@ 3 x blendaj kelepcesi
® 4 x M4 vida (stkma momenti: 1,8 Nm
+%10)

SINAMICS V20 Konvertdr
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B.1 Secenekler

Konvertor Koruma baglanti kiti
degiskeni Resim Parcalar
FSA Siparis numarasi: 6SL.3266-1AA00-0VAO (@ Koruma saci
@ 3 x blendaj kelepcesi
(®) 4 x M4 vida (stkma momenti: 1,8 Nm
+%10)
FSB Siparis numarasi: 6SL3266-1AB00-0VAQ (@ Koruma saci
@ 2 x klips?
® 3 x blendaj kelepcesi
® 7 x M4 vida (stkma momenti: 1,8 Nm
+%10)
FSC Siparis numarasi: 65L3266-1AC00-0VAO @ Koruma saci
@ 2 x klips?
® 3 x blendaj kelepcesi
® 7 x M4 vida (stkma momenti: 1,8 Nm
+%10) 2
SINAMICS V20 Konvertor
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B.1 Secenekler

Konvertor Koruma baglanti kiti

degiskeni Resim Parcalar

FSD/FSE Siparis numarasi: 6SL3266-1AD00-0VAO (FSD) (@ Koruma saci
Siparis numarasi: 6SL3266-1AE00-0VAO (FSE) @ 2 x klips?

® 4 x blendaj kelepcesi

® 8 x M4 vida (sikma momenti: 1,8 Nm
+%10) 2

D Klips sadece koruma saci bir salt kutusu icerisindeki konvertore takilirken gereklidir.
2 "push-through" uygulamalar i¢in koruma sacini konvertére baglamak amaciyla iki M5 vida ve somun kullanmalisiniz
(stkma momenti: 2,5 Nm = %10), iki M4 vida (resimdeki @) yerine.

Dis olcliler (mm)

FSAAIFSAB baglanti koruma
kiti

FSAC baglanti koruma kiti

| .603

FSAD baglanti koruma kiti FSA baglanti koruma kiti

133.5 | . 854

FSB baglanti koruma kiti

FSC baglanti koruma kiti

FSDIE baglanti koruma kiti

146 (162)*

240 (245)*

I
* Parantez icerisindeki veriler FSE baglanti koruma
kiti baglantilarini gosterir.
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B.1 Secenekler

Koruma baglantisinin konvertore sabitlenmesi

Eger konvertor bir salt kutusuna monte edilirse:

FSAAIFSAB'ye montaj

@ PE vidasini gevsetin ve koruma sacini asagidan kaydirin,
sonrasinda vidayi 1,8 Nm (tolerans: + %10) ile yeniden
sikistirin.

@ Konvertér kurulumu sirsinda kablo capina uymasi icin
kablo blendaj kelepcesini katlayin.

FSA FSAC/IFSAD

(@ PE vidasini gevsetin ve koruma sacini asagidan kaydirin,
sonrasinda vidayi 1,8 Nm (tolerans: + %10) ile yeniden
sikistirin.

(@ Koruma saci ile kabin paneli arasinda sogutucuyu
kelepceleyin ve vidalari ve somunlari 1,8 Nm (tolerans: +
%10) ile sikistirin.

(® Konvertér kurulumu sirsinda kablo capina uymasi icin
kablo blendaj kelepcesini katlayin.

408
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B.1 Secenekler

Eger konvertor bir salt kutusuna monte edilirse:

FSBIFSC/IFSD/FSE'ye sabitleme

@ Klips ve koruma saci arasindaki sogutucuyu
kelepceleyin ve viday 1,8 Nm (tolerans: + %10) ile
sikistirin.

@ Konvertér kurulumu sirsinda kablo capina uymasi icin
kablo blendaj kelepcesini katlayin.

Eger konvertor push-through montaj modunu kullaniyorsa:

FSBIFSCIFSDIFSE'ye sabitleme

Kabin paneli

Bu durumda klips gerekmedigini unutmayin.

(@ Sogutucuyu koruma sact ile kabin paneli arasina
kelepceleyin ve kabin panelinin arka tarafindan vidalan
stkistirmak icin klips yerine iki eslesen ylizeyi kullanin
(eger cerceve boyutu B ise M4 vidalar veya cerceve boyutu
C veya D ise M5 vidalar). Vida sikistirma momenti: M4 =
1,8 Nm = %10; M5=2,5Nm = %10

@ Konvertér kurulumu sirsinda kablo capina uymast icin
kablo blendaj kelepcesini katlayin.

SINAMICS V20 Konvertdr
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B.1 Secenekler

B.1.9 Hafiza karti

Fonksiyon

Bir hafiza karti Parametre Yikleyicide kullanilabilir ve size parametre setlerini
konvertére/konvertdrden karsiya yliklemelindirme imkani sunar. Hafiza kartinin kullanimi
hakkinda detaylar icin bkz. Ek "Parametre Yiikleyici (Sayfa 371)".

Siparis numarasi
Onerilen SD karti: 6SL3054-4AG00-2AA0

B.1.10 RS485 sonlandirma direnci

SINAMICS V20 ve SIEMENS PLC'ler arasindaki RS485 iletisimi icin veri yolunu sonlandirmak
amaciyla bir RS485 sonlandirma direnci kullanilir. Sonlandirma direncinin kullanimi hakkinda
detaylar icin "PLC ile haberlesme halinde (Sayfa 185)" kismina bakin.

Siparis numarasi: 65L3255-0VC00-0HAO

B.1.11 Kalan akim devre kesici (RCCB)

Not

SINAMICS V20 konvertor sigortalar ile korunacak sekilde tasarlanmistir; ancak, konvertor
koruyucu topraklama iletkeninde bir DC akima neden olabilecedi icin eger bir Kalan akim
devre kesici (RCCB) beslemenin girisinde kullanilacaksa, asagdidakilere dikkat edin:

* SINAMICS V20 tek fazli AC 230 V konvertoérler (filtrelenmis) FSAC ve FSAD sadece tip A"
100 mA veya tip B(k) 300 mA RCCB (izerinde calistirilabilir.

e Tim SINAMICS V20 t¢ fazli AC 400 V konvertorler (filtrelenmis veya filtrelenmemis) bir tip
B(k) 300 mA RCCB tizerinde calistirilabilir.

e SINAMICS V20 (ic fazli AC 400 V konvertorler (filtrelenmemis) FSA ile FSD arasi ve FSA
(filtrelenmis) bir tip B(k) 30 mA RCCB (zerinde calistirilabilir.

e Birden fazla konvertor kullaniyorsaniz, her konvertoriin ayri bir RCCB'de kullaniimasi
gerekir; yoksa RCCB'nin yanlis tetiklenmesine neden olabilir.

D Bir tip A RCCB kullanmak icin bu SSS icerisindeki diizenlemeler takip edilmelidir: Siemens
Web sitesi (http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/49232264)

SINAMICS V20 Konvertdr
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Siparis verileri

B.1 Secenekler

Dipnotlarda aksi belirtilmedigi stirece asagidaki tabloda verilen RCCB'ler hem filtrelenmis hem
de filtrelenmemis V20 konvertdrler icin gecerlidir.

Cerceve Konvertor giic | Onerilen RCCB siparis numarasi "
boyutu | siniflandirmasi | pecp1ip A30  [RCCBTipA | RCCB Tip A(k) 30 | RCCB Tip B(k) 30 | RCCB Tip B(k)
mA 100 mA 2 mA 3 mA 4 300 mA 2

Uc fazli AC 400 V konvertérler

FSA 0,37 kWile 2,2 |- - - 55V3342-4 55V3642-4
kW arasi

FSB 3 kW ile 4 kW
arasl

FSC 5,5 kW

FSD 7,5 kW - - - 55V3344-4 55V3644-4
11 kW - - - 55V3346-4 55V3646-4
15 kW

FSE 18,5 kW - - - - 55V3646-4
22 kW - - - - 55V3647-4

Tek fazh AC 230 V konvertorler

FSAAIFSAB | 0,12 kW ile 55V3311-6 - 55V3312-6KKO01 55V3321-4 55V3621-4
0,75 kW arasi

FSAC 1,1 kW 55V3312-6 55V3412-6 55V3322-4 55V3622-4
1,5 kW 5S5V3314-6 55V3414-6 55V3314-6KK0O1 |5SV3324-4 55V3624-4

FSAD 2,2 kW
3 kW 55V3316-6 55V3416-6 55V3316-6KK0O1 |5SV3326-4 55V3626-4

" Piyasada satilan 55V3 serisi RCCB'ler (tabloda verilen) veya esdegerlerini secebilirsiniz.
2 SINAMICS V20 tek fazli AC 230 V filtrelenmis konvertérler FSAC ve FSAD sadece tip A 100 mA veya tip B(k) 300 mA RCCB

lizerinde

calistirilabilir.

3) RCCB tip adindaki "k" harfi zaman gecikmesine sahip RCCB tiplerini gosterir.

4 SINAMICS V20 Ug fazli AC 400 V filtrelenmis konvertorler FSB ile FSD arasi bir tip B(k) 30 mA RCCB Uzerinde
calistirlamaz.

SINAMICS V20 Konvertdr
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B.1 Secenekler

B.1.12 DIN ray1 montaj kitleri (sadece FSAA, AB, AC, A ve B icin)

140 [ (M4
90 11.4 i

189.1
199.1

FSAA/FSAB/FSAC/FSA igin DIN FSB igin DIN ray1 montaj kiti
rayl montaj kiti

Siparis numaralari:
* 65L3261-1BA00-0AAO (cerceve boyutu AA/AB/ACIA igin)
e 65L3261-1BB00-0AAO (cerceve boyutu B igin)

B.1.13 FSAA ... FSAD icin gecis montaj kiti
Siparis numaralari:
e 65L3266-1ER00-0VAO (cerceve boyutu AA/AB igin)
e 65L3266-1EBO0-0VAOQ (gcerceve boyutu AC igin)
e 65L3266-1EV00-0VAO (cerceve boyutu AD igin)

Fonksiyon

Cerceve boyutu FSAAIFSAB daha kiiclik dis boyutlara sahip oldugdu icin bu gecis montaj kiti
cerceve boyutu AA/AB konvertorler ile G110 pano veya DIN rayinin daha kolay kurulmasini
saglar. EGer panodaki delikler cerceve boyutu A'ya eslestirmek lizere delinmisse, FSAA/FSAB
dis dlcllerine uygun ek delikler delebilir veya kurulum icin bu opsiyonu kullanabilirsiniz.

Cerceve boyutu FSAC dogrudan bir FSA DIN rayl montaj kitine monte edilebilir. FSAC'i bir FSB
DIN ray1 montaj kitine takmak icin FSAC icin gecis montaj kitini kullanabilirsiniz. E§er
panodaki delikler cerceve boyutu B'ye eslestirmek lizere delinmisse, FSAC dis 6lclilerine
uygun ek delikler delebilir veya bir FSAC konvertor icin bu opsiyonu kullanabilirsiniz.

EJer panodaki delikler cerceve boyutu C'ye eslestirmek tizere delinmisse, FSAD dis 6lclilerine
uygun ek delikler delebilir veya kurulum icin bu opsiyonu kullanabilirsiniz.
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B.1 Secenekler

Dis Olgiiler (mm)

FSAA/FSAB icin FSAC icin FSAD icin

45 137.5 6.5 | 182

150
154
174.7

2 x M4 vidal ;
x M4 vidalar 4 x M4 vidalar 4 x M4 vidalar

Maksimum sikma momenti: 2,0 Nm; vida uzunlugu: 6 mm ... 10 mm

Gecis montaj kitinin konvertore sabitlenmesi

¢ Bir salt kutusuna monte edilen konvertor:

FSAAIFSAB FSACIFSAD

SINAMICS V20 Konvertdr
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B.1 Secenekler

* DIN rayl montaj modu:

FSAAIFSAB FSAC a

SINAMICS V20 Konvertdr
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B.1 Secenekler

B.1.14 SINAMICS V20 Smart Access
Siparis numarasi: 65L3255-0VA00-5AA0

ACIK-KAPALI salteri

=

iletisim arayiizii

Durum LED

Sifirlama digmesi
(Onden gériiniim) (Arkadan
gOranim)
Dis dlciiler (mm)

47.7

Fonksiyon

SINAMICS V20 Smart Access entegre Wi-Fi baglantisina sahip bir Web sunucu moduludir.
Hizli devreye alma, konvertér parametrelendirme, JOG, izleme, teshis, yedekleme ve geri
ylikleme, vb. dahil konvertor islemlerini gergeklestirmek icin bagli bir cihazdan (kablosuz a§
adaptoriine sahip konvansiyonel bilgisayar, tablet veya akilli telefon) konvertére Web tabanli
erisim saglar. Bu modiil sadece devreye alma i¢indir ve bu nedenle konvertérle siirekli olarak
kullanilamaz. Daha fazla bilgi icin "SINAMICS V20 Smart Access ile devreye alma (Sayfa 149)"
bélimiine bakin.

Diigme aciklamasi

SINAMICS V20 Smart Access lzerindeki sifirlama digmesi asagidaki fonksiyonlari
gerceklestirmenize imkan tanir:

e Temel sliriim yikseltme (Sayfa 180)
* Wi-Fi konfiglirasyonu sifirlama

Daha fazla bilgi icin bu kismin ilerleyen bélimlerindeki aciklamaya bakin.

SINAMICS V20 Konvertdr
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B.1 Secenekler

Teknik o6zellikler

Uretici yazilimi siiriimii >V01.04.02
Anma gerilimi 24V DC
Kablosuz teknolojisi ve calisma frekansi Wi-Fi 2400 MHz ile 2483.5 MHz arasli
Maksimum radyo frekans giicl 17,5 dBm (EIRP*)
Kablosuz modulasyon tipi 802.11 blg
Modiilasyon teknolojisi e 802.11b: CCK, DSSS
e 802.11g: OFDM
Anten kazanci 1,9 dBi
Olaganusti sicaklik aralig -10 °Cile 60 °C arasi

* EIRP etkin izotropik radyasyon giicli anlamina gelir.

Not

Cevre kosullarina baglh olarak ve arada engeller olmadiginda maksimum kablosuz iletisim
mesafesi 140 metreye erisebilir.

SINAMICS V20 Smart Access cihazinin konvertére takilmasi

Onerilen sikma momenti: 0,8 Nm = %10

Takma islemi sirasinda daha fazla glvenlik talimati icin bkz. Kisim "SINAMICS V20 Smart
Access cihazinin konvertére takilmasi (Sayfa 151)".

Wi-Fi yapilandirmasini sifirlama

Konvertér glic acik durumundayken, modiil tzerindeki sifirlama diigmesine basiimasi Wi-Fi
konfiglrasyonunu varsayilanlara ayarlar:

e Wi-Fi SSID: V20 smart acess_xxxxxx ("xxxxxx" SINAMICS V20 Smart Access MAC adresinin
son alti karakterine karsilik gelir)

e Wi-Fi sifresi: 12345678

¢ Frekans kanali: 1

SINAMICS V20 Konvertdr
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B.1 Secenekler

Not

Wi-Fi konfigtrasyonunu sifirlamak icin sifirlama diigmesine basmadan 6nce durum LED'inin
yesillsari yandigindan veya yesil yanip sondigiinden emin olun. Sifirlama diigmesine
bastiktan sonra, durum LED sari yanip sénene kadar diigmeye basili tutun. Sadece bu
durumda Wi-Fi konfiglrasyonu sifirlama digmesi ile basarili bir sekilde sifirlanabilir.

Durum LED
LED rengi Anlam
Sabit kirmizi Modiile bir istemci baglanmistir ve modiil ile konvertor arasindaki USS
iletisimi basarisiz olmustur.
Sabit yesil Modil calisir durumdadir ve bir istemci buna baghdir.
Sabit sar Modiil ¢alisir durumdadir ve higbir istemci buna bagl degildir.
Kirmizi yanip | 1 Hz yanip Modiile bir istemci baglanmamistir ve modil ile konvertor arasindaki
sdénen sénme USS iletisimi basarisiz olmustur. *
0.5 Hzyanip | Modiilde baslatiliyor.
sonme
Yanip sénen yesil Modil calisir durumdadir ve bir WebSocket kanali buna baglidir.
Yanip sonen sari Modiiliin yeniden baslatilmasinin geri kalani.
Arka arkaya yanip s6nen Web uygulamasi, firmware ve servis paketi ylikseltme yapmaktadir.
kirmizi ve sari
* Modil ile konvertor arasinda USS iletisim arizasi olmasi halinde, ilk olarak moddili ACIK-
KAPALI salterini "Kapali" duruma alarak kapatmal, sifirlama diigmesine basili tutmali ve
module ACIK-KAPALI salterini "ON" durumuna kaydirarak enerji vermel ive sonrasinda
moddliin firmware versiyonunu giincellemelisiniz. Firmware glincelleme ile ilgili daha fazla
bilgi icin "Stirim ylikseltme (Sayfa 180)" kismina bakin.
B.1.15 I/0 Extension Module

Siparis numarasi: 65L3256-0VE00-6AAQ

(mm)

Durum LED'leri

SINAMICS V20 Konvertor

Genisletme portu iletisim interface

b

MR | xmens
i Ty

RERPRANRAD |

(Onden gbériiniim)
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B.1 Secenekler

Fonksiyon

SINAMICS V20 I/O Extension Module 3.94 ve sonraki versiyonlara sahip firmware bulunan
SINAMICS V20 400 V degiskenlerini destekler. Daha fazla konvertér kontrol fonksiyonu igin
V20 I/O terminallerinin sayisini artirir. Modli baglamak icin SINAMICS V20 konvertordeki
uzatma portunu kullanabilirsiniz. Bu modul SINAMICS V20 Smart Access veya BOP Interface
Module baglamak icin bir uzatma portu kullanir.

Durum LED

LED rengi Aciklama
Sabit sar Modiile enerji verilmistir ve baslatmaktadir.

Sabit yesil Modul dogru calismaktadir ve modiil ile konvertdr arasindaki
iletisim basarili kurulmustur.

2 Hz frekansta kirmizi yanip sénme | Modil ve konvertor arasindaki iletisim basarisiz.

Cihazin baglanmasi

(opsiyon)

i BOP Interface Module
(opsiyon)

Harici BOP
(opsiyon)

1/0 Extension Module

DiKKAT

Hatali takma veya cikarma nedeniyle ekipman arizalari

V20 konvertor acik durumdayken SINAMICS V20 1/0 Extension Module takma veya cikarma
SINAMICS V20 /0 Extension Module'de arizalara neden olabilir.

* SINAMICS V20 I/O Extension Module'yi takmadan veya ¢ikarmadan 6nce V20
konvertoriin kapatilmis oldugundan emin olun.

Not

V20 parametrelerini karsiya yiklemek ve indirmek icin Parametre Yiikleyiciyi takmadan 6nce
I/O Extension Module'yi ¢cikarin.

Kablo semasi ve terminal aciklamasi

Kablo semasi ve terminal aciklamasi hakkinda daha fazla bilgi icin "Tipik sistem baglantilari
(Sayfa 45)" ve "Terminal aciklamasi (Sayfa 49)" kisimlarina bakin.
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B.2 Yedek parcalar - yedek fanlar

B.2 Yedek parcalar - yedek fanlar

Siparis numaralar
e 6SL3200-0UF06-0AAO (cerceve boyutu AC igin)
65L3200-0UF07-0AAO (cerceve boyutu AD icin)
e 6SL3200-0UF01-0AAO (cerceve boyutu A icin)
¢ 6SL3200-0UF02-0AAO (cerceve boyutu B icin)
¢ 6SL3200-0UF03-0AAO (cerceve boyutu Cicin)
¢ 6SL3200-0UF04-0AAQ (cerceve boyutu D igin)
¢ 6SL3200-0UF05-0AAO (cerceve boyutu E igin)

Fanlarin degistirilmesi

Konvertérden fani ¢ikarmak icin asagida gosterilen sekilde adimlari takip edin. Fani yeniden
takmak icin ters sira ile devam edin. Fani yeniden monte ederken fanin tizerindeki ok
isaretinin (resimdeki "A") fan muhafazasi yerine konvertére dogru oldugundan emin olun, fan
kablo cikis noktasinin pozisyonu ("B") ile birlikte montaj yénlendirmesi ve kablo konnektori
pozisyonu ("C") fan kablosunun konvertére baglanmasi icin yeterlidir.
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B.2 Yedek parcalar - yedek fanlar

FSAC'dan ganin degistirilmesi

SINAMICS V20 Konvertdr
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B.2 Yedek parcalar - yedek fanlar

FSAD'dan ganin degistiriimesi

SINAMICS V20 Konvertor
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B.2 Yedek parcalar - yedek fanlar

FSA'dan ganin degistirilmesi

SINAMICS V20 Konvertdr
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B.2 Yedek parcalar - yedek fanlar

FSB, FSC veya FSD'den fan(lar)in degistiriimesi

SINAMICS V20 Konvertdr
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B.2 Yedek parcalar - yedek fanlar

FSE'den fanlarin degistirilmesi
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Genel lisans kosullari C

For Resellers: In order to avoid infringements of the license conditions by the reseller or
the buyer these instructions and license conditions and accompanying CD - if applicable
- have to be forwarded to the buyers.

1) Siemens License Conditions
General License Conditions for Software Products for Automation and Drives
(2011-08-01)
1 Supply of Software to Licensee and Granting of Rights to use the Software

1.1 These General License Conditions shall exclusively apply to the delivery of Software for
Automation and Drives to the Licensee. General terms and conditions of the Licensee shall
apply only where expressly accepted in writing by us. The scope of delivery of the Software
shall be determined by the congruent mutual written declarations of both parties. We shall
grant the Licensee rights to use the software specified in the Confirmation of Order or, if the
Licensee does not receive a Confirmation of Order, the software specified in the Certificate of
License or that specified in the Software Product Sheet, if the Licensee is instead submitted a
Software Product Sheet (hereinafter referred to as "SW"). The Certificate of License and the
Software Product Sheet shall be collectively referred to as "Col" hereinafter. The Licensee
shall be submitted the CoL when the SW is supplied or in conjunction with the delivery bill.
The way in which the SW is supplied is also derived directly from the Confirmation of Order or
from the SW purchase order number contained in the Confirmation of Order, in conjunction
with the associated order data of our catalog valid at the time of the Confirmation of Order
(hereinafter collectively referred to as "Order Data"), or from the CoL. If the Licensee does not
receive a data medium, it shall be authorized to copy the SW already available to it to the
extent necessary to exercise the rights to use the SW granted to it. The aforesaid shall apply,
mutatis mutandis, to electronic supply of the software (downloading). Where reference is
made to the Order Data or the CoL in these General License Conditions, the reference to the
Col is of significance if the Licensee has not received a Confirmation of Order. In any case,
the data contained in the Order Data is also contained in the ColL.

1.2 The Documentation relating to the SW (hereinafter referred to as "Documentation”) shall
be purchased separately, unless either the Order Data or ColL contains a stipulation stating
that it belongs to the scope of delivery. If the Licensee is authorized to copy the SW in
accordance with Clause 1.1, this shall also apply to the Documentation provided that it is
included in the scope of delivery.

1.3 In the event that we submit a License Key to the Licensee, which unlocks the SW
(hereinafter referred to as "License Key"), this License Key must also be installed.

1.4 The rights granted to the Licensee with respect to the SW are based on the License Type
(see Section 2) and the Software Type (see Section 3). The license and Software Types are
detailed in the Order Data or ColL. If the SW is supplied electronically or if copying rights are
granted for it, the rights and duties specified in these General License Conditions shall apply
to the legitimately generated copies.
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1.5 If the Licensee is legitimately in possession of a previous SW version/release (hereinafter
referred to as "Previous Version"), the Licensee shall be authorized to exercise the rights to
use the SW granted to it either with respect to the SW or - if this is intended from a technical
point of view - to the Previous Version, at its own discretion (downgrading). If the SW is an
Upgrade or PowerPack in accordance with Section 4, Section 4 shall apply additionally.

1.6 If Previous Versions are listed in the Readme file of the SW under the category “parallel
use”, the Licensee has the right to exercise, alternatively to the user rights granted to him for
the SW, the user rights for the listed Previous Versions in one (1) Instance. If the “Type of use”
named in the Order Data or the ColL is: “Installation” or “User”, the Licensee is entitled to the
previously described right additionally to and at the same time as the Previous Versions listed
in one Instance. An “Instance” in the context of these General License Conditions is either an
instance in a physical operating system environment or an instance in a virtual operating
system environment. The transferability of the user rights onto Previous Versions is only
permissible in conjunction with the user rights for the SW in accordance with Clause 5.3.

1.7 In case the Licensee obtains only the data media but no license as per the Order Data or
the Col, any use of the SW by the Licensee is subject to the acquisition of a license according
to Section 2. Up to the acquisition of the license, the Licensee is not entitled to supply the SW
to third parties.

1.8 In case the SW contains Open Source Software or any similar software of a third party
(hereinafter referred to as "0OSS") the OSS is listed in the Readme_0SS-file of the SW. The
Licensee is entitled to use the OSS in accordance with the respective license conditions of the
OSS. The license conditions are provided on the same data carrier as the SW. The license
conditions of the respective OSS shall prevail over these General License Conditions with
respect to the OSS. If the license conditions of the OSS require the distribution of the source
code of such OSS we shall provide such source code on request against payment of the
shipping and handling charges.

1.9 The SW may be or contain licensed software other than OSS, i.e. software which has not
been developed by us itself but which has been licensed to us by a third party (hereinafter
referred to as the "Licensor"), e.g. Microsoft Licensing Inc. If the Licensee receives the terms
and conditions stipulated by the relevant Licensor together with the SW in the Readme_0OSS
file in this case, such terms and conditions shall apply with respect to the Licensor's liability
vis-a-vis the Licensee. Our own liability vis-a-vis the Licensee shall be governed in any case by
these General License Conditions.

2 License Type
Depending on the License Type, the Licensee shall be granted the following rights to the SW:

2.1 Single License (One Off License, Copy License) The term "One Off License" or "Copy
License" which may be used in the Software Product Sheet corresponds to the term "Single
License". The following regulation shall apply to the full scope of the One Off License / Copy
License. The Licensee shall be granted the non-exclusive right, transferable in accordance
with Clause 5.3 and valid for an unlimited period of time, to install the SW in one (1) Instance
and to utilize the SW thus installed in the manner specified in the Order Data or ColL (see
"Type of Use").

2.2 Floating License The Licensee shall be granted the non-exclusive right, transferable in
accordance with Clause 5.3 and valid for an unlimited period of time, to install the SW on any
desired number of the Licensee's hardware devices. The number of objects (for example,
users or devices) permitted to utilize the SW at the same time can be derived from the Order
Data or Col (see "Type of Use).
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2.3 Rental License The Licensee shall be granted the non-exclusive right, transferable in
accordance with Clause 5.3 and limited in time as stipulated in the Order Data or CoL (see
"Type of Use"), to install and use the SW in one (1) Instance. If the period of use is specified in
hours, the usage decisive for the calculation of the time limit commences with the software
start-up and finishes with its shut-down. If the period of usage is specified in days, weeks or
months, the specified period, which commences in conjunction with the first SW start-up,
shall apply independently of the actual time of usage. If the period of use is specified with a
date, the right of use ends on this date — regardless of the actual period of use.

2.4 Rental Floating License The Licensee shall be granted the non-exclusive right, transferable
in accordance with Clause 5.3 and limited in time as stipulated in the Order Data or the ColL
(s. “Type of use”), to install the SW on any desired number of the Licensee's hardware devices.
The number of objects (for example, users or devices) permitted to utilize the SW at the same
time can be derived from the Order Data or Col (see "Type of Use) as well. If the period of use
is specified in hours, the usage decisive for the calculation of the time limit commences with
the software start-up and finishes with its shut-down. If the period of usage is specified in
days, weeks or months, the specified period, which commences in conjunction with the first
SW start-up, shall apply independently of the actual time of usage. If the period of use is
specified with a date, the right of use ends on this date — regardless of the actual period of
use.

2.5 Demo License The Licensee shall be granted the non-exclusive right, transferable in
accordance with Clause 5.3 and limited in time as stipulated in the Order Data or the CoL (s.
“Type of use”), to install the SW in one (1) Instance and to use it for validation purposes. If the
period of usage is specified in days, weeks or months, the specified period, which
commences in conjunction with the first SW start-up, shall apply independently of the actual
time of usage. If the period of use is specified with a date, the right of use ends on this date —
regardless of the actual period of use.

2.6 Demo Floating License The Licensee shall be granted the non-exclusive right, transferable
in accordance with Clause 5.3 and limited in time as stipulated in the Order Data or the ColL
(s. “Type of use”), to install the SW on any desired number of the Licensee's hardware devices.
The number of objects (for example, users or devices) permitted to utilize the SW at the same
time can be derived from the Order Data or ColL (see "Type of Use) as well. If the period of
usage is specified in days, weeks or months, the specified period, which commences in
conjunction with the first SW start-up, shall apply independently of the actual time of usage.
If the period of use is specified with a date, the right of use ends on this date — regardless of
the actual period of use.

2.7 Trial License The Licensee shall be granted the non-exclusive and non-transferable right
to install the SW in one (1) Instance and to use it for validation purposes in the manner
specified in the Order Data or ColL (see "Type of Use"). The period of usage is limited to 14
days and commences with the SW start-up, unless a different period of usage is specified in
the Order Data or CoL.

3 Software Type

If the Software Type is not specified in the Order Data or CoL, the rights specified in Clause
3.2 (Runtime Software) shall apply to the SW.

3.1 Engineering Software (hereinafter referred to as "E-SW") In the event that the Licensee
uses E-SW to generate its own programs or data containing parts of the E-SW, the Licensee
shall have the right, without having to pay any license fee, to copy and to use these parts of
the E-SW as a part of its own programs or data, or to supply them to third parties for use. In
the event that such parts are supplied to third parties for use, these parties shall be bound in
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writing to comply with stipulations corresponding to those in Clauses 5.1 and 5.2 with
respect to the above parts of the E-SW.

3.2 Runtime Software (hereinafter referred to as "R-SW") If the Licensee incorporates R-SW or
any parts thereof into its own programs or data, it shall purchase a license with respect to the
R-SW each time it installs or copies - depending on what is done first - its own programs or
data containing RSW or parts thereof, in accordance with the relevant intended Type of Use
and on the basis of the Siemens catalog valid at that time. In the event that the Licensee
supplies the specified programs or data to third parties for their use, these parties shall be
bound in writing to adhere to stipulations corresponding to those in Section 5, with respect
to the R-SW parts contained therein. The aforesaid shall not affect the Licensee's obligation to
purchase a license for the R-SW if the RSW original is copied. If the R-SW contains tools for
parameterization/configuration and extended rights have been granted in this regard, this
will be detailed in the readme file of the R-SW.

4 Upgrade and PowerPack

If it is apparent from the Order Data or Col, e.g. by the addition "Upgrade" or “PowerPack”
after the SW product name, that the SW is an upgrade for another software item (hereinafter
referred to as "Source License"), the rights originally granted to the Licensee to use the
Source License end in conjunction with the upgrade measure. The rights of use in accordance
with Clause 1.6 remain unaffected by this. However, the Licensee is entitled to undo the
upgrading (downgrading) - if this is intended from a technical point of view - and to exercise
the rights to use the SW granted to it with respect to the Source Version in accordance with
Clause 1.5.

5 Further Rights and Duties of the Licensee

5.1 Unless a stipulation to the contrary relating to a specific number of copies is contained on
the data medium or in the readme file of the SW, the Licensee may generate an appropriate
number of copies of every item of SW which it is authorized to use in accordance with these
General License Conditions, where such copies shall be used exclusively for data backup
purposes. Furthermore the Licensee may only copy the SW if and insofar as it has been
granted copying rights by us in writing.

5.2 The Licensee shall not be entitled to modify, decompile or reverse engineer the SW. Nor
may it extract any individual parts unless this is permitted by mandatory copyright law.
Furthermore, the Licensee shall not be entitled to remove any alphanumeric identifiers,
trademarks or copyright notices from the SW or the data medium and, insofar as it is entitled
to make copies of the SW, shall copy them without alteration. The aforementioned regulation
shall apply accordingly to the Documentation supplied in accordance with Section 1.

5.3 The Licensee shall be entitled to completely transfer the right to use the SW granted to it
to a third party, provided that it concludes a written agreement with the third party in
conformance with all of the conditions contained in this Section 5 and on the proviso that it
does not retain any copies of the SW. If the Licensee has received a License Key for the SW,
this key shall be supplied to the third party together with the SW. Furthermore, the third
party shall be submitted the CoL together with these General License Conditions. The
Licensee shall submit the CoL received for the SW to us at any time, if requested.

5.4 If the SW is a PowerPack or an Upgrade, the Licensee shall keep the CoL of the Source
License and submit it to us at any time, if requested, together with the Col for the SW. In the
event that the Licensee transfers its right to use the PowerPack SW or Upgrade SW in
accordance with Clause 5.3, it shall also submit the CoL of the Source License to the third

party.
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5.5 If the Licensee receives a data medium which, in addition to the SW, contains further
software products which are released for use, then it shall have the right to use these
released software products exclusively for validation purposes, for a limited period of time
and free of charge. The period of use shall be limited to 14 days, commencing with the first
start-up of the relevant software program unless a different period is specified e.g. in the
readme file of the relevant software product. These software products supplied exclusively
for validation purposes shall be governed, mutatis mutandis, by the stipulations contained in
these General License Conditions. The Licensee shall not be authorized to pass on these
software products separately, i.e. without the SW, to a third party.

The conditions of the purchase contract apply if not otherwise stipulated hereafter for
the Open Source Software.

2) License Conditions and Disclaimers for Open Source Software and other Licensed Software
In the product "SINAMICS V20", Copyright Siemens AG, 2015 (hereinafter "Product”), the

following Open Source Software is used either unchanged or in a form that we have
modified, and additionally the other License Software noted below:

Liability for Open Source Software

Open Source Software is provided free of charge. We are liable for the Product including
Open Source Software contained in accordance with the license conditions applicable to the
Product. Any liability for use of Open Source Software beyond the program flow intended for
the Product is explicitly excluded. Furthermore, any liability for defects resulting from
modifications to the Open Source Software by you or third parties is excluded.

We do not provide any technical support for the Product if it has been modified.

Availability of Source Code

Certain license conditions of third-party software components used in this product may
require Siemens to provide you with the source code and additional information for such
components. In most cases, Siemens provides this information on or with the device. In case
Siemens is technically unable to do so, you may request a copy of this information against
payment of shipping and handling charges. Please send your request to the address provided
at the end of this section.

Siemens AG

Digital Industries

Customer Services DI

DICSSD CSSTS

Gleiwitzer Str. 555

90475 Nuernberg, Deutschland

Internet: http://www.siemens.com/automation/support-request
Tel.: +49 911 958 1231

Email: support.automation@siemens.com
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Please note the following license conditions and copyright notices applicable to Open
Source Software and other License Software:

Component Open Source Copyright Information / File
Software ("OSS")
[Yes/No]
FatFS R0.08a YES LICENSE AND COPYRIGHT INFORMATION FOR COMPONENT
FATFS RO.08A
FatFS RO.10c » YES LICENSE AND COPYRIGHT INFORMATION FOR COMPONENT
FATFS RO.10c
Jquery.touchSwipe.js 1.6.15 2 YES LICENSE AND COPYRIGHT INFORMATION FOR COMPONENT
jquery.touchSwipe.js 1.6.15
TI CC3200 HTTPServer 1.2.0 3 YES LICENSE AND COPYRIGHT INFORMATION FOR COMPONENT TI
CC3200 HTTPServer 1.2.0
GNU GCC libgcc 4.8.3 YES LICENSE AND COPYRIGHT INFORMATION FOR COMPONENT
GNU GCC LIBGCC 4.8.3
Lua 5.2.1 YES LICENSE AND COPYRIGHT INFORMATION FOR COMPONENT
LUAS5.2.1
STM32F4xx Standard Peripherals | NO LICENSE AND COPYRIGHT INFORMATION FOR COMPONENT
Library V1.3.0 STM32F4XX STANDARD PERIPHERALS LIBRARY V1.3.0

1.2).3) Apply to SINAMICS V20 Smart Access only
LICENSE CONDITIONS AND COPYRIGHT NOTICES

For detailed information about license conditions and copyright notices of the individual
software mentioned in the above table, visit Siemens Service and Support Web site at
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps/13208.
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Daha fazla bilgi edinin

SINAMICS:
www.siemens.com/sinamics

Endustri Bolimu:
www.siemens.com/industrymall
Endustri Cevrimici Destegi:
www.siemens.com/online-support
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